SIMATIC Drive Controller

Motion control, tecnologia y SIMATIC S7-1500 PLC en el drive
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Vista general producto

SIMATIC Drive Controller
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SIMATIC Drive Controller — Ultracompacto y potente
Controlador S7-1500 con SINAMICS S120 control unit incorporado

Disefio Ultracompacto

+ S7-1500 TF-CPU y SINAMICS S120 drive

control en un Unico dispositivo

* No require espacio adicional para el PLC

Potente

* TF-CPU potente con SINAMICS S120

integrado para control de drives

+ Bien equipado con memoria, interfaces y

tecnologiaE / S

Facil escalado (H
+ Interfaces uniformes en todas las clases de desarroll
* (CPU 1504D TF / CPU 1507D TF)
+ Sistemas adicionales drives (p.ej. SINAMICS S120,
S210) se pueden conectar mediante PROFINET.

Facil de usar

« Comoda planificacion de proyectos en el TIA Portal
con SIMATIC STEP 7 y SINAMICS Startdrive

- Gastos de instalacion y cableado reducidos

+ Almacenamiento de datos centralizado en "una" tarjeta
de memoria SIMATIC

DRIVE-CLIQ

N
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SIMATIC [
Drive
Controller

Hasta 6
servo drives
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SIMATIC Drive Controller
La solucidn atractiva, optimizada para maquinas producion

2 clases de desarrollos
= CPU 1504D TF
= CPU 1507D TF

— SINAMICS Integrated,
basado en CU320-2
B | : ey
S7-1500 TF-CPU S120 Control Unit E/S Tecnolébgicas
Ultracompacto — Ideal paraingenieria
mecanica Facil manejo Optimizado para maquinas de producion

= Controlador SIMATIC S7-1500, CU de SINAMICS Facil escalabilidad: interfaces potentes, uniforme = Potenciada para las aplicaciones demandadas

S120y E/S tecnologicas en un unico dispositivo en todas las clases de desarrollos = Bien equipada con interfaces, E/S tecnolégicas y
= Disefio compacto y pequefio = Almacenaje de datos centralizado (una SIMATIC mermoria
Memory Card) para controlador y drive = CPU con seguridad y con funciones de seguridad
= Menos coste en cableado e instalacion en el drive para seguridad personal y de la
= Ingenieria eficiente en el TIA portal con SIMATIC maquina
STEP 7 y SINAMICS Startdrive = Salidas ultra-rapidas para tiempos de retardo de

salida ultra cortos y la més alta precision de
conmutacion, p.ej. para output cams
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SIMATIC Drive Controller
Hardware | }

4 x DRIVE-CLIQ

8 DI/DQ (PLC 1/Os)

12 DI, 8 DI/DQ (DRIVE I/Os, usados por el PLC) - DI, DQ, Timer DI, Timer DQ, ...
- DI, DQ, hasta 8 measuring inputs = — (salidas de alta velocidad)

Alimentacion 24 V PN1: PROFINET IO IRT (3 ports / MRPD)

PN2: PROFINET IO RT
PN3: PROFINET (1 Gbit)

PROFIBUS (Maestro)

2Xx 3LEDs (3x PLC/3x Drive)
Display 7 segmentos (diagndéstico)
Slot para SIMATIC Memory Card
Tecla de funcion (diagnaosticos, ...)

Ojal para proteccién de acceso

Switch PLC (RUN / STOP / MRES)
2 x USB 3.0 (actualmente sin funcién)

@ Sin ventilador
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SIMATIC Drive Controller
Topologia

) 4
Una solucion basado en drive de SIMATIC comprende los siguientes componentes:

+ SIMATIC Drive Controller (con SINAMICS S120 integrado, basado en CU320-2) Y
+ SINAMICS S120 componentes (infeed, motor modules, etc.)

* DRIVE-CLIQ comunicacioén, Terminal Modules, Sensor Modules, ...

Para mas de 6 servo drives la cantidad de drives puede ser ampliable,

p. €., via SINAMICS S120 CU320-2, SINAMICS S210, ... 2

- HMI

B PROFINET

B ndustrial Ethernet

DRIVE-CLIQ

SIMATIC
Drive
Controller == 7|

SINAMICS
S120 CU320-2

Terminal Modules
Sensor Modules

hasta 6
servo drives

Hasta 6
servo drives

Motores con/sin interfaz
DRIVE-CLIQ

—
i
©
=
-
(=
o
)
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SINAMICS [
S210 |

|

ET 200MP ET 200SP

1) Subconjunto functional (no EPOS/DCC/...)
2)No CX32-2 como SIMOTION D4x5-2
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Controlador Avanzado — SIMATIC S7-1500
El portfolio de CPUs sera mas extenso por el SIMATIC Drive Controller

CPU Tecnolbgica CPU Open Drive Controller CPU
Estandar Controller

Tipos CPU 1511TF-1  1515TF-2  1516TF-3  1517TF-3 1518F-4 1515SP PC2

PN PN PNDP  PN/DP | PN/DP (MFP)Y TFpN | 1904DTF 1507D TF
Interfaces

AENE HBHENR 1]2] | 1f1] | 1fa] |
Memoria programa 225/225 KB 750/750 KB 1,5/1,5 MB 3/3 MB 4/6 MB 1/1,5 MB 2 MB 6 MB
Memoria datos 1 MB 3 MB 5 MB 8 MB 20 MB? 5 MB 4 MB 20 MB
Rendimiento bit 60 ns 30 ns 10 ns 2ns 1ns 10 ns Escala con rendimiento motion control
Funciones Display, S7-1500 backplane bus SINAMICS S120 Integrated (incl. 12 DI, 8 DI/DQ)

adicional E/Ss tecnoldgicas de PLC (8 DI/DQ)

Ejes posicionamiento
= Tipico? 5 7 55 70 128 30 10 55
= Méaximo® 10 30 80 128 128 30 30 160
Recursos de Motion Control® 800 2.400 6.400 10.240 10.240 2.400 2.400 12.800
Recursos extendidos de 40 120 192 256 - 120 120 420
Motion Control®

NUEVO

1) 50 MB afadidos para C/C++ (PLC-RT)+500 MB para C/C++ appl. (RT/appl.) 2) En 4 ms ciclo Servo/IPO y 35 % carga CPU load debido al Motion Control 3) No hay mas TO’s aplicables

4) Recursos para los TO de Motion Control: Speed axis = 40 | Positioning axis = 80 | Synchr. Axis = 160 | Output cam= 20 | Output cam track= 160 | Measuring input= 40
5) Recursos para TO extendidos de Motion Control: Cams=2 | Kinematic objects= 30 | Leading axis proxy = 3
PROFINET IO con IRT PROFINET IO con RT PROFINET comunicacion basica (1 Gbit) B PrOFIBUS
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Informacion técnica

SIMATIC Drive Controller
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SIMATIC Drive Controller — Ingenieria
Anadir un dispositivo en vista de portal / arbol de proytecto

Add new device

Device name:

[PLC_1

‘i Controllers

HR
PC systems

Drives

[ Open device view

~ [ contrallers

» (il SIMATIC 57-1200

» (il SIMATIC 57-1500

~ (1 SIMATIC Drive Contraller
~ [ CPU 1504D TF

[l 5857 615-4DF10-04B0

» [ CPU1507D TF

» [ SIMATIC 57-300

» (I SIMATIC 57400

¢ [ 5IMATIC ET200 CPU

» (i, Device proxy

Comportamiento
ajustable

X

Grupo estandar con 2 dispositivos

oeuce: I (PLC + SINAMICS Integrated)
'. - Vista dispositivo “Drive Controller*
!i: habilita funciones en todo el dispositivo
CPU 15040 TF (Go online, download, ...)
& Goonline ¥ Go offline
Article o > Grupo puede ser ampliado — p.ej. con
Versien: CU320-2
Description:

Fail-safe SIMATIC Drive Controller; work
memary 2 MB code and 4 MB data; can be
used for safety applications; support
consistent safety upload; supports PROFIsafe

Settings

b General

. Device-specific settings
* Hardware configuration p g

Preduct support information SIMATIC Drive Controller

Topology overview

Compile & download [+ with Drive Contraller group folder

Profiles [¥) Create including SINAMICS Integrated (SINAMICS Startdrive must be installed)
Network & topology view . . .
These settings only take effect when creating a SIMATIC Drive Controller.

Device-specific settings Changing the settings has no effect on devices already created or on a device replacement.

¥ PLC programming

T o—

Cancel
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Project tree

* | 7] My_project
ﬁ Add new device
i Devices & networks

= .| Drive Controller_1

~ [ PLC_1 [CPU 1504D TF]
[t pevice configuration
4| Online & diagnostics
@ Safety Administration
v g5 Software units
b [ Frogram blocks
¥ [ Technology objects
b External source files
v g FLCtags
¢ [ PLC data types
v [ Watch and force tables
v [& Online backups
¥ E Traces
¥ @ OPC UA communication
v [if, Device proxy data
B8 Program info
[f PLC supervisions & alarms
E] PLC alarm test lists
¢ [ Distributed 10
~ (3 Integrated_1 [5120, CPU 150xD]
[IY Device configuration
"%/ Online & diagnostics
b E Drive control
b a2 Infeed_1

b [ Drive axis_1

b [32 Drive axis_2
4 E Traces

¢+ i3 Ungrouped devices
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SIMATIC Drive Controller — Ingenieria
Vista de redes y dispositivo

Vista de redes

PLC_1
. CPU 1504D TF

Vista dispositivo PLC Vista dispositivo SINAMICS Integrated

&- {PLC_1 [CPU 1504D TF] HITH A =1l . @ s

<Select device= |

Inteiratedj [5120, CPU 150xD]

Integrated_1
$120, CPU 150xD

PLC 1

PROFIdrive Integrated_1

Preajustes simplifican el planning del proyecto I
*

= SINAMICS Integrated es siempre isGcrono = no I
necesita ajustes I
L]

[m

(- J(5)

= Telegramas del drive estan presentes
- CU: 393/ infeed: 370 / drive: 105 I

= Si el TO del eje es conectado al drive, =
automaticamente el "PIP OB Servo" es ajustado !

como imagen de proceso

= Sincronizacion de tiempo automatica entre CPU y oo
SINAMICS Integrated / CU3x0-2 via Teleg. 39x s

Page 11 © Siemens 2020 | PMA SI E M E N S

Switch Device
FLC 1




SIMATIC Drive Controller — Ingenieria
Catalogo / cambio de dispositivo

Software instalado

STEP 7 Professional Startdrive

SINAMICS Integrated Ventajas del desacoplo _—_
- [ﬁ Contraoller v l:. Drives & starters —

b SIMATIC 57-1200 » [ SIRIUS motor starters and soft starters . . .
. g £ IMATIC 57-1500 ,%S,NAM,CS s - Camblps en la parte del_ drive es llevado a cabo via
~ [l SIMATIC Drive Controller b 32 SINAMICS G130 Startdrive y esta disponible SINAMICS Integrated y CUs
» [ CPU1504D TF » E-,j; SINAMICS G150 parecidos
» [ CPU 1507D TF » (a2 SINAMICS MV
» [m simanc s7-300 vEErslNAMlcs 5120 = PLC y SINAMICS Integrated pueden ser manipulados como
w |32 Control Units . . :
T objetos simples (Copiar/Pegar/Borrar)
<& CU320-2 PN ]

BT Gran flexibilidad en el navegador del proyecto: PLC y
fi{a v SINAMICS Integrated son libremente movibles y agrupables

¥& S120 for CPU 150xD
» (32 SINAMICS 5150
» (a2 SINAMICS 5210

Manejo similar entre Integrated <> CU320-2

Cambio de dispositivo entre un S7-1500 modular CPU y
SIMATIC Drive Controller (y viceversa) es posible?)

1) Cambio de dispositivo entre SINAMICS Integrated y CU320-2 no esta soportado actualmente
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SIMATIC Drive Controller — Ingenieria
Licencias Safety SINAMICS Integrated

i 1 B
Pr O C ed I m I e n to » Basic parameterization il 2 A
» Open-loopiclosed-oop ...
» Drive functions Function selection

w Safetyintegrated

EI m an ej O d e I ice n C i aS para b Eunctionselection . Extended | Advanced Functionz v [mth encoder m Monitoring :y:le  12.00000 ms |

Actual value acquisit...

SINAMICS Integrated es similar al e St ) e b i
manejo de licencias para las licencias

Acceptance mode i Stop functions Brake functions Motion monitoring Position monitoring

SIMATIC runtime. recranal RN — « — ;

‘l)y

V)]st } [)sec ’ yime [V]sts "LMT—M‘ [sp ’;; =
1. Seleccionar funcionalidad ’ e L =

La demanda de licencia se visualiza con €3

Qi

W so1 L‘l:yj o OsA s d

» Basic parameterization 2 2

> Technology functions

Numero de licencias cargadas J@T""‘,'; IR - Hcense

messages  License

2
3. Licencia requeria (CoL) es adquirida Rmr—
4

)

confirmadas en Ingenieria s (i R

€)  Licenze required

Status  Function requiring & license Used/Required licenses Select number of purchased licenses
1 @ SINAMICS License SafetyIntegrated Advanced™ 1of1 1
n 2 SINAMICS License Safety Integrated Extended** 0of1 I ) ll
:: 3 @ SINAMICS Technology Extension VIBX 0of0 _E
) 1
O
H 3
Ve . 4
Numeros de pedido corresponden a las de 5 |=
las licencias individuales para CU320-2, p.ej. <] w z
Safety Integrated Extended Functions *Safety Advanced license cover alzo Safety Extended function % =
**Safety Extended function is covered by Safety Advanced license X! s

Numero pedido: 6SL3074-0AA10-0AA0
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SIMATIC Drive Controller — Ingenieria
E/S tecnologicas

DI/DQ 8x24VDC_1 [DI/DQ 8x24VDC(]
General

el Channel 0
Basic parameters
¥ Channel parameters
Channel 1 EEEE
Channel 2
Channel 3 : -
Channel 4 '
Channel 6 i
Channel 7 5

liO addresses

=

’ Iw 185
e N — - B N I —
Oversampling DI Risina edae0

16

Pulse width modulation PWM —
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SIMATIC Drive Controller
E/S tecnoldgicas

Modo operacion X142 E/S Funcionalidad Nuevo
(en comparacién a
SO
E/S (8 canales) u SIMOTION D)
DI E/S area Entrada digital (filtro digital: 1 ps / 125 ps) Alarmas de proceso
TO © opcionall: alarmas de proceso para flancos de subida o bajada
DQ E/S area Salida digital Salidas de alta
T0 © velocidad
>E(/lS42 Timer DI E/S area Adquisicion de un sello de tiempo asociado para un flanco en la Contador de flancos
TO © entrada digital; para hasta 2 flancos por ciclo perdidos en TO-DB
(PLC) - p.€j. para measuring inputs
Timer DQ E/S area Switching controlados por tiempo de una salida; para hasta 2 flancos Salidas de alta
TO ® por ciclos velocidad
- p.ej. para output cams
Oversampling DI E/S area Adquisicion de 32 estados de sefales en intervalos regulares por ciclo Nuevo
(p.ej. OB Servo)
Oversampling DQ E/S area Salida de 32 estados de sefales en intervalos regulares por ciclo Nuevo
(p.ej. OB Servo)
Evento / Periodo duracion E/S area Medida de numero de flancos y duracion del periodo (p.ej. Para una Nuevo
medida sencilla medida de velocidad de rotacién con "hole mask” y fotosensor)
Modulacién por ancho de E/S area Salida de un periodo de tiempo selecionable con un radio pulso-pausa Nuevo
pulso (PWM) definido

O Axis TO, p.egj. para switch limite HW
® TO Output cam, TO Cam track
© TO Measuring input
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SIMATIC Drive Controller
Funcionalidades de SINAMICS admitidas

SINAMICS Integrated ofrece un subconjunto funcional de las funciones de accionamiento de SINAMICS
S120 CU320-2 relevantes en el contexto del PLC.

En la parte del SINAMICS Integrated, se admiten funciones con licencia seleccionadas
(actualmente: Funciones de Safety Integrated Extended/Advanced; VIBX)

Las siguientes funciones / componentes no son soportadas por SIMATIC Drive Controller en TIAV16:
= Modulo funcion Posicionador Basico (EPOS)
» Procesamiento logico integrado en el accionamiento con Drive Control Chart (DCC)
» Bloque Control del Drive (DCB)
» Bloques de Funciones Libres (FBLOCKYS)
= SINAMICS Webserver
= SIMOTION- o SINUMERIK-components especificos DRIVE-CLIQ, p.€].
= Terminal Modules TM17
= Hydraulic Drive HLA
= Controller Extension CX32-2, Numeric Control Extensions NX10.3/NX15.3
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SIMATIC Drive Controller

Comparacion con SIMOTION D

SIMOTION D

SIMATIC Drive Controller

Aletas
refrigeracion
(2 D445-2)

226 ... 270 mm
profundidad

Moédulo
bateria/ventilador

3,7-4,3Kkg

Booksize Compacto

sin Bateria/ sin Ventilador

Failsafe PLC
E/S tecnolbgicas innovadoras

Desacople de PLC y Drive
- ES + FW actualizable separadamente

Ingenieria del Drive: Startdrive

no CX32-2 / no slot opcional con CBE30-2

Funcionamiento CPU 1504D TF = D425-21)
Funcionamiento CPU 1507D TF = >D435-2 ... D445-21)
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1 Los valores dependen del tipo de carga y solo puede ser usado para una orientacion aproximada.
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Informacion complementaria

SIMATIC Drive Controller
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Innovaciones en Motion Control — TIA Portal V17 / FW V2.9
Novedades en SIMATIC Drive Controller

CPU 1504D TFy CPU 1507/D TF

Caracteristica / Funcioén Beneficio
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Motion Control Innovations — TIA Portal V17 / FW V2.9
Novedades en SIMATIC Drive Controller

CPU 1504D TFy CPU 1507D TF

o Manage purchssed SINAMCS licenses

FLIO] (e

cm s

Caracteristica / Funcioén Beneficio

Stetus | Funcion requiring s license

jred licenses  Select the number of purchased |i

1 [ ] SINAMICS license Safety Integrated Advanced*
2 [  sINAMCS license SafetyIntegrated Extended” ™

0of1 0

20f2 2
3 | [@  sINAMCS Function Medule Cogging Torque Compensation 0ofo 0
4 [E  SMAMICS Function Module Advanced Position Control (APCH 00f0 o
]
Input delay/ .
Gmrrd Tl memE i mE (il s i Hardware interrupt REls
enabled
x142
oo ~
by = H
02 3 oI o ot
12 4 < 2 @ o
5« —M
DI2 X
22 6 - Timer DI G5 F¥)
3ANy - DUl TimerbQ = E —  outputcam 1A
~ ] Example
B Add new device
iy Devices & networks
= : PLC 1 Integrated_1
~ It:| Drive Contraller_1 = —~

CPU 1504D TF
» [ PLC_1 [CPU 1504D TF]

» & Integrated_1 [5120, CPU 150xD]
» i Ungrouped devices
» 5§ Security settings
» @ Cross-device functions
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5120, CPU 150xD

FLC_1

PROFIdrive Integrated_1
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SIMATIC S7-1500 Drive Controller
TIA Selection Tool

Project Edit  View Options

Informacion detallada sobre el dimensionamiento de las
(] Li]
= oo 9 13 C P U
ags LY 4 V4 -
R | | | _ | = Utilizacion a traves de Motion Control
Project navigaticn Special product properties Moticn Control Configure Fail-safe
g ., ’
Pa Froject . . . I t d I f t
! © Motion Control properties Possible CPUs u Utl IZaCIOn a. raVGS e Sa. e y
‘, MNew Device -
W, New Group The TIA Selection Tool estimates the con- EB Compare ~earcn term: N . . . s, yar g . s
treller utilization depending on the Maotion | | V I f d I t | d I ‘ P U
=7 order list Control configuration and any existing Fail- |w] @nly show suitable CPUs ISua IzaCIOn ra ICa e a u I |ZaC|On e a.
- safe configuration as well as the selected SI- )
Bl Plants and installation locations MATIC 57-1500 controller. Available CPUs
[ K Read More
i Metworks P . e
L 24 BC conmimavion Configuration limits for the ~ ~ ' CPU 150%”3 TF Utilization of the CPU by Metion Control and fail-safe 52 % Im @
b CPU load (i) o 6E57615-4DF10-0ABO Runtime of F-runtime group in % of F-cycle time 10%
I Planning sketches
[ Drive views ® Speed-controlled axes ) ﬁ CPU 1507D TF Utilization of the CPU by Motion Control and fail-safe  20% @ ®
y BES7615-7DF10-0AB0 Runtime of F-runtime group in % of F-cycle time 10%
. group <y
~ I Group_1 [/]
0|+ | =
‘, Mew Device I x
CPU utilization
@¥ 57-1500 Drive Controller [5... @ | Positioning axes (pasitioning / 0]
kinematics) e 0
3|+ | = Mmcm‘h----------------
cmmeior) @1 @I @1 HI NHI HI NI NI NHI NI NI NI NI NI NI NI N
Synchroncus axes (gear unit / @ Fail-safe ad ao an ad 0o 0o oo i
cam disk [ kinematics) Main OB R [ ([ L[] L[] L[] ('L ] L[] L[] |
1 e T2 3 25 5 7 8 9 1011 1213 1415 15 17 18 19 20 51 22 23 24 25 20 27 28 20 30 31 32 33 34 35 36 37 38 30 4 41 42 43 44 45 4o 47 4B 49 %0 51 52 53 54 55 55 57 53 55 60 61 62 63 64 65 6O
— ms]
. Communication ® =
Cam disks Li) Cycle load due to communication .
i | Communication
1 + | = Motion Control
Utilization caused by Motion Control Fallate
Kinematics (2D) @ Mation Control resources of the CPU {configured | availsble) CPU cycle time
40012400
0|+ =
Extended Motion Contrel resources of the CPU (configured | available)
. . R R 321120
Kinematics (2D < orientation / 30} @
Mation Cantrol cycle

P i ams
Portal view v ~

5] Export as pdf

Select article ||
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SIMATIC Drive Controller
Foco en los fabricantes de maquinaria

= Sistema de accionamiento multieje altamente dinamico
=  Amplio espectro de rendimiento

= Extenso rango de motores (incl. drives lineales / drives externos / Multi-Carrier-Systems) “'ﬂb[ -
= Extenso modos de control (servo, vector, V/f) X
= Extensiones tecnolégicas (p.ej. VIBX) —

spannungsumrichter
[ —

» Unidades de alimentacién reguladas / regenerativas o
» Para evitar perturbaciones de red no deseadas / robustez frente a fluctuaciones de red
= Para retroalimentacién de energia en modo de frenado

= Maquinas multiejes (p.ej. ,maquinas para impresion y papel)

= Aplicaciones de alto rendimiento con ciclos de maquina cortos (p.ej. maquinas packaging y aplicaciones de
manipuladores)

= Maquinas compactas — incluido el control completo de la maquina en el accionamiento — con amplias opciones de
conexién para comunicacion, HMI, periféricos, MES,...

» Vigilancia segura del movimiento
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SIMATIC Drive Controller
Ejemplo de aplicacion de una maquina multieje

Tarea automatizacion
= Maquina de impresion modular, escalable y totalmente
automatizada, cambio de producto sencillo

Caracteristicas

= Soluciéon modular para desbobinador / alimentador,
unidades de impresion, secado, etc.

= Sincronizacion de modulos de maquina mediante eje
maestro virtual

Solucion

= Solucion modular, basada en varios modulos de maquina
(SIMATIC Drive Controller y SINAMICS S120 CU320-2
adicional si es necesario)

= Sincronizacion de los ejes mediante operacion sincrona
cross-PLC basada en PROFINET IO con IRT

Ventajas & Beneficios
= Tiempos cortos de preparacion de la maquina
= La solucion escalable cubre una amplia gama de servicios
= La sincronizacion perfecta entre las unidades garantiza la
méaxima calidad del producto y un alto rendimiento
= Solucion eficiente para gran cantidad de ejes
Page 23 © Siemens 2020 | PMA
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Maestro-CPU SIMATIC S7-1500 SCALANCE IRT switch

Mdédulo maquina /cabina

SCALANCE IRT switch

SIMATIC Drive Controller

Desbobinador / alimentador

[}

SIMATIC S120 CU320-2

SIMATIC Drive Controller

il

Més médulos de

maquina, p.€j.
Printing
Drying
Rewinder
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Demo Drive
Controller

» Generacion de un proyecto con
Drive Controller en TIA Portal V16

T 1
y su configuracion
g38s2ss . « Simulacion del Drive Controller via
. 1 PLCSIM Advanced y ejemplo

sincronismo absoluto

SIEMENS
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