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Informagoes juridicas

Conceito de aviso

Este manual contém instrucdes que devem ser observadas para sua propria seguranca e também para evitar
danos materiais. As instrugées que servem para sua prépria seguranga sao sinalizadas por um simbolo de alerta,
as instrugdes que se referem apenas a danos materiais ndo sdo acompanhadas deste simbolo de alerta.
Dependendo do nivel de perigo, as adverténcias sdo apresentadas como segue, em ordem decrescente de
gravidade.

/\PERIGO

significa que havera caso de morte ou lesdes graves, caso as medidas de seguranga correspondentes nao
forem tomadas.

/\Aviso

significa que podera haver caso de morte ou lesbes graves, caso as medidas de seguranga correspondentes
nao forem tomadas.

/\CuUIDADO

indica um perigo iminente que pode resultar em lesdes leves, caso as medidas de seguranga correspondentes
nao forem tomadas.

ATENGAO
significa que podem ocorrer danos materiais, caso as medidas de seguranga correspondentes nao forem
tomadas.

Ao aparecerem varios niveis de perigo, sempre sera utilizada a adverténcia de nivel mais alto de gravidade.
Quando é apresentada uma adverténcia acompanhada de um simbolo de alerta relativamente a danos pessoais,
esta mesma também pode vir adicionada de uma adverténcia relativa a danos materiais.

Pessoal qualificado

O produto/sistema, ao qual esta documentagao se refere, s6 pode ser manuseado por pessoal qualificado para a
respectiva definicao de tarefas e respeitando a documentagao correspondente a esta definicao de tarefas, em
especial as indicagbes de segurancga e avisos apresentados. Gragas a sua formagao e experiéncia, o pessoal
qualificado é capaz de reconhecer os riscos do manuseamento destes produtos/sistemas e de evitar possiveis
perigos.

Utilizagao dos produtos Siemens em conformidade com as especificagbes

Marcas

Tenha atengdo ao seguinte:

/\Aviso

Os produtos da Siemens s6 podem ser utilizados para as aplicagdes especificadas no catalogo e na respetiva
documentacao técnica. Se forem utilizados produtos e componentes de outros fornecedores, estes tém de ser
recomendados ou autorizados pela Siemens. Para garantir um funcionamento em seguranga e correto dos
produtos é essencial proceder corretamente ao transporte, armazenamento, posicionamento, instalagéao,
montagem, colocagao em funcionamento, operagdo e manutencédo. Devem-se respeitar as condigdes ambiente
autorizadas e observar as indica¢des nas respetivas documentagdes.

Todas denominagdes marcadas pelo simbolo de propriedade autoral ® sdo marcas registradas da Siemens AG.
As demais denominagdes nesta publicagdo podem ser marcas em que os direitos de proprietario podem ser
violados, quando usadas em préprio beneficio, por terceiros.

Excluséo de responsabilidade

No&s revisamos o conteudo desta documentagao quanto a sua coeréncia com o hardware e o software descritos.
Mesmo assim ainda podem existir diferengas e nés ndo podemos garantir a total conformidade. As informacgdes
contidas neste documento sdo revisadas regularmente e as corre¢gdes necessarias estardo presentes na proxima
edicao.

Siemens AG A5E31425673A Copyright © Siemens AG 2010 - 2014.
Division Process Industries and Drives ® 08/2014 Sujeito a alteragdes Todos os direitos reservados
Postfach 48 48
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Estrutura da documentacéao
A documentacao do cliente é composta por documentagao geral e individual.

A documentagao geral descreve todos os temas relativos a todas as unidades de armarios e
contem:

¢ Manual de instru¢des
O manual de instrugdes é composto pelos seguintes pontos:

— Descrigao do aparelho

— Instalagdo mecanica

— Instalagao elétrica

— Instrugbes para a colocagao em funcionamento
— Descrigao do funcionamento

— Indicagbes de conservagao

— Dados técnicos

® Planos gerais
Dao uma visao geral sobre a funcionalidade geral da unidade de armario.

¢ Manual de listas
O manual de listas é composto pelas seguintes partes:

— Lista de paradmetros
— Esquemas de funcionamento
— Lista de defeitos/avisos
® Documentagao para Drive Control Chart (DCC)
— Manual de programacao e de utilizagao: Descrigao do editor DCC

— Manual de funcionamento: Descrigdo dos modulos padrao DCC
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A documentacéo individual do aparelho descreve com exatiddo uma unidade de armario
personalizada para o cliente e contém:

¢ Desenho de dimensdes
No desenho de dimensdes estdo documentadas as dimensdes da unidade de armario
encomendada.

e Esquema de configuragdo
No esquema de configuragao estdo representados os componentes montados na
unidade de armario encomendada, com os cédigos do equipamento e os cédigos de
identificacdo dos locais.

e Esquema elétrico
No esquema elétrico estao representados os componentes elétricos instalados na
unidade de armario encomendada, com os cédigos do equipamento e os cédigos de
identificacdo dos locais, as conexdes entre si e as interfaces do cliente.

¢ Esquema de bornes
No esquema de bornes estao incluidos todos os bornes do cliente da unidade de armario
encomendada, com a respectiva instalagao elétrica interna do armario. O esquema serve
para a documentagao da instalagao elétrica final do lado da instalagao.

e |ista de pecas sobressalentes
Na lista de pecas sobressalentes estao listadas todas as pegas sobressalentes da
unidade de armario encomendada, disponiveis com os cédigos do equipamento e os
cédigos de identificacao dos locais.

e Manual de instrugdes complementar
As instrugoes dos componentes fornecidos, que estao instalados na unidade de armario
encomendada, sao fornecidas como documentagéo original.

Documentagao na Internet

A documentacgao do SINAMICS G150 encontra-se na Internet em:
http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/11735760/133300

Assisténcia técnica

Fuso horario Europa/Africa

Telefone +49 (0) 911 895 7222
Fax +49 (0) 911 895 7223
Internet http://www.siemens.com/automation/support-request

Fuso horario América

Telefone +1 423 262 2522
Fax +1 423 262 2200
Internet techsupport.sea@siemens.com

Fuso horario Asia/Pacifico

Telefone +86 1064 757 575
Fax +86 1064 747 474
Internet support.asia.automation@siemens.com
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Pecas sobressalentes

Para pecas sobressalentes, consulte na Internet:
http://support.automation.siemens.com/WW/view/de/16612315
As pecas de reposicao disponiveis para a unidade de armario solicitada estdo na lista de

pecas de reposig¢ao.
Consulte-a no DVD do cliente.

Enderecgo de Internet

Informacgdes sobre o SINAMICS podem ser consultadas na Internet no seguinte endereco:
http://www.siemens.com/sinamics

Valor limite CEM para a Coreia do Sul

Certificados

o] 7171 dF-EAad) AAFHFI7|ZIZA #Heja Bx AMEAE o] HE FeEhAl7] vhebd,
4R 9)e) A o 4 g8 2 S BH oz P

For sellers or other user, please keep in mind that this device in an A-grade electromagnetic wave device.

This device is intended to be used in areas other than home.

Os valores limite CEM que devem ser respeitados para a Coreia correspondem aos valores
limite da norma de produtos CEM para os acionamentos elétricos alteraveis através de
rotagcdes EN 61800-3 da categoria C2 ou a classe de valor limite A, grupo 1 conforme

EN 55011.
Com medidas adicionais adequadas serao mantidos os valores limite conforme a categoria

C2 ou conforme a classe do valor limite A, grupo 1. Para tal poderao ser necessarias
medidas adicionais como por ex. a aplicagdo de um filtro de interferéncias de radio adicional

(Filtros CEM).
Além disso, estao descritas detalhadamente, neste manual e no "manual de projecao

SINAMICS Low Voltage", medidas para uma montagem da instalagao correta e de acordo
com a CEM.

A pasta de documentagao contém os seguintes certificados:
® Declaragao de conformidade CE
® (Certificado da fabrica

® Diretiva sobre maquinas
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Indicagdes de segurancga

1.1 Indicagdes gerais de seguranca

/\PERIGO

Risco de vida devido as pegas sob tensdo e outras fontes de energia

Tocar em pecgas que estejam sob tenséo pode levar a graves lesdes ou a morte.
e Somente trabalhe nos aparelhos elétricos quando estiver qualificado para tal.
e Respeite as regras de seguranca especificas do pais em todos os trabalhos.

No geral sdo validas seis etapas para estabelecer a seguranca:

1. Prepare o desligamento antes e informe a todos os envolvidos que sejam afetados pelo
processo.

2. Comute a maquina para isengao de tensao.
— Desligue a maquina.
— Espere pelo tempo de descarga, mencionado nas placas de aviso.

— Verifique a isen¢éo de tensdo de condutor contra condutor e de condutor contra o
condutor de protegao.

— Verifique se os circuitos de alimentacao auxiliares existentes estao sem tensao.
— Assegure-se de que 0s motores ndo possam se movimentar.

3. ldentifique todas as outras fontes de energia perigosas, tais como ar comprimido,
sistema hidraulico ou agua.

4. Isole ou neutralize todas as fontes de energia perigosas, por ex., fechando os
interruptores, aterrando ou cruto-circuitando ou fechando as valvulas.

5. Proteja as fontes de energia contra uma religagéo.
6. Certifique-se de que a maquina correta esteja totalmente travada.

Apds a conclusao dos trabalhos, restaure a prontidao operacional novamente na
sequéncia inversa.

/N\AVISO

Risco de vida devido a tens&o perigosa ao conectar uma alimentagéo de corrente
inapropriada

Tocar em pecgas que estejam sob tensédo, em caso de falha, pode levar a graves lesées ou
a morte.

e Ultilize, para todas as conexdes e terminais dos médulos eletrénicos, apenas as fontes
de alimentagao que disponibilizarem as tensbes de saida SELV- (Safety Extra Low
Voltage) ou PELV- (Protective Extra Low Voltage).
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Indicagbes de seguranca

1.1 Indicagbes gerais de seguranca

20

/N\AVISO

Risco de vida devido ao contato com as pegas sob tensdo nos aparelhos danificados
O manuseio incorreto dos aparelhos pode provocar danos a eles.

No caso de aparelhos danificados, pode haver tensdes perigosas na carcaga ou nos
componentes descobertos que, se forem tocados, podem provocar graves lesdes ou
morte.

e Respeite os valores limite indicados nos dados técnicos durante o transporte, 0
armazenamento e a operagao.

e Nao utilize quaisquer aparelhos danificados.

/N\AVISO

Risco de vida devido a choque elétrico no caso de blindagens n&o colocadas sobre os
condutores

Devido ao acoplamento capacitivo podem se originar choques letais no caso de blindagens
nao colocadas sobre os condutores.

e As blindagens e os cabos da rede elétrica ndo utilizados devem ser colocados em uma
carcaga potencial aterrada no minimo de um lado.

/N\AVISO

Risco de vida devido a choque elétrico no caso de falta de aterramento

No caso de falta ou da ligagao do condutor de protecdo executada de modo deficiente nos
aparelhos com a classe de protegao |, podem existir altas tensdées nas pegas descobertas
que, ao tocar, podem provocar graves lesdes ou morte.

e Aterre o aparelho de acordo com os regulamentos.

/N\AVISO

Risco de vida devido a choque elétrico ao separar os conectores em operagao
Ao separar os conectores em operagao, os arcos voltaicos podem provocar graves lesdes
ou morte.

e Abra os conectores apenas em estado isento de tenséo, desde que estes néo sejam
expressamente autorizados para a separagao em operagao.

/N\AVISO

Risco de vida devido a propagag¢do de incéndio no caso de carcagas deficientes
Devido ao fogo e a formagao de fumacga, podem ser causados graves danos as pessoas
ou materiais.

e Monte os aparelhos sem carcaga de protecao de tal modo em um armario de metal (ou
proteja o aparelho através de uma outra medida equivalente), que o contato com o fogo
no interior e no exterior do aparelho seja impedido.

e Certifique-se de que a fumaga possa escapar pelas vias previstas.
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1.1 Indicagbes gerais de seguranga

/\AVISO

Risco de vida devido ao movimento inesperado das maquinas quando se utilizar
radiocomunicadores méveis ou telefones celulares

Ao utilizar os radiocomunicadores moveis ou os telefones celulares com uma poténcia de
transmissao > 1 W a uma distancia inferior a aprox. 2 m dos componentes, podem surgir
falhas de funcionamento nos aparelhos, que tém impacto sobre a seguranga funcional das
maquinas e assim, colocam em risco as pessoas ou podem provocar danos materiais.

e Desligue os radiocomunicadores moveis ou os telefones celulares nas proximidades
imediatas dos componente.

/\AVISO

Risco de vida devido ao incéndio do motor no caso de sobrecarga do isolamento

No caso de uma ligagao a terra em uma rede IT, ha uma carga maior sobre o isolamento
do motor. A possivel consequéncia é a quebra do isolamento com risco de ferimentos
causados pela formagdo de fumaga e fogo.

e Utilize um dispositivo de monitoramento que informa sobre uma falha de isolamento.

e Elimine a falha tao rapido quanto possivel para ndo sobrecarregar o isolamento do
motor.

/\AVISO

Risco de vida devido ao incéndio no caso de sobreaquecimento devido a espagos para
ventilagado insuficientes

Os espacgos para ventilagao insuficientes podem provocar o sobreaquecimento oferecendo
risco as pessoas devido a formagao de fumaga e incéndio. Além disto, pode ocorrer um
aumento das falhas e a reducao da vida util dos aparelhos/sistemas.

e Mantenha sempre as distancias minimas em relagao aos respectivos componentes
como espacgos para ventilagdo. Estas podem ser encontradas nos diagramas
dimensionais ou nas "Indicagdes de seguranca especificas do produto” no inicio do
respectivo capitulo.

/\AVISO

Risco de acidentes devido a falta de placas ou placas de aviso ilegiveis

As placas de aviso em falta ou ilegiveis podem provocar acidentes que resultam em morte
ou ferimentos graves.

e Verifique a completude das placas de aviso com auxilio da documentagao.

e Coloque as placas de aviso que faltam sobre os componentes, eventualmente no
respectivo idioma local.

e Substitua as placas de aviso ilegiveis.
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1.2 Indicacbes de seguranga sobre os campos electromagnéticos (CEM)

1.2

22

ATENGAO

Danos em aparelhos devido a verificagdes inadequadas de tensao/isolamento

As verificagdes inadequadas de tensao/isolamento podem provocar danos no aparelho.

o Desconecte os aparelhos antes de uma verificagdo de tensao/isolamento da maquina/
instalacao, visto que todos os conversores e motores sao testados pelo fabricante com
relacdo a alta tensao e assim uma outra verificagao no interior da maquina/instalacao
nao é necessaria.

/N\AVISO

Risco de vida devido as fungdes de seguranga inativas

As fungdes de segurancga inativas ou nao adaptadas podem originar falhas de funciona-
mento nas maquinas, as quais podem provocar graves lesdes ou morte.

¢ Antes da colocagao em funcionamento, observe as informag¢des na documentagao do
produto pertinente.

e Para as fungdes relevantes a segurancga, efetue uma avaliagdo de seguranga no
sistema completo, incluindo todos os componentes relacionados a segurancga.

e Assegure-se, através de uma respectiva parametrizagao, que as fungdes de seguranca
empregadas sejam adaptadas a tarefa de acionamento e de automacgéao e que sejam
ativadas.

e Execute um teste de funcionamento.

e Coloque sua instalagdo somente em operagao produtiva depois que tiver assegurado o
processo correto das fungdes relevantes a seguranga.

Indicagéo
Indicagdes importantes de seguranca sobre as fungdes Safety Integrated

Desde que pretenda utilizar as fun¢des Safety Integrated, observe as indicagdes de
seguranga nos manuais Safety Integrated.

Indicagbes de seguranga sobre os campos electromagnéticos
(CEM)

/N\AVISO

Risco de vida devido a campos eletromagnéticos

Os sistemas de energia elétrica, por ex., os transformadores, os conversores, 0s motores
geram campos eletromagnéticos (CEM) em operacgao.

Com isso, sdo expostas ao risco principalmente as pessoas portadoras de marca-passos
ou de implantes que permanecerem na proximidade imediata dos aparelhos/sistemas.

e Certifique-se de que as pessoas em questdo mantenham a distancia necessaria (pelo
menos de 2 m).
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1.3 Manuseio de componentes sensiveis a eletrostatica (ESD)

1.3 Manuseio de componentes sensiveis a eletrostatica (ESD)

Os componentes sob risco eletrostatico (ESD) sdo componentes individuais, comutag¢des
integradas, médulos ou aparelhos, que podem ser danificados por campos eletrostaticos ou
descargas eletrostaticas.

ATENGAO

Danos decorrentes dos campos elétricos ou descargas eletrostaticas

Os campos elétricos ou a descarga eletrostatica podem provocar falhas de funcionamento
devido aos componentes individuais, as comutag¢des integradas, aos modulos ou aos
aparelhos danificados.

e Embale, armazene, transporte e envie os componentes, os modulos ou aparelhos
eletrénicos somente na embalagem original do produto ou em outros materiais
adequados, por ex., espuma de borracha condutora ou pelicula de aluminio.

e Somente toque nos componentes, modulos e aparelhos, quando eles tiverem sido
aterrados através de uma das seguintes medidas:

— Usar uma pulseira ESD
— Usar sapatos ESD ou tiras de aterramento ESD em areas ESD com piso condutor

e Deposite os componentes, os modulos ou os aparelhos eletrénicos somente sobre as
bases condutoras (mesa com revestimento ESD, espuma ESD condutora, saco para
embalagem ESD, recipiente para transporte ESD).

As medidas de protecao EGB necessarias estdo novamente ilustradas na seguinte figura:
® a = Assoalho condutor

® b=MesaESD

® c = Calgado ESD

e d=CapaESD

® ¢ = Pulseira ESD

e f= Aterramento dos armarios

® g = Ligacao ao solo condutor

|||— -
|||— -

C a

Local sentado Local de pé Local de pé/ sentado

Esquema 1-1 Medidas de protegao para componentes sensiveis a cargas eletrostaticas
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1.4 Industrial Security

1.4

24

Industrial Security

Indicagéo
Industrial Security

A Siemens oferece produtos e solugdes com fungdes de Seguranga Industrial, que auxiliam
na operagao segura de instalagdes, solugdes, maquinas, dispositivos e/ou redes. Eles sao
elementos importantes para um amplo conceito de seguranga industrial. Os produtos e
solugdes da Siemens sao continuamente aperfeicoados, sob este ponto de vista. A Siemens
recomenda, informar-se impreterivelmente com regularidade sobre as atualizagbes de
produto.

Para garantir a operagao segura dos produtos e solu¢des da Siemens € necessario adotar
medidas de protegcdo adequadas (por ex., conceito de protegao de células) e integrar cada
componente a um amplo conceito de seguranca industrial, que corresponda ao atual nivel
tecnoldgico. Ao fazer isso, também é importante considerar produtos de outros fabricantes
utilizados no conjunto. As informacgdes mais detalhadas sobre o Industrial Security poderao
ser encontradas em Endereco (http://www.siemens.com/industrialsecurity).

Para estar sempre informado a respeito das atualizagdes de produtos, registre-se para
receber nosso boletim informativo especifico do produto. Mais informacgdes a respeito
podem ser encontradas em Endereco (http://support.automation.siemens.com).

/N\AVISO

Perigo devido aos estados operacionais inseguros devido a manipulagdo do software

As manipulagdes do software (por ex., virus, cavalos de troia, software malicioso, vermes)
podem provocar estados operacionais inseguros em sua instalagao, o que pode provocar
morte, graves lesdes corporais e danos materiais.

e Mantenha o software atualizado.

As informagdes e a Newsletter a respeito podem ser encontradas em Endereco
(http://support.automation.siemens.com).

¢ Integre os componentes de automagao e de propulsdo em um conceito de seguranca
industrial global ou na maquina de acordo com o nivel atual da técnica.

As informagdes mais detalhadas podem ser encontradas em Endereco
(http://www.siemens.com/industrialsecurity).

e Considere em seu conceito de seguranca industrial global todos os produtos utilizados.
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1.5 Riscos residuais dos sistemas de acionamento (Power Drive Systems)

1.5 Riscos residuais dos sistemas de acionamento (Power Drive
Systems)

Os componentes para o controle e acionamento de um sistema de acionamento sao
permitidos para a aplicagao industrial e comercial em redes industriais. A aplicacdo em
redes publicas exige outra projecao e/ ou medidas adicionais.

Apenas é permitido o funcionamento destes componentes em caixas fechadas ou em
quadros de distribuicdo superiores com coberturas de protecao fechadas e a aplicagao de
todos os dispositivos de protegao.

O manuseio destes componentes apenas é permitido por pessoal técnico qualificado e
instruido que conhece e cumpre todas as indicagdes de seguranga referentes aos
componentes e presentes na documentacao técnica do usuario.

O fabricante da maquina deve considerar, de acordo com os respectivos regulamentos
locais (por ex., diretriz de maquinas CE), para a avaliagado a ser executada, os seguintes
riscos residuais de sua maquina provenientes dos componentes para o sistema de comando
e o0 acionamento de um sistema de acionamento:

1. Movimentos inadvertidos de pegas da maquina acionadas no momento da colocagcao em
funcionamento, do funcionamento, da conservagao e do reparo, por ex. devido a

— Erros de HW e/ou SW em sensores, controles, atuadores e técnica de conexao
— Tempos de reacao do controle e acionamento

— Condigdes de funcionamento e/ou ambientais fora da especificagao

— Condensacéo/sujeira condutora

— Erro durante a parametrizagao, programacéo, instalagéo elétrica e montagem

— Utilizagado de dispositivos de radio/celulares imediatamente na proximidade do
controle

— Efeitos externos/danos

2. No caso de falha podem surgir no interior e no exterior do conversor temperaturas
excepcionalmente altas, inclusive chama aberta, assim como, as emissdes de luz,
ruidos, particulas, gases, etc., por ex.:

— Defeito dos componentes

— Erro de software

— Condigdes de funcionamento e/ou ambientais fora da especificagao
— Efeitos externos/danos

Os conversores da classe de protegdo Open Type / IP20 devem ser instalados de tal
modo em um armario de metal (ou serem protegidos através de uma outra medida
equivalente), que o contato com o fogo seja impedido no interior e no exterior do
conversor.
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1.5 Riscos residuais dos sistemas de acionamento (Power Drive Systems)
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3. Tensdes efetivas de contato perigosas, por ex. devido a

Defeito dos componentes

Influéncia no caso de cargas eletrostaticas

— Inducédo de tensdes em motores moveis

— Condigdes de funcionamento e/ou ambientais fora da especificagao
— Condensacao/sujeira condutora

— Efeitos externos/danos

4. Campos elétricos, magnéticos e eletromagnéticos operacionais que, por ex., podem ser
perigosos para pessoas com marca-passo, implantes ou objetos metélicos que se
encontrem a uma distancia insuficiente

5. Liberacao de substancias e emissées poluentes no caso de funcionamento incorreto e /
ou de eliminacdo de componentes incorreta

Indicagéo

Os componentes devem ser protegidos contra poluigdo condutora, por ex., através de
instalagao em um armario de distribuicdo com a classe de protecao IP54 de acordo com
IEC 60529 ou NEMA 12.

Sob o pressuposto de que no local de instalagdo possa ser descartada a ocorréncia de
poluicdo condutora, também sera admissivel uma classe de prote¢ao correspondente mais
reduzida do quadro de distribuigéo.

Informagdes mais detalhadas respeito dos riscos residuais que provém dos componentes de
um sistema de acionamento podem ser encontrados nos respectivos capitulos da
documentacéao técnica do usuario.
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2.1 Conteldo deste capitulo
Este capitulo aborda:
® A apresentagao da unidade de armario
® Os componentes e propriedades importantes da unidade do armario
® O principio de comutagao da unidade de armario

® Explicagao da placa de identificagcao

2.2 Area de aplicag3o e caracteristicas

2.2.1 Area de aplicagdo

Os conversores de frequéncia montados em unidade de armario SINAMICS G150 estao
especialmente direcionados para a importancia de acionamentos com caracteristicas de
carga quadraticas e constantes com requisitos de desempenho médios sem sistema de
recuperacao de energia, como

® Bombas e ventiladores
® Compressores
® Extrusores e misturadores

® Moinhos
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2.2 Area de aplicagdo e caracteristicas

22.2 Caracteristicas, qualidade, servigo

Caracteristicas

Com a precisao de configuracao do controle do vetor sem codificador € garantida a maior
parte dos casos de aplicagao, de forma que € possivel abdicar de um codificador de valor
real de velocidade adicional.

Para aplicacées em que, por motivos especificos da instalagdo é necessario um codificador,
¢é aplicavel, de forma opcional, uma avaliagdo do codificador.

O SINAMICS G150 considera estes aspectos com exatidao e, com isso, oferece uma
solugao de acionamento a custo reduzido e adaptada as necessidades exatas.

Além disso, obviamente também sao considerados fatores que garantam o manuseio
simples do acionamento desde o planejamento até a operagao, principalmente:

28

Estrutura compacta e modular com uma étima facilidade de servigo

Planificagcao e colocagao em funcionamento sem problemas devido ao apoio das
ferramentas SIZER e STARTER

Pronto para conexao, o que permite uma montagem simples

Colocacao em funcionamento rapida e controlada por menu sem uma parametrizagao
complexa

Observacgao/diagnoéstico do acionamento clara e confortavel, colocagao em funciona-
mento e operagao através de um painel de controle confortavel e com capacidades
graficas com indicagbes de valores de medigdo em texto corrente ou apresentagao
grafica quase analogica.

O SINAMICS é um componente fixo de Totally Integrated Automation (TIA). TIAé o
conceito para uma gama de produtos otimamente harmonizada da tecnologia de
automacao e acionamento. O nucleo deste conceito é a planificagdo continua, a
comunicagao e o armazenamento de dados para todos os produtos. O SINAMICS
integra-se completamente no conceito TIA.

Estéo disponiveis componentes S7/PCS7 préprios e Faceplates para WinCC.

A integracao nos sistemas H SIMATIC é possibilitada através de Y-Link.

Drive Control Chart (DCC)

Drive Control Chart (DCC) aumenta a possibilidade de configurar de forma mais simples
as funcgodes tecnologicas para o SINAMICS.

A biblioteca de componentes engloba uma grande sele¢do de componentes de controle,
matematicos e de légica bem como fungdes de comando e controle mais amplas.

O confortavel editor DCC permite uma projecao grafica simples e facil de executar e uma
apresentacao clara de estruturas técnicas de controle bem como uma grande possibili-
dade de reutilizagdo de esquemas ja criados. O DCC é um Add-On para a ferramenta de
colocacdo em funcionamento STARTER.
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Qualidade

Servigo

2.3

2.3.1

2.3 Estrutura

Os conversores de frequéncia montados em unidade de armario SINAMICS G150 sao
fabricados de acordo com altos padrbes de qualidade e exigéncias.

Dai resulta uma maior confiabilidade, disponibilidade e funcionalidade dos nossos produtos.

Os centros de fornecimento de desenvolvimento, construgao, fabricagédo, processamento de
pedidos e logistica foram certificados por uma entidade independente de acordo com a
norma DIN ISO 9001.

A nossa rede mundial de servigo e distribuicao oferece aos nossos clientes a possibilidade
de aconselhamento individual, apoio na planificagdo, instrugéo e treinamento.

vastas informacgdes de contatos bem como o Link atual nas nossas paginas de Internet,
encontram-se no ponto "Diagnosticos/defeitos e avisos" no capitulo "Assisténcia técnica e
suporte".

Estrutura

Geral

As unidades de armario SINAMICS G150 distinguem-se pela sua estrutura compacta,
modular e de facil utilizagao.

Através de uma série de opgoes elétricas e mecanicas, o sistema de acionamento adapta-
se otimamente aos respectivos requisitos.
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2.3 Estrutura

2.3.2 Visao geral do aparelho

O grupo de comando SINAMICS G150, no nivel de poténcia de 1750 a 2700 kW, é
composto por dois Line Connection Modules, dois Basic Line Modules e, em fungao da
poténcia, dois ou trés Motor Module.

Line Basic Line Basic
Mot Mot
Connection Line M 0?13{8 Connection Line M O%SL
Module Module Module Module
g oo .
BT ol oL
a
a5 5
oy ]
=l ] e o Elife s
H [
]
@
]
E
|+H.A24|  [+H.A29| +H.A49 [+HA25|  [+H.A30] +H.A50
I Unidade de transporte esquerda (TE1) | I Unidade de transporte direita (TE2) |

Esquema 2-1 Visao geral G150 (exemplo 1950 kW)
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2.3 Estrutura
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Esquema 2-2

Viséo geral G150 (exemplo 2700 kW)
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2.4 Principio de comutagdo

2.4 Principio de comutacao

Principio de comutagao, dispositivo em paralelo G150 com alimentagdo a 6 pulsos ou 12 pulsos,
motor com sistema de um, dois ou trés enrolamentos

0] e @

Alimentagado

I ' PE 1 ' PE
= Ei Conexao a rede
\ \ Disjuntor
Regulador de linha Uk = 2%
I |
~— ot
e e Basic Line Module
—T w—
Circuito de tenséo intermediario
I ligado
—— :ﬂ”r— —
Tamsmaslenmamy
- & — | - Motor Module
~ I ~ | ~
| — — —— — — ||
=4 | == ==
1 lpel, 1 IPE, =] IPE Conex&o do motor
i Tt
| |
|
I
| Motor
@ @ PE @

Esquema 2-3 Principio de comutagéao G150
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2.4 Principio de comutagdo

@ A alimentacéo a partir da rede pode ser efetuada a 6 pulsos ou 12 pulsos.

@ Os motores com um sistema de um ou dois enrolamentos podem ser conectados até
uma poténcia nominal de 2400 kW. Os motores com sistema de um enrolamento ou com
sistema de trés enrolamentos podem ser conectados com uma poténcia nominal de
2700 kW.

Indicagéo
Motores com sistemas de miuiltiplos enrolamentos

Os motores com sistemas de multiplos enrolamentos podem funcionar também como
sistema de um enrolamento, durante a colocagdo em funcionamento, através da conexao
em paralelo dos enrolamentos do motor na caixa de bornes e mediante a configuragdo do
parametro p7003 .

- Ver capitulo "Colocagédo em funcionamento”

Indicagéo
Conexao a PE do motor

E necessario reconduzir a conexdo PE no motor diretamente a unidade de armario.
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2.5 Placa de identificagdo

2.5

Dados da placa de identificagdo

S

Placa de identificagdo

<¢—— Designagéo do aparelho

FREQUENZUMRICHTER /AC DRIVE
SINAMICS G 150
Input : R v A
Eingang : 3AC 660 690 2245
Qutput : _
Ausgang 3AC 0 690 v 2158 A
@ Temperature range  : S +40 c @ Dutyclass : |
Temperaturbereich Bel. - Klasse :
Degree of protection P23 Cooling method @ AF
Schutzart : Kiihlart :
Weight : 3070 kg
Gewicht :
Order number P 6SL3710 -2GH42-2EA 3-Z

Esqu

34

Bestellnummer  :

Serial number  :
Fabrik - Nummer :

Version :

Version : 2PE

ema 2-4

L23 +L55 +M23 +M70

Listagem da

T Ce
I\IHI\II\IIIHIIIIIIJMIIIIIII\\IIIII\IIHI\|||||||\IHIHII\

N - AN1205742010001

opegéo do aparelho

o mift

Més de fabricacao

Madein EU  (Germany )

Placa de identificacdo da unidade de armario (exemplo)

Ano de fabricacao
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2.5 Placa de identificagdo

Dados da placa de identificagdo (no exemplo da placa de identificagdo apresentada)

Posicédo Especificagdo Valor Explicagdo
O) Input 3CA Corrente trifasica
Entrada 660 ... 690 V | Tensdo nominal de entrada
2245 A Corrente nominal de entrada
® Output 3 CA Corrente trifasica
Saida 0...690V Tensdo nominal de saida
2158 A Corrente nominal de saida
® Temperature Range 0..40°C Faixa de temperaturas ambiente, na qual a unidade de
Faixa de temperaturas armario pode ser sobrecarregada em 100 %
® Degree of protection P23 Grau de protegao
Grau de protegao
® Duty Class | I: Classe de sobrecarga | de acordo com a EN 60146-1-1 =
Classe de sobrecarga 100 % duragao

(com os valores de corrente indicados, a unidade de armario
pode ser sobrecarregada em 100% em operagdo sem
interrupgao)

® Cooling method AF A: Liquido refrigerante: Ar

Tipo de refrigeragéo F: Tipo de circulagédo: Refrigeragao reforgada, Agregado de

acionamento (ventilador) no aparelho

@ Weight 3070 kg Peso da unidade de armario

Peso

Data de fabricagao

A data de fabricagao é determinada pela seguinte atribuicao:

Tabelas 2- 1 Ano e més de fabricacao

Caractere Ano de fabricagido Caractere Més de fabricagdo
C 2012 1..9 Janeiro a setembro
D 2013 0] Outubro
E 2014 N Novembro
F 2015 D Dezembro
H 2016
J 2017
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Explicagao das abreviaturas das opgoes
Tabelas 2- 2 Explicacao das abreviaturas das opgdes
Op¢odes do lado da entrada
LOO Filtro de rede para utilizagdo no primeiro ambiente de acordo com a EN 61800-3 Categoria C2
(Redes TN/TT com ponto neutro aterrado)
L21 Limitagcao de sobretensao
L23 Regulador de linha uk =2 %
Opg¢oes do lado da saida
LO7 Filtro du/dt compact plus Voltage Peak Limiter
LO8 Valvula do motor
L10 Filtro du/dt plus Voltage Peak Limiter
Opc¢oes do lado da entrada e da saida
M70 Guia de protecao CEM
Protegdo do motor e fungdes de seguranga
L45 Botao de parada de emergéncia embutido na porta do armario
L57 Categoria de parada de emergéncia 0, CA 230V ou CC 24 V
L59 Parada de emergéncia categoria 1, CA 230V
L60 Categoria de parada de emergéncia 1, CC 24 V
L83 Aparelho protetor de motor por termistor (aviso)
L84 Aparelho protetor de motor por termistor (desconexao)
L86 Unidade de avaliagao PT100
L87 Monitoracao do isolamento
Aumento do grau de protegdo
M21 Grau de protegao P21
M23 Grau de protegao IP23
M43 Grau de protecao IP43
M54 Grau de protegao IP54

Op¢des mecanicas

MO06 Base 100 mm altura, RAL 7022

MO7 Espago de manobra do cabo 200 mm de altura, RAL 7035

M90 Dispositivo de transporte por grua (montado em cima)

Safety Integrated

K01 Licenga Safety para 1 eixo

K52 Maodulo adicional do codificador SMC30

K82 Médulo de bornes para acionamento das fun¢des de seguranca "Safe Torque Off" e "Safe Stop 1"

K87 Terminal Module TM54F

K88 Safe Brake Adapter SBA CA 230 V

Conversores de frequéncia montados em unidade de armario
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Outras opg¢oes

G20 Communication Board CBC10

G33 Communication Board CBE20

G51 Médulo sensor de temperatura TM150

G60 Régua de bornes do cliente TM31

G61 Régua de bornes adicional do cliente TM31
G62 Terminal Board TB30

K50 Sensor Module Cabinet-Mounted SMC30

K51 Voltage Sensing Module Cabinet-Mounted VSM10
K74 Alimentagéo de corrente auxiliar, CA 230 V
K95 Control Unit CU320-2 PN

L19 Conexao para meios auxiliares externos

L50 lluminac¢édo do armario com tomada de servigco
L55 Aquecimento de imobilizagdo do armario

L62 Unidade de frenagem 50 kW/250 kW

Y09 Pintura especial do armario

Documentacéo (padréo: inglés/alemao)

D02 Documentagéao do cliente (esquema elétrico, esquema de bornes, esquema de configuragao) em formato DXF
D04 Documentagéo do cliente em formato de papel

D14 Criagao prévia da documentagao do cliente

D58 Idioma da documentacgao: inglés/francés

D60 Idioma da documentagéo: inglés/espanhol

D80 Idioma da documentacgéao: inglés/italiano

D91 Idioma da documentagao: Inglés/chinés

D94 Idioma da documentagao: Inglés/russo

Idiomas (padréo: inglés/alem&o)

T58 Dados da placa indicadora de poténcia em inglés/francés
T60 Dados da placa indicadora de poténcia em inglés/espanhol
T80 Dados da placa indicadora de poténcia em inglés/italiano
T85 Dados da placa indicadora de poténcia em inglés/russo
T91 Dados da placa indicadora de poténcia em inglés/chinés

Opgoes setoriais Quimica

B0OO Régua de bornes NAMUR
B02 Alimentagéo 24 V isolada e segura (PELV)
BO3 Saida separada dos meios auxiliares externos (ndo comandada)

Opc¢oes setoriais Construgdo naval

M66 Versao maritima

E11 Certificado individual da Germanischer Lloyd (GL)

E21 Certificado individual da Lloyds Register (LR)

E31 Certificado individual da Bureau Veritas (BV)

E51 Certificado individual da Det Norske Veritas (DNV)

E61 Certificado individual da American Bureau of Shipping (ABS)
E71 Certificado individual da Chinese Classification Society (CCS)
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Inspegao de aceitagcdo do conversor de frequéncia na presenga do cliente (ndo estdo representados na placa de
identificagao)

FO3 Inspecao visual

F71 Verificagdo da fungdo do conversor sem motor conectado

F75 Verificagao da fungao do conversor com motor de teste em marcha em vazio

F77 Verificagdo do isolamento do conversor
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3.1 Conteldo deste capitulo
Este capitulo aborda:
® As condigbes para o transporte, 0 armazenamento e instalagdo da unidade de armario

® A preparacgao e a instalagao da unidade de armario

3.2 Transporte, armazenamento

Transporte

/N\AVISO

Risco de morte pelo transporte inadequado do dispositivo

O dispositivo podera tombar, caso este seja transportado de forma inadequada ou se
forem utilizados meios de transporte ndao aprovados. Isto pode causar a morte, ferimentos
graves ou danos materiais.

e Assegure-se de que o dispositivo seja transportado apenas por uma equipe protegida e
utilizando os meios de transporte e ferramentas de icamento permitidos.

e Respeitar os dados do centro de gravidade. Em todas as unidades de transporte esta
afixada uma etiqueta adesiva ou um carimbo com informagdes precisas sobre o centro
de gravidade do armario.

e Transporte o dispositivo apenas nas posi¢cdes adequadas marcadas. Nao derrubar ou
tombar o aparelho.

e Os garfos da empilhadeira devem de projetar na parte de tras do palete de transporte.
Os suportes inferiores das unidades de transporte ndo sao danificaveis.

/N\AVISO

Risco de morte pela utilizagdo de empilhadeira de garfos ndo permitida

A unidade de transporte / 0 armario pode tombar se forem utilizados garfos demasiado
curtos, causando morte, ferimentos graves ou danos no armario.

e Os garfos da empilhadeira devem de projetar na parte de tras do palete de transporte.
Os suportes inferiores das unidades de transporte ndo sao danificaveis.

e Transporte os dispositivos somente com as empilhadeiras de garfo aprovadas para este
fim.
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Indicagéo
Indicagdes sobre o transporte

Os equipamentos sao empacotados na fabrica de acordo com as cargas e condi¢oes
climaticas durante o percurso de transporte e no pais destinatario.

Observar as indicagées na embalagem para transporte, armazenamento e manuseio
correto.

Os aparelhos estdo montados sobre bases de madeira (paletes) para o transporte com
empilhadeiras.

Também é possivel transportar, no estado desembalado, com o auxilio dos olhais ou
barras de transporte colocados opcionalmente na unidade de armario (opgdo M90). Para
isto, deve-se observar a distribuicdo uniforme da carga. Devem-se evitar fortes impactos
e trepidagdes de transporte, por ex. ao descarregar.

Na embalagem estdo colocados indicadores de impacto e basculamento, que indicam
uma trepidagao nao permitida ou um basculamento da unidade de armario durante o
transporte (ver capitulo "Indicadores de transporte").

Temperaturas ambiente admissiveis:
Refrigeragao por ar: -25 até +70 °C, Classe 2K3 de acordo com a IEC 60721-3-2
por pouco tempo e até -40 °C durante 24 horas no max.

Indicagéo
Indicagbes para danos de transporte

Observe cuidadosamente o aparelho antes de aceitar a entrega da empresa
transportadora. Garanta que nao ocorram danos de transporte nao visiveis, que séo
apresentados através de indicadores de impacto e basculamento.

Compare cuidadosamente cada artigo recebido com o guia de remessa.
Comunique imediatamente todas as deficiéncias ou danos a empresa transportadora.

Se vocé detectar alguma deficiéncia ou danos ocultos, entre em contato imediatamente
com a empresa transportadora e exija a verificagdo do aparelho.

Se vocé nao fizer isto imediatamente, perdera o direito a indenizagao pelas deficiéncias
e danos.

Se necessario, podera pedir o apoio da filial local da Siemens.
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Armazenamento

Os equipamentos devem ser armazenados em locais limpos e secos. Permitem-se
temperaturas entre -25 e +55 °C (classe 1K4 segundo a EN 60721-3-1). Nao sao permitidas
diferencas de temperatura superiores a 20 K por hora.

No armazenamento prolongado apds o desembalamento as unidades de armario devem ser
protegidas contra sujeira e condi¢des ambientais através de coberturas ou medidas
adequadas, caso contrario, em caso de reclamacgéao, a garantia expira.

ATENGAO

Danos materiais na cobertura por carga mecéanica inadequada

Se as coberturas fornecidas separadamente sofrerem uma carga mecanica inadequada
antes da montagem nos armarios, existe o risco de danos.

¢ Nao exerga carga mecanica nas coberturas.

3.3 Montagem

/N\AVISO

Risco de vida devido a inobservancia das indicagées gerais de seguran¢a e dos riscos
residuais

Pela inobservancia das indicagdes gerais de seguranca e dos riscos residuais podem
ocorrer acidentes com graves lesdes ou a morte.

e Respeite as indicagbes gerais de seguranca.
¢ Na avaliagao de riscos, considere os riscos residuais.

Conversores de frequéncia montados em unidade de armario
Instrugdes de funcionamento, 04/2014, ASE31425673A 41



Instalagdo mecanica

3.3 Montagem

3.3.1 Lista de verificagdo para a instalagdo mecanica
Para efetuar a instalagao mecanica da unidade de armario, siga os passos da seguinte lista
de verificagao. Leia o ponto "Indicagdes de seguranca" no inicio deste manual de
instrucdes, antes de iniciar os trabalhos no aparelho.
Indicagéo
Marcando a lista de verificagdo
Assinale com uma cruz na coluna direita correspondente, se a opgao em questao for parte
integrante do volume de fornecimento. Apds concluir os trabalhos de instalagao, assinale
também com uma cruz todos os passos de trabalho que vocé realizou.

Pos. | Atividade existente realizada

1 Controle os indicadores de transporte antes da montagem. Veja o capitulo D I:I

"Instalagdo mecanica/Montagem/Preparagéo/Indicadores de transporte”.

2 | As condigbes ambientais devem ser aceitaveis. Veja o capitulo "Dados técnicos/ D I:I
Dados técnicos gerais".

A unidade do armario deve ser corretamente montada nos pontos de fixagao
designados para o efeito (veja o capitulo "Instalagdo mecanica/montagem").

O ar de refrigeracéo pode circular livremente.

3 | A altura minima do teto indicada no manual de instru¢des deve ser respeitada (para
uma saida livre do ar). O fluxo do ar de refrigeragéo néo deve ser obstruido (veja o
capitulo "Instalacdo mecénica/Montagem/Preparagao").

4 | Por motivos de transporte, as unidades de transporte fornecidas em separado
devem ser ligadas umas as outras (veja o capitulo "Instalagdo mecénica/Ligacao de
unidades de transporte fornecidas em separado").

5 | Os componentes fornecidos separadamente por motivos de transporte, como p. ex.
chapa de gotejamento ou cobertura devem ser montados (veja o capitulo
"Instalagdo mecanica/Montagem de chapas de gotejamento (Opgédo M21) ou
coberturas (opgédo M23, M43, M54) adicionais").

6 | Deve ser mantida a distancia para a porta aberta (caminho de emergéncia) indicada D |:|
nas diretivas aplicaveis a protegado contra acidentes.
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3.3.2 Preparagao

3.3.2.1 Requisitos impostos ao local de instalagéo

As unidades dos armarios estao previstas para a instalagao em areas de operacao elétrica
fechadas conforme EN 61800-5-1. Uma area de operagao elétrica fechada € um espago ou
local para equipamentos elétricos claramente identificado com a respectiva sinalizagao de
aviso, para o qual o acesso é reservado a pessoas qualificadas ou encarregadas para o
efeito, através da abertura de uma porta ou remocao de um bloqueio utilizando uma chave
ou ferramenta.

Os locais de trabalho devem estar secos e sem p6. O ar de entrada nao pode conter gases,
vapores ou poeiras que coloquem o funcionamento em risco e que sejam condutores de
eletricidade. Se necessario, limpar o ar de alimentacao para o local de instalacao através de
filtro. Se o ar tiver pd podem ser montadas telas de filtragem (opgao M54) a frente das
grades de ventilagdo das portas do armario e também das coberturas opcionais. A opgao
M54 oferece, adicionalmente, protegao contra agua pulverizada que é projetada de todas as
diregdes contra a caixa e corresponde ao grau de protegao IP54.

Os valores permitidos para as condigdes climaticas ambientais devem ser respeitados.

Em temperaturas > 40 °C (104 °F) e alturas de instalacdo > 2000 m é necessaria uma
reducio de poténcia.

As unidades do armarios na versao basica correspondem ao grau de protegao IP20
conforme EN 60529.

A montagem é efetuada de acordo com os desenhos de dimensodes fornecidos. A distancia
a respeitar entre a parte superior do armario e o teto da sala também pode ser consultada
nos desenhos de dimensdes.

O ar de refrigeragao para a unidade de poténcia é aspirado pela frente, através das grades
de ventilagao na parte inferior das portas do armario. O ar aquecido é expelido através da
cobertura perfurada ou das grades de ventilagdo na cobertura do teto (na opgédo M13/M23/
M43/M54/M78). A alimentagao do ar de refrigeragdo também €& por baixo, através de pisos
intermediarios, dutos de ar e outras possibilidades idénticas. Para isso, devem ser criadas
aberturas na placa de fundo dividida em 3 ou removidas as placas de fundo individuais.

De acordo com EN 61800-3 nao esta prevista a aplicagdo da unidade do armario em redes
publicas de baixa tensao que alimentam edificios de habitagdo. Se estes forem conectados
em uma frequéncia destas, sdo de esperar defeitos de alta frequéncia.

Através de medidas adicionais (por ex. filtro de rede, opg¢ao L00) é, no entanto, possivel a
aplicacao no "primeiro ambiente" conforme EN 61800-3 categoria C2.

Indicagéo
Falhas dos servigos de radiocomunicagéo devido a interferéncias de alta frequéncia nos
ambientes residenciais

Em um ambiente residencial este produto pode provocar interferéncias de alta frequéncia
que tornam necessarias as medidas de supressao de interferéncias.

Este aparelho néo foi projetado para a operagdo sem restricdes na zona 1 (area residencial)
e nao deve ser utilizado sem medidas de supressao de interferéncias adequadas na zona 1.

e Deixe executar a instalagdo e a colocagdo em funcionamento com as medidas de
supressao de interferéncias por profissionais.
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3.3.2.2 Requisitos impostos ao nivelamento do solo

A base inferior do local de instalagao das unidades de armarios deve ser plana e nivelada,
de forma a permitir seu funcionamento.

® Deve-se assegurar que as portas possam abrir e fechar, os sistemas de travamento
devem funcionar adequadamente.

® As partes planas (por ex. portas, paredes laterais, coberturas) devem vedar corretamente
para que o grau de protecdo seja cumprido.

® Na conexdo de armarios (por ex. unidades de transporte) deve ser assegurado que nao
ha qualquer entrada de ar através de fissuras.

Esquema 3-1 Requisitos impostos ao nivelamento do solo

Para que esteja ativa a funcionalidade completa das unidades do armario, devem ser
cumpridos os seguintes pontos:

® A base deve ser plana e nivelada.

® As irregularidades devem ser compensadas.

e Entradas de ar originadas por medidas de compensacao (por ex.: D na figura) devem
ser fechadas.
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3.3.23 Indicadores de transporte

As unidades do armario dispdéem de indicadores de basculamento e de impacto, para
monitoracao de danos durante o transporte.

Esquema 3-2 Indicador de basculamento

Esquema 3-3 Indicador de impacto

Disposi¢ao dos indicadores de transporte

Os indicadores de basculamento encontram-se na area superior da unidade do armario, no
lado interior das portas.

Os indicadores de impacto encontram-se na area inferior da unidade do armario, no lado
interior das portas.
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Verificagdo dos indicadores de transporte antes da colocagao em funcionamento

Antes da colocagédo em funcionamento do conversor devem ser verificados obrigatoriamente
os indicadores de transporte.

Esquema 3-4 Indicador de basculamento ativado

O indicador de basculamento monitora, imediatamente e de forma visivel, se as unidades do
armario foram transportadas e armazenadas na vertical. Em caso de inclinagdo, comega a
fluir uma areia de quartzo azul para o campo do indicador em forma de seta. O indicador de
basculamento é ativado quando a ponta da seta que esta acima da linha central esta em
azul.

Esquema 3-5 Indicador de impacto ativado

O indicador de impacto indica a ultrapassagem e o sentido de uma aceleragédo acima de
98,1 m/s2(10 x g). A seta em preto indica a carga de impacto ndo permitida no sentido da
seta.

/N\AVISO

Risco de morte por danos ao dispositivo devido a indicadores de impacto e basculamento
soltos

A operagao segura do dispositivo ndo é garantida com indicadores de impacto e
basculamento soltos.
Isto pode causar a morte, ferimentos graves ou danos materiais.

e Interrompa a colocagdo em funcionamento se um dos indicadores de impacto e
basculamento tiver soltado-se.

o Entre em contato imediatamente com a Assisténcia Técnica para esclarecimentos.
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Remocéo dos indicadores de transporte antes da colocagdao em funcionamento

3.3.2.4

Desembalar

3.3.25

ATENGAO

Danos materiais pela permanéncia dos indicadores de transporte no dispositivo em
operagao

Se os indicadores de transporte ficarem no dispositivo durante a operagcao, podem ocorrer
danos materiais devido a soltura ou pela temperatura.

¢ Antes da colocagao em funcionamento do conversor, retire os indicadores de

transporte.

Os residuos de cola que permanecem no armario de distribuicao depois da retirada dos
indicadores de transporte podem ser retirados com o produto Spiritus.

Desembalar

Controle o fornecimento quanto a integridade, de acordo com o guia de remessa. Verifique a
integridade do armario.

A eliminagao do material da embalagem deve ser efetuada de acordo com os regulamentos
€ normas nacionais.

Ferramenta necessaria

Para a montagem é necessario:

® Chave de bocas ou chave de caixa Abertura da chave 10

® Chave de bocas ou chave de caixa Abertura da chave 13

® Chave de bocas ou chave de caixa Abertura da chave 16/17
® Chave de bocas ou chave de caixa Abertura da chave 18/19
e Chave sextavada interior do tamanho 8

® Chave dinamométrica de 5 Nm até 50 Nm

® (Chave de parafusos do tamanho 2

® (Chave de parafusos Torx T20

® Chave de parafusos Torx T25

® (Chave de parafusos Torx T30

Recomenda-se um conjunto de chaves de caixa com dois prolongamentos.
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3.3.3

3.3.3.1

Instalagdo

Elevacgédo da palete de transporte

Elevacao da palete de transporte

48

Observe as diretrizes locais em vigor para o transporte correto do armario da palete de
transporte para o local de instalagao.

Opcionalmente estao colocados no lado superior do armario dispositivos de transporte por
grua (opgao M90).

Os parafusos de fixagao das paletes de transporte podem ser retirados sem que a unidade
do armario tenha que ser levantada. As posi¢oes dos parafusos de fixagdo estao
assinaladas com marcagdes em vermelho nos lados exteriores das paletes.

Esquema 3-6 Elevagéo da palete de transporte (a esquerda: sem base; a direita: com base)

Em unidades do armario sem base (na figura a esquerda) os parafusos de fixagdo das
paletes de transporte devem ser retirados pelo lado inferior da palete.

Em unidades do armario com base (na figura a direita) os parafusos de fixagao da palete de
transporte ficam acessiveis apenas apos a abertura da cobertura e depois podem ser
diretamente desapertados e retirados pela parte da frente.
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/\AVISO

Risco de morte pela inobservancia do peso e do centro de gravidade

A inobservancia do peso e do centro de gravidade durante atividades de igamento e
transporte pode resultar em lesdes fisicas graves ou na morte.

¢ Durante todas as atividades de icamento e transporte atente ao peso indicado na
embalagem e no centro de gravidade marcado.

e Dé atengao especial a este potencial de risco depois de desparafusar as unidades de
armarios do palete de transporte.

Centro de gravidade do armario

A seguinte figura exemplifica o centro de gravidade do armario (para todos os tamanhos) a
considerar em todos os trabalhos de elevagéao e instalagao.

Esquema 3-7 Centro de gravidade do armario

Indicagéo
Centro de gravidade do armario

Esta colocado em todos os armarios ou todas as unidades de transporte um autocolante
com a posic¢ao exata do centro de gravidade do armario.

3.3.3.2 Desmontagem dos dispositivos de transporte por grua

Com a opcao M90 (dispositivo de transporte por grua) as unidades do armario estao
equipadas com olhais de transporte ou com calhas de suporte.

Esquema 3-8 Opgao MO0, Calhas de suporte
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Desmontagem

Os olhais de transporte podem ser desparafusados. As calhas de suporte possuem,
dependendo do comprimento do armario ou da unidade de transporte, uma quantidade
variada de parafusos de fixacao que devem ser soltos e retirados antes de se poder
desmontar as calhas.

/N\AVISO

Risco de acidente pelo manuseio inadequado com calhas de suporte

O manuseio inadequado com as pesadas calhas de suporte durante a desmontagem pode
resultar em lesées ou danos materiais.

¢ Atente para manusear com cuidado as calhas de suporte durante a desmontagem.

e Evite que parafusos caiam no dispositivo durante a desmontagem e resultem em danos
materiais durante a operacgao.

Parafusos originais da cobertura

50

Esquema 3-9 Conjunto de acessorios Parafusos originais da cobertura

Apds a desmontagem dos dispositivos de transporte por grua, os olhais de transporte ou os
parafusos de fixacdo das calhas de suporte retirados devem ser substituidos pelos para-
fusos originais da cobertura do conjunto de acessérios fornecido, para garantir o cumpri-
mento do grau de protegao e o correto aterramento do armario.

Esquema 3-10 Estado de fornecimento (a esquerda), Parafusos originais da cobertura (a direita)
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3.3 Montagem

Conexao com a fundagéao

Conexao com a fundagéao

Para efetuar a conexao a fundagao, existem quatro orificios por cada campo de armario,
para parafusos M12. As medidas de fixagao sao retiradas nos esquemas dimensionais
correspondentes.

Todos os campos de armario devem ser fixados no chao em, no minimo, 2 areas de fixagcao
opostas (1 parafuso na parte da frente e 1 na parte de tras do campo de armario).

Caso isso ndo seja possivel devido a falta de acessibilidade, os pontos de fixagdo dos
campos de armarios adjacentes devem ser aumentados de forma correspondente.

A principio, deve-se utilizar todos os pontos de fixagao possiveis.

3.3.34 Ligagao de unidades de transporte fornecidas em separado
Descrigao
Com cada unidade de transporte é fornecido um conjunto de acessorios para a conexao
mecanica dos armarios parciais. A proxima tabela indica o contetdo deste conjunto de
acessorios para a ligacao das unidades dos armarios.
Tabelas 3- 1 Conteudo do conjunto de acessérios para a conexdo das unidades dos armarios
Quantidade | Material Figura Indicagbes
1x Fita de vedacéao A fita de vedacgao deve ser colada antes da
organizagédo dos armarios.
3x Conector exterior do armario O conector do armario é colocado e parafusado pelo
incl. material de fixagao exterior.
Torque de aperto: 9 Nm
3 x Conector interior do armario O conector do armario é fixo com 4 parafusos.
incl. material de fixagédo Torque de aperto: 5 Nm
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3.3 Montagem

Montagem
1. Colar a fita de vedagéo nas barras dos armarios a ligar.

2. Juntar os armarios, devendo estar completamente juntos nas partes anterior e posterior.
A distancia entre os armarios deve ser de aprox. 3 mm.

3. Montar os conectores dos armarios interiores e exteriores de acordo com o seguinte
desenho.

4. Se necessario, fixar as coberturas de protecao e as portas novamente. Os aterramentos
nas portas também devem ser fixados.

Conector interior do armario

Conector interior do armario

7

Conectores exteriores dos armarios

Esquema 3-11  Posi¢des dos conectores dos armarios
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N Conector do armario interno Furagdes para fixagéo do armario no chao,

Torque: 5 Nm para parafusos M12
3mm

Esquema 3-12  Conector dos armarios interiores na barra inferior

.'
J

Conector do armario interno
Torque: 5 Nm

Esquema 3-13  Conector dos armarios interiores na barra superior
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Conectores exteriores dos armarios
Torque de aperto: 9 Nm
Esquema 3-14  Conectores exteriores dos armarios
3.34 Montagem de chapas de gotejamento (Opgao M21) ou coberturas adicionais

(Opgéao M23, M43, M54)

Para aumentar o grau de protegao dos armarios de IP20 (padrao) para IP21, 1P23, IP43 ou
IP54 sao fornecidas chapas de gotejamento ou coberturas adicionais, que devem ser
montadas apds a instalagdo dos armarios.

Descrigao

Grau de protegao IP21

O aumento do grau de protecao para IP21 ¢ alcangado com uma chapa de gotejamento
montada adicionalmente. A chapa de gotejamento € montada por cima do armario, saliente
em relagao ao espacgador, a uma distancia de 250 mm por cima da cobertura do armario.
Todos os armarios com chapa de gotejamento ficam assim 250 mm mais altos.
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Grau de protegao 1P23

As unidades dos armarios do grau de protecao IP23 sao fornecidas com coberturas adicio-
nais, bem como com grades de ventilagdo de plastico e uma rede de plastico na entrada de
ar (portas) e saida de ar (coberturas). As coberturas s&o inseridas lateralmente e de frente,
alinhadas com os armarios, e na parte de tras, de modo que a saida de ar também seja
possivel na instalagao na parede. A saida de ar ocorre na parte frontal e traseira. A cober-
tura é fixada através de uma uniao roscada com os quatro orificios de gancho no armario.
Com a colocagao de coberturas, os armarios ficam 400 mm mais altos.

Grau de protegao 1P43

As unidades dos armarios do grau de protecao IP43 sao fornecidas com coberturas adicio-
nais, bem como com grades de ventilagdo de plastico e uma rede de plastico de malhas
apertadas na entrada de ar (portas) e saida de ar (coberturas). As coberturas sao inseridas
lateralmente e de frente, alinhadas com os armarios, e na parte de tras, de modo que a
saida de ar também seja possivel na instalagao na parede. A saida de ar ocorre na parte
frontal e traseira. A cobertura é fixada através de uma unido roscada com os quatro orificios
de gancho no armario. Com a colocagao de coberturas, os armarios ficam 400 mm mais
altos.

O cumprimento do grau de protecao IP43 requer um elemento filtrante intacto cuja
manutenc¢do deve ser efetuada regularmente devido as condigdes ambientais
predominantes.

Grau de protegao IP54

As unidades dos armarios do grau de protecao IP54 sao fornecidas com coberturas adicio-
nais, bem como com grades de ventilagdo de plastico e um elemento filtrante na entrada de
ar (portas) e saida de ar (coberturas). As coberturas s&o inseridas lateralmente e de frente,
alinhadas com os armarios, e na parte de tras, de modo que a saida de ar também seja
possivel na instalagao na parede. A saida de ar ocorre na parte frontal e traseira. A cober-
tura é fixada através de uma uniao roscada com os quatro orificios de gancho no armario.
Com a colocagao de coberturas, os armarios ficam 400 mm mais altos.

O cumprimento do grau de protecdo IP54 requer um elemento filtrante que, devido as
condi¢cdes ambientais predominantes, deve ser substituido regularmente em conformidade.
A colocacao e a substituicao do elemento filtrante sdo efetuadas a partir do exterior com
mao-de-obra reduzida.

Indicagéo
Montagem antecipada da chapa de gotejamento ou da cobertura!

Para proteger as unidades dos armarios contra a penetragdo de corpos estranhos,
€ aconselhavel montar antecipadamente a chapa de gotejamento ou a cobertura.
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Montagem de uma chapa de gotejamento para aumento do grau de prote¢ao para IP21 (opgédo M21)
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Esquema 3-15 Montagem de uma chapa de gotejamento

A chapa de gotejamento @ pode ser montada de varias formas ambos os sentidos (de lado
e para a frente ou para tras) sobre a parte de cima do armario.

A disposicao pode ser adaptada as diferentes condi¢des de instalagdo dos armarios. Desta
forma, resulta uma projecéo ajustavel da chapa de gotejamento a frente @ e atras ®.
Assim pode-se alcangar uma projecéo a toda a volta da chapa de gotejamento ou um
contato direto com a parede ou com a chapa de gotejamento da instalagdo traseira. Se
necessario, o ponto de contato com a parede ou na instalagao traseira devera ser vedado.

® Remova eventuais dispositivos existentes de transporte por grua.

e Monte o espagador (A) no ponto de montagem previsto sobre a parte superior do
armario.
Para tal, fixe a partir de baixo os parafusos @ com a anilha de contato inferior através da
grelha de protegao perfurada (torque de aperto: 13 Nm com M6).

Indicagéo
Fixacéo da grelha de prote¢do
A grelha de protecéo é fixada a partir de cima no armario com quatro parafusos. Para

uma montagem mais facil do espagador, a grelha de protecdo pode ser removida e
montada novamente apds a conclusao.

® Monte a chapa de gotejamento (B) no espagador.
Monte a partir de cima os parafusos ® com a anilha de contato inferior através da chapa
de gotejamento (torque de aperto): 13 Nm com M6).
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Indicagéo
Montagem da chapa de gotejamento na concatenacgéo lateral de armarios

Para que nenhuma gota de dgua possa entrar nos espagos dos armarios durante sua
concatenagao lateral, as chapas de gotejamento contam com sobreposi¢des laterais. Na
montagem das chapas de gotejamento, certifique-se de que as saliéncias engatam umas
nas outras.

Montagem de uma cobertura para aumento do tipo de protegao em |P23/1P43/IP54
(Opgao M23/M43/M54)

®

Esquema 3-16 Montagem de uma cobertura

1. Se necessario, remova os dispositivos existentes de transporte por grua.

2. Certifique-se de que na parte superior do armario nao existe uma chapa de cobertura
perfurada (esta pode ser eventualmente montada por motivos relacionados com a
producdo). Se uma cobertura estiver montada, retire-a.

3. Apenas na opgao M43 e M54
Cole as superficies de apoio da cobertura na parte superior do armario com a fita de
vedacgao fornecida no conjunto de acessorios.
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Esquema 3-17  Cobertura com fita de vedagao colada

4. Coloque as anilhas planas dos parafusos da cobertura original nos pontos de revesti-
mento da parte dianteira do armario, entre a parte superior do armario e a cobertura.
Dessa forma, evita-se que a cobertura seja pressionada excessivamente para baixo
durante o aperto dos parafusos e bloqueie a abertura das portas.

Esquema 3-18 Colocagao das anilhas planas
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5. Monte a cobertura nos pontos de montagem previstos na parte de cima do armario.
6. Na parte traseira, monte de cima os parafusos da cobertura original M12 (.

7. Na parte dianteira, monte de baixo os parafusos M6 e as anilhas planas (sequéncia:
parafuso, elemento de seguranga por mola, anilha plana pequena, anilha plana grande)

@.

8. Em caso de coberturas largas: coloque os parafusos adicionais no meio da cobertura
(na frente e atras) @.

[ = -

Esquema 3-19  Visao com porta do armario aberta
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Esquema 3-20 Visao com porta do armario fechada
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4.1 Conteldo deste capitulo
Este capitulo aborda:
® A criagao das ligagdes elétricas da unidade do armario

® A adaptagao da tensao do ventilador e a tensao de alimentagao interna as condi¢des
locais (tensao da rede)

® A régua de bornes do cliente e as suas interfaces

® As interfaces das opgoes adicionais

Conversores de frequéncia montados em unidade de armario
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4.2

Lista de verificagdo para a instalagao elétrica

Para efetuar a instalagao elétrica da unidade de armario siga os passos da seguinte lista de
verificagdo. Leia o ponto "Indicagdes de seguranga” no inicio deste manual de instrugoes,
antes de iniciar os trabalhos no aparelho.

Indicagéo
Marcando a lista de verificagao
Assinale com uma cruz na coluna direita correspondente, se a opgao em questao for parte

integrante do volume de fornecimento. Apds concluir os trabalhos de instalagao, assinale
também com uma cruz todos os passos de trabalho que vocé realizou.

Pos.

Atividade existente realizada

Conexdes de poténcia

1

As ligagbes elétricas das unidades de transporte devem ser efetuadas (ver capitulo l:‘ l:‘
"Instalagao elétrica/Conexdes de poténcia/Ligagao elétrica de dispositivos em
paralelo").

Os cabos de alimentagéo no lado da rede e do motor devem ser dimensionados e |:| |:|
instalados em conformidade com as condigdes ambientais e de instalagdo. Os
comprimentos maximos permitidos dos cabos entre o conversor e o motor devem
ser respeitados em fungéo dos cabos utilizados (ver capitulo "Instalagéo elétrica/
Conexdes de poténcia/Secgdes transversais da conexdo, Comprimentos de
cabos").

As saidas do conversor ligadas em paralelo devem ser ligadas em fase ao motor.

Devem ser mantidos os comprimentos minimos de cabos entre o armario do
conversor € o motor com apenas um sistema de enrolamento (veja o capitulo
"Conexodes de poténcia" no paragrafo "Comprimentos de cabos minimos na
conexdo a um motor com sistema de um enrolamento").

Os cabos entre os conversores individuais € um motor com apenas um motor com
um sistema de enrolamento dever&o ter o mesmo comprimento.

A conexao PE no motor deve ser reconduzida diretamente a unidade do armario.

Os cabos devem ser corretamente ligados com um torque de 50 Nm aos bornes da
unidade de armario. No motor e na instalagéo elétrica de baixa tensao, os cabos
devem também estar ligados com os torques necessarios.

O circuito intermediario das unidades de transporte deverd estar ligado (veja o
capitulo "Instalacéo elétrica/Conexdes de poténcia/Conexéao da ligagao do circuito
intermediario").

Os cabos entre a instalagéo elétrica de baixa tensdo e a unidade do armario devem
ser protegidos com fusiveis de rede com respeito a prote¢do de cabos

(DIN VDE 100, segéo 430 ou IEC 60364-4-43). Os fusiveis correspondentes podem
ser consultados no ponto "Dados técnicos".

Para aliviar a tragéo, os cabos devem ser fixados na barra coletora dos cabos l:‘ l:‘
(barra C).
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Pos. | Atividade existente realizada

6 Se utilizar cabos blindados de CEM, coloque unides roscadas na caixa de bornes D D

do motor, que tenham um contato abrangente com a blindagem e que estejam
ligados a massa. No armario, os cabos devem ser aterrados em uma grande
superficie na guia de protegdo CEM com as bragadeiras de fixagao fornecidas.
(guia de protecao contida na opc¢ao LOO ou pedida em separado com a opgéo M70)
(ver capitulo "Instalagao elétrica/Montagem de acordo com a CEM").

7 | As blindagens dos cabos devem ser colocadas corretamente e o armario deve ser
aterrado corretamente nos pontos previstos para esse fim (ver capitulo "Instalacao
elétrica/Montagem de acordo com a CEM").

8 | As tensdes dos transformadores dos ventiladores (-T1T10/-T20) devem ser
adaptadas a tenséo de conexao da unidade do armario. Estas adaptagdes das
tensbes devem ser retiradas das duas unidades de transporte (ver o capitulo
"Instalacéo elétrica/Conexdes de poténcia/configuracao da tensdo do ventilador
(-T1-T10/-T20)").

9 | Cada bragadeira de ligagédo ao componente do dispositivo de supressao de D D
interferéncia principal tem uma placa de sinalizagdo amarela fixada.

e A placa de sinalizagdo deve (ao puxar com forga) ser removida da bragadeira de
ligacao, se esta tiver que permanecer no aparelho (funcionamento em uma rede
aterrada).

e A placa de sinalizagdo deve ser removida em conjunto com a bragadeira de

ligagao, se o aparelho for operado em uma rede sem aterramento (rede IT).
(Ver o capitulo "Instalacao elétrica/Conexdes de poténcia/Retirada da bragadeira de
ligacdo ao componente do dispositivo de supresséo de interferéncia principal
durante a operagao de uma rede nao aterrada (Rede IT)").

10 | A data de fabricagéo pode ser determinada com base na placa de identificacdo. Se D D
o periodo de tempo até a primeira colocagdo em funcionamento ou o tempo de
imobilizagao da unidade do armario for inferior a 2 anos, ndo é necessaria a
formacgéo de capacitores do circuito intermediario. Se o periodo de tempo da
imobilizacao for superior a 2 anos, deve ser efetuada uma formagéo (veja o capitulo
"Manutengao e conservagao/Formagao de capacitores do circuito intermediario”).

11 | A corrente convencional de disparo do disjuntor deve ser ajustada em conformidade
com as condi¢des da instalagao (veja capitulo "Instalagéo elétrica/Conexdes de
poténcia/Adaptagao do disjuntor").

12 | Na alimentagao auxiliar externa, os cabos para CA 230 V no borne —X40 devem ser
ligados (ver capitulo "Instalagéo elétrica/Conexdes de poténcia/Alimentacédo externa
da alimentagéo auxiliar a partir de uma rede segura").

13 | Opgéo LO7 O filtro deve ser selecionado na colocagdo em funcionamento
Filtro du/dt através do STARTER ou AOP30. Recomenda-se um controle da
compact plus selegao atraves da verificagdo da configuragéo de p0230 = 2.
Voltage Peak As parametrizagbes necessarias sdo automaticamente efetuadas
Limiter (ver capitulo "Instalag&o elétrica/Outras conexdes/Filtro du/dt
compact plus Voltage Peak Limiter (Opgao L0O7)".
14 | Opgéo L10 O filtro deve ser selecionado na colocagdo em funcionamento D D
Filtro du/dt plus | @través do STARTER ou AOP30. Recomenda-se um controle da
Voltage Peak selecao através da verificagdo da configuragao de p0230 = 2.
Limiter As parametrizagbes necessarias sdo automaticamente efetuadas

(ver capitulo "Instalagéo elétrica/Outras conexdes/Filtro du/dt
plus Voltage Peak Limiter (Opgao L10)".
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Pos. | Atividade existente realizada
15 | Opgao L19 Para a alimentagédo de meios auxiliares (por ex., ventilador l:‘ l:‘
Conexdo para externo do motor), o acionamento deve ser ligado corretamente
meios auxiliares | @08 bornes -X155:1 (L1) ... -X155:3 (L3). A tens&o de conex&o do
externos acionamento auxiliar tem de corresponder a tenséo de entrada Valor ajus-
da unidade de armario. A corrente de carga deve ser, no tado:
maximo, de 10 A e deve ser ajustada para -Q155 no consumidor
ligado (ver capitulo "Instalagao elétrica/Outras conexdes/
Conexao para meios auxiliares externos (Opgéo L19)").
16 | Opgao L21 O monitoramento do protetor contra surtos e dos fusiveis l:‘ l:‘
Limitagéo de conectados a montante deve ser conectado no borne -X700
sobretensdo (ver o capitulo "Instalagdo elétrica/Outras conexdes/Limitagao de
sobretensao (Opgéo L21)").
Neste caso, o item 9 também deve ser observado:
"Durante a operagao em uma rede nao aterrada (rede IT), a
bragadeira de ligagdo ao componente do dispositivo de
supressao de interferéncia principal deve ser retirada" (ver o
capitulo "Instalacao elétrica/Conexdes de poténcia/Retirada da
bragadeira de ligagdo ao componente do dispositivo de
supressao de interferéncia principal durante operagao em rede
ndo aterrada (Rede IT)").
17 | Opgao L50 A alimentagao auxiliar de 230 V para a iluminagdo do armario |:| |:|
lluminagdo do | com tomada de servico integrada deve ser ligada ao borne -X390
armario com e deve ser protegida, no maximo, com 10 A no lado do sistema
tomada de (ver capitulo "Instalag&o elétrica/Outras conexdes/lluminagéo do
servico armario com tomada de servigo (Opgao L50)").
18 | Opgao L55 A alimentacao auxiliar de 230 V para o aquecimento de I:I I:I
Aquecimento de imobilizagao do armario (230 V/50 Hz, 100 W/ou em larguras de
imobilizacdo do | @rmario de 800 ... 1200 mm 230 V/50 Hz 2 x 100 W), deve ser
armario ligada nos bornes -X240: 1 ... 3 e protegida, no maximo, com
16 A (ver capitulo "Instalagéo elétrica/Outras conexdes/
Aquecimento de imobilizagdo do armario (Opgéo L55)").
19 | Opgao K74 A tensdo da alimentacao de corrente auxiliar (-T10) deve ser

Alimentagéo de
corrente auxiliar,
CA 230V

adaptada a tensao de conexao da unidade do armario (ver o
capitulo "Instalagéo elétrica/Outras conexdes/Alimentagao de
corrente auxiliar, CA 230 V (Opgao K74)").

Conexodes de sinais

20 | Operagao da unidade do armario por um controle principal/sala de comando. Em |:| |:|
conformidade com a atribuigao de interfaces, os cabos de comando devem ser
ligados e blindados. Considerando as interferéncias, os sinais digitais e analdgicos
devem ser instalados com cabos separados e a distancia relativa aos cabos de
alimentac&o deve ser respeitada.
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Pos. | Atividade existente realizada
21 | Opgéo G60 Para expandir a régua do cliente, utiliza-se o Terminal Module D D
Régua de Met. . .
bornes do Estao assim disponiveis as seguintes interfaces adicionais:

cliente TM31 e 8 entradas digitais

e 4 entradas e saidas digitais bidirecionais
e 2 saidas de relé com contato inversor

e 2 entradas analdgicas

e 2 saidas analogicas

e 1 entrada do sensor de temperatura (KTY84-130/PTC)

A integracao das interfaces é efetuada através de pré-inter-
conexodes preparadas de fabrica, as quais podem ser selecio-
nadas durante a colocagao em funcionamento.

Na utilizagdo das entradas analdgicas do TM31 como entradas
de corrente ou de tensdo, deve-se observar que o comutador
S5.0 ou S5.1 deve ser ajustado em conformidade (ver capitulo
"Instalagao elétrica/Conexdes de sinais/Régua de bornes do
cliente (-A60)").

22 | Opgéao K50 O mddulo do codificador SMC30 é utilizado para registrar a D D
Sensor Module | rotagéo real do motor.

Cabinet- Os seguintes codificadores sao suportados pelo médulo do
Mounted codificador SMC30 em conjunto com o SINAMICS G150:
SMC30

e Codificador TTL

e Codificador HTL

Além disso, a temperatura do motor pode ser registrada por meio
do resistor KTY84-130 ou PTC.

No estado de fornecimento, existe um codificador HTL bipolar
com 1024 pulsos por rotagao (ver capitulo "Instalagéo
elétrica/Outras conexdes/Sensor Module Cabinet Mounted
SMC30 (Opgao K50)").

23 | Opgéo K52 Para o registro seguro dos valores reais durante o uso das D I:l
Médulo funcbes Safety Integrated Extended sera implementado o médulo
adicional do adicional do codificador SMC30 (ver o capitulo "Instalagéo
codificador elétrica/Outras conexdes/Modulo adicional do codificador SMC30
SMC30 (Opgao K52)").

Conexao de aparelhos de protegdo e monitoragdo

24 | Opgéao G51 No Terminal Module TM150 podem ser ligados até 12 sensores D I:l
Médulo sensor | de temperatura (PT100, PT1000, KTY84, PTC, dispositivo de
de temperatura | @bertura bimetal) (ver capitulo "Instalagao elétrica/Outras

TM150 conexdes/Médulo do sensor de temperatura TM150 (Opgéo
G51)").
25 | Opgéao L45 Os contatos do botao de parada de emergéncia estéao D D

Botdo de parada | disponiveis no borne -X120 e podem aqui ser derivados para
de emergéncia | intégragédo em um conceito de protegao principal no lado do

embutido na sistema (ver capitulo "Instalag&o elétrica/Outras conexdes/Bot&o
porta do armario de parada de emergéncia, embutido na porta do armario (Opgéao
L45)").
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4.2 Lista de verificagdo para a instalagéo elétrica

Pos. | Atividade existente realizada
26 | Opgéao L57 A parada de emergéncia da categoria 0 provoca a imobilizagdo l:‘ l:‘
Categoria de nao controlada do acionamento. Nao é necessario um
parada de cabeamento adicional em conjunto com a opgéo L45.
emergéncia 0, | S€ porém a unidade do armario for integrada em uma corrente
CA 230V ou de segurancga externa, o contato deve ser inserido através da
CC 24V régua de bornes -X120 (ver capitulo "Instalag&o elétrica/Outras
conexodes/Categoria de parada de emergéncia 0, CA 230 V ou
CC 24 V (Opgao L57)").
27 | Opgao L59 A categoria de parada de emergéncia 1 provoca a imobilizagao l:‘ l:‘
Categoria de controlada do acionamento. Neste caso, pode ser necessario o
parada de uso de unidades de freio devido a caracteristica de carga e aos
emergéncia 1, | tempos de imobilizagdo necessarios. N&o € necessario um
CA 230 V cabeamento adicional em conjunto com a opgéo L45.
Se porém a unidade do armario for integrada em uma corrente
de segurancga externa, o contato deve ser inserido através da
régua de bornes —X120. O relé temporizador no -K121 deve ser
adaptado as condigdes da instalagao (ver capitulo "Instalagao
elétrica/Outras conexdes/Categoria de parada de emergéncia 1,
CA 230 V (Opgéo L59)").
28 | Opgéao L60 A categoria de parada de emergéncia 1 provoca a imobilizacdo I:I I:I
Categoria de controlada do acionamento. Neste caso, pode ser necessario o
parada de uso de unidades de freio devido a caracteristica de carga e aos
emergéncia 1, | tempos de imobilizagdo necessarios. N&o € necessario um
cC 24V cabeamento adicional em conjunto com a opgéo L45.
Se porém a unidade do armario for integrada em uma corrente
de seguranga externa, o contato deve ser inserido através da
régua de bornes -X120. O relé temporizador no -K120 deve ser
adaptado as condi¢des da instalagéo (ver capitulo "Instalagéo
elétrica/Outras conexdes/ Categoria de parada de emergéncia 1,
CC 24 V (Opgéo L60)").
29 | Opgéao L62 Os cabos de ligagéo e o aterramento para a resisténcia de l:‘ l:‘
Unidade de frenagem devem ser ligados no bloco de bornes —X5: 1/2. A
frenagem ligag&o entre o interruptor termostatico na resisténcia de frena-
50 kW/250 kW | 9em e a régua de bornes do cliente ~A60 ou a Control Unit deve
ser estabelecida. A colocagao em funcionamento através de
AOP30, as configuragbes para a avaliagao do "defeito externo 3"
devem ser efetuadas. As configuragbes para a avaliagdo do
interruptor termostatico como "defeito externo 2" devem ser
efetuadas (ver capitulo "Instalagao elétrica/Outras
conexodes/Unidade de frenagem 50 kW (Opgao L62)").
30 | Opgéao L83 No aparelho protetor de motor por termistor -F127, os sensores |:| |:|
Aparelho de temperatura do resistor (resistores PTC do tipo A) devem ser
protetor de ligados aos bornes T1 e T2 para aviso (ver capitulo "Instalagdo
motor por elétrica/Outras conexdes/Aparelho protetor de motor por
termistor (aviso) | termistor (Opg&o L83/L84)").
31 | Opgéo L84 No aparelho protetor de motor por termistor -F125, os sensores |:| |:|
Aparelho de temperatura do resistor (resistores PTC do tipo A) devem ser
protetor de ligados aos bornes T1 e T2 para desconexao (ver capitulo
motor por "Instalag&o elétrica/Outras conexbes/Aparelho protetor de motor
termistor por termistor (Opgéo L83/L84)").
(desconexao)
Conversores de frequéncia montados em unidade de armario
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4.2 Lista de verificagdo para a instalagdo elétrica

Pos. | Atividade existente realizada
32 | Opcéo L86 Para a avaliagdo PT100, as termorresisténcias devem estar D
Unidade de ligadas as unidades de avaliagéo -B140, -B141. Para o efeito, &
avaliagdo possivel a conex&o dos sensores PT100 em técnica de dois ou
PT100 trés condutores. Em relag&o a avaliagdo (levando em conta a
configuragéo de fabrica), € necessario considerar a divisao dos
sensores em dois grupos (ver capitulo "Instalagéo elétrica/Outras
conexdes/Unidade de avaliagdo PT100 (Opgao L86)").
33 | Opcéo L87 O monitor de isolamento pode ser operado apenas em uma rede D
Monitoracdo do | €M aterramento (rede IT). Deve-se considerar que apenas um
isolamento monitor de isolamento em uma rede galvanicamente ligada pode

ser operado. Os relés de sinalizacdo devem ser ligados em
conformidade para o comando no lado do sistema ou aciona-
mentos individuais (alimentagdo da unidade do armario através
de um transformador conversor atribuido a unidade do armario)
na cadeia de aviso da unidade do armario (ver capitulo
"Instalagao elétrica/Outras conexdes/Monitoragao do isolamento
(Opgao L87)").

Neste caso, o item 9 também deve ser observado:

"Durante a operagdo em uma rede nao aterrada (rede IT), a
bracadeira de ligagdo ao componente do dispositivo de
supressao de interferéncia principal deve ser retirada" (ver o
capitulo "Instalagao elétrica/Conexdes de poténcia/Retirada da
bracadeira de ligagdo ao componente do dispositivo de
supressao de interferéncia principal durante operagao em rede
nao aterrada (Rede IT)").

Safety Integrated

34 | Opgéao K01 As fungdes Safety Integrated Extended requerem uma licenga D
Licenca Safety | Para cada eixo que precise de funcoes Safety.
para 1 eixo Com a opgéo K01, a licenga Safety para 1 eixo esta contida no
CompactFlash Card e ja ativada (ver o capitulo "Instalagéao
elétrica/Outras conexdes/Licenga Safety para 1 eixo (Opgao
K01)").
35 | Opgéao K82 A régua de bornes -X41 deve ser ligada no lado do sistema, as D
Fung&o de fungcbes Safety devem ser ativadas antes da utilizagédo através da
seguranca "Safe parametrizacdo, deve ser também efetuado um teste de
Torque Off" e aceitagdo e um protocolo de aceitagéo deve ser criado (ver
"Safe Stop 1" capitulo "Instalagéo elétrica/Outras conexdes/Mddulo de bornes
para ativacao da fungdo de seguranca "Safe Torque Off" e "Safe
Stop 1" (Opgao K82)").
36 | Opgéo K87 A régua de bornes do médulo terminal TM54F deve ser ligada no D
Terminal lado do sistema, as fungdes Safety Integrated Extended devem
Module TM54E | ser ativadas antes da utilizag&o através da parametrizagdo. Além
disso, deve-se efetuar também um teste de aceitacédo e criar um
protocolo de aceitagéo (ver o capitulo "Instalagao elétrica/Outras
conexdes/Modulo de terminal TM54F (Opgao K87)").
37 | Opgéo K88 Para controlar os freios é preciso fazer uma conexao entre -X14 I:l
Safe Brake no Safe Brake Adapter e o freio de parada.(ver o capitulo
Adapter "Instalagéo elétrica/Outras conexbes/Safe Brake Adapter SBA
CA 230 V CA 230 V (Opgéo K88)").
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4.2 Lista de verificagdo para a instalagéo elétrica

Ferramenta necessaria

68

Para a montagem das conexdes é necessario:

Chave de bocas ou chave de caixa Abertura da chave 10
Chave de bocas ou chave de caixa Abertura da chave 13
Chave de bocas ou chave de caixa Abertura da chave 16/17
Chave de bocas ou chave de caixa Abertura da chave 18/19
Chave sextavada interior do tamanho 8

Chave dinamomeétrica até 50 Nm

Chave de parafusos do tamanho 2

Chave de parafusos Torx T20

Chave de parafusos Torx T25

Chave de parafusos Torx T30
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4.3 Medidas de precaugao importantes

4.3 Medidas de precaucao importantes

/N\AVISO

Risco de vida devido a inobservancia das indicagGes gerais de seguranca e dos riscos
residuais

Pela inobservancia das indicagdes gerais de seguranga e dos riscos residuais podem
ocorrer acidentes com graves lesdes ou a morte.

¢ Respeite as indicagdes gerais de seguranga.
e Na avaliagdo de riscos, considere os riscos residuais.

/\AVISO

Risco de vida devido a choque elétrico na utilizagdo de fusiveis inadequados

A utilizagao de fusiveis inadequados pode resultar em lesdes graves ou na morte devido
ao choque elétrico

e Utilize apenas os fusiveis recomendados nos dados técnicos.
e Respeite a corrente minima de curto-circuito necessaria para cada fusivel.

/\PERIGO

Risco de vida devido a choque elétrico devido a carga residual dos capacitores do circuito
intermediario

Uma tensao perigosa permanece por algum tempo apds o desligamento da tensao de
alimentagdo nos capacitores do circuito intermediario.
O contato com as pegas condutoras de tens&o provoca graves lesdes ou morte.

e Abra o dispositivo apenas depois de decorrido o periodo indicado na placa de
sinalizagao.

¢ Antes do inicio dos trabalhos verifique a isencao de tensao por meio de uma medi¢ao
em todos os polos, até contra a terra.

ATENGAO

Danos materiais pelo ligamento do dispositivo sem a formacéao dos capacitores do circuito
intermediario

O dispositivo pode ser danificado se for ligado sem a formagao dos capacitores do circuito
intermediario apds um periodo de armazenamento maior que dois anos.

e Antes de ligar o dispositivo apdés um armazenamento por mais de dois anos, faga sua
formacao, ver o capitulo "Manutengao e conservagao".
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Indicagéo
Protecédo contra toque

As unidades do armario com porta de armario aberta sao equipadas com uma protecao
contra toque segundo a BGV A3, de acordo com a EN 50274.

Na versao com a opgao M60 estdo montadas também coberturas de protecao adicional que
oferecem as pecgas sob tensdo uma maior protegao contra toque com a porta do armario
aberta.

Estas coberturas de protegdo devem ser retiradas apropriadamente durante a realizagao de
trabalhos de montagem e conex&o. Apds a conclusdo dos trabalhos, as coberturas de
protecdo devem voltar a ser corretamente montadas.

4.4 Introdugcédo a CEM

O que se entende por CEM?

Por compatibilidade eletromagnética (CEM) entende-se a capacidade de um aparelho
elétrico de funcionar perfeitamente num ambiente eletromagnético indicado sem com isso
afetar de forma nao autorizada o ambiente.

A CEM representa assim uma caracteristica de qualidade para a

® Imunidade prépria a interferéncia: resisténcia a variaveis de interferéncia elétricas
internas

® |munidade externa a interferéncia: resisténcia a variaveis de interferéncia
eletromagnéticas externas ao sistema

® Grau de emissao de interferéncias: Influéncia do meio através de radiagao
eletromagnética

Para um funcionamento sem interferéncias da unidade do armario na instalagdo, o meio
sujeito a interferéncias nao deve ser negligenciado. Por isso, na montagem da instalagao
sao colocados requisitos especiais relativos a CEM.

Segurancga operacional e resisténcia a interferéncias

De modo a conseguir a maior seguranga operacional e resisténcia a interferéncias possivel
de uma instalagao completa (conversor, automatizagao, motor de propulsao), sao
necessarias medidas por parte do fabricante do conversor e do usuario. S6 quando todas
estas medidas forem respeitadas é que o funcionamento perfeito do conversor pode ser
garantido e os requisitos indicados (2004/108/CE) pelo legislador podem ser cumpridos.

Conversores de frequéncia montados em unidade de armario
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Emissoes de interferéncias

Os requisitos CEM para os "sistemas de acionamento alteraveis através de rotagdes"
descreve a norma de produtos EN 61800-3. Esta coloca requisitos ao conversor com
tensdes de funcionamento inferiores a 1000 V. Em fungao do local de instalagdo do sistema
de acionamento, sao definidos varios ambientes e categorias.

Rede de média tensao

— - + ——
Expansao
ligadas a cabos
) - I Defeitos 1
Rede de baixa tenséo 1 I Rede de baixa tensdo
Pblica L Industrial
h L
Ponto de medigdo para 1
defeitos
associados ao cabo |
| |
Primeiro | Segundo 1
Ambiente Ambiente |

Limite dos dispositivosf
i10m

Acionamento
Fonte de defeitos

Equipamento
(afetado por
defeitos) Ponto de medigdo para

interferéncias irradiadas

Esquema 4-1 Definigao do primeiro e segundo ambiente

C1

Primeiro C2 Segundo
Ambiente Ambiente
C3
C4

Esquema 4-2 Definicao das categorias C1 a C4

Tabelas 4- 1 Definicdo do primeiro e do segundo ambiente

Definigéo do primeiro e do segundo ambiente

Primeiro ambiente Edificios residéncias ou localizagdes, nos quais o sistema de acionamento
sem transformador é ligado a uma rede de baixa tensao publica.

Segundo ambiente Zonas industriais que sdo alimentadas através de um transformador préprio
a partir da rede de média tensao.
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4.5 Instalacdo de acordo com a CEM

Tabelas 4- 2 Definicao das categorias C1 ... C4

Definicéo das categorias C1 ... C4

Categoria C1 Tensao nominal <1000 V Utilizag&o ilimitada no primeiro ambiente.

Categoria C2 Sistemas de acionamento fixos Tensdo nominal <1000 V para a utilizagéo
no segundo ambiente. Utilizacdo no primeiro ambiente em vendas e
instalagéo pelo pessoal técnico.

Categoria C3 Tensao nominal <1000 V Utilizag&o exclusiva no segundo ambiente.

Categoria C4 Tenséo nominal 21000 V ou para correntes nominais 2400 A em sistemas
complexos no segundo ambiente.

4.5 Instalagdo de acordo com a CEM

Em seguida estdo reunidas algumas informagdes fundamentais e diretivas que ajudam a
cumprir as diretivas de CEM e CE.

Montagem do armario

® Ligue as pecgas metalicas pintadas ou anodizadas com arruelas de dentes de bloqueio e
retire a camada isolante.

e Utilize chapas de montagem ndo pintadas e desengorduradas.

e Estabelegca uma ligagdo central entre a massa e o sistema de condutor de protegcao
(terra).

Interrupgoes da blindagem

® A conexao em ponte das interrup¢des da blindagem, por ex., nos bornes, interruptores,
contatores, etc. deve ser efetuada com uma baixa impedancia e de forma a abranger
uma grande area.

Utilizar segdes transversais grandes

e Estabelega cabos subterrdneos e de massa com se¢des transversais grandes, melhor
ainda com liga¢des a massa ou cabo de fio fino.

Instalar os cabos de alimentagdo do motor separadamente

e A distancia entre o cabo do motor e o cabo do sinal deve ser > 20 cm. Nao instale o cabo
de sinal e do motor paralelamente.

Instalar cabo de ligagdo equipotencial

® Recomenda-se a instalagdo de um cabo de ligagdo equipotencial com uma segao
transversal minima de 16 mm2 paralela aos cabos de comando.
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4.5 Instalacdo de acordo com a CEM

Utilizar supressor de interferéncias

Se relés, contatores e cargas indutivas ou capacitivas forem ligados, os relés ou
contatores a ligar devem ser equipados com supressores de interferéncias.

Instalagdo dos cabos

Os cabos sujeitos e sensiveis a interferéncias devem ser instalados com uma grande
distancia entre si.

Todos os cabos devem ser conduzidos o mais préximo possivel de pecas de caixa
aterradas, como chapas de montagem ou estruturas dos armarios. Isto reduz tanto a
radiacado de interferéncias como o acoplamento de interferéncias.

Os fios de reserva dos cabos de sinal e de dados devem ser aterrados em ambos os
lados, de modo a alcangar um efeito de blindagem adicional.

Reduza o comprimento de cabos compridos e instale-os em pontos resistentes a
interferéncias. Caso contrario, podem surgir pontos de acoplamento adicionais.

Se nao for possivel evitar cruzamentos, os condutores ou cabos, que transportam sinais
de classes diferentes, tém de se cruzar em angulo reto, principalmente, quando se trata
de sinais sensiveis e sujeitos a interferéncias.

— Classe 1:
cabos nao blindados para CC <60 V
cabos nao blindados para CA<25V
cabos blindados de sinal analdgico para
cabos blindados de barramento e de dados
conexodes de painel de controle, cabos do incremental/absoluto

— Classe 2:
cabos nao blindados para CC >60V e <230V
cabos nao blindados para CA>25V e <230V

— Classe 3:
cabos nao blindados para CA/CC > 230V e <1000 V

Ligacao da blindagem

As blindagens ndo devem ser utilizadas para a condugédo de corrente. Assim, uma
blindagem nao deve assumir, em simultaneo, a fun¢do de um condutor neutro (N) ou de
protecéo (PE).

Coloque as blindagens de modo a abranger uma grande éarea. Isto pode ser efetuado por
meio de abragadeiras, bornes ou unides roscadas de terra.

Evite prolongar a blindagem para o ponto de terra, através de um fio (fibra 6tica pigtail),
pois isto reduz até 90% o efeito da blindagem.

Coloque a blindagem diretamente em uma guia de prote¢édo apds entrada do cabo no
armario de distribuicdo. Isole o cabo blindado sem interrupgdes e continue a blindagem
até que o aparelho ligue, mas nao volte a coloca-la la novamente.
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4.5 Instalacdo de acordo com a CEM

Ligacdo dos elementos periféricos

Filtragem de cabos

Estabeleca o aterramento com os restantes armarios de distribuicao, pecgas da instalagao
e aparelhos descentralizados com a se¢ao transversal maior possivel com baixa
impedancia, pelo menos, com 16 mm?>.

Efetue o aterramento dos cabos nao utilizados, de um lado no armario de distribuicdo.

Selecione a maior distancia possivel entre os cabos de energia e as linhas de sinal, no
entanto, pelo menos de 20 cm. Aqui aplica-se: quanto mais comprida for a instalagcao
paralela, maior é a distancia. Se nao for possivel cumprir a distancia, &€ necessario prever
medidas de blindagem adicionais.

Evitar grandes lagos de condutores.

Os cabos de alimentagao e cabos de alimentacao de corrente para aparelhos e médulos
devem ser filtrados no armario de distribuicado em determinadas circunstancias para
reduzir as variaveis de interferéncia que entram ou saem através do cabo.

Para limitar a emissao de interferéncias, o aparelho é equipado por defeito com um filtro
de interferéncias de radio conforme os valores limite determinados na categoria C3. Para
a utilizagdo no primeiro ambiente (categoria C2), estdo disponiveis filtros como opgao.

Condutor de protegao aterrada

74

Conforme EN 61800-5-1, cap. 6.3.6.7, a segao transversal minima do condutor aterrado
devem corresponder aos regulamentos de seguranga locais para o condutor aterrado
para equipamentos com uma grande corrente de fuga.
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4.6 Ligacao elétrica
4.6 Ligagao elétrica
4.6.1 Geral
Descrigao

No caso unidades de transporte G150, as seguintes ligagdes elétricas entre o armario
parcial direito e o esquerdo apos conclusao da instalagao mecanica devem ser
estabelecidas:

® |igacgao das barras PE
® Conexao da ligagao do circuito intermediario
® Ligacao da alimentagao de tensdo CA 230 V, cabos de sinal

® Conexao do participante de DRIVE-CLIQ

/N\AVISO

Risco de vida devido as pegas sob tensdo nos dispositivos em paralelo

Tocar em pegas que estejam sob tensdo nos armarios parciais de dispositivos em paralelo
pode levar a graves lesdes ou a morte.

e Ao realizar trabalhos de conexdo, montagem e reparos, desligue os dois armarios
paralelos da rede elétrica.

4.6.2 Ligagao das barras PE

Descrigao

Cada unidade do armario contém uma barra PE para o aterramento dos componentes
instalados no armario. Esta barra foi efetuada para todas as unidades do armario como
barra niquelada (60 x 10) mm. Encontra-se na area inferior do armario e esta fixada pelo
lado esquerdo e direito das bragadeiras de aterramento do armario.

Indicagéo
Fechar as portas do armario

Ao ligar os aterramentos as barras PE, deve-se garantir que as portas dos armarios
continuem fechando. Nao é necessario qualquer cabeamento adicional nos armarios.

E fornecida com cada armario uma ponte de ligagéo para a barra PE.
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4.6 Ligacao elétrica

Estabelecer ligagcéao
1.
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Esquema 4-3 Ligacéo das barras PE

© N o g ~ w DN

Soltar 1 x Porca M12 da barra PE no 1° armario

Remover porca, arruela plana @ e parafuso @

Soltar 1 x Porca M12 da barra PE no 2° armario

Remover porca, arruela plana e parafuso

Colocar a ponte de ligagdo @ atras na barra PE dos armarios parciais a ligar
Colocar parafusos da parte da frente nas bragadeiras de aterramento das barras PE
Colocar a arruela plana e as porcas novamente

Apertar a porca (torque de aperto: 50 Nm)
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4.6 Ligacao elétrica

Ligacao ao aterramento central da instalagdo completa

/N\AVISO

Risco de vida ao tocar pegas sob tensdo devido a aterramento incorreto

Caso nao haja uma conexao disponivel para o aterramento central da instalagdo completa,
a unidade do armario pode ficar sob tensdo perigosa que, ao ser tocada, pode causar
lesdes graves ou a morte.

e Ap0s conectar a um barramento por PE dentro de um armario e/ou por diversas
unidades do armario, faga também uma conexao ao aterramento central da instalagao
completa.

Ligacéo de cabos exteriores as barras PE

Indicagéo
Fechar as portas do armario

Durante a instalagdo de cabos a partir do exterior do armario e que devem ser ligados a
barra PE, deve-se observar o fechamento correto das portas dos armarios!

Estabelecer ligagcéo
1. Introduzir parafuso a partir da dianteira
2. Colocar o terminal de cabos por tras

3. Colocar porcas e arruelas planas eventualmente necessaérias e parafusar (Torque de
aperto: 50 Nm)

Conversores de frequéncia montados em unidade de armario
Instrugdes de funcionamento, 04/2014, ASE31425673A 77



Instalacdo elétrica
4.6 Ligacao elétrica

4.6.3 Conexao da ligagao do circuito intermediario

Efetuar a ligacao do circuito intermediario

Para a ligagao do circuito intermediario de ambas as unidades de transporte (armarios
parciais) foram pré-fabricadas barras que, na entrega, se encontram na unidade de
transporte da direita (armario parcial direito) e estao fixas com conectores de cabos
(naimagem (). Os parafusos necessarios para fixar a ligagéo do circuito intermediario
encontram-se no conjunto de acessérios fornecido.

Esquema 4-4 Circuitos intermediarios nao ligados (Barras CC)

Conversores de frequéncia montados em unidade de armario
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As barras de ligagédo devem ser soltas e deslocadas para a esquerda (na imagem @), até
que possam ser fixadas, consoante cada caso, no ponto de conexao esquerdo ou direito.

Esquema 4-5 Circuitos intermediarios ligados (Barras CC)

Nas seguintes imagens podem ser consultados os pontos de conexao esquerdo (na imagem
®) e direito (na imagem @) da ligagéo do circuito intermediario.
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4 x M12
(50 Nm)

a8 W

Esquema 4-6 Efetuar a conexéo do circuito intermediario (lado esquerdo)

[ 4 xM12
(50 Nm)

Esquema 4-7 Efetuar a conexao do circuito intermediario (lado direito)

/N\AVISO

Risco de vida devido a choque elétrico por troca ou curto-circuito das conexdes do
dispositivo

O dispositivo é danificado pela troca ou curto-circuito das conexdes do circuito
intermediario, podendo resultar em morte ou lesbes graves.

o Certifique-se de que as conexdes DCPS / DCNS no armario parcial direito com DCPS /
DCNS no armario parcial esquerdo estdo sempre corretamente ligadas entre si.
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4.6.4 Ligacéo da alimentagao de tensao e dos cabos de sinal

Ligacéo da alimentagdo de tenséo e dos cabos de sinal

Os cabos de ligagao para CC 24 V e CA 230V para a alimentagao de tensdo do armario
parcial esquerdo e para os cabos de sinais devem ser ligados. Conforme as opgoes
instaladas, trata-se de cerca de 3 cabos de ligagdo que devem ser sempre ligados do
armario parcial (campo de armario +H.A25) a partir das partes inferiores do conector no
armario parcial esquerdo (campo de armario +H.A24):

1. Cabo de ligagdo com a designagao de conector —X97 na parte inferior do conector —X97.
2. Cabo de ligagao com a designagao de conector —X98 na parte inferior do conector —X98.
3. Cabo de ligagao com a designagao de conector —X99 na parte inferior do conector —X99.

A passagem dos cabos deve ser escolhida de tal forma que nao possam surgir influéncias
perturbadoras de cabos de poténcia nos cabos de ligagao.
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4.6 Ligacao elétrica

4.6.5 Conexao do participante de DRIVE-CLIQ

Conexao do participante de DRIVE-CLIQ
Devem ser estabelecidas duas conexdes DRIVE-CLIiQ:

® do Basic Line Module (+H.A30) na unidade de transporte direita ao Basic Line Module
(+H.A29) na unidade de transporte esquerda

® do Motor Module (+H.A50) na unidade de transporte direita ao Motor Module (+H.A49) na
unidade de transporte esquerda

|+H.A24| I+H.A29| |+H.A48| I+H.A25| |+H,A30]

| linke Transporteinheit (TE1) | | rechte Transporteinheit (TEZ2) |

Esquema 4-8 Passagem de cabos DRIVE-CLIQ

Ligar os cabos DRIVE-CLIQ

Os cabos de ligagéo estdo no Line Connection Module (+H.A25) na unidade de transporte
direita. Devem ser conectados de acordo com a inscrigao nos cabos DRIVE CLIiQ na
tomada DRIVE-CLiQ —X400 do médulo do motor (+H.A49) na unidade de transporte
esquerda ou na tomada DRIVE-CLiIQ -X400 do Basic Line Module na unidade de transporte
esquerda (+H.A29). A passagem dos cabos deve ser escolhida de tal forma que ndo
possam surgir influéncias perturbadoras de cabos de poténcia na conexdo DRIVE CLiQ.
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4.7 Conexdes de poténcia

/N\AVISO

Risco de vida devido a choque elétrico por troca ou curto-circuito das conexées do
dispositivo

O dispositivo sera danificado pela troca das conexdes de rede e motor ou por curtos-

circuitos das conexdes do circuito intermediario, o que pode resultar na morte ou em
lesdes graves.

¢ Nao troque os bornes de entrada e saida do dispositivo.
¢ Nao troque os bornes do circuito-intermediario, ndo conecte-os em curto-circuito.

Indicagéo
Interruptor de protecéo FI

O aparelho nao deve ser operado através de um interruptor de protecao FI (EN 61800-5-1).

4.7 .1 Terminais de cabos

Terminais de cabos

As ligagbes de cabos aos aparelhos sao concebidas para os terminais de cabos conforme a
DIN 46234 ou DIN 46235.

Para a conexao de terminais de cabos alternativos, estdo listadas as dimensdes maximas
na tabela seguinte.

Estas dimensdes ndo devem ser ultrapassadas pelos terminais de cabos utilizados, caso

contrario a fixagdo mecanica e o cumprimento das distancias de isolamento nao sao
assegurados.

]

_.|_l._._

N cl -
o O
c2 | I

L

Esquema 4-9 Dimensodes dos terminais de cabos
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Tabelas 4- 3 Dimensdes dos terminais de cabos
Parafuso / Pinos Seccgao transversal de d2 b | c1 c2
conexao [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
[mm?]
M8 70 8,4 24 55 13 10
M10 185 10,5 37 82 15 12
M10 240 13 42 92 16 13
M12 95 13 28 65 16 13
M12 185 13 37 82 16 13
M12 240 13 42 92 16 13
M16 240 17 42 92 19 16
4.7.2 Seccdes transversais de conexao, comprimentos de cabos

Seccgoes transversais da conexao

As secoes transversais de conexao do seu aparelho para conexao a rede, conexao do
motor e aterramento podem ser consultadas nas tabelas no "Dados técnicos".

Comprimentos de cabos

Os comprimentos maximos dos cabos conectaveis sao indicados para os tipos de cabos
comuns ou recomendados pela SIEMENS. Os comprimentos de cabos maiores devem ser
previstos apenas apos consulta.

O comprimento de cabos indicado representa a distancia real entre a unidade do conversor
e o motor considerando fatores como instalagao paralela, capacidade de carga de corrente
e fator de instalagao:

® (Cabo nao blindado (por ex. Protodur NYY): max. 450 m
® (Cabo blindado (por ex. Protodur NYCWY, Protoflex EMV 3 Plus): max. 300 m.

Indicagéo
Comprimentos de cabos

Os comprimentos de cabos indicados sao também validos para a valvula do motor existente
(opgao L08).
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Indicagéo
Cabo blindado

Nos cabos blindados recomendados pela Siemens do tipo PROTOFLEX-EMV-3 PLUS,

o condutor de protecao é constituido por trés condutores de protecao dispostos de forma
simétrica. Os condutores de protecao devem ser equipados individualmente com terminais
de cabos e devem ser aterrados. Além disso, o cabo possui uma rede de blindagem de
cobre concéntrica e de fio fino. Para cumprir a supressao de interferéncias conforme

EN 61800-3, a blindagem deve estar em contato com uma grande superficie e de ambos os
lados.

No lado do motor recomenda-se aqui nas caixas de bornes, a utilizagcao de unides roscadas
de cabos que devem também contatar a blindagem de forma abrangente.

4.7.3 Os comprimentos de cabos minimos na conexao do motor a um motor com
sistema de um enrolamento

Os comprimentos de cabos minimos em dispositivos em paralelo na conexao do motor a um motor
com sistema de um enrolamento

Em dispositivos em paralelo na conexao do motor a um motor com sistema de um
enrolamento, os comprimentos de cabos mencionados em seguida devem ser cumpridos,
se ndo houver uma valvula do motor (opg¢ao L0O8) montada. Além disso, deve-se considerar
0s cabos com 0 mesmo comprimento.

Tabelas 4- 4 Comprimentos de cabos minimos
Nuamero do pedido Poténcia tipica [kW] Comprimentos de cabos
minimos [m]
3 CA660...690V
6SL3710-2GH42-8EA3 1750 12
6SL3710-2GH42-0EA3 1950 10
6SL3710-2GH42-2EA3 2150 8
6SL3710-2GH42-4EA3 2400 8
6SL3710-2GH42-7EA3 2700 10
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4.7 Conexdes de poténcia

4.7.4

Conexao dos cabos do motor e de alimentacgao

Conexao dos cabos do motor e de alimentagéo a unidade do armario

86

Indicagéo
Posicdo das conexdes

A posicao das conexdes pode ser consultada nos esquemas de configuragao.

. Abra o armario, se necessario, remova as coberturas antes do painel de terminais para

os cabos do motor (conexdes U2/T1, V2/T2, W2/T3; X2) e cabos de alimentagao
(conexdes U1/L1, V1/L2, W1/L3; X1).

Remova ou desloque a placa de fundo por baixo do painel de terminais para aplicar os
cabos do motor.

Parafuse a terra de protecéo (PE) aos pontos previstos para o efeito no armario, com a
respectiva conexao com simbolo de terra (50 Nm em M12).

. Parafuse os cabos do motor com as conexoes.

Observe a sequéncia de conexao correta dos condutores U2/T1, V2/T2, W2/T3 e U1/LA1,
V1/L2, W1/L3!

ATENGAO

Danos materiais devido a conexdes de energia frouxas

Os torques insatisfatérios ou as vibragdes podem provocar conexdes elétricas deficientes.
Desse modo podem ocorrer danos por incéndio ou falhas de funcionamento.

Aperte todas as conexdes de poténcia com os torques de aperto prescritos, por
exemplo, a conexao de rede, a conexao do motor ou as conexdes do circuito
intermediario.

Verifique regularmente todas as conexdes de poténcia, reapertando-as com o torque de
aperto prescrito. Isso se aplica principalmente apds um transporte.

Indicagéo
Conexao a PE do motor

A conexao PE no motor deve ser reconduzida diretamente a unidade do armario onde deve
ser ligada.
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Sentido de rotagdo do motor

Na norma EN 60034-7, ambas as extremidades de um motor elétrico sdo determinadas da
seguinte forma:

e DE (Drive End): geralmente, o lado de acionamento (AS) do motor
e NDE (Non-Drive End): geralmente, o lado de ndo-acionamento (BS) do motor

Um motor elétrico gira entdo para a direita enquanto o eixo gira no sentido horario ao se
olhar para o lado DE.

Em motores elétricos com 2 extremidades de eixo, a extremidade de eixo definida como
aquela do lado do acionamento deve ser selecionada para a determinagao do sentido de
rotagao.

Para um movimento para a direita, o motor elétrico deve ser ligado em conformidade com a
seguinte tabela.

Tabelas 4- 5 Bornes de conexdo da unidade do armario e do motor
Unidade do armario (bornes de conexao) Motor (bornes de conexao)
u2/T1 U
V2/T2 \Y
W2/T3 w

No caso de campo de rotagado para a esquerda (perspectiva sobre o veio de acionamento)
em oposigcao a conexao do campo de rotagao para a direita, deve-se trocar duas fases.

Indicagéo
Indicagbes sobre o campo de rotagéo

Se ao conectar o motor tiver sido ligado um campo magnético rotativo errado, este pode ser
corrigido sem trocar a sequéncia de fases através de p1821 (inversdo do sentido do campo
magnético rotativo) (ver ponto "Fungdes, Fun¢des de monitoragédo e de protegdo/inversao
do sentido").

No caso de dispositivos em paralelo, deve-se observar a sequéncia de fases dos dois
armarios parciais, uma vez que uma correcao posterior das diferentes sequéncias de
conexao dos dois armarios parciais através de uma funcionalidade do conversor nao é
possivel.

Nos motores, que possam ser ligados em estrela ou tridngulo, deve-se ter em consideragao
a conexao adequada dos enrolamentos a tensao de funcionamento, a qual consta da placa
de identificagdo ou dos suportes do motor. Certifique-se de que o isolamento dos enrola-
mentos do motor conectado possui a resisténcia de isolamento necessaria para o funciona-
mento do conversor.
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4.7.5 Adaptagao da tensédo do ventilador (-T1-T10/-T20 e -T2-T10)

A alimentagao de energia do ventilador do dispositivo (1 CA 230 V) nos mddulos Basic Line
(-T2-T10) e nos médulos Motor (-T1-T10 e -T1-T20) é gerada pela rede central e o auxilio
de trés transformadores.

A posicao de montagem correspondente aos transformadores pode ser encontrada nos
esquemas de configuragao fornecidos.

Os transformadores sdo equipados com saidas primarias para o ajuste fino a cada tensao
de rede.

Se necessario, a conexao a tracejado de fabrica deve ser reconectada aos transformadores
ou a tensao de rede real.

Indicagéo
Modulos com dois transformadores

Dois transformadores estao integrados aos Motor Modules (-T1-T10 e -T1-T20). Nestes
aparelhos, os dois bornes primarios devem ser ajustados em conjunto.

MO
O OO OIY PO

Esquema 4-10 Bornes de ajuste para o transformador do ventilador (3 CA 500 ... 690 V)

A atribui¢cdo da tensdo de rede existente para o ajuste no transformador do ventilador consta
das seguintes tabelas.

Indicagéo
Transformador do ventilador para 3 CA 660 ... 690 V
No transformador do ventilador 3 CA 500 ... 690 V esta colocada uma ponte do borne

"600 V" para o borne "CON". Os bornes "600 V" e "CON" estao reservados para utilizagao
interna.

/N\AVISO

Risco de incéndio devido ao sobreaquecimento no caso de tenséo deficiente de ventilagédo
do dispositivo

Se os bornes nao forem reconectados de fato a tenséo da rede, o resultado pode ser um
sobreaquecimento com risco de danos pessoais pelo desenvolvimento de fumaga e fogo.
Além disso, pode ocorrer uma queda dos fusiveis do ventilador devido a sobrecarga.

e Ajuste os bornes de acordo com a verdadeira tens&o da rede.
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Indicagéo
Numeros dos pedidos para fusiveis de ventilador

Os numeros de pedido para os fusiveis do ventilador com defeito podem ser encontrados na
lista de pecgas sobressalentes.

Tabelas 4- 6 Atribuicdo da tensao de rede existente para o ajuste no transformador do ventilador
(3 CA 500 ... 690 V)
Tenséo de rede Saida do transformador do ventilador
(-T1-T10/-T20 & -T2-T10)
660V = 10% 660 V
690V £ 10% 690 V
4.7.6 Retire a bragadeira de ligagido ao componente do dispositivo de supressao de

interferéncia principal durante a operagao em rede ndo aterrada (Rede IT)

Se a unidade do armario for operada em uma rede n&o aterrada (rede IT), as bragadeiras de
ligagcdo ao componente do dispositivo de supressao de interferéncia principal nos Basic Line
Modules (+H.A29 e +H.A30) devem ser retiradas.

Indicagéo
Placa de sinalizag&o na bragadeira de ligagao

Cada bragadeira de ligagao tem uma placa de sinalizagao amarela fixada para uma maior
facilidade de localizagao.

e A placa de sinalizagdo deve (ao puxar com for¢a) ser removida da bragadeira de ligagao,
se esta tiver que permanecer no aparelho (funcionamento em uma rede aterrada).

e A placa de sinalizagdo deve ser removida em conjunto com a bragadeira de ligagao, se o
aparelho for operado em uma rede sem aterramento (rede IT).

Esquema 4-11  Placa de sinalizagdo na bragadeira de ligagao

ATENGAO

Danos ao dispositivo pela néo retirada da bragadeira de ligagdo em rede nao aterrada

Se a bragadeira de ligagcdo ao componente do dispositivo de supresséo de interferéncia
principal em uma rede nao aterrada (rede IT) nao for retirada, podem surgir danos
significativos no dispositivo.

o Retire a bragadeira de ligagdo ao componente do dispositivo de supressao de
interferéncia principal durante a operagao em rede nao aterrada (rede IT).
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Bragadeira de ligagao

Soltar os parafusos M4 (Torx T20) e retirar a
bracadeira de ligagcao

Esquema 4-12 Retire a bragadeira de ligagdo ao componente do dispositivo de supressao de
interferéncia principal no médulo Basic Line

4.7.7 Configuragao do disjuntor

Descrigao

O disjuntor padrao existente assume a fungéo de desligar a tensdo e proteger contra

sobrecargas e curto-circuitos. A ativagéo e a alimentagao de tensdo do disjuntor ocorrem no
interior do conversor.

ATENGAO

Danos materiais por comutagéao muito frequente na entrada

A comutagao muito frequente pode resultar em dano a unidade do armario.
e Comute a unidade do armario a cada 3 minutos no maximo.

Conversores de frequéncia montados em unidade de armario
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Ligar
Tabelas 4- 7 Bloco de bornes X50 — Contato de confirmagao "Disjuntor fechado"
Borne Designagéo 1 Dados técnicos
1 NO Corrente maxima de carga: 10 A
2 NC Tensdo maxima de comutagdo: CA 250 V
Poténcia max. de comutagao: 250 VA
3 Ccom Carga minima necessaria: 2 1 mA

1 NO: contato de fechamento, NC: contato de abertura, COM: contato intermediario

Secao transversal max. que pode ser ligada: 4 mm?

/\AVISO

Risco de vida devido a tensdo elétrica perigosa gerada pela alimentagdo auxiliar externa

Mesmo com o interruptor principal desligado, a tensao elétrica perigosa permanece na
alimentagao auxiliar externa conectada a unidade do armario. Tocar em pegas que estejam
sob tensdo pode levar a graves lesdes ou a morte.

e Observe as indicagbes gerais de seguranga ao trabalhar no dispositivo.

Configuragéo da corrente convencional de disparo dos disjuntores

No estado de fornecimento, os disjuntores s&o ajustados para a corrente nominal do lado de
entrada da unidade do armario. Dependendo da configuragéo do sistema faz sentido ajustar
valores mais baixos. As diretivas de ajuste podem ser encontradas no manual de instrugées
em anexo do disjuntor.

No estado de fornecimento, a corrente convencional de disparo deve ser ajustada da
seguinte forma:

Tabelas 4- 8 Estado de fornecimento do disparador por sobrecorrente
Nuamero do pedido Corrente de saida | Disparo por sobrecarga (L) Ativagdo de curto-circuito sem
retardamento (1)
6SL3710-2GH41-8EA3 1729 0,9 (nos dois interruptores) 2 (nos dois interruptores)
6SL3710-2GH42-0EA3 1948 1,0 (nos dois interruptores) 2 (nos dois interruptores)
6SL3710-2GH42-2EA3 2158 0,9 (nos dois interruptores) 2 (nos dois interruptores)
6SL3710-2GH42-4EA3 2413 1,0 (nos dois interruptores) 2 (nos dois interruptores)
6SL3710-2GH42-7TEA3 2752 0,9 (nos dois interruptores) 2 (nos dois interruptores)
Indicagéo

Consequéncias de um disjuntor instalado de forma incorreta

Os ajustes citados acima devem ser verificados. Os ajustes errados podem levar a uma
ativacao indesejada do interruptor ou podem danificar a unidade do armario devido a uma

comutagdo muito tardia.
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Diagnéstico
As mensagens que surgem no funcionamento e nos defeitos no disjuntor podem ser
consultadas no manual de instrugdes no DVD fornecido com o aparelho do cliente.
4.8 Alimentacao externa da alimentagao auxiliar a partir de uma rede
segura
Descrigao

E recomendada uma alimentagao auxiliar externa sempre que, a comunicagéo e a regula-
gem devam ser independentes da rede de alimentagdo principal. Especialmente nas redes
fracas, onde muitas vezes ocorrem colapsos de rede ou falhas de rede a curto prazo.

Adicionalmente, em uma alimentacao externa independente da alimentacao principal, existe
a possibilidade de, no caso de uma falha na alimentagao principal, continuar sendo indica-
das no painel de controle e nos dispositivos de protecdo e monitoragdo mensagens de aviso
e de falha.

/N\AVISO

Risco de vida devido a tenséo elétrica perigosa gerada pela alimentagao auxiliar externa

Mesmo com o interruptor principal desligado, a tenséo elétrica perigosa permanece na
alimentagdo auxiliar externa conectada a unidade do armario. Tocar em pecgas que estejam
sob tensao pode levar a graves lesdes ou a morte.

e Observe as indicagbes gerais de seguranga ao trabalhar no dispositivo.

Indicagéo
Alimentagao auxiliar externa no religamento automatico

Deve-se utilizar uma alimentagao auxiliar externa toda vez que se utilizar a fungao do
rearranque automatico (RA), estando instalada a opgao desligamento de emergéncia (L57)
ou parada de emergéncia (L59, L60).

De outra forma a fungao rearranque automatico nao funciona.

Alimentagéao auxiliar 230 V
A protegao deve ser no max. de 16 A.

A conexao esta protegida internamente no armario com 3 Aou 5 A.

Ligar
® Remova na régua de bornes -X40 a ponte entre os bornes 1 e 2 bem como 5 e 6.

® Conecte a alimentagao externa de CA 230 V aos bornes 2 (L1) € 6 (N).
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4.9 Conexoes de sinais

4.9 Conexoes de sinais

491 Control Unit CU320-2 DP

Na versao standard, esta contida na unidade do armario uma Control Unit CU320-2 DP, que
assume fungdes de comunicagao, comando e regulagem.

Para uma comunicagao principal esta a disposicdo uma interface PROFIBUS.
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Visao geral de conexao

7
X100 - X103 o 227 égﬁ
Interfaces DRIVE-CLIQ X100 Mf

Aba de protecao
para revestimentoda —/—m—m/m™@™@M™M8M™ |
blindagem do cabo

Entradas/saidas X122
digitais
X132
X124
Alimentacao de corrente eletronica
Option Slot
X126

Interface PROFIBUS

X127
LAN (Ethernet)

Conexao para
Painel de operagao
basico

Soquete para
Cartdo de
memoria

Interruptor DIAG

1) LED reservado

Esquema 4-13
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Placa de identifi-
cagao

T Contatos dos soquetes de
medicao

\ X140

interface serial

Tecla RESET

PROFIBUS
Interruptor de enderegos

Conexao do condutor de protegao
M5 /3 Nm

Visao geral conexao de Control Unit CU320-2 DP (sem cobertura)
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Conexao do condutor de
protecao
M5 /3 Nm

=4

L _1C_ 10

X140
Interface serial
(RS 232)

Contatos dos soquetes — =8I
de medicao m

(N ;| AN S | S | S IS | SO | N ()| P | ot | o g
1= S ISSISISIS|SISIS Il S | AT | RN

E R IE s

Esquema 4-14 Interface X140 e soquetes de medigcao TO a T2 - CU320-2 DP (Visao de baixo)

ATENGAO

Defeitos funcionais ou danos a op¢ao Board pela retirada e inser¢do durante a operagéo

Retirar e inserir a opgao Board durante a operagao pode resultar em defeitos funcionais ou
danos a opcgéao Board.

e Por esse motivo, apenas retire e insira a op¢gao Board quando a Control Unit estiver
sem corrente.
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Exemplo de conexado

>N
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ext. X126
24 V1
X122 | PROFIBUS
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3 | DI2 M1
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& |
—>(=—1-DIDO 11 1)
14 !
ext. —_ M
24 V2 3 |
X132 !
M2 1 S DI 4 1) Realizar entradas rapidas blindadas |
2) Abrir pontes, isolamento elétrico para entradas digitais
2 5 DIs MQE_ (DI) 1
& 3) Passivel de parametrizago individual como entrada ou
500 L oig waEEEl 9 oo pasmatic |
—_—
18 DI7 M2 !
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1
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X140 ﬁ:—"\l— =

interface serial

Esquema 4-15 Exemplo de conexdao CU320-2 DP
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4.9 Conexoes de sinais

Tabelas 4- 9 DRIVE-CLIQ interface X100 ... X103
Pino Nome do sinal Dados técnicos
1 TXP Dados de emisséo +
2 TXN Dados de emisséo -
3 RXP Dados de recepcgao +
4 Reservado, n&o ocupar
5 Reservado, ndo ocupar
6 RXN Dados de recepgao -
7 Reservado, n&o ocupar
8 Reservado, ndo ocupar
A + (24 V) Alimentagao de tensao
B M (0 V) Massa eletronica
Tipo de conector: Tomada RJ45
Cobertura cega para interfaces DRIVE-CLiQ (50 unid.) Numero do pedido: 6SL3066-4CA00-0AAQ
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X122: Entradas/saidas digitais

Tabelas 4- 10  Régua de bornes X122

Pino Designagéo 1 Dados técnicos
1 O[[D 1 DIO Tensdo (max.): -3 ... 30 V
[D:l 2 DI 1 Consumo de corrente tipico: 9 mA com CC 24 V
o 3 DI 2 Isolamento elétrico: Potencial de referéncia é o borne M1
O[[D Nivel (incluindo ondulagéo)
Ol [4 DI 3 Nivel High: +15 ... +30 V
Ol |5 DI 16 Nivel Low: -3 ... +5 V
O[[[:I 6 DI 17 Atraso de entrada (tipico):

com"0" > "1": 50 us
8% com "1" > "0": 150 ps

O[[D 7 M1 Potencial de referéncia para borne 1 ... 6
O[[D 8 M Massa eletronica
O[[D 9 DI/DO 8 Como entrada:
O[[]:l 10 DI/DO 9 Tensao: CC -3 ... +30V .
O[[D » M Consumo de corrente tipico: 9 mA a 24 V
Nivel (incl. ondulagéo)
14|Q[1] |12 DI/DO 10 Nivel High: 15 ... 30 V
13 DI/DO 11 Nivel Low: -3...+5V
14 M DI/DO 8, 9, 10 e 11 sado "entradas rapidas"?

Atraso de entrada (tipico)

com "0" - "1": 5 ps

com "1" > "0": 50 us

Como saida:

Tensédo: CC 24 V

Corrente de carga max. por saida: 500 mA
Resistente a longos curtos-circuitos
Atraso de saida (tipico/max):3

com "0" > "1": 150 us / 400 us

com "1" > "0" 75 us / 100 ps
Frequéncia de comutagao:

com carga 6hmica: max. 100 Hz
com carga indutiva: max. 0,5 Hz
com carga da lampada: max. 10 Hz
Carga maxima da lampada: 5 W

Secgao transversal max. que pode ser ligada: 1,5 mm?

1) DI: Entrada digital; DI/DO: Entrada/saida digital bidirecional; M: Massa eletrénica; M1: Potencial de referéncia

2)  As entradas rapidas podem ser utilizadas como entradas de interruptor de medi¢do ou como entradas para a
substituicdo da marca zero.

3) Especificagdo para: Vec = 24 V; Carga 48 Q; High ("1") = 90 % Vout; Low ("0") =10 % Vout

O comprimento maximo da linha conectavel é de 30 m.
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Indicagéo

Garantia do funcionamento das entradas digitais

Uma entrada aberta é interpretada como "Low".

Para que as entradas digitais possam funcionar (DI), o borne M1 devera ser conectado.
Para isso, deve-se realizar as medidas a seguir:

1. A conducao da massa de referéncia das entradas digitais

2. Uma ponte para o borne M. (Observe que: O isolamento elétrico destas entradas digitais
serd aumentado.)

Indicagéo

Caso ocorram breves interrupgdes de tensao na alimentagao de 24V, as saidas digitais
serdo comutadas inativas durante este periodo.
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X132: Entradas/saidas digitais

Tabelas 4- 11 Régua de bornes X132

Pino Designagéo 1 Dados técnicos
1 O[[D 1 Dl 4 Tensdo (max.): CC-3 ... +30V
[D:l 2 DI 5 Consumo de corrente tipico: 9 mA a 24 V
o 3 DI 6 Isolamento elétrico: Potencial de referéncia € o borne M2
O[[D Nivel (incl. ondulagéo)
ol |4 DI 7 Nivel High: 15 ... 30 V
Ol |5 DI 20 Nivel Low: -3...45 V/
O[[[:I 6 DI 21 Atraso de entrada (tipico):

com "0" > "1": 50 us
8% com "1" > "0": 150 ps

O[[D 7 M2 Potencial de referéncia para borne 1 ... 6
O[[D 8 M Massa eletronica
O[[D 9 DI/DO 12 Como entrada:
O[[]:l 10 DI/DO 13 Tensao: CC -3 ... +30V .
O[[D » M Consumo de corrente tipico: 9 mA a 24 V
Nivel (incl. ondulagéo)
14|Q[1] |12 DI/DO 14 Nivel High: 15 ... 30 V
13 DI/DO 15 Nivel Low: -3...+5V
14 M DI/DO 12, 13, 14 e 15 sdo "entradas rapidas"?

Atraso de entrada (tipico):

com "0" - "1": 5 ps

com "1" > "0": 50 us

Como saida:

Tensédo: CC 24 V

Corrente de carga max. por saida: 500 mA
Resistente a longos curtos-circuitos
Atraso de saida (tipico/max):3

com "0" > "1": 150 us / 400 us

com "1" > "0" 75 ys / 100 ps
Frequéncia de comutagao:

com carga 6hmica: max. 100 Hz
com carga indutiva: max. 0,5 Hz
com carga da lampada: max. 10 Hz
Carga maxima da lampada: 5 W

Secgao transversal max. que pode ser ligada: 1,5 mm?

1) DI: Entrada digital; DI/DO: Entrada/saida digital bidirecional; M: Massa eletrénica; M2: Potencial de referéncia

2)  As entradas rapidas podem ser utilizadas como entradas de interruptor de medi¢do ou como entradas para a
substituicdo da marca zero

3) Especificagdo para: Vec = 24 V; Carga 48 Q; High ("1") = 90 % Vout; Low ("0") =10 % Vout

O comprimento maximo da linha conectavel é de 30 m.
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Indicagéo

Garantia do funcionamento das entradas digitais

Uma entrada aberta é interpretada como "Low".

Para que as entradas digitais possam funcionar (DI), o borne M2 devera ser conectado.
Para isso, deve-se realizar as medidas a seguir:

1. A conducao da massa de referéncia das entradas digitais

2. Uma ponte para o borne M. (Observe que: O isolamento elétrico destas entradas digitais
serd aumentado.)

Indicagéo

Caso ocorram breves interrupgdes de tensao na alimentagao de 24V, as saidas digitais
serdo comutadas inativas durante este periodo.
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X126: Conexdao PROFIBUS

A conexao PROFIBUS é efetuada através de uma tomada (X126) SUB-D de 9 polos, as
conexodes estao isoladas eletricamente.

Tabelas 4- 12 Interface PROFIBUS X126

Pino Nome do sinal Significado Area
’6“ 1 - Nao ocupado
f 2 M24_SERV Alimentagao Telesservigo, massa oV
O (] 3 RxD/TxD-P Dados de recepgao/emissao—P (B) RS485
g g 4 CNTR-P Sinal de controle TTL
O 5 DGND Potencial de referéncia de dados PROFIBUS
O ? 6 VP Tens&o de alimentacdo Mais 5V+10 %
@ 7 P24 _SERV Alimentagéo Telesservigo, + (24 V) 24V (20,4 ...28,8 V)
8 RxD/TxD-N Dados de recepgao/emissao-N (A) RS485
9 - N&o ocupado

102

Para o diagnostico a distancia, um adaptador para telesservigos deve ser conectado a
interface PROFIBUS. A alimentagao de corrente para o telesservigo (bornes 2 e 7) é
carregavel com 150 mA.

ATENGAO

Dano a Control Unit ou outros participantes PROFIBUS por elevadas correntes de fuga

Caso nao se utilize um cabo de equalizagcao de potencial apropriado, € possivel que
correntes de fuga elevadas passem pelo cabo PROFIBUS, podendo danificar a Control
Unit ou outros participantes PROFIBUS.

e Entre as pecas distantes de uma instalacdo, devera ser utilizado um cabo de
equalizacao de potencial com uma secao transversal de, no minimo, 25 mm=.

ATENGAO

Dano a Control Unit ou outros participantes de barramento CAN pela conexdo de um cabo
CAN

Se um cabo CAN for conectado a interface X126, é possivel que a Control Unit ou outros
participantes de barramento CAN sejam danificados.

e Na&o conecte cabos CAN na interface X126.

Conector PROFIBUS

As resisténcias de terminagao deverao ser ligadas no primeiro e no ultimo participante de
uma linha; caso contrario, a transmissao de dados nao funcionara corretamente.

As resisténcias da terminagao do barramento serao ativadas no conector.

A blindagem do cabo devera ser colocada em ambos os lados de modo a abranger uma
grande area.

Conversores de frequéncia montados em unidade de armario
Instrugdes de funcionamento, 04/2014, ASE31425673A



Instalacdo elétrica

Conector

4.9 Conexoes de sinais

As conexoes tem que ser efetuadas através do conector PROFIBUS, uma vez que as
resisténcias de terminagao do barramento se encontram neste conector.

As fichas PROFIBUS adequadas com comprimentos diferentes de cabos encontram-se
ilustradas em seguida.

)

D E
(AT (LI

C__ ) C__ )
(I (LTI {

Conector PROFIBUS Conector PROFIBUS
sem conexao PG/PC com conexao PG/PC
6ES7972-0BA42-0XA0 6ES7972-0BB42-0XA0

Resisténcia de terminagdo do barramento

Dependendo da posicado do barramento, a resisténcia de terminagao do barramento tem de
ser ligada ou desligada, uma vez que a transmissao de dados pode néo funcionar de forma
correta.

No primeiro e no ultimo participante em uma linha, as resisténcias terminais tém que ser
ligadas e em todos os outros conectores a resisténcia tem que ser desligada.

A blindagem do cabo devera ser colocada em ambos os lados de modo a abranger uma
grande area.

Indicagéo
Tipo de conector

Dependendo do tipo de conector, deve-se estar atento a ocupagao do conector (IN/OUT)
juntamente com a resisténcia terminal.
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primeiro participante de barramento Ultimo participante de barramento

Terminagéo do barramento Terminagao do barramento

N I —
4’. 4’
do participante de para o participante de
barramento seguinte barramento seguinte

Esquema 4-16 Posigao das resisténcias de terminagao do barramento

Interruptor de enderegco PROFIBUS

A configuragao do endereco PROFIBUS sera efetuada de forma hexadecimal através de
dois interruptores giratérios de codificagdo. Podem ser configurados valores entre

Odec (O0nex) € 1274dec (7Fnex). NO interruptor giratério de codificagéo superior (H) o valor
hexadecimal sera ajustado para 167, no interruptor giratério de codificagao inferior (L) o
valor hexadecimal sera ajustado para 16°.

Tabelas 4- 13 Interruptor de enderego PROFIBUS

Interruptor giratério de Valor Exemplos
codificagéo 214ec 35dec 1264ec
1 Shex 23hex 7Ehex
16'=16 1 2 7
160 =1 5 3 E

Configurar enderegos de PROFIBUS
A configuragdo de fabrica no interruptor giratério de codificagdo € Odec (00nex).

Existem duas possibilidades para configurar o endere¢co PROFIBUS:
1. Através de p0918

— Para configurar o enderecgo de barramento para um usuario PROFIBUS através do
STARTER, coloque em primeiro lugar o interruptor giratério de codificagdo em Odec
(OOhex) ou. 127dec (7Fhex).

— Em seguida, com o parametro p0918 coloque o enderego para um valor de 1 até 126.
2. Através do interruptor de endereco PROFIBUS na Control Unit

— A configuragdo manual do enderego para os valores entre 1 e 126 é feita através dos
interruptores giratorios de codificagdo. Neste caso, o enderego é apenas lido com
p0918.
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Indicagéo

Os interruptores giratoérios de codificacado para a configuragdo do endereco PROFIBUS
encontram-se debaixo da cobertura.

Indicagéo

O endereco 126 esta previsto para a colocagdao em funcionamento. Os enderecos
PROFIBUS permitidos séo 1 ... 126.

Ao conectar mais de uma Control Unit em um feixe PROFIBUS, defina enderecos diferentes
daqueles determinados na configuragédo de fabrica. Cada endere¢co PROFIBUS em um feixe
PROFIBUS pode ser alocado apenas uma vez. Os enderegcos PROFIBUS devem ser defini-
dos de forma absoluta pelos interruptores giratérios de codificagdo ou de forma seletiva no
parametro p0918. Toda alteragdo ao endereco de barramento sera efetiva apenas apés o
POWER ON.

O endereco do interruptor giratério de codificagao ajustado atualmente sera exibido no
parametro r2057.

X127: LAN (Ethernet)

Tabelas 4- 14 X127 LAN (Ethernet)

Pino Designagéo Dados técnicos
1 TXP Dados de emissdo Ethernet +
2 TXN Dados de emissédo Ethernet -
3 RXP Dados de recepgéo Ethernet +
4 Reservado, n&o ocupar
5 Reservado, ndo ocupar
6 RXN Dados de recepgéao Ethernet -
7 Reservado, n&o ocupar
8 Reservado, ndo ocupar

Tipo de conector: Tomada-RJ45

Indicagéo

A interface LAN (Ethernet) nao apoia nenhum Auto-MDI(X). Por isso, somente poderao ser
utilizados cabos cruzados para a conexao de aparelhos.
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Com a finalidade de diagnésticos, a interface X127 LAN esta equipada com um LED verde e
um amarelo. Com isso, sédo exibidas as seguintes informagdes de status:

Tabelas 4- 15 Estados LED-na interface LAN X127
LED Cor Estado Descri¢ciao
Link Port - Desl. Sem link ou link com defeito
Verde Luz permanente Link de 10 ou 100 MBit disponivel
Activity Port | - Desl. Sem atividade
Amarelo Luz intermitente Enviar ou receber

X140: interface serial (RS232)

Através da interface serial, o painel de controle AOP30 pode ser conectado para
operar/parametrizar. A interface localiza-se no lado inferior da Control Unit.

Tabelas 4- 16

Interface serial (RS232) X140
Pino Designagéo Dados técnicos
RxD Dados de recepgéo
TxD Dados de emissé&o
Massa Massa de referéncia

Tipo de conector: Conector SUB-D de 9 polos

Indicagéo

Cabo de conexédo ao AOP30

O cabo de ligagao para o AOP30 deve conter apenas os trés contatos, que estdo tragados
no desenho, ndo pode ser utilizado um cabo completamente ocupado.
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TO, T1, T2: Contatos dos soquetes de medigao

Tabelas 4- 17 Contatos dos soquetes de medicao TO, T1, T2

Tomada Funcéo Dados técnicos
MTOT1T2 M Massa Tens&o: 0...5V
1= Resolucao: 8 bits
TO Contato do soquete de
ﬁﬁ ﬁ ﬁ medico 0 . Corrente de carga: max. 3 mA
P (11 Contato d o d a prova de curto-circuito permanente
ontato do soquete de
= mediggo 1 L Potencial de referéncia € o borne M
E! Ifl T2 Contato do soquete de
medicao 2

Conector de encaixe para placa de circuito impresso, empresa Phoenix Contact, tipo: ZEC 1,0/ 4-ST-
3,5 C1 R1,4, numero do pedido: 1893708

Indicagéo
Secao transversal do cabo

Os contatos do soquete de medigao sdo apropriados para segdes transversais do cabo de
0,2mm2za 1 mm2,

Indicagéo
Uso dos contatos dos soquetes de medicao

Os contatos dos soquetes de medi¢cao servem para apoiar a colocagao em funcionamento e
o diagnostico. Uma conexao conforme a operagao nao é admissivel.

Interruptor DIAG

O interruptor DIAG é reservado para as fungbes de servico.
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Soquete de encaixe para o cartdo de meméria

< BOP

g
Tt

Esquema 4-17 Soquete de encaixe para o cartao de memoéria

/N\AVISO

Risco de vida devido pela manipulagdo do software no uso de midias de armazenamento
removiveis
O armazenamento de arquivos em midias de armazenamento removiveis oferece um

elevado risco em relagao a infecgdes por virus ou malware, por exemplo. Através da
parametrizacao incorreta podem originar-se fungdées com falhas nas maquinas, as quais

podem provocar graves lesées ou morte.
e Proteja os arquivos na midia de armazenamento removivel contra softwares danosos
com medidas de protecdo adequadas, como um scanner de virus.

Indicagéo

Possivel parada da instalagdo pela retirada ou inser¢do do cartdo de meméria durante a
operagao

Se o cartdo de memoria for retirado ou inserido durante a operagao, € possivel que haja
uma perda dos dados e uma consequente parada da instalacao.

e Apenas retire e insira o cartdo de memoéria quando a Control Unit estiver sem corrente.
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Indicagéo
Sentido de colocagéo do cartdo de memoria

Apenas insira o cartdo de meméria como apresentado na imagem acima (seta do lado
direito e para cima).

ATENGAO

Danos ao cartdo de memoria decorrentes dos campos elétricos ou descargas
eletrostaticas

Campos elétricos ou descargas eletrostaticas podem danificar o cartdo de memoria,

causando defeitos funcionais.

e E imprescindivel que se respeite as normas ESD ao retirar ou inserir o cartdo de
memodria.

Indicagéo
Possivel perda de dados ao enviar a Control Unit com cartdo de memoria

Ao reenviar uma Control Unit com defeito, € possivel que dados existentes no cartao de
memoéria (pardmetros, firmware, licengas, etc.) sejam perdidos durante o reparo ou a
verificagao.

¢ Nao envie o cartdao de memodria, conserve-o para uso em um dispositivo de troca.

Indicagéo

Observe que apenas cartdes de memoria SIEMENS podem ser utilizados para a operagao
da Control Unit.
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4.9.2 Régua de bornes do cliente TM31 (-A60) (Opgao G60)

Indicagéo
Ocupacao e posigdo da régua de bornes do cliente

A ocupacao prévia de fabrica e a descrigdo da régua de bornes do cliente esta documen-
tada em esquemas elétricos.

A posicao da régua de bornes do cliente dentro da unidade de armario esta documentada
no esquema de configuracao.

Suporte da blindagem

O suporte da blindagem de cabos de comando blindados na régua de bornes do cliente -
ABO acontece diretamente imediatamente na proximidade da régua de bornes. Para tal
encontram-se na régua de bornes do cliente -A60 ou nas chapas de montagem, aberturas
nas quais podem ser encaixadas as molas de blindagem que sao fornecidas. As blindagens
de cabo de conexdes de chegada e saida devem ser colocadas diretamente nestes
suportes de blindagem. Deve-se ter em conta uma ligagdo em uma grande superficie e com
uma boa conducgéo.

Indicagéo
Molas de blindagem
Estas molas de blindagem podem ser utilizadas para todos os cabos de conexao na

unidade do armario, uma vez que todos os suportes de blindagem foram concebidos da
mesma forma.

Esquema 4-18  Suporte da blindagem
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Esquema 4-19 Reégua de bornes do cliente TM31
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Esquema 4-20 Visao geral de conexado da régua de bornes do cliente TM31
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X520: 4 entradas digitais

4.9 Conexoes de sinais

Tabelas 4- 18  Régua de bornes X520
Borne Designagéo 1 Dados técnicos

- 1 DI O Tensdo: -3 ... +30V

R 2 DI 1 Consumo de corrente tipico: 10 mA com 24 V

o 3 DI 2 Atraso de entrada:

4 com "0" para "1": tip. 50 ps méax. 100 ps

th 4 DI 3 com "1" para "0": tip. 130 ys max. 150 ps

@ S M1 Isolamento elétrico:

6 M o potencial de referéncia € o borne M1

Nivel (incl. ondulagéo)
Nivel High: 15 ... 30 V
Nivel Low: -3...+5V

1) DI: Entrada digital; M1: Massa de referéncia, M: Massa eletronica

Secdo transversal max. que pode ser ligada: 1,5 mm?

Indicagéo

Garantia do funcionamento das entradas digitais

Uma entrada aberta é interpretada como "Low".

Para que as entradas digitais possam funcionar (DI), o borne M1 devera ser conectado.

Para isso, deve-se realizar as medidas a seguir:
1. A conducao da massa de referéncia das entradas digitais
2. Uma ponte para o borne M. (Observe que: O isolamento elétrico destas entradas digitais

serd aumentado.)
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4.9 Conexées de sinais

X530: 4 entradas digitais
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Tabelas 4- 19  Régua de bornes X530

Borne Designagéo 1 Dados técnicos
- 1 Dl 4 Tensdo: -3 ... +30V
R 2 DI 5 Consumo de corrente tipico: 10 mA com 24 V
s 3 DI 6 Atraso de entrada:
L com "0" para "1": tip. 50 ys max. 100 us
th 4 bl 7 com "1" para "0": tip. 130 ys max. 150 ys
@ S M2 Isolamento elétrico:
6 M O potencial de referéncia € o borne M2
Nivel (incl. ondulagéo)
Nivel High: 15 ... 30 V
Nivel Low: -3...+5V

1) DI: Entrada digital; M2: Massa de referéncia, M: Massa eletronica

Secdo transversal max. que pode ser ligada: 1,5 mm?

Indicagéo

Garantia do funcionamento das entradas digitais

Uma entrada aberta é interpretada como "Low".

Para que as entradas digitais possam funcionar (DI), o borne M2 devera ser conectado.

Para isso, deve-se realizar as medidas a seguir:
1. A conducao da massa de referéncia das entradas digitais
2. Uma ponte para o borne M. (Observe que: O isolamento elétrico destas entradas digitais

serd aumentado.)
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X521: 2 entradas analdgicas (Circuitos de entradas diferenciais)

Tabelas 4-20  Régua de bornes X521

Borne Designagéo 1 Dados técnicos
1 Al 0+ As entradas analdgicas sdo comutaveis entre a
2 Al O- entrada de corrente e tensdo com a ajuda dos
interruptores S5.0 e S5.1.
3 Al 1+ -
4 Como entrada de tenséo:

Al 1- 10 ... +10 V; Ri > 100 kQ
Resolugao: 11 Bit + sinal

Como entrada de tensao:
-20 ... +20 V; Ri > 250 kQ
Resolugao: 10 Bit + sinal

BLO9STFEEL

5 P10 Tensao auxiliar:
6 M P10=10V
N10=-10V
7 N10 . o
3 M Resisténcia permanente a curto-circuito

1) Al: Entrada analdgica; P10/N10: Tens&o auxiliar, M: Massa de referéncia

Secdo transversal max. que pode ser ligada: 1,5 mm?

ATENGAO

Dano ou defeito funcional por valores de tensdo ndo permitidos

Se correntes com mais de +35 mA passarem pela entrada analégica de corrente, os
componentes podem ser danificados.

Para evitar resultados incorretos durante a transferéncia entre analégico e digital, ndo se
deve danificar a area do mesmo ciclo.

e Atensao de entrada deve ficar apenas na area entre -30 V e +30 V (limite de defeito).

e Atensao do mesmo ciclo deve ficar apenas na area entre -10 V e +10 V (limite de erro).

¢ Atensao inversa nas saidas de tensao auxiliar deve ficar apenas na area entre -15V e
+15 V.

Indicagéo

A alimentagao de tensao das entradas analdgicas pode ser realizada internamente ou por
uma fonte de alimentagéo externa.
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4.9 Conexées de sinais

S5: Comutador tensdo/Corrente AlO, Al1

Tabelas 4- 21 Comutador tensédo/Corrente S5

Interruptor Funcéo
i | 85.0 S5.0 Comutacao tenséao (V)/corrente (1) AlO
Vl s8¢ ¢ V) (1)
S5.1 Comutacgao tensao (V)/corrente (I) Al1

Indicagéo
Estado de fornecimento

No estado de fornecimento os dois interruptores estdo comutados para a medigao de
corrente (interruptores em "I").

X522: 2 saidas analdgicas, Conexao do sensor de temperatura

Tabelas 4- 22 Régua de bornes X522

Borne Designagéo 1 Dados técnicos
- 1 AO OV+ Os sinais de saida a seguir sdo ajustaveis pelos
Pa 2 AO 0- parametros:
w 3 AO 0C+ Tensdo: -10 ... +1OV(méx’.3mA_) o
+ Corrente 1: 4 ... 20 mA (max. resisténcia de carga
o S AO 1- Corrente 2: -20 ... +20 mA (max. resisténcia de
~ 6 AO 1C+ carga < 500 Q)
= Corrente 3: 0 ... 20 mA (max. resisténcia de carga
<500 Q)
Resolugao: 11 Bit + sinal
Resisténcia permanente a curto-circuito
7 +Temp Sensor de temperatura KTY84-1C130/PTC
-Temp Corrente de medigéo pela conexdo do sensor de
temperatura: 2 mA

1 AO xV: Saida analdgica tensdo; AO xC: Saida analégica corrente

Secao transversal max. que pode ser ligada: 1,5 mm?

/N\AVISO

Risco de vida devido a choque elétrico no caso de descargas de tens&o sobre o sensor de
temperatura

Nos motores sem um isolamento elétrico seguro dos sensores de temperatura podem
ocorrer descargas de tensao para o sistema eletrénico de sinal.

o Utilize os sensores de temperatura que atendam as especificagdes do isolamento de
protegao.
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ATENGAO

Dano ou defeito funcional por valores de tensdo ndo permitidos

Se a tensao inversa nao for permitida, € possivel que surjam danos e defeitos funcionais
nos componentes.

e Atensao inversa nas saidas deve ficar apenas na area entre -15V e +15 V.

ATENGAO

Dano no motor no caso de sensor de temperatura KTY conectado incorretamente

Um sensor de temperatura KTY conectado com os polos trocados nao podera identificar
um sobreaquecimento do motor. O sobreaquecimento pode provocar um dano no motor.

e Conecte o sensor de temperatura KTY com os polos corretos.

X540: Tensao auxiliar conjunta para as entradas digitais

Tabelas 4- 23  Régua de bornes X540

Borne Designagéo Dados técnicos
|0 8 +24 V Tens&o: CC +24 V
|~ 7 +24 Corrente de carga total maxima da tenséo auxiliar
=u|cy 6 IEYRY de +24 V dos bornes X540 e X541 juntos: 150 mA
=t isténci _ciroui
=la 5 +24 V Resisténcia permanente a curto-circuito
Hl|w 4 +24 'V
[
r

-ﬂﬂ N 3 +24V

2 +24'V

1 +24'V

Secdo transversal max. que pode ser ligada: 1,5 mm?

Indicagéo
Uso da alimentagéo de tensdo

Esta tensdo de alimentagao serve exclusivamente para a alimentagdo das entradas digitais.
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X541: 4 entradas e saidas digitais ligadas potencialmente
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Tabelas 4-24  Régua de bornes X541

Borne Designagéo 1 Dados técnicos

= 6 M Tenséo auxiliar:
El on 5 DI/DO 11 Tensao: CC +24 V
=S 4 DIDO 10 Corrente de carga total maxima da tensao auxiliar
B |eo de +24 V dos bornes X540 e X541 juntos: 150 mA
=]|mo 3 DI/DO 9 Como entrada:
Hl|= 2 DI/DO 8 Tensdo: -3...30 V

1 24V Consumo de corrente tipico: 10 mA com CC 24 V

Atraso de entrada:

com "0" para "1": tip. 50 ps

com "1" para "0". tip. 100 ps

Como saida:

Tensdo: CC 24 V

Corrente de carga max. por saida: 500 mA
Corrente total max. das saidas (inclusive correntes
nas entradas): 100 mA / 1 A (passivel de
parametrizagéo)

Resistente a curtos-circuitos longos

Retardo de saida:

com "0" para "1": tip. 150 pys com 0,5 A carga
6hmnica (no maximo 500 ps )

- com "1" apés "0": tip. 50 ys com 0,5 A carga
6hmnica

Frequéncia de comutagao:

com carga 6hmica: max. 100 Hz

com carga indutiva: max. 0,5 Hz

com carga da lampada: max. 10 Hz

Carga maxima da lampada: 5 W

1) DI/DO: Entradas/saidas digitais: M: Massa eletrénica
Secao transversal max. que pode ser ligada: 1,5 mm?

Indicagéo
Entrada aberta

Uma entrada aberta é interpretada como "Low".

Indicagéo

Caso ocorram breves interrupgdes de tensao na alimentagao de 24V, as saidas digitais
serdo comutadas inativas durante este periodo.
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X542: 2 saidas de relé (Inversor)

Tabelas 4-25  Régua de bornes X542

Borne Designagéo 1 Dados técnicos
- 1 DO 0.NC Tipo de contato: Inversor max. corrente de carga: 8 A
R 2 DO 0.COM Tensdo maxima de comutagao: 250 Vca, 30 Vcc
e Max. poténcia de comutagao com 250 Vca: 2000 VA
. 3 DO 0.NO (cosd = 1)
n 4 DO 1.NC Max. poténcia de comutagao com 250 Vca: 750 VA
- 5 DO 1.COM (cos¢ = 0.4) )
- 6 DO 1.NO Max. poténcia de comutagao com 30 Vcc: 240 W
: (carga 6hmnica)

Corrente minima necessaria: 100 mA

Retardo de saida: <20 ms 2

Categoria de sobretenséo: Classe Il conforme

EN 60664-1

1 DO: Saida digital, NO: Contato de fechamento, NC: Contato de abertura, COM: Contato
intermediario

2) Depende da parametrizagdo e da tensdo de alimentagéo (P24) de TM31

Secdo transversal max. que pode ser ligada: 2,5 mm?

Indicagéo
Condutor de protegéao adicional

Se for aplicado nos relés de saida CA 230 V, o Terminal Module deve também ser aterrado
através de um condutor de protegcdo com 6 mm>.

Outras conexoes

Dependendo da dimensao das opgdes instaladas, devem ser feitas conexdes adicionais,
como por ex. filtro du/dt plus Voltage, Peak Limiter, conexao para meios auxiliares externos,
botdo de parada de emergéncia, iluminagdo do armario com tomada de servico, aqueci-
mento imobilizado do armario, combinag¢des de segurancga de protecao (desligamento de
emergéncia/parada de emergéncia), aparelho protetor de motor por termistor, unidade de
frenagem, unidade de avaliagdo PT100, monitoragdo da isolamento, médulos de
comunicagao, avaliagdo do codificador e opgado NAMUR.

Informacgoes detalhadas em relagao a conexdes das opgoes individuais com as interfaces,
estao contidas no DVD do cliente fornecido com o aparelho
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4.101 Filtro du/dt compact plus Voltage Peak Limiter (Opgao L07)

Descrigao

O filtro du/dt plus Voltage Peak Limiter é constituido por dois componentes, a bobina du/dt e
a rede de limitagao de tensao (Voltage Peak Limiter), que corta os picos de tensao e
alimenta a energia de volta ao circuito intermediario. Os filtros du/dt compact plus Voltage
Peak Limiter devem ser utilizados em motores com tensao suportavel desconhecida ou
insuficiente do sistema de isolamento.

Os filtros du/dt compact plus Voltage Peak Limiter, limitam as sobretensdes dos cabos do
motor de acordo com os valores da curva de valores limite A conforme
IEC/TS 60034-25:2007.

A velocidade de aumento da tensao € limitada a < 1600 V/us, as tensdes de pico sdo
limitadas a < 1400 V.

Limitagbes

Na utilizagdo de um filtro du/dt compact plus Voltage Peak Limiter deve-se considerar as
seguintes limitagdes:

® A frequéncia de saida esta limitada no maximo a 150 Hz.
® Os comprimentos maximos dos cabos do motor permitidos sao:
— Cabo blindado: max. 100 m

— Cabo nao blindado: max. 150 m

ATENGAO

Dano ao filtro du/dt compact pela ultrapassagem da frequéncia maxima de saida

A frequéncia de saida maxima permitida com o uso do filtro du/dt compact € de 150 Hz. A
ultrapassagem da frequéncia de saida pode resultar em danos ao filtro du/dt compact.

e Utilize o filtro du/dt compact com uma frequéncia maxima de saida de 150 Hz.

ATENGAO

Dano ao filiro du/dt compact pela operagao duradoura com pequenas frequéncias de saida

A operagao sem interrupcdo com uma frequéncia de saida inferior a 10 Hz pode levar a
uma danificagao térmica do filtro du/dt.

e Nao opere de forma duradoura o acionamento com o uso de um filtro du/dt compact
plus Voltage Peak Limiter com uma frequéncia de saida mais baixa que 10 Hz.

e E possivel operar o acionamento para uma duracdo de carga de no maximo 5 minutos
com uma frequéncia de saida menor que 10 Hz, se em seguida for selecionada a
operagao com uma frequéncia de saida maior que 10 Hz pela duracdo de 5 minutos.
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ATENGAO

Dano ao filtro du/dt compact pela ultrapassagem da frequéncia maxima de repeticado de
pulsos

A frequéncia maxima permitida de repeticdo de pulsos com o uso do filtro du/dt compact &
de 2,5 Hz. A ultrapassagem da frequéncia de repeticdo de pulsos pode resultar em danos
ao filtro du/dt compact.

e Ao operar o Motor Module com o uso do filtro du/dt compact, utilize a frequéncia
maxima de repeticao de pulsos de 2,5 kHz.

ATENGAO

Dano ao filtro du/dt compact pela ativagdo incorreta durante a colocagédo em
funcionamento

A ativagao incorreta do filtro du/dt compact durante a colocagao em funcionamento pode
resultar em danos ao filtro du/dt compact.

e Ative o filtro du/dt compact durante a colocagao em funcionamento pelo parametro
p0230 = 2.

ATENCAO
Dano ao filtro du/dt compact devido ao motor ndo conectado

Filtros du/dt compact operados sem um motor conectado podem ser danificados ou
apresentar defeitos.

e Nunca opere o filtro du/dt compact conectado ao Motor Module sem que haja um motor
conectado.

Indicagéo
Ajuste das frequéncias de repeti¢do de pulso

O ajuste de frequéncias de repeticao de pulsos na area entre a frequéncia nominal de
repeticdo de pulsos e a respectiva frequéncia maxima de repeticdo de pulsos é permitida na
utilizagéo do filtro du/dt compact plus Voltage Peak Limiter. Neste caso, deve-se considerar
a "reducgao da corrente em fungao da frequéncia de repetigcdo de pulsos" do conversor, ver
Dados técnicos.

Colocagao em funcionamento

Durante a colocagdo em funcionamento, o filtro du/dt compact plus Voltage Peak Limiter
deve ser registrado com o STARTER ou com o painel de controle AOP30 (p0230 = 2).

Indicagéo
Redefinir ao estabelecer as configuragtes de fabrica

Ao estabelecer a configuragéo de fabrica, o parametro p0230 é redefinido.
Em uma nova colocagdo em funcionamento, o parametro deve ser novamente ajustado.
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4.10.2 Filtro du/dt plus Voltage Peak Limiter (Opgéo L10)

Descrigao

O filtro du/dt plus Voltage Peak Limiter & constituido por dois componentes, a bobina du/dt
e a rede de limitagao de tensao (Voltage Peak Limiter), que corta os picos de tensédo e
alimenta a energia de volta ao circuito intermediario.

Os filtros du/dt plus Voltage Peak Limiter devem ser utilizados em motores com tensao
suportavel desconhecida ou insuficiente do sistema de isolamento. Os motores normais da
série 1LA5, 1LA6 e 1LA8 sao apenas necessarios nas tensdes de conexao > 500 V +10 %.

Os filtros du/dt plus Voltage Peak Limiter limitam a velocidade de aumento da tensao para
valores < 500 V/us e os picos tipicos de tensao para os seguintes valores (em comprimen-
tos maximos dos cabos do motor de < 150 m):

® <1250V com 660 V < Urede <690 V.

Para utilizar a opgao L10, cada Motor Module precisa ter um armario adicional com largura
de 600 mm.

Limitagbes

Na utilizagdo de um filtro du/dt plus Voltage Peak Limiter deve-se considerar as seguintes
limitagdes:

® A frequéncia de saida esta limitada no maximo a 150 Hz.
® Os comprimentos maximos dos cabos do motor permitidos sao:
— Cabo blindado: max. 300 m

— Cabo nao blindado: max. 450 m

ATENGAO

Dano ao filtro du/dt pela ultrapassagem da frequéncia maxima de saida

A frequéncia de saida maxima permitida com o uso do filtro du/dt € de 150 Hz. A ultra-
passagem da frequéncia de saida pode resultar em danos ao filtro du/dt.

o Utilize o filtro du/dt com uma frequéncia maxima de saida de 150 Hz.

ATENGAO

Dano ao filtro du/dt pela ultrapassagem da frequéncia maxima de repeticdo de pulsos

A frequéncia maxima permitida de repeticdo de pulsos com o uso do filtro du/dt é de

2,5 Hz. A ultrapassagem da frequéncia de repeticdo de pulsos pode resultar em danos ao
filtro du/dt.

e Ao operar o Power Module com o uso do filtro du/dt, utilize a frequéncia maxima de
repeticao de pulsos de 2,5 kHz.
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ATENCAO
Dano ao filtro du/dt pela ativagao incorreta durante a colocagdo em funcionamento

A ativagao incorreta do filtro du/dt durante a colocagédo em funcionamento pode resultar em
danos ao filtro du/dt.

e Ative o filtro du/dt durante a colocagao em funcionamento pelo parametro p0230 = 2.

ATENCAO
Dano ao filtro du/dt devido ao motor ndo conectado

Filtros du/dt operados sem um motor conectado podem ser danificados ou apresentar

defeitos.

¢ Nunca opere o filtro du/dt conectado ao Power Module sem que haja um motor
conectado.

Indicagéo
Ajuste das frequéncias de repeticdo de pulso

A configuragéo de frequéncias de repeti¢cdo de pulsos na area entre a frequéncia nominal de
repeticdo de pulsos e a frequéncia maxima de repeticao de pulsos é permitida na utilizacao
do filtro du/dt plus Voltage Peak Limiter. Neste caso, deve-se considerar a "reducao da
corrente em fungao da frequéncia de repeticao de pulsos", ver Dados técnicos.

Colocagéo em funcionamento

Durante a colocagdo em funcionamento, o filtro du/dt plus Voltage Peak Limiter deve ser
registrado com o STARTER ou com o painel de controle AOP30 (p0230 = 2).

Indicagéo
Redefinir ao estabelecer os as configuragdes de fabrica

Ao estabelecer a configuragéo de fabrica, o parametro p0230 é redefinido.
Em uma nova colocagdo em funcionamento, o parametro deve ser novamente ajustado.
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4.10 Outras conexées

4.10.3 Conexao para meios auxiliares externos (Opc¢éo L19)

Descrigao

Esta opcgao inclui uma unidade de saida conectada e protegida, no maximo, com 10 A para
meios auxiliares externos (por exemplo, ventilador externo do motor). A tensao é derivada
na entrada do conversor antes do contator principal/disjuntor, correspondendo, por isso, ao
nivel da tensdo de conexao. A comutagao da unidade de saida pode ser efetuada no interior
ou no exterior do conversor.

Ligar

Tabelas 4- 26 Bloco de bornes X155 - Conexao para meios auxiliares externos

Borne Designagéo " Dados técnicos
1 L1
2 L2 3 CA660...690 V
3 L3
11 Ativagao Contator CA 230V
12
13 NO: Mensagem de resposta CA 230 V/0,5 A
14 Disjuntor do motor CC 24 V/2 A
15 NO: Mensagem de resposta CA240V/6 A
16 Contator
PE PE PE

) NO: Contato de fechamento

Secao transversal max. que pode ser ligada: 4 mm?

Indicagéo
Configurar protegéao

A conexdao para meios auxiliares externos deve ser ajustada ao consumidor conectado
(-Q155).

Proposta de circuito para a ativagao interna no conversor do contator auxiliar
Proposta de circuito no padréo

Para a ativagdo do contator auxiliar pode-se utilizar uma saida digital livre da Control Unit
que ativa o contator auxiliar -K155 através de um relé a ser previsto no lado do sistema.

Além disso, o sinal r0899.11 (pulsos autorizados) deve ser ligado a saida digital selecionada
da Control Unit.
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Proposta de circuito

Esquema 4-21  Proposta de circuito para a ativagao através da Control Unit

Proposta de circuito na régua de bornes existente do cliente TM31 (Opgédo G60)

Para ativar o contator auxiliar, pode-se utilizar, por exemplo, a seguinte proposta de circuito.
O sinal "pulsos autorizados" no borne -X542 do TM31 ja ndo esta disponivel para outra

utilizagéo.
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-X40 {15 {11 12 -X542 |3 111 12
T A Zil nh b e Bl @

| [
| I
| [
| TM31 11

| ‘Pulsos K155
| autorizados" | |
______ 1
I
|
I
|
I

Esquema 4-22 Proposta de circuito para a ativagdo através dos TM31

Indicagéo
Condutor de protegéo adicional

Se forem aplicados nos relés de saida CA 230 V, os TM31 também devem ser aterrados
através de um condutor de protegao com 6 mm?>.
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4104 Limitagdo de sobretensédo (Opgao L21)

Descrigao

A opcgao inclui a montagem de protetores contra surtos e de fusiveis conectados a montante
para cada fase. Os contatos de sinalizagdo da monitoragao dos protetores contra surtos e
dos fusiveis estao ligados em série e colocados em uma interface do cliente.

Indicagao de seguranga

Indicagéo
Remover a bragadeira de ligagao para o capacitor eliminador de interferéncias ao operar na
rede IT

Na operagéo na rede IT, deve-se remover a bragadeira de ligagdo para o capacitor
eliminador de interferéncias (ver o capitulo "Instalagéo elétrica/Remocéo da bragadeira de
ligagdo para o capacitor eliminador de interferéncias no funcionamento na rede sem
aterramento (rede IT)").

X700 - Monitoragéo dos protetores contra surtos e dos fusiveis

Tabelas 4- 27  Bloco de bornes X700 Monitoragéo dos protetores contra surtos e dos fusiveis

Borne Designagéo 1 Dados técnicos

1 NC Corrente maxima de carga:

4 NC -comCC24V:1A
-comCA230V:05A

Secdo transversal max. que pode ser ligada: 2,5 mm?

1 NC: Dispositivo de abertura

Causa para a ativagao da monitoragao
A causa deve ser identificada apos a monitoragao ativada no bloco de bornes X700:1/4:

® Os protetores contra surtos (-A703, -A704, -A705) possuem um sinalizador para o estado
de funcionamento.

® A monitoragao dos fusiveis conectados a montante (-Q700) ocorre através de uma
monitoragao das falhas das fases (-B700) que dispde de um LED para o indicador de
funcionamento. Em caso de erro devido a um defeito em um fusivel, os fusiveis (-Q700)
devem ser verificados e, se necessario, substituidos apds a eliminagao da fonte de erros.

Substituigdo dos protetores contra surtos

Em caso de erro, o protetor contra surtos em questao deve ser substituido.
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4.10.5

Descrigao

Ligar

4.10 Outras conexées

Botao de parada de emergéncia, embutido na porta do armario (Opgao L45)

O botao de parada de emergéncia com capa de protegao esta embutido na porta da uni-
dade do armario e os seus contatos sao inseridos na régua de bornes —X120. Em conjunto
com as opgodes L57, L59, L60, a parada de emergéncia da categoria 0 ou a parada de
emergéncia da categoria 1 pode ser ativada.

Para poder cumprir os tempos de imobilizacdo necessarios, pode ser necessario utilizar
uma unidade de frenagem.

Indicagéo
Acionamento do botédo de parada de emergéncia

Ao acionar o botao de parada de emergéncia, em conjunto com as opg¢des L57, L59, L60
conforme a EN 60204-1 (VDE 0113), o motor é parado e a tens&o principal no motor é
ligada. As tensdes auxiliares, como por exemplo, a alimentagéo do ventilador externo ou o
aquecimento de imobilizagdo, podem continuar existindo. Além disso, determinadas areas
dentro do conversor, como por exemplo, o controle ou possiveis modos auxiliares, também
continuam sob tensdo. Se for necessario desligar completamente todas as tensdes, o botao
de parada de emergéncia deve ser integrado em um conceito de protecdo a ser previsto no
lado do sistema. Para tal, esta disponivel um contato de abertura no bloco de bornes -X120.

Tabelas 4-28  Bloco de bornes X120 —Contato de informacao "Botao de parada de emergéncia na
porta do armario"

Borne Designagéo 1 Dados técnicos

1 NC 1 Contatos de informagé&o do botdo de parada de emergéncia na
porta do armario

NC 22 Corrente maxima de carga: 10 A

AW IIN

Tensdo maxima de comutagao: CA 250 V
Poténcia maxima de comutagéo: 250 VA

Carga minima necessaria: 21 mA

1 NC: Dispositivo de abertura
2 Na opgédo L57, L59, L60 pré-ocupados no interior do conversor

Secao transversal max. que pode ser ligada: 4 mm?2
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4.10.6 lluminagéo do armario com tomada de servigo (Opgao L50)

Descrigao

Com a opcao L50 sera montada uma iluminagao do armario com tomada de servigo
adicional para a tomada de contato de protegao (tomada tipo F) segundo CEE 7/4.

A alimentagao de tensao para a iluminagdo do armario e a tomada de servigo ocorre por
fonte externa e deve ser protegida com no maximo 10 A.

Trata-se de uma lampada portatil de LED com um interruptor de liga/desliga e fixagéo por
ima em um cabo de interligagao de aproximadamente 3 metros. A lampada vira posicionada
da fabrica em uma marcacgao definida na porta do armario, o cabo de interligagao ficara
enrolado em seu respectivo suporte.

Indicagéo

Ao operar a unidade do armario, a iluminacao do armario deve estar presa na posi¢ao
definida na porta do armario. A posig¢ao esta identificada com um adesivo na porta do
armario. O cabo de interligagdo deve ficar enrolado em seu respectivo suporte.

Ligar
Tabelas 4-29  Bloco de bornes X390 — Conexao para iluminagao do armario com tomada de
servigo
Borne Designagéo Dados técnicos
1 L1 CA 230V
2 N Alimentagao de tensao
3 PE Condutor de protegao
Segao transversal max. que pode ser ligada: 4 mm?
4.10.7 Aquecimento de imobilizagdo do armario (Opgéo L55)
Descrigao

O aquecimento de imobilizagao é utilizado em baixas temperaturas ambiente e elevada
umidade do ar para evitar a formagao de agua de condensacgao.

Em um campo de armario de 400 mm e 600 mm é montado um aquecimento com 100 W,
em um campo de armario de 800/1000 e 1200 mm s&o montados dois aquecimentos com
100 W cada um. A tensao de alimentagao (CA 110 a 230 V) deve ser fornecida
externamente e protegida, no maximo, com 16 A.
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/\AVISO

Risco de vida devido a tensdo elétrica perigosa gerada pela alimentagdo auxiliar externa

Mesmo com o interruptor principal desligado, a tensao elétrica perigosa permanece na
tensao de alimentagéo conectada para o aquecimento de imobilizagado do armario. Tocar
em pegas que estejam sob tenséo pode levar a graves lesGes ou a morte.

e Observe as indicagbes gerais de seguranga ao trabalhar no dispositivo.

/\ CUIDADO

Risco de lesdes ao tocar superficies quentes no aquecimento de imobilizagdo do armario

O aquecimento de imobilizagdo do armario pode alcangar temperaturas elevadas durante a
operacao e causar queimaduras pelo toque.

e Espere que 0 aquecimento de imobilizagdo do armario esfrie antes de iniciar os
trabalhos.

o Utilize os meios de protegao corporal adequados, como luvas.

Indicagéo
Preparar a tenséo de alimentagéo controlada por temperatura
A tensao de alimentagao pode ser fornecida através de um controle da temperatura para

evitar um funcionamento desnecessario do aquecimento de imobilizagdo com uma
temperatura ambiente mais elevada.

Ligar

Tabelas 4- 30  Bloco de bornes X240 — Conexao para aquecimento de imobilizagdo do armario

Borne Designagéo Dados técnicos
1 L1 CA110...230V
2 N Alimentagéo de tenséo
3 PE Condutor de protecao

Segao transversal max. que pode ser ligada: 4 mm?
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4.10.8 Categoria de parada de emergéncia 0; CA 230 V ou CC 24 V (Opc¢éo L57)

Descrigao

Categoria de parada de emergéncia 0 para uma imobilizagdo nao controlada conforme
EN 60204-1. A funcgao inclui a interrupgao do fornecimento de energia da unidade do
armario através do contator de rede ao evitar o sistema eletrénico através de uma combi-
nagao de seguranca conforme EN 60204-1. Neste caso, o motor desacelera. Deste modo,
o contator principal ndo comuta sob carga, sendo ativado um DESLIG2 simultaneamente.
Trés LED (-K120) indicam o estado de funcionamento e a funcao.

No estado de fornecimento, esta definida a versdo com circuito do sensor CA 230 V.

Indicagéo
Acionamento do botédo de parada de emergéncia

Ao acionar o botao de parada de emergéncia, o motor € parado sem controle e a tenséo
principal no motor é ligada conforme a EN 60204-1. As tensdes auxiliares, como por
exemplo, a alimentagao do ventilador externo ou o aquecimento de imobilizacdo, podem
continuar existindo. Além disso, determinadas areas dentro do conversor, como por
exemplo, o controle ou possiveis modos auxiliares, também continuam sob tens&o. Se for
necessario desligar completamente todas as tensdes, o botdo de parada de emergéncia
deve ser integrado em um conceito de protecao a ser previsto no lado do sistema. Para tal,
esta disponivel um contato de abertura no borne -X120.

Ligar
Tabelas 4- 31 Bloco de bornes X120 — Conexao para a categoria de parada de emergéncia O,
CA230VeCC24V
Borne Circuito do sensor CA230 Ve CC 24V
4 Ponte cabeada de fabrica
5
7 Inserir o botdo de parada de emergéncia do lado da instalacao:
) remover ponte 7-8 e ligar o botao
9 Ponte cabeada de fabrica
10
11 Ponte cabeada de fabrica
14
12 Ponte cabeada de fabrica
13
15 "Lig" para inicio monitorado:
16 remover ponte 15-16 e ligar botao
17 NO : Mensagem de resposta "Ativagdo da combinagéo de seguranga”
18

) NO: Contato de fechamento

Secao transversal max. que pode ser ligada: 4 mm?2
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Reconectar no circuito do sensor CC 24 V

Na utilizagdo do circuito do sensor CC 24 V, as seguintes pontes no bloco de bornes -X120
devem ser removidas:

e Ponte 4-5, ponte 9-10, ponte 11-14
Além disso, as seguintes pontes devem ser inseridas no bloco de bornes -X120:

e Ponte 4-11, ponte 5-10, ponte 9-14

Diagnéstico

As mensagens que surgem no funcionamento e nos defeitos (significado dos LED no -K120)
podem ser consultados no manual de instrugées no DVD fornecido com o aparelho do
cliente.
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4.10.9 Categoria de parada de emergéncia 1; CA 230 V (Opgao L59)

Descrigao

Categoria de parada de emergéncia 1 para uma imobilizagdo controlada conforme

EN 60204-1. A funcgao inclui a imobilizagao do acionamento, através da parada rapida em
uma rampa de retorno parametrizavel. Em seguida, ocorre a interrupgao do fornecimento de
energia da unidade do armario através do contator de rede ao evitar o sistema eletrénico
através de uma combinagao de seguranca conforme EN 60204-1.

No total, oito LED (-K120, -K121) indicam o estado de funcionamento e a fungao.

Ligar
Tabelas 4- 32 Bloco de bornes X120 — Conexao para categoria de parada de emergéncia 1
(CA 230V)
Borne Dados técnicos

4 Ponte cabeada de fabrica
5
7 Inserir o botdo de parada de emergéncia do lado da instalagéo,
8 remover ponte 7-8 e ligar o botdo
9 Ponte cabeada de fabrica
10
11 Ponte cabeada de fabrica
14
12 Ponte cabeada de fabrica
13
15 "Lig" para inicio monitorado:
16 remover ponte 15-16 e ligar botéo
17 NO : Mensagem de resposta "Ativagdo da combinagao de seguranga"
18

" NO: Contato de fechamento

Secgao transversal max. que pode ser ligada: 4 mm?

Ajuste

O tempo ajustado na combinagéo de seguranga do contator (-K121) (0,5 a 30 s) deve ser
maior do que o tempo (ou, pelo menos, igual) que o acionamento precisa para a imobili-
zagao através da parada rapida (DESLIG3 tempo de retorno, p1135), uma vez que, apos
esse tempo (no -K121) ocorre a interrupgéo do fornecimento de energia para o conversor.

Diagndstico
As mensagens que surgem no funcionamento e nos defeitos (significado dos LED no -K120,
-K121) podem ser consultados no manual de instru¢des no DVD fornecido com o aparelho
do cliente.
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4.10.10

Descrigao

Ligar

Ajuste

Diagndstico

4.10 Outras conexées

Categoria de parada de emergéncia 1; CC 24 V (Opcéo L60)

Categoria de parada de emergéncia 1 para uma imobilizagdo controlada conforme

EN 60204-1. A funcgéao inclui a imobilizagao do acionamento, através da parada rapida em
uma rampa de retorno parametrizavel. Em seguida, ocorre a interrupgao do fornecimento de
energia da unidade do armario através do contator de rede ao evitar o sistema eletrénico
através de uma combinagao de seguranca conforme EN 60204-1.

Cinco LED (-K120) indicam o estado de funcionamento e a fungao.

Tabelas 4- 33  Bloco de bornes X120 — Conexao para categoria de parada de emergéncia 1

(CC 24 V)
Borne Dados técnicos
4 Ponte cabeada de fabrica
11
5 Ponte cabeada de fabrica
10
7 Inserir o botdo de parada de emergéncia do lado da instalagéo,
) remover ponte 7-8 e ligar o botao
9 Ponte cabeada de fabrica
14
12 Ponte cabeada de fabrica
13
15 "Lig" para inicio monitorado:
16 remover ponte 15-16 e ligar botéo
17 NO : Mensagem de resposta "Ativagdo da combinagao de seguranga"
18

) NO: Contato de fechamento

Secgao transversal max. que pode ser ligada: 4 mm?

O tempo ajustado na combinagéo de seguranga do contator (-K120) (0,5 a 30 s) deve ser
maior do que o tempo (ou, pelo menos, igual) que o acionamento precisa para a imobili-
zagao através da parada rapida (DESLIG3 tempo de retorno, p1135), uma vez que, apos
esse tempo (no -K120) ocorre a interrupgao do fornecimento de energia para o conversor.

As mensagens que surgem no funcionamento e nos defeitos (significado dos LED no -K120)
podem ser consultados no manual de instrugdes no DVD fornecido com o aparelho do
cliente.
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4.10.11 Unidade de frenagem 50 kW (Opcéo L62)

Descrigao
As unidades de frenagem sao utilizadas quando ocorre a geragao eventual e por curto
tempo de energia, como durante a frenagem do acionamento (parada de emergéncia). As
unidades de frenagem sao compostas por uma unidade de poténcia do chopper e por um
resistor de carga a montar externamente. Para monitoragao da resisténcia de frenagem,
esta montado um interruptor termostatico na resisténcia de frenagem que esta integrado na
corrente de desligamento da unidade do armario.

Tabelas 4- 34 Dados de carga da unidade de frenagem

Tenséo de rede Poténcia Poténcia de Chopper Chopper Resisténcia de | Corrente max.
continua do pico do P2oPoténcia PsoPoténcia frenagem

chopper chopper P20 Pao Rs
Pos Pis
660V ...690V 50 kW 250 kW 200 kW 100 kW 49Q+75% 255 A

Montagem da resisténcia de frenagem

134

A instalagao da resisténcia de frenagem deve ocorrer fora do espago do conversor. O local
de instalagdo deve cumprir as seguintes condigdes:

® As resisténcias de frenagem sao exclusivamente adequadas para a montagem no solo.

® Os comprimentos maximos dos cabos entre a unidade do armario e a resisténcia de
frenagem é de 100 m.

® O espacgo deve ser capaz de poder transportar a energia convertida pela resisténcia de
frenagem.

® Deve-se manter uma distancia suficiente em relacao aos objetos inflamaveis.
® A resisténcia de frenagem deve ser posicionada de forma livre.
® Na&o devem ser colocados objetos na ou acima da resisténcia de frenagem.

® A resisténcia de frenagem néo deve ser colocada por baixo de sensores de alarme de
incéndio, uma vez que, esta poderia ser ativada pelo calor resultante.

e Na instalagdo no exterior deve ser prevista uma cobertura contra precipitagdo penetrante
através do grau de protecao IP20.

/N\AVISO

Risco de vida devido ao incéndio causado por instalagdo inadequada

Ha risco de danos por incéndio, inclusive com morte ou lesbes graves, se a instalagao for
feita incorretamente (inobservancia dos espacos para ventilagao ou distancias insuficientes
dos objetos inflamaveis).

e Mantenha os espacos para ventilagdo de 200 mm em todos os lados da resisténcia de
frenagem com grades de ventilagao.

e Mantenha uma distancia apropriada dos objetos inflamaveis.
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/\CUIDADO

Risco de lesdo ao tocar superficies quentes na resisténcia de frenagem

A resisténcia de frenagem pode alcancar temperaturas elevadas durante a operagao e
causar queimaduras pelo toque.

e Espere que a resisténcia de frenagem esfrie antes de iniciar os trabalhos.
o Utilize os meios de protegao corporal adequados, como luvas.

Tabelas 4- 35  Dimensdes das resisténcias de frenagem

Unidade Resisténcia 50 kW (opgao L62)
Largura mm 810
Altura mm 1325
Profundidade mm 485
o O
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Esquema 4-23 Esquema dimensional Resisténcia de frenagem com 50 kW
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4.10 Outras conexées

Ligacdo da resisténcia de frenagem

/N\AVISO

Risco de vida por incéndio durante falha no aterramento/curto-circuito de conexdes nao
protegidas da resisténcia de frenagem

Conexdes a resisténcia de frenagem desprotegidas podem deflagrar um incéndio com
geracgao de fumaca durante um curto-circuito ou falha no aterramento, podendo resultar em
lesdes graves ou na morte.

e Faca as conexdes a resisténcia de frenagem de forma a excluir falhas no aterramento e
curtos-circuitos.

e Aplique os regulamentos locais de instalagdo, que permitem esta excluséo de falhas.
¢ Proteja os condutores contra dano mecanico.
e Tome as seguintes medidas:

— Utilize condutores com isolamento duplo.

— Mantenha as distancias suficientes, por ex., por meio de um espacador.

— Assente os condutores em canais ou tubos de instalagdo separados.

ATENGAO

Danos materiais pela ultrapassagem dos comprimentos de cabos maximos permitidos

Danos materiais pela queda de componentes podem resultar da ultrapassagem dos
comprimentos de cabos maximos permitidos para a resisténcia de frenagem.

e Mantenha os comprimentos maximos dos cabos entre a unidade do armario e a
resisténcia de frenagem de 100 m.

O bloco de bornes -X5 para a conexao da resisténcia de frenagem externa encontra-se no
Basic Line Module esquerdo (+H.A29).

Tabelas 4- 36 Bloco de bornes -X5 — Conexao para resisténcia externa de frenagem

Borne Descri¢gao do funcionamento
1 Conexao Resisténcia de frenagem
2 Conexao Resisténcia de frenagem

Secdo transversal max. que pode ser ligada: 70 mm?

A secgao transversal de conexao recomendada é de 50 mm?2.
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4.10 Outras conexées

Ligacdo do interruptor termostatico

Tabelas 4- 37  Integracao do interruptor termostatico da resisténcia externa de frenagem na
corrente de monitoragao da unidade do armario através da conexao a Control Unit
(sem a opgao G60)

Borne Descri¢gao do funcionamento
T1 Conexao Interruptor termostatico: Ligacdo com borne X132:9 (DO12)
T2 Conexao Interruptor termostatico: Ligagdo com borne X122:5 (DI16)

Secdo méaxima conectavel (devido a CU320-2): 1,5 mm?

Tabelas 4- 38  Integracao do interruptor termostatico da resisténcia externa de frenagem na
corrente de monitoragao da unidade do armario através da conexao ao TM31
(com a opgao G60)

Borne Descri¢gao do funcionamento
T Conexao Interruptor termostatico: Ligagao com borne X541:1 (P24 V)
T2 Conexao Interruptor termostatico: Ligagdo com borne X541:5 (DI11)

Secdo méaxima conectavel (devido a TM31): 1,5 mm?

4.10.11.1 Colocagéao em funcionamento

Colocagao em funcionamento

Na colocagao em funcionamento através do STARTER, a parametrizagao do defeito
externo 3 e da confirmacao sao efetuadas automaticamente apds a selecao da opgao L62.

Na colocagao em funcionamento através do AOP30, as entradas de parametrizacao
necessarias devem ser ajustadas posteriormente.

Configurar nivel de acesso Especialista no painel de controle
Nivel de acesso "Especialista” <Interruptor de chave> - <Nivel de acesso> - Configurar
* "Especialista" e assumir.

Conectar a saida digital 4 (DI4) da Control Unit na primeira
(03) p2108 = (01) 722.4 entrada do defeito externo 3.

Conectar o sinal "Funcionamento" na segunda entrada do
(03) p3111 = (03) 899.2 defeito externo 3.

Conectar o sinal "Confirmar defeito" na saida digital 15
(01) p0745 = (03) 2138.7 (DO15) da Control Unit.
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Ajustes na unidade do armario

Se o interruptor termostatico da resisténcia de frenagem estiver ligado, devem ser efetuados
mais ajustes, de modo que, em caso de erro, o acionamento possa ser imobilizado.

Apds uma colocagdo em funcionamento com sucesso, devem ser efetuadas as seguintes

alteragdes:

Conexao do interruptor termostatico da resisténcia de frenagem no DI 16 da Control Unit

Nivel de acesso "Especialista”

v

{03) p2107 = (01) 0722.16

v

pl240=0

Configurar nivel de acesso Especialista no painel de controle
<Interruptor de chave> - <Nivel de acesso> - Configurar
"Especialista" e assumir.

Conectar o defeito externo 2 no DI 16 da Control Unit.

Bloquear controle vdc-max.
O controle vdc-max. deve ser desligado na operagéo com o
chopper de frenagem.

Conexao do interruptor termostatico da resisténcia de frenagem no DI 11 do TM31

(na opgao G60)

Nivel de acesso "Especialista”

v

{03) p2107 = (04) 4022.11

v

p1240 =0

138

Configurar nivel de acesso Especialista no painel de controle
<Interruptor de chave> - <Nivel de acesso> - Configurar
"Especialista" e assumir.

Conectar o defeito externo 2 no DI 11 dos TM31.

Bloquear controle vdc-max.
O controle vdc-max. deve ser desligado na operagdo com o
chopper de frenagem.
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4.10.11.2 Diagnéstico e ciclos de carga

Diagndstico

Ciclos de carga

Caso o interruptor termostatico seja aberto na resisténcia de frenagem devido a sobrecarga
térmica, o defeito F7861 "defeito externo 2" é ativado e o acionamento é desligado com
DESLIG2.

Se o chopper de frenagem ativar um defeito, o defeito F7862 "defeito externo 3" é ativado
no acionamento.

Pode-se confirmar um defeito existente na unidade de frenagem ao pressionar a tecla para
"Confirmar" através do painel de controle (na tens&o do circuito intermediario existente).

P/PDB P pB= Poténcia de frenagem continua
A P15= 5 x P pg= Poténcia, que é permitida a cada 90 s durante 15 s
P20= 4 x PpB= Poténcia, que & permitida a cada 90 s durante 20 s
1,50 T P4p= 2 x PpB= Poténcia, que & permitida a cada 90 s durante 40 s
P15 1,25
on 1»00 --.---cqhn! e 1l --!
! ]
i i
0,75 i i
i i
P40 0.5[} ------1-4.------' ---o-luéo------'
' | i |
! I 1 I
PDB 0,25 + 4 T !
H 1 : 1
! i ! i
TR SRS ——— ! ——t
3

101520 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130 g

Esquema 4-24 Ciclos de carga para as resisténcias de frenagem

410.11.3 Interruptor de valor limiar

O limiar de resposta para a ativagao da unidade de frenagem e também da tensao do
circuito intermediario que possa surgir na operagao de frenagem ¢ indicada na seguinte
tabela.

/\AVISO

Risco de vida devido a choque elétrico ao ligar o interruptor de valor limiar

Caso haja tensao na comutagao do interruptor de valor limiar, € possivel que ela cause a
morte ou lesdes graves.

e Comute o interruptor de valor limiar somente quando a unidade do armario estiver

desligada e os capacitores do circuito intermediario estiverem descarregados.
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Tabelas 4- 39  Limiares de resposta das unidades de frenagem

Tensao Limiar de Posic¢ao do | Observagao
nominal resposta interruptor
3 CA 660 ... 1070V 1 1158 V é pré-definido como configuracao de fabrica.
690 V 1158 V 2 O limiar de resposta pode ser configurado em 1070 V em

uma tensao de rede de 3 CA 660 V — para redugao da
carga de tensdo do motor e do conversor. A poténcia de
frenagem alcangavel é assim reduzida com o quadrado
da tensao (1070/1158)% = 0,85.

A poténcia de frenagem disponivel &€, no maximo, de
85 %.

Posigéo do interruptor de valor limiar

O Braking Module encontra-se na area superior da unidade do armario no canal de ar
evacuado do Motor Module. A posigao do interruptor de valor limiar pode ser consultada na
seguinte imagem.

Interruptor de valor limiar

Parafusos de fixagcao

Esquema 4-25 Braking Modules para o tamanho da estrutura JX
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Posi¢bes dos interruptores do interruptor de valor limiar

4.10.12

Descrigao

Ligar

Diagnostico

4.10 Outras conexées

Indicagéo
Posi¢des dos interruptores

As posigdes dos interruptores do interruptor de valor limiar dos Braking Modules instalados

sdo as seguintes:

e Braking Modules para o tamanho da estrutura JX: Posigao "1" é para tras, a posicao "2"

€ para a frente

Aparelho protetor do motor por termistor (Opgéao L83/L84)

A opcao inclui um aparelho protetor do motor por termistor (com aprovagao PTB) para
sensores de temperatura do resistor (resistores PTC do tipo A) para aviso ou desconexao.
A alimentacao de tensao do aparelho protetor do motor por resistor e a avaliagdo ocorrem

no interior do conversor.

Através da opgao L83, é ativado o "aviso externo 1" (A7850) no caso de erro.

Através da opcao L84, é ativado o "defeito externo 1" (A7860) no caso de erro.

Tabelas 4- 40

-B127/-B125 — Conexao para o aparelho protetor do motor por termistor

Identificagdo dos dispositivos

Descrigado do funcionamento

-B127: T1, T2

Prote¢éo do motor por termistor (aviso)

-B125: T1, T2

Prote¢éo do motor de termistor (desconexao)

A conexao dos sensores de temperatura do resistor ocorre diretamente na unidade de

avaliagao nos bornes T1 e T2.

Tabelas 4- 41

Comprimento maximo dos cabos para o circuito do sensor

Sec¢ao transversal do cabo em mm?

Comprimento do cabo em m

2,5 2 x 2800
1,5 2 x 1500
0,5 2 x 500

As mensagens que surgem no funcionamento e nos defeitos (significado dos LED no -B125,
-B127) podem ser consultadas no manual de instru¢des no DVD fornecido com o aparelho

do cliente.
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4.10.13 Unidade de avaliagdo PT100 (Opgao L86)

Descrigao

Ligar

Diagnostico

142

Indicagéo
Instrugdes de funcionamento adicionais

A descrigao da unidade de avaliagdo PT100 e da parametrizagao dos canais de medicao
encontra-se na guia "Manual de instru¢ées complementar".

A unidade de avaliagdo PT100 pode monitorar até 6 sensores. Os sensores podem ser
ligados na técnica de dois ou trés condutores. Na técnica de dois condutores, as entradas
xT1 e xT3 devem ser ocupadas. Além disso, na técnica de trés condutores, a entrada xT2
deve ser ligada a B-140, -B141 (x = 1, 2, 3). Os valores limite podem ser livremente progra-
mados para cada canal. Recomenda-se a utilizagcado de cabos de sinais blindados. Se néo
for possivel, os cabos do sensor devem ser torcidos no minimo em pares.

No estado de fornecimento, os canais de medigéo estio divididos em dois grupos com

3 canais cada. Deste modo, nos motores podem ser monitorados trés PT100 nos enrola-
mentos do estator e dois PT100 nos suportes do motor. Os canais nao utilizados podem ser
ocultados através de parametros.

Os relés de saida estdo integrados na cadeia interna de defeito e aviso da unidade do
armario. A alimentacao de tensao da unidade de avaliagcdo PT100 e a avaliagao ocorrem no
interior do conversor.

A ultrapassagem da temperatura definida para "aviso", ativa o "aviso externo 1" (A7850).
A ultrapassagem da temperatura definida para "defeito", ativa o "defeito externo 1" (A7860).

Tabelas 4- 42 Bornes -B140, -B141- Conexao para unidade de avaliagdo PT100

Borne Dados técnicos
-B140: 1T1-1T3 CA/CC 24 ... 240 V; PT100; sensor 1; grupo 1
-B140: 2T1-2T3 CA/CC 24 ... 240 V; PT100; sensor 2; grupo 1
-B140: 3T1-3T3 CA/CC 24 ... 240 V; PT100; sensor 3; grupo 1
-B141: 1T1-1T3 CA/CC 24 ... 240 V; PT100; sensor 1; grupo 2
-B141: 2T1-2T3 CA/CC 24 ... 240 V; PT100; sensor 2; grupo 2
-B141: 3T1-3T3 CA/CC 24 ... 240 V; PT100; sensor 3; grupo 2

Secgao transversal max. que pode ser ligada: 2,5 mm?

As mensagens que surgem no funcionamento e nos defeitos (significado dos LED no -B140,
-B141) podem ser consultadas no manual de instru¢des no DVD fornecido com o aparelho
do cliente.
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4.10.14

Descrigao

4.10 Outras conexées

Monitoragdo do isolamento (Opgao L87)

O monitor de isolamento monitora nas redes sem aterramento (redes IT), o circuito completo
galvanicamente ligado quanto a defeitos de isolamento. A resisténcia de isolamento e todos
os defeitos de isolamento sao registrados desde a alimentagao de rede até o motor na
unidade do armario. Pode-se ajustar dois valores de resposta (entre 1 kQ ...10 MQ). Se um
valor de resposta for alcangado, é emitida uma mensagem de defeito ao borne. Através do
sistema de relés de sinalizagao é transmitido um erro do sistema.

No estado de fornecimento da unidade do armario, a constelagdo do sistema (um ou mais
consumidores em uma rede galvanicamente ligada) e também a filosofia de protecao
(desligamento imediato em caso de defeito do isolamento ou continuagao limitada) nao sao
conhecidas. Os relés de sinalizagao do monitor de isolamento devem ser integrados em
uma cadeia de defeito ou de aviso pelo cliente.

IndicagGes de seguranga

Indicagéo
Quantidade de monitores de isolamento

Apenas um monitor de isolamento deve ser utilizado no interior de uma rede galvanica-
mente ligada!

Indicagéo
Retirada da bragadeira de ligagdo para o capacitor eliminador de interferéncias

Na utilizagdo do monitor de isolamento, deve-se remover a bragadeira de ligagdo para o
capacitor eliminador de interferéncias (ver capitulo "Instalacao elétrica/Remogéao da
bragadeira de ligagdo para o capacitor eliminador de interferéncias no funcionamento na
rede sem aterramento (rede IT)").

Elementos de operagao e indicagdes no monitor de isolamento

EENDER?‘- A-ISOMETER® IRDH2TS

R =086k 1 H
ES & - 1 3 4
CECECACIREK:

1 2 3 4 5 6 7

['"IT-S‘FSTEM""] i [kl

Esquema 4-26  Elementos de operagao e indicagdes no monitor de isolamento
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Tabelas 4- 43  Significado dos elementos de operagao e indicagdes no monitor de isolamento

Posigao Significado

1 Tecla INFO: Para consulta de informagéo padrao/
Tecla ESC: Voltar a fungao de menu

2 Tecla TEST: Acessar o autoteste
Tecla de seta para cima: Alteragdo de parametros, scroll

3 Tecla RESET: Apagar mensagens de isolamento e de erros
Tecla de seta para baixo: Alteragdo de parametros, scroll

4 Tecla de menu: Acesso Sistema do menu
Tecla Enter: Confirmacgao Alteracdo de parametros

5 LED de alarme 1 acende: Defeito de isolamento, primeiro nivel de aviso alcangado

LED de alarme 2 acende: Defeito de isolamento, segundo nivel de aviso alcangado

LED acende: Existe um erro do sistema

Ligar
Tabelas 4- 44 Conexdes no monitor de isolamento
Borne Dados técnicos
A1l Tenséao de alimentagéo através de fusivel 6 A:
A2 CAB88..264V,CC77..286V
L1 Conexao do sistema CA 3 a ser monitorado
L2
AK Conexao ao dispositivo de acoplamento
KE Conexéao a PE
T1 Tecla de verificagao externa
T2 Tecla de verificagao externa
R1 Tecla de eliminagdo externa (dispositivo de abertura ou ponte de fios, caso contrario, a mensagem de
erro nao € memorizada)
R2 Tecla de eliminagdo externa (dispositivo de abertura ou ponte de fios)
F1 STANDBY com ajuda da fungdo de entrada F1, F2:
F2
M+ Indicagao kQ externa, saida analogica (0 ... 400 pA)
M- Indicagdo kQ externa, saida analdgica (0 ... 400 pA)
A Interface serial RS485
B (terminacéo através de resisténcia de 120 Ohm)
11 Relé de sinalizagdo ALARME 1 (base)
12 Relé de sinalizagdo ALARME 1 (dispositivo de abertura)
14 Relé de sinalizagao ALARME 1 (contato de fechamento)
21 Relé de sinalizagdo ALARME 2 (base)
22 Relé de sinalizagdo ALARME 2 (dispositivo de abertura)
24 Relé de sinalizagao ALARME 2 (contato de fechamento)

Secao transversal max. que pode ser ligada: 2,5 mm?
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Diagnéstico
As mensagens que surgem no funcionamento e nos defeitos (significado dos LED no -B101)
podem ser consultadas no manual de instrugées no DVD fornecido com o aparelho do
cliente.

4.10.15 Communication Board CAN CBC10 (Opc¢éo G20)

Descrigao

i
A2
H
=
=
H]
=
g
=
Fil
E
g

Esquema 4-27 Communication Board CAN CBC10

Com o médulo de comunicagao CANopen CBC10 (Communication Board CAN), os
acionamentos do sistema de acionamento SINAMICS sao conectados aos sistemas de
automacao superiores com um barramento CAN.

O moédulo de opgao CANopen utiliza dois conectores SUB-D de 9 pinos para a conexao no
sistema de barramento CAN.

Os conectores podem ser utilizados como entrada ou como saida. Os pinos nao utilizados
sao cobertos por metal.

As seguintes velocidades de transmissao, entre outras, sdo suportadas: 10, 20, 50, 125,
250, 500, 800 kBaud e 1 MBaud.

ATENCAO
Defeitos funcionais ou danos a op¢éao Board pela retirada e inser¢do durante a operagéo

Retirar e inserir da op¢ao Board durante a operagao pode resultar em defeitos funcionais
ou danos a opgao Board.
e Apenas retire e insira a opgao Board quando a Control Unit estiver sem corrente.

O maédulo é montado de fabrica no Option Slot da Control Unit.
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Visédo geral de interfaces
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Esquema 4-28

Communication Board CAN CBC10
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Barramento CAN Interface -X451

Tabelas 4- 45 Barramento CAN Interface -X451
Pino Designagéo Dados técnicos
Y |1 Reservado, n&o ocupar
@ 2 CAN_L Sinal CAN (dominant low)
O 3 CAN_GND Massa CAN
@) O 4 Reservado, n&o ocupar
O 8 5 CAN_SHLD Blindagem opcional
O 6 GND Massa CAN
O ? 7 CAN_H Sinal CAN
8 Reservado, ndo ocupar
@ 9 Reservado, ndo ocupar
Tipo de conector: Tomada SUB-D de 9 polos

Barramento CAN Interface -X452

Tabelas 4- 46 Barramento CAN Interface -X452
Pino Designagéo Dados técnicos
1 Reservado, ndo ocupar
.'I 2 CAN_L Sinal CAN (dominant low)
o ? 3 CAN_GND Massa CAN
. : 4 Reservado, ndo ocupar
: e 5 CAN_SHLD Blindagem opcional
s ? 6 GND Massa CAN
L 7 CAN_H Sinal CAN
|_ ) 8 Reservado, ndo ocupar
i 9 Reservado, ndo ocupar
Tipo de conector: Conector SUB-D de 9 polos (pinos)

Mais informag6es sobre a comunicagéo através do barramento CAN

Indicagéo
InformagGes detalhadas

Uma descri¢cao detalhada do modo de funcionamento e manuseio completos da interface
CANopen esta contida no respectivo manual de funcionamento. Esta documentagao esta
contida como documentagao adicional no DVD do cliente em anexo.
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4.10.16 Communication Board Ethernet CBE20 (Opg¢ao G33)

Descrigao

Esquema 4-29 Communication Board Ethernet CBE20

Para a comunicagao através de PROFINET é utilizado o médulo de interfaces CBE20.
O maédulo € montado de fabrica no Option Slot da Control Unit.

No modulo estéo disponiveis 4 interfaces Ethernet, através de LED é possibilitado o
diagndstico do estado de funcionamento e da comunicagao.
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Visédo geral de interfaces

Porta 1

Porta 2
Interfaces X1400

(Interfaces Ethernet)

Porta 3

Porta 4

1 LEDs:
Sync (verde)
Fault (vermelho)

Esquema 4-30 Communication Board Ethernet CBE20

Endereco MAC

O enderego MAC das interfaces Ethernet encontra-se no lado superior do CBE20. A placa
nao & visivel no estado instalado do modulo.

Indicagéo
Anotar endereco MAC

Remova o modulo do Option Slot der Control Unit e anote o enderegco MAC, de forma a té-lo
disponivel na préoxima colocagdao em funcionamento.

Montagem/desmontagem

ATENGAO

Defeitos funcionais ou danos a op¢éao Board pela retirada e inser¢do durante a operagéo

Retirar e inserir da op¢ao Board durante a operagao pode resultar em defeitos funcionais
ou danos a opgao Board.

e Apenas retire e insira a opgao Board quando a Control Unit estiver sem corrente.
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1. Soltar os
parafusos de fixagao
do Option Board

Parafusos de fixagado

Torx T10

2. Retirar o
Option Board

M3/0,8 Nm

Esquema 4-31

Interface Ethernet X1400

Desmontagem do CBE20 do Option Slot da Control Unit

Tabelas 4-47  Conector X1400, Port 1 - 4

Pino Nome do sinal Dados técnicos
1 RX+ Dados de recepgao +

8 2 RX- Dados de recepcéo -

1 3 TX+ Dados de emisséo +
4 - Reservado, ndo ocupar
5 Reservado, ndo ocupar
6 TX- Dados de emisséo -
7 - Reservado, ndo ocupar
8 - Reservado, ndo ocupar
Base de blindagem M_EXT Blindagem, conectado fixamente
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4.10.17 Sensor de temperatura Médulo TM150 (Opgéao G51)

4.10.171 Descrigao

O Terminal Module TM150 ¢ utilizado para o registro e avaliagao de varios sensores de
temperatura. O registro de temperaturas acontece em uma faixa de temperaturas de -99 °C
a +250 °C para os seguintes sensores de temperatura:

® PT100 (com monitoragao de ruptura de fio e curto-circuito)
¢ PT1000 (com monitoragao de ruptura de fio e curto-circuito)
e KTY84 (com monitoragao de ruptura de fio e curto-circuito)
® PTC (com monitoragao de curto-circuito)

® Dispositivo de abertura bimetal (sem monitoragao)

Para as entradas do sensor de temperaturas pode ser parametrizado, por bloco de bornes a
avaliagdo para condutores 1x2, condutores 2x2, condutores 3 ou condutores 4. No TM150
ndo se realiza nenhum isolamento elétrico.

No Terminal Module TM 150 podem ser conectados no maximo 12 sensores de

temperatura.
X501 pRrivE-cLiQ
X500 Interfaces
X524
Alimentagao de
corrente

do sistema elétrico

LED

X531-X536
Entradas

do sensor de
temperatura

Conexao de blindagem

Conexao do condutor de
protegao
M4 /1,8 Nm

Esquema 4-32 Terminal Module TM150
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4.10.17.2 Ligar

Conexdes do sensor de temperatura

Tabelas 4- 48  X531-X536 Entradas do sensor de temperaturas

Borne Funcédo Funcédo Dados técnicos
condutor de condutorde 3 e 4
1x2/2x2
@[ 1B |1 + Temp + Conexao do sensor de temperatura para os
@[ 25 (canal x) (canal x) sensores com condutores 1x2
@[ 3 b Conexao do 2° cabo de medic¢ao para os
OLl4p sensores com condutores de 4
2 - Temp - Conexao do sensor de temperatura para os
(canal x) (canal x) sensores com condutores 1x2

Conexao do 1° cabo de medic¢ao para os
sensores com condutores de 3 e 4.

3 + Temp +lc Conexao do sensor de temperatura para
(canal y) (corrente constante posi- | sensores com condutores 2x2, 3 e 4
tiva canal x)
4 - Temp -le
(canal y) (corrente constante nega-
tiva canal x)

Secao transversal max. que pode ser ligada: 1,5 mm?2

Corrente de medigao através da conexao do sensor de temperatura: aprox. 0,83 mA

Na conexao com sensores de temperatura com 3 condutores tem que ser colocada uma
ponte entre X53x.2 e X53x.4.

Tabelas 4-49  Atribuigao de canal

Borne Numero do canal [X] Numero do canal [y]
com condutores 1x2, 3 e 4 com condutores 2x2

X531 0 6

X532 1 7

X533 2 8

X534 3 9

X535 4 10

X536 5 11
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/\AVISO

Risco de vida devido a choque elétrico no caso de descargas de tensado sobre o sensor de
temperatura

Nos motores sem um isolamento elétrico seguro dos sensores de temperatura podem
ocorrer descargas de tensao para o sistema eletrénico de sinal.

e Utilize os sensores de temperatura que atendam as especificagées do isolamento de
protegao.

ATENGAO

Dano no motor no caso de sensor de temperatura KTY conectado incorretamente

Um sensor de temperatura KTY conectado com os polos trocados nao podera identificar
um sobreaquecimento do motor. O sobreaquecimento pode provocar um dano no motor.

e Conecte o sensor de temperatura KTY com os polos corretos.

ATENGAO

Superaquecimento do motor por pontes das conexdes do sensor de temperatura

Uma ponte das conexdes do sensor de temperatura "+ Temp" e "- Temp" resulta em
resultados de medigao errados. O sobreaquecimento nao identificado pode provocar um
dano no motor.

e Ao usar diversos sensores de temperatura, conecte-os separadamente em "+ Temp" e
" n
- Temp".

ATENGAO

Sobreaquecimento do motor por cabos de resisténcia muito alta

Comprimentos e sec¢des transversais de cabos podem falsificar a medigao de temperatura
(10 Q de resisténcia do cabo em um PT100 podem falsificar a medi¢cao de temperatura em
10 %). O sobreaquecimento nao identificado pode provocar um dano no motor.

e Utilize comprimentos de cabos apenas < 300 m.

e Para os comprimentos de cabos > 100 m, utilize cabos com segao transversal = 1 mm2.

Conversores de frequéncia montados em unidade de armario
Instrugdes de funcionamento, 04/2014, ASE31425673A 153



Instalacdo elétrica

4.10 Outras conexées

ATENGAO

Queda do dispositivo por cabos n&o blindados ou instalados erroneamente para sensores
de temperatura

Cabos nao blindados ou instalados erroneamente para sensores de temperatura podem
resultar em acoplamentos do lado da poténcia no sistema elétrico do processamento de
sinais. Isso pode gerar defeitos enormes em todos os sinais (mensagens de erro) até a
queda de componentes individuais (defeito nos dispositivos).

e Utilize apenas cabos blindados para os cabos de sensores de temperatura.

¢ Quando os cabos dos sensores de temperatura forem colocados junto com o cabo do
motor, utilize cabos blindados, separados e torcidos em pares.

e Conecte a blindagem do cabo dos dois lados com potencial de massa, de modo a
abranger uma grande éarea.

e Recomendacao: Utilize cabos Motion Connect apropriados.

Conexao do condutor de protegao e suporte de blindagem

As seguintes figuras ilustram um borne de conexao de blindagem tipico para os suportes de
blindagem da empresa Weidmdiller.

\\‘- . j’ I/

b N
O
@ Conexao do condutor de protegdo M4/1,8 Nm

@ Borne de conexéo de blindagem da empresa Weidmiiller, tipo: KLBU CO1, n° do pedido:
1753311001

Esquema 4-33  Suporte de blindagem e conexao do condutor de prote¢ao TM150
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4.10.17.3 Exemplos de conexdo

']+
PT100/ K| -®
— XHXRAAXRIXAKIHKIXHKALAR KRR AANX | 1x4
PT1000 S|+ 1
| -1 )
X53x
@ + (%)
Emom X | - 1x3
000 —_X:)QOOOOO<DOOC®OOOH g |+
X
X53x
PT100/ /J
PT1000 9 D | + Temp (x)
=T
i % +Tznr:1pp(:;) o
", ¢
PT100/ J 10700000 04060600 an X emp ()
PT1000 f/ X53x
T

Esquema 4-34 Conexao de PT100/PT1000 com condutores de 2x2, 3 e 4 nas entradas do sensor de temperaturas X53x
do Terminal Module TM150
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Esquema 4-35 Exemplo de conexdo Terminal Module TM150
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4.10.18 Sensor Module Cabinet-Mounted SMC30 (Opcéao K50)

4.10.18.1 Descrigao

O maédulo do codificador SMC30 é utilizado para registrar a rotagao real do motor. Os sinais
que vém do codificador rotativo de pulsos sdo aqui convertidos e disponibilizados para
avaliacao através de uma interface DRIVE-CLIiQ de controle.

Os seguintes codificadores podem ser conectados no médulo do codificador SMC30 em
conjunto com o SINAMICS G150:

® Codificador TTL
® Codificador HTL

® Sensor de temperatura KTY ou PTC

Tabelas 4- 50 Codificadores que podem ser ligados com tensao de alimentagéo

Tipo de codificador X520 (SUB-D) X521 (borne) X531 (borne) Monitoragdo de Remote Sense
ruptura do cabo
HTL bipolar 24 V Sim Sim Sim Sim Nao
HTL unipolar 24 V Sim Sim Sim Nao Nao
TTL bipolar 24 V Sim Sim Sim Sim Nao
TTL bipolar 5V Sim Sim Sim Sim Na X520
TTL unipolar Nao Nao Nao Nao Nao

Tabelas 4- 51 Comprimentos maximos da linha de sinal

Tipo de codificador Comprimento maximo da linha de sinal em m
TTL 100
HTL unipolar 100
HTL bipolar 300

Indicagéo
Dar preferéncia a conexao bipolar
Devido a fisica de transferéncia mais robusta deve-se preferir, por norma, nos codificadores

HTL uma conexao bipolar. Sé se deve mudar para uma conexao unipolar quando o tipo de
codificador utilizado n&o disponibilizar sinais equilibrados.

Indicagéo
Conectar apenas um sistema do codificador

No modulo do codificador apenas pode ser ligado um sistema de codificadores, ou no X520
ou no X521/X531. A respectiva interface ndo utilizada ndo deve ser ocupada.
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Tabelas 4- 52  Especificagao de sistemas de medi¢do que podem ser ligados

Parametros Designagéo Limite 4 Min. Max. Unidade
Nivel de sinal high Uit 2 5 \Y
(TTL bipolar no X520 ou X521/X531) "

Nivel de sinal low ULdift -5 -2 \%
(TTL bipolar no X520 ou X521/X531) "

Nivel de sinal high Un%) Alto 17 Vce \%
(HTL unipolar) Baixo 10 Vee V
Nivel de sinal low (O[5 Alto 0 7 \Y
(HTL unipolar) Baixo 0 2 Vv
Nivel de sinal high UHaiff 3 Vee \%
(HTL bipolar) 2

Nivel de sinal low ULdiff -Vce -3 \Y,
(HTL bipolar) 2

Frequéncia do sinal fs - 300 kHz
Disténcia do flanco tmin. 100 - ns
Duragao do pulso nulo inativo tLo 640 (taLo-BHi - thi)/2 3 | ns
(antes e ap6s A=B=high)

Durag&o do pulso nulo ativo thi 640 taLo-BHI - 2 X tLo® | ns
(enquanto A=B=high e além disso)

1) Outros niveis de sinais conforme norma RS422.
2) O nivel absoluto dos sinais individuais move-se entre 0 V e Vcc do sistema de medigdo.

3)  taLo-Hi NA0 € um valor especificado, mas sim uma distancia temporal entre o flanco descendente da pista A e o flanco
ascendente da pista B depois do préximo.

4 O limite pode ser ajustado através de p0405.04 (limite de conexdo) (o estado de fornecimento é "baixo").

A-A*

B - B*

tmin. tmin.

A
Y

fs

A\

Esquema 4-36 Curso do sinal da pista A e pista B entre dois flancos: Duragao entre dois flancos
com codificadores de pulsos
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1

1

1

1

A-A* )

1

! 1
1
. 1
B-B |
1

! 1

! 1

! 1

R-R* ! I

! 1

: Area de tolerancia Area de tolerancia :

tLo para flanco tyy para flanco t

n *  ascendente % Hi, descendente  ie—2w

: do do :

| pulso zero tALo-BHi pulso zero X

Esquema 4-37 Posigao do pulso nulo em relagdo aos sinais da pista

Em codificadores com alimentagao de 5V em X521/X531, o comprimento do cabo depende
da corrente do codificador (valido para seg¢des transversais do cabo com 0,5 mm?):

100

90 \
80 \
70
60
N
(I

20 \ iy

10

Comprimento do cabo [m]

‘\

0 0,05 0.1 0,15 0,2 0,25 0,3 0,35 0.4

Consumo de corrente do codificador [A]

Esquema 4-38 Comprimento da linha de sinal dependendo do consumo de corrente do codificador
Em codificadores sem Remote Sense, o comprimento admissivel do cabo limita-se a 100 m

(motivo: A queda de tensao depende do comprimento do cabo e da corrente do codificador).
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X500
Interface DRIVE-CLIQ

X524
Alimentag@o de corrente eletronica

LEDs

X520
HTL, TTL com
deteccao de ruptura de linha

HTL, TTL com X521
deteccao com ruptura

de linha X531

Conexao de blindagem
Conexao do condutor de
protecao

M4/1,8 Nm

Esquema 4-39 Modulo do codificador SMC30
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4.10.18.2 Ligar

4.10 Outras conexées

X520: Conexao do codificador 1 para codificador HTL/TTL com detecgéo de ruptura de linha

Tabelas 4- 53 Conexao do codificador X520
Pino Nome do sinal Dados técnicos
- 1 +Temp " Conexao do sensor de temperatura KTY84-1C130/PTC
@ 2 Reservado, ndo ocupar
/'ﬁﬂg"l 3 Reservado, ndo ocupar
o o 4 P-Encoder 5 V/24 Alimentagéo do Codificador
g 8] 5 P-Encoder 5 V/24 V Alimentacéo do Codificador
o] g 6 P-Sense Entrada Sense Alimentagao do Codificador
o 0 7 M-Encoder (M) Massa Alimentacao do Codificador
g O 8 -Temp " Conexao do sensor de temperatura KTY84-1C130/PTC
“‘-;E,;" 9 M-Sense Massa Entrada Sense
10 R Sinal de referéncia R
. @ J 11 R* Sinal de referéncia R inverso
12 B* Sinal incremental B inverso
13 B Sinal incremental B
14 A* Sinal incremental A inverso
15 A Sinal incremental A
Tipo de conector: Tomada SUB-D de 15 polos
Corrente de medigao através da conexao do sensor de temperatura: 2 mA

1 Exatiddo da medicéo de temperatura:
- KTY: £7 °C (inclusive avaliagéo)
- PTC: +5 °C (inclusive avaliagdo)
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/N\AVISO

Risco de vida devido a choque elétrico no caso de descargas de tens&o sobre o sensor de
temperatura

Nos motores sem um isolamento elétrico seguro dos sensores de temperatura podem
ocorrer descargas de tensao para o sistema eletronico de sinal.

o Utilize apenas os sensores de temperatura que atendam aos padrdes do isolamento de
protegao.

ATENGAO

Queda do dispositivo por cabos n&o blindados ou instalados erroneamente para sensores
de temperatura

Cabos nao blindados ou instalados erroneamente para sensores de temperatura podem
resultar em acoplamentos do lado da poténcia no sistema elétrico do processamento de
sinais. Isso pode gerar defeitos enormes em todos os sinais (mensagens de erro) até a
queda de componentes individuais (defeito nos dispositivos).

e Utilize apenas cabos blindados para os cabos de sensores de temperatura.

¢ Quando os cabos dos sensores de temperatura forem colocados junto com o cabo do
motor, utilize cabos blindados, separados e torcidos em pares.

e Conecte a blindagem do cabo dos dois lados com potencial de massa, de modo a
abranger uma grande éarea.

e Recomendacao: Utilize cabos Motion Connect apropriados.

ATENGAO

Dano no motor no caso de sensor de temperatura KTY conectado incorretamente

Um sensor de temperatura KTY conectado com os polos trocados nao podera identificar
um sobreaquecimento do motor. O sobreaquecimento pode provocar um dano no motor.

e Conecte o sensor de temperatura KTY com os polos corretos.

ATENGAO

Dano ao codificador pela tensdo de alimentagéo errada

A tensao de alimentagao do codificador pode ser parametrizada para 5V ou 24 V. O
codificador pode ser danificado caso se efetue uma parametrizagao errada.

e Selecione a tensao de alimentagao adequada.
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X521/X531: Conexao do codificador 2 para codificador HTL/TTL com detecgdo de ruptura de linha

Tabelas 4- 54 Conexao do codificador X521

Borne Nome do sinal Dados técnicos

- 1 A Sinal incremental A
ha 2 A* Sinal incremental A inverso
{'; 3 B Sinal incremental B
tn 4 B* Sinal incremental B inverso
o 5 R Sinal de referéncia R
= 6 R* Sinal de referéncia R inverso
= 7 CTRL Sinal de controle

8 M Massa através de indutancia

Secdo transversal max. que pode ser ligada: 1,5 mm?

Indicagéo
Operacéo de codificadores HTL unipolares

Na operacgao de codificadores HTL unipolares deve ser efetuada uma ponte no bloco de
bornes A*, B*, R* com M_Encoder (X531).

Tabelas 4- 55 Conexao do codificador X531

Borne Nome do sinal Dados técnicos

- 1 P-Encoder 5 V/24 V Alimentagéo do Codificador
P 2 M-Encoder Massa Alimentagéo do Codificador
{'4: 3 -Temp " Conexao do sensor de temperatura KTY84-1C130/PTC
tn 4 + Temp Conexao do sensor de temperatura KTY84-1C130/PTC
()] 5 Reservado, ndo ocupar
= 6 Reservado, ndo ocupar
= 7 Reservado, ndo ocupar

8 Reservado, ndo ocupar

Secao transversal max. que pode ser ligada: 1,5 mm?
Corrente de medig&o através da conexao do sensor de temperatura: 2 mA

1) Exatidao da medigao de temperatura:
- KTY: £7 °C (inclusive avaliagao)
- PTC: £5 °C (inclusive avaliagao)
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/N\AVISO

Risco de vida devido a choque elétrico no caso de descargas de tens&o sobre o sensor de
temperatura

Nos motores sem um isolamento elétrico seguro dos sensores de temperatura podem
ocorrer descargas de tensao para o sistema eletronico de sinal.

o Utilize apenas os sensores de temperatura que atendam aos padrdes do isolamento de
protegao.

ATENGAO

Queda do dispositivo por cabos n&o blindados ou instalados erroneamente para sensores
de temperatura

Cabos nao blindados ou instalados erroneamente para sensores de temperatura podem

resultar em acoplamentos do lado da poténcia no sistema elétrico do processamento de

sinais. Isso pode gerar defeitos enormes em todos os sinais (mensagens de erro) até a

queda de componentes individuais (defeito nos dispositivos).

e Utilize apenas cabos blindados para os cabos de sensores de temperatura.

¢ Quando os cabos dos sensores de temperatura forem colocados junto com o cabo do
motor, utilize cabos blindados, separados e torcidos em pares.

e Conecte a blindagem do cabo dos dois lados com potencial de massa, de modo a
abranger uma grande éarea.

e Recomendacao: Utilize cabos Motion Connect apropriados.

ATENGAO

Dano no motor no caso de sensor de temperatura KTY conectado incorretamente

Um sensor de temperatura KTY conectado com os polos trocados nao podera identificar
um sobreaquecimento do motor. O sobreaquecimento pode provocar um dano no motor.

e Conecte o sensor de temperatura KTY com os polos corretos.

ATENGAO

Dano ao codificador pela tensdo de alimentagéo errada

A tensao de alimentagao do codificador pode ser parametrizada para 5V ou 24 V.
O codificador pode ser danificado caso se efetue uma parametrizagao errada.

e Selecione a tensao de alimentagao adequada.

Indicagéo
Blindagem do cabo na conexéao do codificador por bornes

Na conexdo do codificador através de bornes, deve-se observar para que a blindagem de
linha fique colocada no componente.
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4.10.18.3 Exemplos de conexdo

Exemplo de conexao 1: Codificador HTL, bipolar, sem referéncia nula -> p0405 = 9 (hex)

T T X521

I
I i
i
P

i

|oo|-q]o>|<.n Blwln] =

‘ Pista A
Pista A*
Pista B
Pista B*
Pulso nulo

X} X
X} X

Pulso nulo inverso
CTRL
Massa

X531

1

> Alimentagao do codificador 24 V
Massa Alimentagao do Codificador

Esquema 4-40 Exemplo de conexdo 1: Codificador HTL, bipolar, sem referéncia nula

XX

Exemplo de conexao 2: Codificador TTL, unipolar, sem referéncia nula -> p0405 = A (hex)

& T

i

X521

1
1

i
i
f

Pista A

Pista A*

Pista B

Pista B*

Pulso nulo

Pulso nulo inverso
CTRL

Massa

1
5 Alimentagao do codificador 5V
Massa Alimentagao do Codificador

Esquema 4-41  Exemplo de conexdo 2: Codificador TTL, unipolar, sem referéncia nula

=
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4.10.19 Voltage Sensing Module para registro da velocidade do motor e do 4ngulo da
fase (Opgao K51)

Descrigao

Para o funcionamento de uma maquina sincrona de ima permanente sem codificador, com
a exigéncia de conectar a uma maquina ja em rotacao (fun¢édo rearranque instantaneo) é
utilizado o médulo do registro de tensdo VSM10.

Os bornes no médulo de registro da tenséo (-B51) sdo pré-ocupados de fabrica e ndo
podem ser modificados do lado do sistema.

Para a colocagao em funcionamento, tem que ser ativada adicionalmente a introdugao da
maquina sincrona de ima permanente sem codificador, a fun¢do "rearranque instantaneo"
através de p1200.

Retire a ponte do conector no Voltage Sensing Module VSM10

Ao operar o dispositivo em uma rede ndo aterrada (rede IT), a ponte do conector no
Voltage Sensing Module (VSM10), no borne X530, deve ser retirada da parte inferior do
componente.

Utilize duas chaves de parafusos ou outra ferramenta adequada para soltar as molas de
contengao no borne e retire a ponte do conector.

Borne X530 com ponte do conector Solte as molas e retire a ponte do conector
Indicagéo
Acionamento de erros pela ndo remog¢ao da bragadeira de ligagdo em uma rede ndo
aterrada

Se a ponte do conector em uma rede nao aterrada (rede IT) nao for retirada, podem haver
um acionamento de erros pelo monitoramento sensivel da rede IT.

o Retire a ponte do conector em rede n&o aterrada (rede IT).
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4.10.20

Descrigao

4.10.21

Descrigao

4.10 Outras conexées

Médulo adicional do codificador SMC30 (Opgédo K52)

A opgao K50 conta com um médulo de codificador SMC30 na unidade do armario. Pelo
modulo de codificador SMC30 adicional, possibilita-se o registro seguro dos valores reais
durante o uso das funcdes Safety Integrated Extended (licenga exigida: opgao K01).

Indicagéo
Manual de funcionamento Safety Integrated

Uma descri¢gao detalhada do modo de funcionamento e manuseio completos das fungdes
Safety Integrated esta contida no respectivo manual de funcionamento. Este manual esta
contido, como documentagéo adicional no DVD de cliente fornecido juntamente com o
aparelho.

Régua de bornes do cliente (Opgao G60)

Com a opcao G60 esta contido na unidade do armario um médulo de interface TM31(régua
de bornes do cliente-A60). Com isto, sdo disponibilizadas as seguintes interfaces:

e 8 entradas digitais

® 4 entradas e saidas digitais bidirecionais

® 2 saidas de relé com contato inversor

® 2 entradas analdgicas

® 2 saidas analdgicas

® 1 entrada do sensor de temperatura (KTY84-130/PTC)

Vocé encontra a descrigdo da interface no capitulo "Instalagao elétrica/conexdes de sinais".

A integracao das interfaces no lado do sistema da régua de bornes de clientes, acontece
através de macros predefinidas pela fabrica, que sao selecionadas durante o funciona-
mento.
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4.10.22 Régua de bornes do cliente adicional TM31 (Opgao G61)

Descrigao

Com a opgao G60 esta contido na unidade do armario um modulo de interface TM31(régua
de bornes do cliente-A60). Através de um segundo modulo (-A61), a quantidade das
entradas/saidas digitais existentes, bem como a quantidade de entradas/saidas analdgicas
do sistema de acionamento é aumentada:

® 8 entradas digitais

® 4 entradas e saidas digitais bidirecionais

® 2 saidas de relé com contato inversor

® 2 entradas analdgicas

® 2 saidas analogicas

® 1 entrada do sensor de temperatura (KTY84-130/PTC)

A integragao do segundo TM31 tem de ser efetuada do lado do sistema. Aqui ndo esta
prevista uma ocupacao prévia de fabrica.

4.10.23 Terminal Board TB30 (Opgao G62)

Descrigao

FEreRTORTRON

i . i
et e e P e —

T AL A LT

4

-
-
-

-

-

-

-

=

Esquema 4-42 Terminal Board TB30
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O Terminal Board TB30 oferece a possibilidade de aumentar a Control Unit tanto com
entradas digitais/saidas digitais como entradas analégicas/saidas analégicas.

No Terminal Board TB30 encontram-se:

e Alimentacdo de corrente das entradas digitais/saidas digitais

® 4 entradas digitais

® 4 saidas digitais

® 2 entradas analdgicas

® 2 saidas analdgicas

O Terminal Board TB30 é introduzido no Option Slot da Control Unit.

Um suporte de blindagem para a blindagem do cabo de sinal encontra-se na Control Unit.

ATENGAO

Defeitos funcionais ou danos a opgao Board pela retirada e insergdo durante a operagéo

Retirar e inserir da opcao Board durante a operagao pode resultar em defeitos funcionais
ou danos a opgao Board.

e Apenas retire e insira a opgao Board quando a Control Unit estiver sem corrente.

O maédulo é montado de fabrica no Option Slot da Control Unit.

Visao geral de interfaces

)

TB30
X424 [T +I
Alimentacao de corrente das E
Saidas digitais ] ”I
[CT]
X481

Entradas/saidas digitais

L

X482
Entradas/saidas analdgicas

X482

3055-0AA00-2TAQ

S

Esquema 4-43  Visao geral de interfaces Terminal Board TB30

Conversores de frequéncia montados em unidade de armario
Instrugdes de funcionamento, 04/2014, ASE31425673A 169



Instalacdo elétrica

4.10 Outras conexées

Visao geral de conexao

ext. M
24V £

Terminal Board TB 30

10V

[+

)

|w
W

| =
W

|m
W

Rl R0

VoW

!D
® |-q |a1
W

Esquema 4-44  Visado geral Terminal Board TB30
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4.10 Outras conexées

X424: Alimentagao de corrente saidas digitais

Tabelas 4- 56  Régua de bornes X424

Borne Funcédo Dados técnicos

+

Alimentagao de corrente Tensdo: CC 24V (20,4 ... 28,8 V)

Consumo de corrente: max. 4 A

+ Alimentagao de corrente . > )

(por saida digital, max. 0,5 A)
M Massa . .

Corrente max. através da ponte no conector: 20 A
M Massa (15 A conforme UL/CSA)

Secao transversal max. que pode ser ligada: 2,5 mm?

O comprimento maximo da linha conectavel é de 10 m.

Indicagéo
Ambos os bornes "+" ou "M" estdo conectados em ponte no conector encaixavel. Isto
permite garantir o loop through da tens&o de alimentagao.

Esta alimentag&o de corrente é necessaria apenas para as saida digitais.
A alimentagao de corrente do sistema elétrico e das entradas/saidas analdgicas ocorre pelo
Option Slot da Control Unit.

Indicagéo

A alimentagao de corrente das saidas digitais e a alimentacao elétrica da Control Unit estao
isoladas eletricamente.

Indicagéo

Caso ocorram breves interrup¢des de tensao na alimentagao de 24V, as saidas digitais
serao comutadas inativas durante este periodo.
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4.10 Outras conexées

X481: Entradas/saidas digitais

Tabelas 4- 57  Régua de bornes X481

Borne Designagéo "

Dados técnicos

1 DI O

OL

L,

DI 1

L

OL

2
3 DI 2
4 DI 3

O
OL
OL
od

L

Tensédo: -3 ...30V

Consumo de corrente tipico: 10 mA com CC 24 V
Massa de referéncia: X424. M

Atraso de entrada:

- com "0" ap6s"1": 20 s

- com "1" apo6s "0": 100 us

Nivel (incl. ondulagéo)

Nivel High: 15 ... 30 V

Nivel Low: -3 ... 5V

DO 0

u

OO

DO 1

00 = & N WM =
)

u]

of

DO 2

O N[,

DO 3

Tensao: CC 24 V

Corrente de carga max. por saida: 500 mA

Massa de referéncia: X424.M

Resisténcia permanente a curto-circuitos

Atraso de saida:

- com "0" apo6s "1": tip.. 150 ys com 0,5 A carga 6hmnica
(no maximo 500 ps )

- com "1" apdés "0": tip. 50 ys com 0,5 A carga 6hmnica
Frequéncia de comutagao:

- com carga 6hmnica: max. 100 Hz

- com carga indutiva: max. 0,5 Hz

- com carga da ldmpada: max. 10 Hz

Carga maxima da lampada: 5 W

Secao transversal max. que pode ser ligada: 0,5 mm?2
1) DI: Entrada digital DO: Saida digital

Indicagéo
Entrada aberta

Uma entrada aberta é interpretada como "Low".

A alimentagao de corrente e as entradas/saidas digitais contam com isolamento elétrico em

relagao a Control Unit.

Indicagéo
Breves interrupgdes de tensao

Caso ocorram breves interrup¢des de tensao na alimentagao de 24V, as saidas digitais
serao comutadas inativas durante este periodo.
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X482: Entradas/saidas analdgicas

Tabelas 4- 58  Régua de bornes X482

4.10 Outras conexées

Borne Designagéo 1 Dados técnicos
@I[ 115 1 Al 0+ Entradas analdgicas (Al)
2 Al 0- Tensdo: -10 ... +10 V; Ri: 65 kQ
@ L2 3 Al 1+ Area do mesmo ciclo: + 30 V
OO3P [ Al 1- Resolug&o: 13 Bit + sinal
@'[ 4> |5 AO 0+ Saidas analdgicas (AO)
@E 5[ |6 AO 0- Faixa de tenséo: -10...+10 V
@E 6D 7 AO 1+ Corrente de carga: max. -3 ... +3 mA
8 AO 1- Resolugdo: 11 Bit + sinal
@'[ 7D Resistente a longos curtos-circuitos
Ol8p

Secao transversal max. que pode ser ligada: 0,5 mm?

1) Al: Entrada analdgica, AO: Saida analdgica

Indicagéo

Valores de tensdo permitidos

Para evitar resultados incorretos durante a transferéncia entre analdgico e digital, os sinais
de tensao diferentes analdgicos em relagao ao potencial de aterramento devem
corresponder a uma tensao offset maxima de £30 V.

Indicagéo

Entrada aberta

Uma entrada aberta é interpretada aproximadamente como "0 V".

A alimentagao de tensdo das entradas/saidas analdgicas é feita através do Option Slot da

Control Unit e, ndo através de X424.

A blindagem é colocada na Control Unit.

Conversores de frequéncia montados em unidade de armario
Instrugdes de funcionamento, 04/2014, ASE31425673A

173



Instalacdo elétrica

4.10 Outras conexées

Conexao de blindagem TB30 em uma Control Unit

Suporte de blindagem na

M3/0,8 Nm Control Unit

X482
Entradas/
digitais

Esquema 4-45 TB30 Conexéao de blindagem

Na instalacdo dos cabos deve-se estar atento, que os raios de curvatura permitidos para
estes cabos ndo sejam inferiores.
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4.10.24

Descrigao

Licengas

Ativagao

Diagnostico

4.10 Outras conexées

Licenga Safety para 1 eixo (Opgéo K01)

As fungdes Safety Integrated Basic ndo requerem licenca. As fungbes Safety Integrated
Extended requerem uma licenga para cada eixo que precise de fungdes Safety.
independentemente de quais e quantas delas serao utilizadas.

Com a opcao K01, a licenga Safety para 1 eixo esta contida no CompactFlash Card e ja
ativada.

Opcionalmente, a licenga necessaria pode ser solicitada juntamente com o CompactFlash
Card.

O licenciamento posterior é realizado na internet por "WEB License Manager", com a
geracao de uma chave de licenga:
http://www.siemens.com/automation/license

A chave de licencga correspondente é colocada no paradmetro p9920 em codigo ASCII.
A chave de licencga é ativada pelo parametro p9921=1.

Uma licenca que nao seja suficiente sera exibida pelo aviso e LED seguintes:
® Aviso A13000 - Licenciamento insuficiente

e |ED READY - Luz intermitente verde/vermelha com 0,5 Hz

Indicagéo
Manual de funcionamento Safety Integrated

Uma descrigao detalhada do modo de funcionamento e manuseio completos das fungdes
Safety Integrated esta contida no respectivo manual de funcionamento. Este manual esta
contido, como documentagéo adicional no DVD de cliente fornecido juntamente com o
aparelho.

Conversores de frequéncia montados em unidade de armario
Instrugdes de funcionamento, 04/2014, ASE31425673A 175


http://www.siemens.com/automation/license

Instalacdo elétrica

4.10 Outras conexées

4.10.25 Alimentacao de corrente auxiliar, CA 230 V (Opgao K74)

Descrigao

A alimentagao de corrente auxiliar disponibiliza as tensbes auxiliares necessarias para os
circuitos de controle externos do lado da instalagdo da unidade do armario.

Adaptacao da alimentagao de corrente auxiliar (-T10)

Para a geragao das tensdes auxiliares da unidade do armario ha um transformador insta-
lado no Line Connection Module (-T10). A posi¢ao do transformador pode ser encontrada
nos esquemas de configuragao fornecidos.

No estado de fornecimento, as saidas sao sempre configuradas para o nivel mais alto. Se
necessario, os bornes primarios do transformador devem ser reconectados a tensao de rede
existente.

A atribuicdo da tensao de rede existente para o ajuste no transformador para a alimentagao
de corrente de controle consta nas seguintes tabelas.

Tabelas 4-59  Atribuicdo da tensado de rede existente para a alimentagao de tensao interna
(3 CA 660 ...690 V)

Amplitude de tensao de Saida Saidas do transformador de ajuste (-T10) LH1 — LH2
rede
591 ...630V 600 V 1-12
631...680V 660 V 1 - 14, bornes 12 e 13 estdo conectados em ponte
681 ...759V 690 V 1-15, bornes 12 e 13 estao conectados em ponte
Apés a configuragdo bem-sucedida das pontes, a tensdo secundaria deve corresponder a
CA 230 V.
ATEN(;AO

Danos materiais por tens&o definida muito alta

Se os bornes nao forem reconectados na verdadeira tensao da rede, o resultado pode ser
uma tensao definida em um valor muito alto que danificara o dispositivo.

o Ajuste os bornes de acordo com a verdadeira tens&o da rede.
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4.10.26

Descrigao

4.10 Outras conexées

Moédulo de bornes para acionamento de "Safe Torque Off" e "Safe Stop 1"
(Opcao K82)

A opcgdo K82 (Mddulo de bornes para o acionamento de "Safe Torque Off" e "Safe Stop 1")
serve para o acionamento isolado através de uma faixa de tensao de comando viavel,
contido ja nas fungdes de seguranga standard, podendo ser também utilizadas sem a opgéo
K82.

Através da opgéo K82 podem ser acionadas as seguintes fungdes Safety Integrated
(Conceitos conforme EN 61800-5-2):

e Selegao Safe Torque Off (STO)
e Safe Stop 1 (SS1) (intervalos programados)

Indicagéo
Exigéncias normativas

As fungdes de seguranga standard cumprem, a partir de Safety Integrated (SI) - Bornes de
entrada de componentes SINAMICS (Control Unit, Motor Module), as exigéncias conforme a
EN 61800-5-2, a EN 60204-1, a EN I1SO 13849-1 categoria 3 (anteriormente EN 954-1) para
Performance Level (PL) d e EN 61508 SIL 2.

Em combinagdo com a opg¢ao K82 as exigéncias conforme a EN 61800-5-2, a EN 60204-1 e
a EN ISO 13849-1 categoria 3 (anteriormente EN 954-1) para o Performance Level (PL) d e
EN 61508 SIL 2 sao cumpridas.

Indicagéo
Manual de funcionamento Safety Integrated

Uma descricao detalhada do modo de funcionamento e manuseio completos das fungdes
Safety Integrated esta contida no respectivo manual de funcionamento. Este manual esta
contido, como documentagao adicional no DVD de cliente fornecido juntamente com o
aparelho.
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4.10 Oufras conexdes

4.10.27 Terminal Module TM54F (Opgao K87)

i
it

[EEESLELLLL

Esquema 4-46  Terminal Module TM54F (Opgao K87)

Descrigao

O Terminal Module TM54F é um componente de ampliagao de bornes com entradas e
saidas digitais e seguras para o comando das fun¢des Safety Integrated Extended do
SINAMICS.

O TM54F é conectado por DRIVE-CLIQ diretamente a uma Control Unit.
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4.10 Outras conexées

No TM54F encontram-se as seguintes interfaces:

Tabelas 4- 60  Vis&o geral das interfaces do TM54F

Tipo Quantidade
Saidas digitais seguras (F-DO) 4

Entradas digitais seguras (F-DI) 10

Sensor? Alimentagdes de corrente, dinamizavel 2 2

Sensor? Alimentagdo de corrente, ndo dinamizavel 1

Entradas digitais para verificagdo da F-DO com parada de teste 4

1 Sensores: Dispositivos seguros para comandos e registros, por exemplo, botdo de parada de
emergéncia e travas de seguranca, interruptores de posicao e grades/cortinas de luz.

2) Dinamizagao: Na dinamizagao forgada, a alimentag&o de corrente do sensor € ligada e desligada
através do TM54F para a verificagdo dos sensores, da passagem de cabos e do sistema
eletronico de avaliagao.

O TM54F oferece 4 saidas digitais seguras e 10 entradas digitais seguras. Uma saida digital
segura é composta por uma saida de comutagado de CC 24 V, uma massa de saida de
comutagéo e uma entrada digital para controle do estado de comutagéo. Uma entrada digital
segura é composta por duas entradas digitais.

Indicagéo
Valores de medigao da F-DO

Os valores estipulados das F-DO cumprem os requisitos da EN 61131-2 para saidas digitais
de tensao continua com corrente estipulada de 0,5 A.

As areas de trabalho das F-DI cumprem os requisitos da EN 61131-2 para entradas digitais
do tipo 1.

Indicagéo
Blindar os cabos

Observe que as F-DI devem ser executadas como cabo blindado, cujo comprimento
€>30m.

Indicagéo
Manual de funcionamento Safety Integrated

Uma descrigao detalhada do modo de funcionamento e manuseio completos das fungdes
Safety Integrated esta contida no respectivo manual de funcionamento. Este manual esta
contido, como documentagéo adicional no DVD de cliente fornecido juntamente com o
aparelho.
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4.10 Outras conexées

4.10.28 Safe Brake Adapter SBA CA 230 V (Opcéo K 88)

Descrigao

O comando seguro de freios (SBC) é uma funcao de seguranga, que é acionada nas
utilizagdes relevantes de segurancga. O freio atua sem corrente através da for¢ca de mola no
motor do acionamento. Através da condugao da corrente o freio é solto (=Low active).

O Safe Brake Adapter CA 230 V é montado de fabrica na unidade do armario. Para a
alimentagao de tensao é conectada uma alimentacao no borne X12 no Safe Brake Adapter.
Da mesma forma é efetuada de fabrica, para um acionamento, uma conexao entre o Safe
Brake Adapter e o Control Interface Module através de um cabo pré-formado.

Para a ativagao dos freios deve-se fazer de fabrica uma conexao entre o borne -X14 no
Safe Brake Adapter e no retificador dos freios. Nao é permitida a ativacao direta dos freios
de corrente alternada.

ATENCAO
Queda no dispositivo pela conexdo de um freio de CC 24 V

Conectar um freio de CC 24 V na opgao K88 (Safe Brake Adapter CA 230 V) pode resultar
em danos ao Safe Brake Adapter e em queda do dispositivo (o fechamento dos freios nao
sera exibido por LED, o fusivel pode soltar-se, a vida util de contato do relé sera reduzida).

e Nao conecte freios de CC 24 V no Safe Brake Adapter CA 230 V.

Indicagéo
Comprimento maximo de cabos de ativagao de freios

O comprimento maximo de cabos de 300 m, entre o Safe Brake Adapter CA 230 V e o freio
tem que ser cumprido. Para o calculo exato do comprimento maximo, consultar o Manual de
projecao SINAMICS - Low Voltage no DVD de cliente que é fornecido juntamente com o
aparelho.

Desaceleragao rapida

Alguns produtos de retificacao de freio dispdem de duas conexdes adicionais para a
comutacdo do lado CC da carga do freio. Desta forma, € possivel uma rapida desaceleragao
da bobina de freio, isto quer dizer que o efeito do freio inicia mais cedo.

O Safe Brake Adapter suporta uma rapida desaceleragao deste tipo pelas duas conexdes
adicionais -X15:1 e -X15:2. Esta fungéo nao faz parte da ativagéo segura dos freios.
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Indicagdes

4.10 Outras conexées

Indicagéo
Fusiveis de substituicdo

Vocé podera obter o niumero do pedido dos fusiveis de substituicao da lista de pecas de
substituicao fornecida.

Indicagéo
Exigéncias normativas

As fungdes de segurancga integradas cumprem, a partir de Safety Integrated (SI) - Bornes de
entrada de componentes SINAMICS (Control Unit, Motor Module), as exigéncias conforme a
EN 61800-5-2, a EN 60204-1, a DIN EN ISO 13849-1 categoria 3 (anteriormente EN 954-1)
para Performance Level (PL) d e IEC 61508 SIL2.

Em combinagdo com o Safe Brake Adapter (opgcéo K88) as exigéncias conforme a
EN 61800-5-2, a EN 60204-1, a DIN EN ISO 13849-1 categoria 3 (anteriormente EN 954-1)
e Performance Level (PL) d e IEC 61508 SIL 2 sdo cumpridas.

Indicagéo
Manual de funcionamento Safety Integrated

Uma descricao detalhada do modo de funcionamento e manuseio completos das fungdes
Safety Integrated esta contida no respectivo manual de funcionamento. Este manual esta
contido, como documentacao adicional no DVD de cliente fornecido juntamente com o
aparelho.
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4.10 Outras conexées

4.10.29 Control Unit CU320-2 PN (Opg¢éo K95)

Com a opgao K95, esta contida na unidade do armario uma Control Unit CU320-2 DP, que

assume fungdes de comunicagao, comando e regulagem.

Para a comunicagao principal esta a disposigdo uma interface PROFINET.

Visao geral de conexéo

X100 - X103
Interfaces DRIVE-CLIQ

Aba de protegao para
revestimento
da blindagem do cabo

Entradas/saidas x122
Option Slot
X124

Alimentagao de corrente eletronica

X150 P2

X150 P1

Interfaces PROFINET

X127

LAN

Conexao para
Painel de operacao
basico

Soquete para
Cartdo de memoria

Tecla RESET

Interruptor DIAG

1) LED reservado

Esquema 4-47  Visdo geral de conexao de Control Unit CU320-2 PN (sem cobertura)

Conversores de frequéncia montados em unidade de armario
Instrugdes de funcionamento, 04/2014, ASE31425673A

182

Placa de identifi-
cagao

Contatos dos soquetes
de medigédo

X140
interface serial

Conexao do condutor
de protegédo
M5 /3 Nm



Instalacdo elétrica
4.10 Oufras conexdes

Conexao do condutor de
protecao
M5 /3 Nm

=4

L _1C_ 10

X140
Interface serial
(RS 232)

Contatos dos soquetes — =8I
de medicao m

(N ;| AN S | S | S IS | SO | N ()| P | ot | o g
1= S ISSISISIS|SISIS Il S | AT | RN

E R IE s

Esquema 4-48 Interface X140 e soquetes de medigdo TO a T2 - CU320-2 PN (Vista de baixo)

ATENGAO

Defeitos funcionais ou danos a op¢ao Board pela retirada e inser¢do durante a operagéo

Retirar e inserir a opgao Board durante a operagao pode resultar em defeitos funcionais ou
danos a opcgéao Board.

e Por esse motivo, apenas retire e insira a op¢gao Board quando a Control Unit estiver
sem corrente.
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4.10 Outras conexées

Exemplo de conexado

>N

rd
ext.

Y
24V ?
M 24V X100 X101 X102 X103

P——— e ] =] =~ — o — e —
A !
X124 =1 — o ] |
+ L s 3 3 3 3 '
—_ + m 1] o o
. 9 bol |
4 =} s} g =}
M 1 o} o | o | - |
uledl s SIE]]E] |8
w w w w
M > = = > |
M 4 r r T
1 [m] (m] (m] [m] |
ext. X150 P2
241
xiz2 | PROFINET
M1 24 V1 | Big
1 E’[ PROFINET
M1 H
25— D1t - Control Unit 1 X150 P1
3 | plz M1
—(— - CU320-2 PN
4 (=1 D13 . X127
50 | oureni®K-
3] % ! DT M1@_ |
73 | wildek
— M1 2
8 ] g
— M @ !
9 8 |
— DIDO 8 1) 2
10 ; o 1
—_ —I—Duoog 1)
1
24V —> (=M |
12 I
> ——I—Dlmo 10 1)
” |
—>(=—-DID0 11 1)
14 !
ext. - —_ M
24 V2 3)
X132 !
M2 24v2 1 S Dl 4 1) Realizar entradas rapidas blindadas |
2) Abrir pontes, isolamento elétrico para entradas digitais
2 5 DIS MQE_ (DI) 1
& 3) Passivel de parametrizago individual como entrada ou
3 DI 6 vk s;ida B : |
—_—
4 D7 M2 1
=D
5 DI 20 M2 |
6 2 ol ¥ 1
1
> DI 2 |
M2l
TS m2
8 1
—_—
9 1
—> (=L DIIDO 12 1)
[
i) DIDO 13 1) |
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= [
12
—_ DI/DO 14 1) |
1
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G 32 5s |

& e _?_ )
X140 ﬁ:—"\l =

interface serial

Esquema 4-49 Exemplo de conexdo CU320-2 PN
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X100 a X103: Interface DRIVE-CLiQ

Tabelas 4- 61 DRIVE-CLIQ interface X100 ... X103

4.10 Outras conexées

Pino Nome do sinal Dados técnicos
1 TXP Dados de emisséo +
2 TXN Dados de emisséo -
3 RXP Dados de recepcgao +
4 Reservado, n&o ocupar
5 Reservado, ndo ocupar
6 RXN Dados de recepgao -
7 Reservado, n&o ocupar
8 Reservado, ndo ocupar
A + (24 V) Alimentagao de tensao
B M (0 V) Massa eletronica
Tipo de conector: Tomada RJ45
Cobertura cega para interfaces DRIVE-CLiQ (50 unid.) Numero do pedido: 6SL3066-4CA00-0AAQ
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4.10 Outras conexdes

X122: Entradas/saidas digitais

Tabelas 4- 62  Régua de bornes X122

Pino Designagéo 1 Dados técnicos
1 O[[D 1 DIO Tensdo (max.): -3 ... 30 V
[D:l 2 DI 1 Consumo de corrente tipico: 9 mA com CC 24 V
o 3 DI 2 Isolamento elétrico: Potencial de referéncia é o borne M1
O[[D Nivel (incluindo ondulagéo)
Ol [4 DI 3 Nivel High: +15 ... +30 V
Ol |5 DI 16 Nivel Low: -3 ... +5 V
O[[[:I 6 DI 17 Atraso de entrada (tipico):

com"0" > "1": 50 us
8% com "1" > "0": 150 ps

O[[D 7 M1 Potencial de referéncia para borne 1 ... 6
O[[D 8 M Massa eletronica
O[[D 9 DI/DO 8 Como entrada:
O[[]:l 10 DI/DO 9 Tensao: CC -3 ... +30V .
O[[D » M Consumo de corrente tipico: 9 mA a 24 V
Nivel (incl. ondulagéo)
14|Q[1] |12 DI/DO 10 Nivel High: 15 ... 30 V
13 DI/DO 11 Nivel Low: -3...+5V
14 M DI/DO 8, 9, 10 e 11 sado "entradas rapidas"?

Atraso de entrada (tipico)

com "0" - "1": 5 ps

com "1" > "0": 50 us

Como saida:

Tensédo: CC 24 V

Corrente de carga max. por saida: 500 mA
Resistente a longos curtos-circuitos
Atraso de saida (tipico/max):3

com "0" > "1": 150 us / 400 us

com "1" > "0" 75 ys / 100 ps
Frequéncia de comutagao:

com carga 6hmica: max. 100 Hz
com carga indutiva: max. 0,5 Hz
com carga da lampada: max. 10 Hz
Carga maxima da lampada: 5 W

Secgao transversal max. que pode ser ligada: 1,5 mm?

1) DI: Entrada digital; DI/DO: Entrada/saida digital bidirecional; M: Massa eletrénica; M1: Potencial de referéncia

2)  As entradas rapidas podem ser utilizadas como entradas de interruptor de medi¢do ou como entradas para a
substituicdo da marca zero.

3) Especificagdo para: Vec = 24 V; Carga 48 Q; High ("1") = 90 % Vout; Low ("0") =10 % Vout

O comprimento maximo da linha conectavel é de 30 m.
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Indicagéo

Garantia do funcionamento das entradas digitais

Uma entrada aberta é interpretada como "Low".

Para que as entradas digitais possam funcionar (DI), o borne M1 devera ser conectado.
Para isso, deve-se realizar as medidas a seguir:

1. A conducao da massa de referéncia das entradas digitais

2. Uma ponte para o borne M. (Observe que: O isolamento elétrico destas entradas digitais
serd aumentado.)

Indicagéo

Caso ocorram breves interrupgoes de tensao na alimentagao de 24 V, as saidas digitais
serdo comutadas inativas durante este periodo.
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X132: Entradas/saidas digitais

Tabelas 4- 63  Régua de bornes X132

Pino Designagéo 1 Dados técnicos
1 O[[D 1 Dl 4 Tensdo (max.): CC-3 ... +30V
[D:l 2 DI 5 Consumo de corrente tipico: 9 mA a 24 V
o 3 DI 6 Isolamento elétrico: Potencial de referéncia € o borne M2
O[[D Nivel (incl. ondulagéo)
ol |4 DI 7 Nivel High: 15 ... 30 V
Ol |5 DI 20 Nivel Low: -3...45 V/
O[[[:I 6 DI 21 Atraso de entrada (tipico):

com "0" > "1": 50 us
8% com "1" > "0": 150 ps

O[[D 7 M2 Potencial de referéncia para borne 1 ... 6
O[[D 8 M Massa eletronica
O[[D 9 DI/DO 12 Como entrada:
O[[]:l 10 DI/DO 13 Tensao: CC -3 ... +30V .
O[[D » M Consumo de corrente tipico: 9 mA a 24 V
Nivel (incl. ondulagéo)
14|Q[1] |12 DI/DO 14 Nivel High: 15 ... 30 V
13 DI/DO 15 Nivel Low: -3...+5V
14 M DI/DO 12, 13, 14 e 15 sdo "entradas rapidas"?

Atraso de entrada (tipico):

com "0" - "1": 5 ps

com "1" - "0": 50 us

Como saida:

Tensédo: CC 24 V

Corrente de carga max. por saida: 500 mA
Resistente a longos curtos-circuitos
Atraso de saida (tipico/max):3

com "0" > "1": 150 us / 400 us

com "1" > "0" 75 ys / 100 ps
Frequéncia de comutagao:

com carga 6hmica: max. 100 Hz
com carga indutiva: max. 0,5 Hz
com carga da lampada: max. 10 Hz
Carga maxima da lampada: 5 W

Secgao transversal max. que pode ser ligada: 1,5 mm?

1) DI: Entrada digital; DI/DO: Entrada/saida digital bidirecional; M: Massa eletrénica; M2: Potencial de referéncia

2)  As entradas rapidas podem ser utilizadas como entradas de interruptor de medi¢do ou como entradas para a
substituicdo da marca zero

3) Especificagdo para: Vec = 24 V; Carga 48 Q; High ("1") = 90 % Vout; Low ("0") =10 % Vout

O comprimento maximo da linha conectavel é de 30 m.
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Indicagéo

Garantia do funcionamento das entradas digitais

Uma entrada aberta é interpretada como "Low".

Para que as entradas digitais possam funcionar (DI), o borne M2 devera ser conectado.

Para isso, deve-se realizar as medidas a seguir:
1. A conducao da massa de referéncia das entradas digitais

2. Uma ponte para o borne M. (Observe que: O isolamento elétrico destas entradas digitais
serd aumentado.)

Indicagéo

Caso ocorram breves interrupgdes de tensao na alimentagao de 24V, as saidas digitais
serdo comutadas inativas durante este periodo.

X127: LAN (Ethernet)

Tabelas 4- 64 X127 LAN (Ethernet)

Pino Designagéo Dados técnicos
1 TXP Dados de emissdo Ethernet +
2 TXN Dados de emissédo Ethernet -
3 RXP Dados de recepgédo Ethernet +
4 Reservado, ndo ocupar
5 Reservado, ndo ocupar
6 RXN Dados de recepcao Ethernet -
7 Reservado, ndo ocupar
8 Reservado, n&o ocupar

Tipo de conector: Tomada-RJ45

Indicagéo

A interface LAN (Ethernet) ndo apoia nenhum Auto-MDI(X). Por isso, somente poderao ser
utilizados cabos cruzados para a conexao de aparelhos.

Com a finalidade de diagnésticos, a interface X127 LAN esta equipada com um LED verde e
um amarelo. Com isso, sdo exibidas as seguintes informagdes de status:

Tabelas 4- 65 Estados LED-na interface LAN X127

LED Cor Estado Descri¢ciao

Link Port - Desl. Sem link ou link com defeito
Verde Luz permanente Link de 10 ou 100 MBit disponivel

Activity Port | - Desl. Sem atividade

Amarelo

Luz intermitente

Enviar ou receber

Conversores de frequéncia montados em unidade de armario
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X140: Interface serial (RS232)

Através da interface serial, o painel de controle AOP30 pode ser conectado para
operar/parametrizar. A interface localiza-se no lado inferior da Control Unit.

Tabelas 4- 66  Interface serial (RS232) X140

Pino Designagéo Dados técnicos
RxD Dados de recepgéo
TxD Dados de emissé&o
Massa Massa de referéncia

Tipo de conector: Conector SUB-D de 9 polos

Indicagéo
Cabo de conexédo ao AOP30

O cabo de ligagao para o AOP30 deve conter apenas os trés contatos, que estido tragados
no desenho, ndo pode ser utilizado um cabo completamente ocupado.

Interface X150 P1 / P2 PROFINET

Tabelas 4- 67 X150 P1 e X150 P2 PROFINET

Pino Nome do sinal Dados técnicos

1 RXP Dados de recepgao +
2 RXN Dados de recepgéo -
3 TXP Dados de emisséo +
4 Reservado, ndo ocupar
5 Reservado, ndo ocupar
6 TXN Dados de emisséo -
7 Reservado, ndo ocupar
8 Reservado, ndo ocupar

Tipo de conector: Tomada RJ45

Tipo de cabo: PROFINET

Indicagéo
Cabos de interligagao

As interfaces PROFINET suportam Auto-MDI(X). Por isso, tanto poderao ser utilizados
cabos cruzados como cabos nao cruzados para a conexao de aparelhos.
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Para fins de diagnéstico, as duas interfaces PROFINET estédo equipadas com um LED
verde e outro amarelo. Com isso, séo exibidas as seguintes informagdes de status:

Tabelas 4- 68 Estados LED-na interface PROFINET X150 P1/ P2

LED Cor Estado Descrigao
Link Port - Desl. Sem link ou link com defeito

Verde Luz permanente | Link de 10 ou 100 MBit disponivel

Activity - Desl. Sem atividade

Port Amarelo | Luz intermitente | Envio ou recepgéo de dados no Port x

TO, T1, T2: Contatos dos soquetes de medigao

Tabelas 4- 69 Contatos dos soquetes de medicao TO, T1, T2

Tomada Funcédo Dados técnicos
MTOT1T?2 M Massa Tensao: 0...5V
= Resolucao: 8 bits
TO Contato do soquete de
BEEa0 medicdo 0 a Corrente de carga: max. 3 mA
o (11 Contato d o d a prova de curto-circuito permanente
ontato do soquete de
= medicZo 1 g Potencial de referéncia € o borne M
If! EI T2 Contato do soquete de
medic¢ao 2

Conector de encaixe para placa de circuito impresso, empresa Phoenix Contact,
tipo: ZEC 1,0/ 4-ST-3,5 C1 R1,4, nimero do pedido: 1893708

Indicagéo
Secao transversal do cabo

Os contatos do soquete de medigao sdo apropriados para segdes transversais do cabo de
0,2mm2za 1 mm2,

Indicagéo
Uso dos contatos dos soquetes de medicao

Os contatos dos soquetes de medi¢cao servem para apoiar a colocagao em funcionamento e
o diagnostico. Uma conexao conforme a operagao nao é admissivel.

Interruptor DIAG

O interruptor DIAG é reservado para as fungoes de servigo.
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Soquete de encaixe para o cartdo de meméria

A
& |
RESET

7
f EP

DG N

Dp

Esquema 4-50 Soquete de encaixe para o cartao de memoéria

/N\AVISO

Risco de vida devido pela manipulagdo do software no uso de midias de armazenamento
removiveis
O armazenamento de arquivos em midias de armazenamento removiveis oferece um

elevado risco em relagao a infecgdes por virus ou malware, por exemplo. Através da
parametrizacao incorreta podem originar-se fungées com falhas nas maquinas, as quais

podem provocar graves lesées ou morte.
e Proteja os arquivos na midia de armazenamento removivel contra softwares danosos
com medidas de protecdo adequadas, como um scanner de virus.

Indicagéo

Possivel parada da instalagdo pela retirada ou inser¢do do cartdo de meméria durante a
operagao

Se o cartdo de memoria for retirado ou inserido durante a operagao, € possivel que haja
uma perda dos dados e uma consequente parada da instalacao.

e Apenas retire e insira o cartdo de memoéria quando a Control Unit estiver sem corrente.

Conversores de frequéncia montados em unidade de armario
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Indicagéo
Sentido de colocagédo do cartdo de memoria

Apenas insira o cartdo de meméria como apresentado na imagem acima (seta do lado
direito e para cima).

ATENGAO

Danos ao cartdo de memoria decorrentes dos campos elétricos ou descargas
eletrostaticas

Campos elétricos ou descargas eletrostaticas podem danificar o cartdo de memoria,

causando defeitos funcionais.

e E imprescindivel que se respeite as normas ESD ao retirar ou inserir o cartdo de
memodria.

Indicagéo
Possivel perda de dados ao enviar a Control Unit com cartdo de memoria

Ao reenviar uma Control Unit com defeito, € possivel que dados existentes no cartao de
memoéria (pardmetros, firmware, licengas, etc.) sejam perdidos durante o reparo ou a
verificagao.

¢ Nao envie o cartdao de memodria, conserve-o para uso em um dispositivo de troca.

Indicagéo

Observe que apenas cartdes de memoria SIEMENS podem ser utilizados para a operagao
da Control Unit.
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4.10.30 Régua de bornes NAMUR (Op¢éao B00)

Descrigao

A régua de bornes esta concebida conforme os requisitos e diretrizes da comunidade de
normalizacao para a técnica de medigao e controle da industria quimica (NAMUR
Recomendacao NE37), isto quer dizer que determinadas fungdes dos aparelhos estao
atribuidas a bornes definidos. As entradas e saidas colocadas nos bornes satisfazem os
requisitos "Baixa tensao de funcionamento e isolamento seguro” PELV.

A régua de bornes e respectivas fungdes estao reduzidas a porcentagem necessaria.
Em comparagao a recomendacdo NAMUR, os bornes opcionais nao estao incluidos.

A alimentagao CC 24 V ocorre do lado da instalagdo pelos bornes -X2:1-3 (conversor
interno protegido com 1 A). Deve ser garantido, que sao cumpridos os requisitos de
segurancga "Baixa tensdo de funcionamento com um isolamento seguro PELV".

Para a monitoragdo de motores protegidos contra explosao, a op¢gao B0O0 contém sensores
de temperatura do resistor com aprovagao PTB. No caso de ultrapassar o valor limite é
efetuada a desconexao. O respectivo sensor PTC é conectado ao borne X3:90, 91.

A régua de bornes esta dividida em trés secoes:
® -X1;-X2: para as conexdes de poténcia

® -X2: para cabos de sinais, que tém que corresponder aos requisitos "Baixa tensao de
funcionamento com um isolamento seguro PELV".

® -X3: para a conexao do sensor resistor do motor

Ligar

Tabelas 4- 70  Bloco de bornes -X2 — Conexao alimentagao de 24 V

Borne Designagéo Ocupagao prévia Observagao
1 M Condutor de referéncia
2 P24V Alimentagéo CC 24 V Protegida internamente com 1 A
3 P24 Vv Saida CC 24V

Secgao transversal max. que pode ser ligada: 2,5 mm?
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Tabelas 4- 71 Bloco de bornes -X2 — Conexao Régua de bornes de comando NAMUR
Borne Designagéo Ocupagéo prévia Observagao
10 DI LIGADO/DESLIGADO O modo de operagao ativo pode ser codificado
(dindmico)/ através de um fio de ponte no borne X400:9;10
LIGADO/DESLIGADO (estado de fornecimento: ponte colocada):
(estatico) Ponte colocada: LIGADO/DESLIGADO
(dindmico)
Ponte retirada: LIGADO/DESLIGADO (estatico)
11 DI DESLIG. (dinamico)
12 DI Mais rapido Potenciémetro do motor
13 DI Mais lento Potencidmetro do motor
14 DI RESET Confirmar erros
15 DI Bloqueio DESLIG2
16 DI Marcha para a esquerda Sinal "0": Campo de rotagao para a direita
Sinal "1": Campo de rotagao para a esquerda
17 DI Isolamento elétrico da rede Corrente de emergéncia
18 Sinal "0": Isolamento da rede
Sinal "1": Sem isolamento da rede
30 DO (COM) Operacional Saida de relé (contato de fechamento)
31 DO (NO)
32 DO (COM) Motor roda Saida de relé (contato de fechamento)
33 DO (NO)
34 DO (NO) Defeito Saida de relé (contato inversor)
35 DO (COM)
36 DO (NC)
50/51 Al 0/4-20 mA Valor nominal da velocidade Ocupacgéo prévia: 4 ... 20 mA
60/61 AO 0/4-20 mA Frequéncia do motor Ocupagéo prévia: 4 ... 20 mA
(ocupado previamente com a frequéncia do
motor, pode ser convertido para outras
variaveis)
62/63 AO 0/4-20 mA Corrente do motor Ocupagéo prévia: 4 ... 20 mA
(ocupado previamente com a corrente do motor,
pode ser convertido para outras variaveis)

Secgao transversal max. que pode ser ligada: 2,5 mm?

Tabelas 4- 72 Bloco de bornes -X3 — Conexao do sensor resistor do motor
Borne Designagéo Ocupagéo prévia Observagao
90/91 Al Conexao de um sensor PTC | No caso de ultrapassar o valor limite é efetuada
a desconexao

Secdo transversal max. que pode ser ligada: 2,5 mm?
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Ajuste de entradas/saidas analdgicas

Se as entradas/saidas analdgicas devem ser alteradas, os respectivos conversores de
interface (-T401/T 402/T 403) tém que ser ajustados. Para tal, € necessario desmontar o
respectivo conversor de interface e o interruptor rotativo ("S1") tem que ser colocado na
respectiva posigao.

Tabelas 4- 73 Bloco de bornes-X2 — Ajuste das entradas/saidas analdgicas

Borne Designacgéo Identificagcdo dos dispositivos do Ajustes no interruptor rotativo S1
conversor de interface
50/51 Al T401 2:0..20mA
4: 4 ... 20 mA (ocupagao prévia)
60/61 AO T402 1:0...20 mA
2:4 ... 20 mA (ocupagéo prévia)
62/63 AO T403 1:0...20 mA
2:4 ... 20 mA (ocupagéo prévia)

4.10.31 Alimentacao CC 24 V isolada de forma segura para NAMUR (Opg¢ao B02)

Descrigao

Se nao estiver a disposi¢ao, do lado do sistema, uma alimentagcao CC 24 V isolada de forma
segura , € montada com esta op¢do uma segunda alimentagéo de corrente para a garantia
da tensdo PELV (Ocupacéo de bornes como na opgéo B0O, ndo é efetuada a alimentacéo
dos 24 V no borne -X1:1,2,3).

4.10.32 Saida externa meios auxiliares externos para NAMUR (Opg¢ao B03)

Descrigao
Se, do lado do motor tenha que ser alimentado um sensor de motor, entao é previsto,
através da opg¢ao B03 uma saida exterior descontrolada segura com 10°A. Logo que na
entrada do conversor se encontrar a tensao de alimentagao, encontram-se igualmente
nestes bornes a tensao. A tensao corresponde a tensao de entrada do conversor. Deve-se
ter isto em consideragao na projegao dos ventiladores de ar forgado.

Ligar

Tabelas 4- 74  Bloco de bornes -X1 — Saida de poténcia incontrolavel (10 A) para a alimentagéo do
ventilador externo do motor

Borne Ocupagéo prévia Observagao

1,2,3,PE Saida externa para o ventilador de ar forcado do motor U = Urede

Secgao transversal max. que pode ser ligada: 2,5 mm?
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5.1 Conteldo deste capitulo
Este capitulo aborda:
® Uma visao geral com relagao as fungdes do painel de controle

® A primeira colocagao em funcionamento da unidade do armario (inicializagdo) com
STARTER e AOP30

— Aintroducgao dos dados do motor (colocagdo em funcionamento do acionamento)

— Aintrodugao dos parametros mais importantes (colocagdo em funcionamento base)
com concluséo através da identificagao do motor

® (Copia de segurancga de dados

® Reset dos parametros para a configuragao de fabrica

[ 6
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Painel de controle do armario
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L = —
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Bornes de entrada -A60 TM31 —
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\\ Bornes de saida
-AB0
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5.2 Ferramenta de colocacdo em funcionamento STARTER

IndicagGes importantes antes da colocagdo em funcionamento

5.2

Descrigao

A unidade do armario contém dependendo do estado de fornecimento e das opgdes
instaladas uma quantidade individual e diferente de conexdes de sinais internos. Para que o
controle do conversor possa trabalhar de forma apropriada com is sinais, deve-se realizar
algumas configuragdes de software.

No primeiro tempo de arranque da Control Unit e durante a primeira colocagcao em funciona-
mento, sdo efetuadas macros de paradmetros, que assumem as configuragdes necessarias
As configuragdes aqui efetuadas estdo documentadas no anexo.

Apds o primeiro arranque ou apods a primeira colocagao em funcionamento e também apos
um "Reset de pardmetros para a configuragdo de fabrica" alguns valores de parametros
individuais divergem dos valores, que estdo incluidos no manual de listas como valores de
configuragao de fabrica.

/N\AVISO

Risco de vida devido a fungdes com falha da maquina em consequéncia da
parametrizagdo incorreta ou alterada

Através da parametrizagdo incorreta ou alterada podem se originar fun¢gées com falhas nas
maquinas, as quais podem provocar graves lesdes ou morte.

¢ Proteja os pardmetros contra um acesso ndo autorizado.

» Domine as possiveis fungdes com falhas através de medidas apropriadas (por ex.,
PARADA DE EMERGENCIA ou DESLIGAMENTO DE EMERGENCIA).

Ferramenta de colocagao em funcionamento STARTER

Através da ferramenta de colocagdo em funcionamento, vocé pode configurar e colocar em
funcionamento os acionamentos SINAMICS ou sistemas de acionamento. Vocé pode
efetuar a configuragdo dos acionamentos com a ajuda do assistente STARTER para a
configuracédo de acionamento.

Indicagéo
Ajuda online do STARTER

Neste capitulo é descrita a colocagdo em funcionamento com o STARTER. O STARTER
uma vasta ajuda Online, que explica detalhadamente todos os procedimentos e
possibilidades de configuragao.

Por isso este capitulo destina-se ao passos individuais da colocagao em funcionamento.

Requisitos da versdo STARTER

198

Para a colocagédo em funcionamento da Firmware SINAMICS V4.7 é necesséria a seguinte
versao STARTER:

e STARTER V4.4
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5.2 Ferramenta de colocacdo em funcionamento STARTER

Requisitos para a instalagdo do STARTER

Hardware
Devem ser cumpridos os seguintes requisitos minimos:

®* PGouPC

e Pentium Il min. 1 GHz (recomendado> 1 GHz)

® Memoaria de trabalho 1 GB (recomendado 2 GB)

® Resolugao de tela 1024 x 768 Pixel, 16 Bit intensidade de cor
® Livre memdria em disco magnético fixo > 3 GB

Software
Devem ser cumpridos os seguintes requisitos minimos para a utilizagdo de STARTER sem
a instalagao STEP 7:

® Microsoft Internet Explorer V6.0 ou superior

Sistemas operacionais de 32-bits:

® Microsoft Windows Server 2003 SP2

® Microsoft Windows Server 2008

® Microsoft Windows XP Professional SP2 ") e SP3

® Microsoft Windows 7 Professional incl. SP1

e Microsoft Windows 7 Ultimate incl. SP1

® Microsoft Windows 7 Enterprise incl. SP1 (instalagdo standard)
Sistemas operacionais de 64-bits:

® Microsoft Windows 7 Professional SP1

e Microsoft Windows 7 Ultimate SP1

e Microsoft Windows 7 Enterprise SP1 (instalagdo standard)
® Microsoft Windows Server 2008 R2

") Area de teste limitada

O Setup STARTER apenas consegue ser efetuado, em versées de Windows "native" com
idiomas do extremo oriente, quando se trata de uma versdao MUl do Windows XP ou
Windows 7.

Para a abertura de esquemas de funcionamento na ajuda online é necessario o Acrobat
Reader a partir da versao 5.0.

Indicagéo
Requisitos em conjunto com STEP7

Se 0 STARTER ¢ utilizado associado a outros componentes STEP7, sao validos os
requisitos dos respectivos componentes STEP7.
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5.2 Ferramenta de colocacdo em funcionamento STARTER

5.2.1

5.2.2

200

Instalagdo da ferramenta de colocagdo em funcionamento STARTER

O "STARTER" ¢ instalado através do arquivo "Setup", que se encontra no DVD de cliente
juntamente fornecido. Apds um clicar duas vezes no arquivo "Setup" o assistente de
instalagao leva o usuario a concluir com sucesso a instalagdo STARTER.

Indicagéo
Duragao da instalagdo
A duracao da instalagdo depende da poténcia do computador e a partir de onde ela sera

realizada (por exemplo, DVD, disco rigido, rede). N6s recomendamos a instalagdo de um
dispositivo de armazenamento de dados local.

Estrutura da interface de operagdo do STARTER

O STARTER oferece as seguintes 4 areas de operagao:

™ STARTER. - Project
Project Edt Targebsvstem View Optiors ‘Windms Help

] [ N e el [ ™ e P B 30 =11 1~ e ] e S

= 2 roject
% Insert single drive unk
- _Z_pe
v dfve unit

B ication
= » Topalogy
= [ Control_unk
) Tressek infeed
= Irputjoutput companents
& (2 Encoder
= | Documentation

+ ) SINAMICS LIBRAAIES
+ ) MOMITOR.

Fress F1 ba cpen Help disgilay. P AcagrerPROFIBUS) |

Esquema 5-1 Areas de operagdo STARTER
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Area de operagéo Explicagio
1: Réguas de simbolos Nesta area encontram-se acessiveis, através de simbolos as fungdes mais utilizadas.
2: Navegador de projeto Nesta area sdo apresentados os elementos e objetos existentes no projeto.
3: Gama de funcionamento | Nesta area sdo efetuadas alteragdes dos aparelhos de acionamento.
4: Indicagéo detalhada Nesta area s&o visualizadas informacgdes detalhadas, por ex., com relagao a defeitos e
avisos.
5.3 Decurso da colocagdo em funcionamento com STARTER

Modo de procedimento normal com o STARTER

O STARTER utiliza uma série de mascaras de dialogo para o registro dos dados
necessarios para as unidades de acionamento.

Indicagéo
Valores pré-definidos nas mascaras de dialogo

Estas mascaras de dialogo estédo pré-ocupadas com valores de configuragdo pré-ajustados,
que tera que ajustar se necessario, a sua utilizagao e configuragao.

Isto € um procedimento intencional!

Objetivo: Através de uma introducéo cuidadosa e pensada de dados de configuragdo da sua
parte, podem ser evitadas divergéncias entre os dados do projeto do dispositivo de
acionamento (modo online reconhecivel).

5.3.1 Criagao do projeto

Clique no simbolo STARTER na area de trabalho ou selecione (no Windows 7, por exemplo)
o comando Iniciar > Todos os programas > STARTER > STARTER no menu Iniciar do
Windows para abrir a ferramenta de colocagao em funcionamento STARTER.

Apds a primeira iniciagao € apresentada a seguinte imagem de fundo com as mascaras de
dialogo:

® STARTER primeiros passos
® Assistente de projetos do STARTER

Os passos referentes a colocagao em funcionamento sao apresentados abaixo de forma
sequencial.
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Acesso ao assistente de projetos STARTER

™ STARTER - Project_1

Project Edit Target system  Views Options ‘Window Help
[ ]
RIS 22 T Help -
v I X & @0 B ©
- ]: Auysblenden Zuick ] Akluakseen Diucken Dptioren PDF Documents  Uzing online help
Tl
= !,G |nhisk |Indau ]_S_uchenl InSection Instructions Examples Basics History Extra
d .
| @ STARTER STARTER
- = @ STARTER Getling Started
L 4 @ Opersiing STARTER
- i) Uising Onlne Help and Function Diagrams o s y o
+ | |= @ Corfigue Diives This chapter containg the following information
i [E Connect with target device [ao onling) ¢ STARTER Getting Started
a5 |8 Comimizsiorang Diive: Units -I'-I:IDII-\'SE « Operating STARTER
#3835 N Alarmsz, parameters and function diagrams 3 : g
5@ |2 Diagnostic ﬁ{ncthm # Using Online Help and Function Diagrams
B % Compare projects « Configure Drives
= @ Scripts for Automated Execution o g
o+ Q Reference infomation # Connect with target device {go enling)
¢ Commissioning Drive Units and Drives
+ Alams, parameters and function diagrams
# Diagnostic functions
« Compare projects
¢ Scripts for Automated Execution
o Reference information
Project
lrem o cpenvn oy ST YL M O1ic mose

Esquema 5-2 Imagem de fundo das ferramentas de parametrizagédo e colocagdo em funcionamento STARTER

= Fechar o acionamento da colocagao em funcionamento do STARTER primeiros passos
por Ajuda HTML > Fechar

A ajuda online pode ser fechada indefinidamente ao retirar-se a selegdo em Extras >
Configuragdes > Workbench > Exibir "Primeiros passos" ao iniciar

Indicagéo
Assistente de projetos

Apbs a desativagdo do campo indicar o assistente ao iniciar , ja ndo é apresentado o
assistente de projetos na proxima iniciagdo do STARTER.

Através do menu Projeto> Novo com assistente € acessado o assistente de projetos.

A ajuda online pode ser novamente solicitada a qualquer momento em Extras >
Configuragdes > Workbench > Exibir "Primeiros passos" ao iniciar.

O STARTER disp6e de uma vasta ajuda online.
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O assistente de projetos do STARTER

s o I
1 2 3 4

Introduction Create PG/PC - Set Insert diive Sumhaly
new project interface units

]

Arrange drive unitz
offline. ..

Find drive units
anline. ..

Open exigting
project [offling]...

¥ Display Wizard during start

Cahicel |

Esquema 5-3 Assistente de projetos do STARTER

= Cliqgue em Agrupar unidades de acionamento offline... no assistente de projetos do

STARTER
o v QI =
il 2. 3 4
Introduction Create FG/PC - Set Inzert drive Summary

new project interface units

Pleaze enter the project data:

Project name: IF'roiect

Authar: I

Storage loc.: IC:\F’rnglam Files [36)451E M J

Comment; =

Esquema 5-4 Criar novo projeto

= Introduza um Nome de projeto e eventualmente Autor, local de armazenamento e um
comentario.

= Cligue em Continuar>, para criar uma interface PG/PC.
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STARTER - Project Wizard eS|

. 2 . 4
Introduction Create FG/PC - Set Inzert drive Summary
new project interface units

@\? Specify the online connection ta the drive unit:

Access point; |S?DNLINE [STEF?] ﬂ
Set interface: PC Adapter. PROFIBIS .1
Mate: Pleaze select DEVICE as the access point and set S7IUSE as the

interface for the G120 with a Cl2xw-21

< Back ‘ Mext » | Cancel

Esquema 5-5 Criar interface

p—

= Selecione em Ponto de acesso: a interface correspondente a sua configuragao do
equipamento:

® Selecione 0 acesso STONLINE (STEP7), se a conex&o para a unidade de acionamento é
efetuada através de PROFINET ou PROFIBUS.

® Selecione o0 acesso DEVICE, quando a conexao para a unidade de acionamento &
efetuada através de uma interface Ethernet.

= Clique em PG/PC ... e crie a interface conforme as respectivas configuragdes do
equipamento.
Estéo a sua disposicao os botdes Propriedades..., Copiar... e Selecionar....
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-
Set PG/PC Interface ‘ u

Access Path | LLDP / DCP | PNIO Adapter | Info |

Access Point of the Application:
[STONLINE(STEP 7)  —> PC Adapter PROFIBUS. 1 |
(Standard for STEP 7)

Interface Parameter Assignment Used:
|F‘C Adapter.PROFIBUS.1 <Actives | Properties. .

Imtel(R) 82575LM Gigabit Netwark  »
PC Adapter.futo.1

| |BEPC Adapter.MPI.1 U Copy... |
PC Adapter PROFIBUS 1 <Actives - Defete |
4| I F

(Parameter assignment of your PC adapter
for a PROFIBUS netwaork)

Intefaces
’7 Add/Remove: Select.. |

oK | Cancel | Hep |

Esquema 5-6 Configurar a interface

Indicagéo
Requisito

Para efetuar esta parametrizagao de interfaces € necessario estar instalada uma respectiva
placa de interface, por ex.: o adaptador PC (PROFIBUS) instalado.
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.

Properties - PC Adapter.PROFIBUS.1 [ ]
P—

PROFIBUS

Station Parameters
I~ PG/PCis the only master on the bus

Address: 0 _|::|
Timeout: 30 -

Network Parameters

Transmission rate: 1.5 Mbps =
Highest station address: 126 -
Profile:

Standard

Universal (OP/FMS)

|Uzer-defined

Bus Parameters...

o

r Default | Cancel | Help | lJ

Esquema 5-7 Configurar a interface - Propriedades

Indicagéo
Ativar PG/PC é o unico master no barramento

PG/PC é o unico master no barramento tem que estar ativado, no caso de nao haver outro
master (PC, S7 etc.) existente no barramento.

Indicagéo
Projetar mesmo sem interface disponivel

Mesmo que nao se encontre instalada outra interface PROFIBUS no PC, podem ser criados
projetos e atribuidos enderegos PROFIBUS para os objetos de acionamento.

S6 se encontram disponiveis para escolha os enderegos de barramentos disponiveis no
projeto. Isto permite impedir a ocupagao repetida dos enderegos de barramento.

Se necessario pode ser novamente introduzido manualmente um endereco ja ocupado.

= Ap0s conclusao clique em OK, para confirmar as configuragdes e para voltar ao
assistente de projetos.
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STARTER - Project Wizard eS|

. 2 3 4
Introduction Create FG/PC - Set Inzert drive Summary
new project interface units

@\? Specify the online connection ta the drive unit:

Access point; |S?DNLINE [STEF?] ﬂ
Set interface: PC Adapter, PROFIBUS A FG/PC ..
Mate: Pleaze select DEVICE as the access point and set S7IUSE as the

interface for the G120 with a Cl2xw-21

< Back . N et > Cancel
= '

Esquema 5-8 Configurar a interface - concluido

= Clique em Continuar >, para criar no assistente de projetos uma unidade de acionamento.

STARTER - Project Wizard 5
: 2. | 4
Introduction Create FG/PC - Set Inzert drive Summary
new project interface units
Fleasze enter the drive unit data;
Freview Drrive unit
----- % Project Device: |Sinamics ﬂ
Type: |Gisocu3z02DP v
Yergion: 47 -
Target dev. addr.: e
Name: |5150_CuU320 2 DP
SINAMICS tutorial |
< Back ‘ Mext > | Cancel
=
Esquema 5-9 Inserir unidade de acionamento

= Selecione os seguintes dados dos campos de lista:

Aparelho: Sinamics

Tipo: G150 CU320-2 DP ou G150 CU320-2 PN na opgao K95

Verséo: 4.7

Enderego aparelho alvo: o respectivo endereco de barramento da unidade do armario
A introducéo no campo Nome: pode ser configurada livremente.

= Clique em Inserir

A unidade de acionamento selecionada é apresentada na janela de pré-visualizagdo do
assistente de projetos.
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1 3

: 2 . 4
Introduction Create FG/PC - Set Inzert drive Summary
new project interface units

Fleasze enter the drive unit data;
r Preview r Dirive: unit

E--% Froject Device: ISinamics ;I
“ffla G150_CU320_2_DP

Type: [aisocuzzozor +|

Yergion: |4.-_"' 'I
Target dev. addr.: I':I

W ame: |G180_CU320_2_DP_1

SINAMICS tutorial | Insert |

Cancel |

Esquema 5-10 Dispositivo de acionamento adicionado

= Clique em Continuar >
E apresentado um resumo do projeto.

. 2 3 4
Introduction Create FG/PC - Set Inzert drive Summary
new project interface units
The following zettings hawve been selected: -

- Project name; Project
Storage location: C:hProgram Files [<BENSIEMEMSYStep?

- Interface: PC Adapter FROFIBUS. 1

- Driver units:
G150_CU320_2 DP [SINAMICS_G150 CU320-2 DP , &

Esquema 5-11  Resumo

= Clique em Finalizar, para concluir a criagdo de um novo projeto para a unidade de
acionamento.
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5.3.2 Configurar unidade de acionamento

No navegador do projeto abra o elemento da arvore, que esta contido na sua unidade de
acionamento.

Project Edit Target systern  View Options Window Help

D% 2| 5 |Fe(@| o] | | XXl | Pl | 1| sialia] | 2] 22|’ B
E--g Project

%) Insert single drive unit

=-fla G150_CU320_2_DP
..... 2] Configure drive unit

=% Communication
- » Topology
- Control_Unit
- Input/output components
-1 Encoder

-] Decumentation

i-_ ] SINAMICS LIBRARIES

i-_ ] MONITOR

Project |

Press F1 to open Help display. |PC Adapter.PROFIBUS. / USB.57USB1 [T ./

Esquema 5-12  Navegador do projeto — Configurar a unidade de acionamento

= Clique no sinal de mais ao lado da unidade de acionamento no navegador de projeto que
vocé deseja configurar. O sinal de mais altera para um sinal de menos e as opgoes para a
configuracao da unidade de acionamento s&o apresentadas no formato de uma arvore de
navegacao, por baixo da unidade de acionamento.

= Clique duas vezes em Configurar a unidade de acionamento
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Configurar unidade de acionamento

210

_
22 D:\_SIPS_Grafiken\G150_V47_eng\hc_001.png - Hardcopy

O

Datei Bearbeiten Bild Farben Wheel Auswahl Bildliste Einstellungen Hilfe

wo BE & Lk 2 =B

oo X Ql

?

4

Configuration - G150_CU320_2 _DP - Drive unit

Configure the drive unit:

[ Options .

[0 Cantral structure Connection voltage: | =]
[] Drrive getting

[ Matar Cooling method: |A|| ﬂ

[ kator holding brake
[ Defaults of the setpoin
[] Drrive functions

Dirive unit selection:

jr‘rocess data exchang Order no. | vakage | Ratedcur.. | Ratedpo.. | =
%ngg"s‘?;f,gf"amete's BSL3TID-IGH35-Ba0: B3OV 5754 B60Kw/
N |55 umman BSL3710-1GHIS0CA: B0V 575, 560k
BSLITI0-GHI7-4h0 B0V 7354 10k
ESL37101GHI7 40 690V 7354 10k
BSL3T10-1GHIB 1A BI0V 8104 800K
BSL3710GH381CA: B0V 8104 B00KW
BSL37I0-2GHA1-168 630V 0704 1000KW
, BSL3710-2GHA1-480  BI0V 1A 130K
BSL3710-2GHA1 568 60V 15004 1500Kw
i , | ESLaTI02GHA1BEAT B30V 740 1TS0KW
BSL3710.2GHAZ0EAT B0V 19408 1980KW
BSL3710-2GH422EA3 B0V 21504 2150Kw
G BSL3710-2GH4Z-4EA3 B0V 23904 2400kw  |E|
fi BSL3710-2GH42TEAZ 690V 26954 2700KW

Configure the drive:

u.:
Dirive object type: ectar
Default setting macra: 5150 cabinet unit V2.1 ﬂ

=

e

Cancel Help

Bereit Position: 519,497  Farben: 24 Bit / 8156 Grofe: 547*612 - 982 KB

Esquema 5-13  Configurar unidade de acionamento

= Selecione em Tens&o de conexao: a tensao correta e em tipo de resfriamento: o tipo de
refrigeracdo para a sua unidade de acionamento.

Indicagéo
Fazer a pré-selegao

Com este passo, vocé faz uma pré-selegdo das unidades do armario. No entanto, ainda nao
é determinada a tensao de rede e o tipo de refrigeragéo.

= Da lista em Selegéo da unidade de acionamento: que é entdo apresentada, selecione a
respectiva unidade de acionamento quanto ao tipo (nimero de pedido) (ver placa de
identificacao).

= Clique em Continuar >
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Selegao das opgbes

Configuration - G150_CU320_2 DP - Opticns -

Dirivve: Linit Configure the arder options:

[ Contral structure

[ Drive setting Options selection:

[ kdatar :
Eggf‘g[‘lrj'odf";ﬁeb;‘f;mn Oeoo MAMUIR terminal black -
O Drive functions B0z Safely izolated 24 % supply [PELW)
[1Frocess data exchang [T BO3 - Esternal ausiliaries outlst [uncontrollad)
E'ngg'tsi’:igf'amete's 0632 . CBEZ20 option module (PROFINET)
] Surmmary OGsr TH150 terminal module |=
[ Ge0 T 31 terminal module
OGe1 I zer terminal block extenzion module
OGez TB30 option module
K50 1 % SMC30 sensor module
k51 Flying restart with spnchronous maching without enc
- k52 2% SMC30 sensor modules
1 LI} ' Orez Safe torque off on the power rmadule
O k&7 TH54F terminal module |
-2 OgLoo Line filter for uze in the first eredronment in accordar
' QL7 duddt Filter compact mit Woltage Peak Limiter |
= OLos Mator reactar
O Lag dv/dt filter plus valtage peak limiter i
] T r

longer be changed after the Wwizard page has been

2 The options and the selection of the diive unit can no
exited with "Mext".

I
’.

< Back Cancel Help

Esquema 5-14  Selecao das opgdes

= Selecione no campo de combinacéo Selegéo das opgdes: selecione as opgdes, que
pertencem a sua unidade de acionamento, ao clicar na respectiva caixa de verificagao
(comparar placa de identificagao).

ATENGAO

Dano ao filtro du/dt pela ativagao incorreta durante a colocagdo em funcionamento

A ativagao incorreta do filtro du/dt durante a colocagdo em funcionamento pode resultar em
danos ao filtro du/dt.

o Ative o filtro du/dt durante a colocagao em funcionamento pela ativagao da caixa de
controle correspondente (opgéo LO7, L10).
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Indicagéo
Valvula do motor

A valvula do motor existente (opg¢ao L0O8) deve ser ativada pela sele¢do opcional, caso
contrario, o controle do motor ndao podera trabalhar de forma ideal.

Indicagéo
Verificar a selegéo opcional

Compare cuidadosamente as opgoes selecionadas com as opgoes indicadas na placa de
identificacao.

Na selegao de opgao, sdo efetuadas conexdes internas pelo assistente, ndo sendo desta
forma possivel, alterar as opgdes selecionadas através dos botdes < Voltar alterar
posteriormente.

Em uma introdugao incorreta deve ser eliminada toda a unidade de acionamento no
navegador de projeto e inserida uma noval!

= ApOs uma verificagdo cuidadosa das opg¢des clique em Continuar >
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Selecionar a estrutura de controle

“Configuration - G150 CLI320 2 DP - G

Dirive Linit Drive: Drive_1,DDS 0
(Jptions

[ totar holding brake ™ Techn controller

[ Encoder i
] Defaultz of the satpain [™ Extended messages/monitoring

[ Drivee functions
[ Process data exchang
[]Impoartant parameters

[ tdiakar ’— Function modules

 |[Oweb server Clozed-loop cantrol
N | Summary .
\ Setpeint & n/M control + 3/ contral,
0 —_— 14 comtral — —|
I A W contral
-
]
< T b Control type:
|[21] Speed control [with encoder] ;I

—Actual speed value preparation——

< Back Cancel Help

Esquema 5-15 Selecionar a estrutura de controle

= Selecione as respectivas configuragdes para a estrutura de controle:
¢ Médulos de fungao:

— Controle de tecnologia

— Mensagens/monitora¢cées avangadas
e Controle:

— Controle n-/M + Controle V/f, controle V/f

— Controle V/f

Conversores de frequéncia montados em unidade de armario
Instrugdes de funcionamento, 04/2014, ASE31425673A 213



Colocagdo em funcionamento

5.3 Decurso da colocagdo em funcionamento com STARTER

® Tipo de controle:
Dependendo do controle selecionado vocé pode optar entre os seguintes tipo de
comando e controle:

— 0: Controle V/f com caracteristica linear

: Controle V/f com caracteristica linear e FCC

: Controle V/f com caracteristica parabdlica
: Controle V/f com caracteristica parametrizavel
: Controle V/f com caracteristica linear e ECO

: Controle V/f para um funcionamento de frequéncia exata (area téxtil)

|
oo O A W N -

: Controle V/f para um funcionamento de frequéncia exata e FCC
— 7: Controle V/f para caracteristica parabodlica e ECO

— 15: Funcionamento com resisténcia de frenagem

— 18: Controle V/f com corrente fixa

— 19: Controle V/f com valor nominal da tenséo independente

— 20: Controle de velocidade (sem codificador)

— 21: Controle de velocidade(com codificador)

— 22: Controle do torque (sem codificador)

— 23: Controle do torque (com codificador)

= Cligue em Continuar >

Conversores de frequéncia montados em unidade de armario
214 Instrugdes de funcionamento, 04/2014, ASE31425673A



Colocagdo em funcionamento
5.3 Decurso da colocagdo em funcionamento com STARTER

Configurar propriedades de funcionamento

Configuration - G150_CU320_2_DP - Drive setting

Dirive Linit Drive: Drive_1,DDS 0
Optionsg
Contral structure

[ Configure the drive properties:
[ kdatar

totar holding brak
EEr?cE::IerD I eie Standard: |IEE matar [30Hz, 51 unitz] j
[ Defaults of the setpain
Eg:évceeiingélgn;chang Connection voltage: 331

[]Impoartant parameters

4 [ P

< Back Cancel Help

e

Esquema 5-16  Configurar propriedades de funcionamento

= Selecione em Norma: a respectiva norma para o seu motor.

Neste caso, é determinado o seguinte:

® |EC-Motor (50 Hz, Sl-unid.): Frequéncia de rede 50 Hz, dados do motor em kW

¢ NEMA-Motor (60 Hz, Sl-unid.): Frequéncia de rede 60 Hz, dados do motor em hp

= Sob Tensao de conexdo: se o valor da tensio do circuito intermediario da unidade do
armario for introduzido, ndo devera ser alterado.

= Clique em Continuar >
O motor conectado pode ser selecionado e inserido de diversas formas:
® Pela selegcao de um motor padrao em uma lista

® Pelainsergido dos dados do motor.
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Selegao do tipo do motor pela escolha de um motor padrdo em uma lista

5

- e ——
Configuration - G150_CU320_2_DP - Motor

Dirive Linit
Optionsg
Cantral structure

] Muotor holding brake
[ Encoder

[ Dirive functions

[ Important parameters

1'web zerver
1 Surnrnary

Drive zedtin
| | *

] Defaultz of the setpoin

] Process data exchang

Drive: Drive_1,DDS 0, MDS 0

Configure the motor:

Maotor name;

" Matar with DRIVE-CLID interface

% Select standard mator from list

| bdatar

r

" Enter motor data

b ator tppe:

Motor selection:

|[284] P4 synchronous motor

=

Order no.

| Rated speed| Rated tong... | Rated cu... |

TP 44071 -1 20 du-wmms
TP 4407 -1 2E -
TP 4407 - 30T T -
TP 4405120 Tu-rrms
TP A407-TRMET -ummn
TP AA07-1 2T T -
TP 44071820 Tu-wmms
TP 45T -1 2E Fa-sn
TP 45T - 30T T s
TP ABE-1 2T T -
TP AB05-1 2T T u-sn
TP AB05-1 2E Fu-smn
TP 4505- 348 Fu-ms

4

500 U /min
E00 U /min
400 U /min
500 U /min
520 U/min
400 U /min
500 U /min
E00 U /min
400 U /min
400 U /min
400 U /min
E00 U/ min
300 U/ min

LI

[ Parallel motar connection

< Back

2440 Mm

2125 Mm

£200 Mm

11810 Nm
15000 MNm
14000 MNm
13500 Nm
14805 Nm
11870 Nm
25800 Nm
30635 Nm
28500 Nm
22280 Nm

Cancel

E10A
T20A
280 A
E00A
1300 4
Ba0A
E40 4
1060 &
5404
11204
1420 4
1780 4
B804

Help

Esquema 5-17

Configurar motor — Selecionar tipo do motor, selecionar motor padrao em uma lista

= Selecione em Nome do motor: um nome qualquer para o motor.

= Selecione o Motor padrdo da lista

= Selecione do campo de sele¢ao ao lado do Tipo do motor: o tipo de motor correspondente

= Selecione da lista Sele¢do de motor: o motor correspondente

= Em Motor comutagao paralela vocé introduz, se necessario, a quantidade dos motores

ligados em paralelo.

Os motores ligados em paralelo devem ser do mesmo tipo e do mesmo tamanho.

= Clique em Continuar > para configurar os freios de parada do motor
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Selecionar o tipo do motor ao inserir os dados do motor

Configuration - G150_CU320 =

Dirivve: it Drive: Drive_1,DDS 0, MDS 0

Optionsg

Cantral structure : _

e soltin Configure the motor:

|| Maotor name: Mot

[ totor holding brake I o

1 Ehicoder . e,

I Dstsihs o thesssipair  Maotor l.-\.lllh DRIWE-CLIG |nt§rface

] Drive functions [T Read out matar again
|| [OFrocess data exchang " Select standard mator from list

[]Impoartant parameters
M IOweb server & Enter motor data
N | Summary

b ator type: i 1 -
i obar bype: |[1 0] 1LET induction mator _I
(]
4 i 3
[~ Parallel mator connection Mumber; |1_

| < Back Cancel Help

Esquema 5-18  Configurar o motor — Selecionar tipo do motor, inserir os dados do motor

= Selecione em Nome do motor: um nome qualquer para o motor.
= Selecione Inserir dados do motor

= Selecione do campo de selecao ao lado do Tipo do motor: o respectivo motor para
utilizagao.

= Em Motor comutagao paralela vocé introduz, se necessario, a quantidade dos motores
ligados em paralelo.
Os motores ligados em paralelo devem ser do mesmo tipo e do mesmo tamanho.
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Indicagéo
Selegao do tipo de motor
A selegao do tipo do motor serve para uma ocupacao prévia do parametro especifico do

motor e para a otimizagdo do comportamento da operagao. Os detalhes estdo descritos no
Manual de listas, no parametro p0300.

Indicagéo
Colocagao em funcionamento de um motor assincrono

A descrigao dos seguintes passos € valida para a colocagado em funcionamento do motor
assincrono.

Na colocacao em funcionamento de um motor sincrono de ima permanente, aplicam-se
algumas aplicagdes limite, que serdo abordadas no capitulo especial (ver capitulo "Canal do
valor nominal e controle/motores sincronos de ima permanente").

= Clique em Continuar >
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Configurar o motor - Introduzir os dados do motor

Configuration - G150_CU320_2_DP - Motor data

Dirive Linit Drive: Drive_1,DDS 0, MDS 0
Optionsg

Cortral structure .

Drrive zetting Matar data, Induction motor [rotary):

| | L aramete Parameter text Value Unit
EE":;DDLI";IDM'”Q brake p304[0] | Rated motor volage 590 Vims
[ Defaults of the sstpain p305[0] | Rated motor current 1200.00 | Arms
[ Dirive functions p307[0] | Rated motor power 1225.00 | kW

|| |OProcess data exchang | p308[0] | Rated motor power factor 0.880
[ClImportant paiameters paqop0] | Rated motor frequency 5000 |Hz
E\g‘ﬁr:;;'er p311[0] | Rated motor speed 14910 |rpm

p335[0] | Motor cooling type [0] Mo

The motor data must be entered completelyl

¥ Erter optional rotor data

¥ Erter optional equivalent circuit diagram data

Mate:

Degelection of the optional or equivalent circuit diagram data resets these
irevocahly.

Motor identification iz required when the equivalent circuit diagram data iz
deselected. Matar identification is optional when the eguivalent circuit
diagram data iz entered,

< Back Cancel Help

e

Esquema 5-19  Configurar o motor — Introduzir os dados do motor

= Introduza os dados do motor (ver placa de identificagdo do motor).
= Ative o Inserir dados opcionais do motor, se necessario.

= Ative o Inserir dados opcionais de conexdes de substituicdo, se necessario.

Indicagéo
Introduzir os dados de conexdes de substituicao

A opcéo Inserir dados opcionais de conexdes de substituicdo deve ser ativada somente se a
planilha com os dados de conexdes de substituicao estiver disponivel. Na introdugao
incompleta de dados na mascara e a tentativa de carregar o projeto de acionamento no
sistema alvo, causara mensagens de erro.

= Cligue em Continuar >
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Configurar o motor — Introduzir dados opcionais

" Configuration - G150 CU320 2 DP - C

Dirivve: LRt ~ Drive: Drive_1,DDS 0, MDS 0
Optionsg i
Cortral structure .
Dirive zetting Motor data, Induction maotor [rotary]:
] Mok
MgtEI data aramete Parameter text Value Unit
| ] p320[0] | Motor rated magnetizing current’short-circ| 58.900 | Arms
O Eqiuwialenl ElrrcPL:Il rE p322[0] | Maximum motor speed 0.0 rpm

: £ P otor moment of inertia 2 g
Man ;30‘: i‘é?d”m” L[:k 341[0] | Mot t of inert 1.70000( kgn®

1

] Ercadsr g p342[(0] | Ratio between the total and motor momen | 1.000
Drefaultz of the setp p344[0] | Motor weight (for the thermal motor mode: | 550.0 kg
[ Dirive functions p352[0] |Cable resistance 0.00000 | ochm
[ Process data exch, p353[0] | Motor series inductance 0000 |mH

] Important paramete
[ 'w'eb zerver
] Summary

The optional motor data do not have to be entered completely!

Mote: Unknown data must be zet to ite default value!

If you want to rezet all optional data, you must deselect their input on the
Mator Data page.

< Back Cancel Help

Esquema 5-20 Introduzir os dados opcionais do motor

= Introduza, se necessario, os dados opcionais do motor.

= Clique em Continuar >

Conversores de frequéncia montados em unidade de armario
Instrugdes de funcionamento, 04/2014, ASE31425673A



Colocagdo em funcionamento
5.3 Decurso da colocagdo em funcionamento com STARTER

Configurar o motor — Introduzir os dados de conexdes de substituicao

Configuration - G150_CU320 2 DP - I C | Data |

Dirivve: it T Drive: Drive_1,DDS 0, MDS 0
Optionsg &
Cantral structure
Edgl\t’oersemng Repres. of equiv. circuit diag. data: !System of units, physical _:J
totor data .
Ditinnal tatar Dat Maotor data, Induction motor [rotam]:
Calculation of the b o aramete Parameter text Value Unit
Matar halding braki| p330{0] | Motor stator resistance cold 0.00000 | ohm

: [ Encoder p354[0] | Motor rotor resistance cold / damping resi| 0.00000 | ohm
Defaultz of the setp p356[0] | Motor stator leakage inductance 0.00000 | mH

" Eg:évceeiingélgnzxch p353[0] | Motor rotor leakage inductance / damping | 0.00000 | mH

L [ Important paramete p360[0] | Motor magnetizing inductance/magn. indw| 0.00000 | mH
[1'web server

The equivalent circuit diagram data must be entered completelp!

Mote:
If the: equivalent circuit diagram data are not fully known, deselect their
input on the Motor Data page and have them calculated,

< Back Cancel Help

Esquema 5-21 Introduzir os dados de conexdes de substituicdo

= Selecione a apresentacao dos dados de conexdes de substituigao:

e Sistema fisico de unidades
A apresentagao dos dados de conexdes de substituicdo é efetuada na unidade fisica.

® Em relagéo ao sistema de unidades
A apresentagéo dos dados de conexdes de substituicdo é apresentada em %, em
relagdo aos dados nominais do motor.

= Introduza completamente os dados de conexdes de substituicao.

= Clique em Continuar >
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Calculo dos dados do motor/controle

Kenfiguration - G150_CU320_2_DP - Berechnung der Motor-/Reglerdaten

] &ntrisbzgerst . Antrieb: Antrieh 1, DDS 0, MDS 0
Optionen
Feaelungzztruktur
] Antriebzeinztellung
tdatar

totordaten

Mnlordalen Optian, Berechnung der Motar-/Reqglerdaten
W[ -ECARNPER)

M otorhaltebremse (" Keine Berechnung
[ Geber

% oreinstelungen di " Wollstandige Berechnung ohne Erzatzschaltbilddaten
] éntriebsfunktionen

E&?jﬁ?;g‘g:?:nﬁ:: f» ‘ollstandige Berechnung mit Erzatzechaltbilddaten

1'webszerer
[ Zuzammenfassung

m

Hirwmeiz:

Die Grundeinztellung von Strom- und Drehzahlregelung und
Begrenzungen, sowie die ESE-Daten werden aus den eingegebenen
Typenzchilddaten berechnet,

[Die Typenzchilddaten miizzen vollztandig sein.]

Dwrch die Berechnung werden eingegebene ESE-Daten Uberschrieben!
Eine Eingabe der ESB-Daten nach Datenblatt izt einer Berechnung
vorzuziehen.

< Zurick, Abbrechen Hilfe:

Esquema 5-22  Calculo dos dados do motor/controle

= Selecione em Calculo dos dados do motor/controle as respectivas predefinicdes para a
sua configuracao do equipamento.

Indicagéo
Inser¢gdo manual dos dados de conexdes de substituicdo
Caso a introdugéo dos dados de conexdes de substituicdo seja feita manualmente

(ver imagem "Introduzir dados de conexdes de substitui¢do"), o calculo dos dados do
motor/controle deve ser feito sem o calculo de conexdes de substituicao.

= Cligue em Continuar >
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Configurar o freio de parada do motor

Configuration - G150_CU320_

Optionsg

Dirive Linit Drive: Drive_1,DDS 0

5.3 Decurso da colocagdo em funcionamento com STARTER

Cantral structure
Dirive zetting

Holding brake configuration;

tdatar
totor data

Calculation of the Mot

| |

] Encoder

[ Defaults of the zetpoin
[ Drrivve functions
[1Proces: data exchang
] Important parameters
[1'w'eb server

1 Surnrmary

I[D] Mo motor holding brake available ;I
Optional Motor Data [T Extended brake control

< Back

Cancel Help

Esquema 5-23  Configurar o freio de parada do motor

= Selecione em Configurar freio de parada: os respectivos ajustes para a configuragao do

seu equipamento:

® 0: Nao existe freio de parada

® 1: Freio de parada do motor como controle sequencial

® 2: Freio de parada do motor sempre aberto

e 3: Freio de parada do motor como controle sequencial, conexao através de BICO

= Na selegao de um freio de parada do motor, pode ser ativado adicionalmente o médulo de
fungao "Controle de freio avangado".

= Clique em Continuar >
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Introduzir dados do codificador (Opgéo K50)

224

Indicagéo
Introducgdo dos dados do codificador

Ao inserir a opcao K50 (mddulo do codificador SMC30) na selegcéo das opgdes, a mascara
de introducao seguinte aparecera para que se insira os dados do codificador.

Dirive Uit »  Drive; Drive_1,DD5 0,MDS 0
Options —

Control structure

Dirive zetting wihich encoder do you want to use?

tdobar

tatar data ¥ Encoder 1 [ Encoder 2
Optional kotor Diat

Calculation of the b Baeaekn] |

m

Fd akor holdini brak

[ Encoder 3

| |
] Defaults of the setp

Encoder evaluation: ISMESD
] Drive functions

=

[ Process data exch,
] Important paramete

Encoder nanne:

IEncoder_1

1024 HTL A/B unipolar

2043 HTL A/E unipolar

2048 TTL &/B R, with sense
zer-defined

1'w'eh server " Encoder with DRIVE-CLID interface
Czbmnay [T Fead encoder again
T " Select standard Wia order no. |
- encader fram list
4 [am] 3
¢ Enter data Encoder data |
Encoder type | Code number | -
2048 HTL AL R
1024 HTL A/B
1024 TTL A/
2048 HTL &/B
2048 TTL A/B

¢ Back

Cancel | Help |

Esquema 5-24  Introduzir dados do codificador

= Introduza em Nome do codificador: um nome qualquer.

Indicagéo
Estado de fornecimento

No estado de fornecimento, esta configurado, na régua de bornes X521/X531, um
codificador bipolar HTL com 1024 pulsos por rotagao.
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= Para selecionar outra configuragao de codificador predefinido, clique no campo de opgéo
Selecionar codificador standard da lista e selecione um dos codificadores apresentados da
lista.

= Para a introducéo de configuragdes especiais do codificador, clique no campo de opgéo
Introduzir dados e posteriormente no botdo dados do codificador. A mascara de introdugéo
aparecera para a insergao dos dados correspondentes.

Encoder Data ﬁ

General ] Details |
Encoder tupe Incremental tracks
Pulses/revolution: W Level: f* HTL " TTL
{* Flotary [~ Track monitoring Signal: " Unipolar ™ Bipolar
Measuring spstem: i
Incremental HTL/TTL j Configuration: |Mo zero mark, jZern mark. spacing: Ii Pulzes

Encoder evaluation:

SMC20

Supply vaoltage

(" By [~ Remote senze
o 244

Encoder connection

" SUBD

* Teminal

Cancel Help

Esquema 5-25 Introduzir os dados do codificador - Dados do codificador definidos pelo usuario

= Selecione o Sistema de medigao.

Em ligagdo com SINAMICS G150 podem ser selecionados os seguintes codificadores:
e HTL

e TTL

= Introduza os respectivos dados do codificador.

= Na guia Details € possivel configurar propriedades especiais do codificador como, por
exemplo, o fator de transmissao, a resolugao fina, inversao, rastreamento de posicao da
transmissao de medicgao.

= Cliqgue em OK.
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ATENGAO

Danos materiais pela escolha da tensdo de alimentagao incorreta para o codificador

Apds a colocagao em funcionamento do codificador, a tensdo de alimentagao configurada
(5/24 V) para o codificador é ativada no modulo SMC30. Caso haja um codificador de 5 V
conectado e a tensao de alimentagao nao esteja definida corretamente, o codificador pode

ser danificado.

e Defina corretamente a tenséo de alimentagao para o codificador conectado.

Predefinigdes dos valores nominais/fontes de comando

226

e —
Configuration - G150_CU320_2 DP - Defaulis of the w'nufmnnﬁnd SOUrCes .

Dirive Linit

Optionsg

Cantral structure
Dirive zetting

tdatar

totor data
Optional Matar Dat
Caleulation of the b
tatar halding brak,

Encnder

I e
] Drive functions

] Process data exch,
[ Important paramete
'web zerver

1 Surnrnary

s

m

Drive: Drive_1,DD5 0

Select the default zetting macros for pour command sources;

CDS0  |PROFidiive ~]
Command sources:

CDSA1 |Nn selection j

Al binectar inputz [B1] of the comesponding command data
zet [CO5) will be interconnected accordingly.

Select the default setting macros for your setpoint sources:

CDS0  |PROFidive -]
Setpaint zources:

CDS1 |N|:| selection j

All connector inputs [Cl] of the conesponding cormmand
data zet [CDS] will be interconnected accordingly.

——

< Back

Cancel | Help |

Esquema 5-26  Predefinicao dos valores nominais/fontes de comando

= Selecione em Fontes de comando: e Fontes de valor nominal: os respectivos
predefinicdes para a configuragdo do seu equipamento.
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Estado disponiveis as seguintes op¢des de selecdo das fontes de comando e valores

nominais:
Fontes de comando: PROFIdrive (predefinicao)
Bornes TM31
NAMUR
PROFIdrive NAMUR
Fontes de valor nominal: PROFIdrive (predefinicao)
Bornes TM31
Potencidmetro do motor
Valor nominal fixo
Indicagéo
Uso do CDSO0

No SINAMICS G150 é utilizado por defeito apenas CDSO0 para a predefinicao das fontes de
comando e das fontes de comando do valor nominal.

Certifique-se de que as predefinicdes selecionadas correspondam a configuracao real do
sistema.

Indicagéo
Nenhuma selecéo realizada
Adicionalmente esta disponivel para a ocupagao prévia das fontes de comando e valor

nominal, respectivamente a selegao "sem selegao", aqui ndo sao efetuadas predefinicoes
para as fontes de comando e de valor nominal.

= Apbs verificagao cuidada da selecéo da pré-selecao, clique em Continuar >
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Selecionar fungées de acionamento

228

" Configuration - G150 CU

Esquema 5-27

Dirive Linit

Optionsg

Cantral structure
Dirive zetting

tdatar

totor data
Optional Matar Dat
Caleulation of the b
tatar halding brak,
Encoder

Defaults of the set
- R

[ Process data exch,
] Important paramete
'web zerver

1 Surnrnary

-

m

Drive: Drive_1,DDS 0

Technaological application: |[1] Pumps and fanz ;I

— & motor identification iz recommended at the initial commizsioning:

M otor identification: I [2] |dentifying motor data [at sla|:|

A motor data identification iz performed once when the drive is
enabled. The motor iz under current and may turm up to a
quarter of a revalution,

< Back Cancel Help

Selecionar fungbes de acionamento
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= Selecione os respectivos dados:
e Aplicagio tecnoldgica:

— "(0) Acionamento padrao (VETOR)"
A modulagao de flancos nao esta liberada.

A reserva de tensao dindmica € aumentada (10 V), desta forma diminui a tensdo de
saida maxima.

— "(1) Bombas e ventiladores" (Predefini¢cao)
A modulagao de flancos esta liberada.

A reserva de tensdo dinamica é diminuida (2 V), desta forma aumenta a tenséo de
saida maxima.

— "(2) Controle sem codificador até f = 0 (Cargas passivas)"
Nas cargas passivas, o funcionamento regulado é possivel até a imobilizacao.
Aqui sdo incluidas operagdes nas quais a carga ndo aciona um torque gerador ao
iniciar e o motor € imobilizado por ele préprio no caso de um bloqueio de pulsos.

— "(4) Dinamica na de enfraquecimento de campo”
A modulagéo do vetor espacial esta liberada.

A reserva de tensao dindmica é aumentada (30 V), desta forma diminui a tensdo de
saida maxima.

e |dentificagdo do motor:

(0): Blogqueado

(1): Identificar os dados do motor e otimizar o controle de rotagao

(2): Identificar dados do motor (em estado parado)

(3): Otimizar o controle de rotagdo (em regime de rotacéo)

Indicagéo
Identificar os dados do motor no estado imobilizado

"Identificar dados do motor (parado)" €, em muitos casos, a escolha correta para o
SINAMICS G150.

Recomenda-se a selegao de "ldentificar dados do motor e otimizar controle de velocidade"
com o controle da velocidade com codificador, uma vez que esta medigao normalmente é
realizada por uma maquina nao acoplada.

/N\AVISO

Risco de vida pelo movimento inesperado do motor na identificagdo do motor durante
operagao de rotagéo

Durante a selegao da identificagcdo do motor com otimizagao na operagao de rotagao, a
colocacao em funcionamento do acionamento da origem a movimentos do motor que
atingem até sua velocidade maxima.

e Respeite as indicagdes gerais de seguranca.

e Assegure-se de que as fungdes de parada de emergéncia estejam funcionando durante
a colocagao em funcionamento.

= Clique em Continuar >
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Selecionar troca de dados de processo

Configuration - G150_CU320_2 DP - Prc

Dirivve unit o Drive: Drive_1,DDS 0
Options =
Eantral structure
Drive zetting Select the PROFdrive telegram:
robar
tatar data
Optional kotor Diat i[SSS] Free telegram configuration with BICO _vJ
Calculation of the b
totor holding brak
Encoder
Diefaultz of the setp ID
Dirive funchions
| Pl gaia et - [0
[ Important paramete Dutput data/setpaints: 0
[1'w'eb zerver
] Summary Hotes:

= 1. The PROFldrive process data will be interconnected to BICO

parameters in accordance with the selected telegram type, These
BICO parameters cannaot be subsequently changed.

| ST ' 2. These data refer to interface 1 in accordance with the settings
on the control unit.

Length [words)

m

Input datalactual values:

< Back

Cancel Help

Esquema 5-28  Selecionar troca de dados de processo

= Selecione o tipo de telegrama PROFIdrive.

Tipos de telegrama

® 1: Telegrama padrao 1, PZD-2/2

® 2: Telegrama padrao 2, PZD-4/4

® 3: Telegrama padrao 3, PZD-5/9

® 4: Telegrama padrao 4, PZD-6/14

® 20: Telegrama SIEMENS 20, PZD-2/6

e 220: Telegrama SIEMENS 220, PZD-10/10

e 352: Telegrama SIEMENS 352, PZD-6/6

® 999: Projecao de telegrama livre com BICO (predefinigao)

= Clique em Continuar >
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Introduzir parametros importantes

- - |
Configuration - G150_CU320_2_DP - Important parameters
Diivve unit . Diive: Diive_1,0D50
Optionsg &
Cu:!nlrnl structure
Edg; w=iing Set the values for the most important parameters;
tdator data
Dptinnal Matar Dat Current limit; |1800.00 Arms
Caleulation of the b
totor holding Brak| | Minimum speed: [0.000 rprm
I Encoder 3
Defaults of the zetr
V(& Drive functions M awimum speed: |1500.000 TP
Process dats exch.
(i . Famp-up time: |20.000 s
[1'w'eb server
Surmmar
= b R amp-down time: |30.000 s
~  Ramp-dovn tirme w. OFF 3: |1U.DDD z
« [amg] 3
< Back Cahicel Help i
b 4

Esquema 5-29 Parametros importantes

= Introduza os respectivos valores de parametros.

Indicagéo
Dicas de ferramentas

O STARTER fornece conselhos de ferramenta, se deslocar o indicador do mouse pelo
campo desejado sem clicar no campo.

= Cligue em Continuar >
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Configurar servidor web

Configuration - G150_CU320_

Difive Lnit »  Control unit; Control_Unit
Options =
Control structure
Dirive zetting
robar ;

Mot ite Configure the wWeb server
Optional kotor Diat
Calculation of the b [¥ Activate the 'Web server
totor holding brak
Encoder

Diefaultz of the setp
Drrive functions
Proceszs data exch.

|rportart paramete Nates:
v v

N I35 ummany 1. During the first commizzioning, the user always has all rights for
access via the Web server, thereafter resticted access.

m

[~ Only permit access via a secure connection [https]

L The accesz rightz can be changed in STARTER at any time via the
Wb Server Configuration dialog bos,

2. Activation of thiz service reduces the protection againzt unauthorized
external access to functions and data of thiz drive unit via the
network.

< Back Cancel Help

Esquema 5-30 Configurar servidor web

= Configure o servidor web.

O servidor web ¢é ativado como configuragao de fabrica.

Ative e desative o servidor web em Ativar servidor web.

Se necessario, selecione Permitir acesso apenas por conexao segura (https).

= Clique em Continuar >
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Resumo dos dados da unidade de acionamento

Configuration - G150_CU320_2_DP - Summary

Options T The fallowing data of the drive unit haz been entered:
Control structure - -
Dirive setting . |Dirive unit: -
Wator Mame; G150_CU320_2_DP
b ator data | Order no: BSL3T10-2GHA1-8EA3
Optional Motor Dat| Bus address: 34
Calculation of the b Drrive: .
Muotor holding brak| Hame: Drive_1
Encoder | Options:
Defaults of the setp| | Mame; K50 - 1 = SMC30 genzor module
Dirive functions = |Contral structure: ]
Frocess data exch| Contral twpe: [21] Speed control (with encoder)
Irpartant paramete| Drive sstting:
wieh sepver Standard: IEC motor (50Hz, 51 unitz)
I Connection voltage: 931 4
kdatar:
Motor name: Motaor
katar type: [10] TLET induction mator
tator data;
. p304[0]: Rated mator voltage B30 Vims
LUl + p305[0): Rated motor current 1200.00 Arms
p307[0]: Rated motar poveer 1225.00 kw'
p308[0): Rated motor power factor 0,880
—— p310[0]: Rated motar frequency 50.00 Hz
p311[0): Rated motor zpeed 1491.0 ipm
=] p335[0]: Matar cooling type [0] Mon-ventilated
Optional Motor Data;
p320[0]: Matar rated magnetizing current,shart-circuit current 0.000
322000 Masimum motor speed 0.0 rpm
p341[0]: Matar mament of inertia 0.000000 kgre
p342[0]: Ratio between the total and motaor moment of inertia 1.000

m

«[ 1, i r

r
|

Copy text ta clipboard |

< Back Cancel | Help |

e

Esquema 5-31 Resumo dos dados da unidade de acionamento

= Através de Copiar o texto para o armazenamento intermediario, vocé pode introduzir o
resumo dos dados da sua unidade de acionamento apresentados em uma janela, em um
processador de texto para reutilizagao.

= Clique em Concluir.

= Salve o seu projeto no disco rigido através de Projeto > Salvar.
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5.3.3

Configuragdes adicionais necessarias

Apos a colocagao em funcionamento com o STARTER, devem ser efetuadas configuragdes
adicionais:

ConfiguragGes para a monitoragdo da mensagem de retorno Disjuntores com alimentagao a

12 pulsos

Os contatos da mensagem de retorno do disjuntor estdo comutados em série de fabrica e
cabeados a entrada digital 5 da Control Unit.

Apds a colocagao em funcionamento a monitoragao dos sinais de retorno deve ser ativada.
Isto acontece através do parametro p0860{VETOR} = 722.5{CU3}.

/\PERIGO

Ativar a monitoragdo da mensagem de resposta do disjuntor

Se a monitoragao da mensagem de retorno do disjuntor nao for ativada, o acionamento
também poderia ligar, no caso da falta de um disjuntor de um sistema individual. Neste
caso, os retificadores de entrada de um sistema individual poderao ser sobrecarregados e
danificados.

Indicagéo
Retornar para as configuragdes de fabrica

Ao redefinir a parametrizagao para a configuragao de fabrica, deve-se efetuar novamente
esta configuragdo apds uma seguinte colocagao em funcionamento.

Configuragées na conexao do motor a um motor com sistema de um enrolamento

234

Durante a colocagao em funcionamento, é determinado automaticamente um motor com
varios sistemas de enrolamento.

A configuragdo de um sistema de um enrolamento ¢é feita apds colocagao em funcionamento
através do parametro p7003 = 0.

Indicagéo
Aceitar o ajuste "Motor com sistema de enrolamento”

Quando nao é efetuada a configuragao "Motor com sistema de um enrolamento" através de
p7003 = 0, o acionamento pode, em uma identificagdo de motor, desligar através de uma
mensagem de erro "corrente excessiva". O sistema ndo estara sintonizado de forma
otimizada.

Indicagéo
Retornar para as configuragoes de fabrica

Ao redefinir a parametrizagao para a configuragao de fabrica, deve-se efetuar novamente
esta configuragdo apos uma seguinte colocagao em funcionamento.

Conversores de frequéncia montados em unidade de armario
Instrugdes de funcionamento, 04/2014, ASE31425673A




Colocagdo em funcionamento
5.3 Decurso da colocagdo em funcionamento com STARTER

5.3.4 Transferir o projeto de acionamento

Vocé criou um projeto e o salvou no disco rigido. O passo seguinte é transmitir os dados de
configuracao no seu projeto para uma unidade de acionamento.

Determinar o ponto de acesso online
Para conectar ao sistema alvo, tem que ser determinado o ponto de acesso selecionado.

Selecione na barra de menus Sistema alvo > Selecionar os aparelhos alvos..., é
apresentada a seguinte mascara de dialogo.

Devices that go onling with "Connect to selected target devices'™
Target device Access point
[v G150 cU320 2 DP (8 STONLINE () DEVICE
N
Select all | Dezelect all AllSTOMLINE All Device

Establizh state |

Devices not supported by STARTER:

Cancel Help

Esquema 5-32 Determinar a selegcéo de aparelhos alvos e pontos de acesso

Na mascara de dialogo s&o apresentados todos os aparelhos existentes no projeto.
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Determinar ponto de acesso:

® Selecione 0 acesso STONLINE para um aparelho, se a conexao para o PG/PC é
efetuada através de PROFINET ou PROFIBUS.

® Selecione o acesso DEVICE para um aparelho, se a conexao para o PG/PC ¢ efetuada
através de uma interface Ethernet.

Transmitir o projeto STARTER para uma unidade de acionamento

236

Para transferir o projeto STARTER criado offline para a unidade de acionamento, séo
necessarios os seguintes passos:

Passo de operagao Selecdo na barra
de simbolos
1 Escolha o ponto do menu
Projeto > Conectar aos sistemas alvo selecionados %
2 Selecione o ponto do menu
Sistema alvo > Carregar > Carregar o projeto para o sistema alvo m

Indicagéo
Salvar dados do projeto contra quedas da rede
Os seus dados de projeto foram transferidos para a unidade de acionamento. Estes dados

momentaneamente estdo apenas na memoaria volatil da unidade de acionamento, ou seja,
ainda nao foram armazenados no cartdo de memdaria!

Para salvar seus dados do projeto contra quedas na rede no cartao de memoria da sua
unidade de acionamento, siga os proximos passos de operagao.

Passo de operagéo Selegao na barra
de simbolos
3 Selecione o ponto no menu
Sistema alvo > Copiar de RAM para ROM .;
Indicagéo

Copiar de RAM para ROM

O simbolo para copiar RAM para ROM s6 se encontra disponivel se a unidade de
acionamento estiver marcada no navegador do projeto.
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Resultados dos passos operativos anteriores
® \/océ criou um projeto para a sua unidade de acionamento com o STARTER offline.
® \/océ salvou os dados do projeto no disco rigido do seu PC.
® Os dados do projeto foram transferidos para a unidade de acionamento.

® \/océ armazenou seus dados do projeto protegidos contra quedas da rede no cartdo de
memoria da unidade de acionamento.

Indicagéo
Dica sobre como lidar com o STARTER

O STARTER ¢é uma ferramenta da colocagao em funcionamento, que Ihe da apoio em
qualquer momento em caso de intervengdes complexas no seu sistema de acionamento.

Se vocé estiver no modo online, e se confrontar com estados do sistema, que parecem nao
poder ser mais dominados, recomendamos que exclua o projeto de acionamento no
navegador do projeto e que crie com o STARTER cuidadosamente um novo projeto, com os
respectivos dados de configuragédo para a sua aplicagao.

5.3.5 Colocacgao em funcionamento com STARTER através de Ethernet

Descrigao

A Control Unit pode ser colocada em funcionamento com um programador (PG/PC) pela
interface Ethernet integrada. Esta interface esta prevista apenas para a colocagéo em
funcionamento, ndo para o comando conforme do acionamento.

Nao é possivel realizar um roteamento da interface Ethernet integrada por um eventual
cartdo de memodria adicional CBE20 inserido.

Requisitos
o STARTER a partir da versao 4.1.5 ou superior
® Control Unit CU320-2 DP a partir da versao de aparelho "C", Control Unit CU320-2 PN
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STARTER através de Ethernet (exemplo)

Interface
Ethernet

STARTER PG/PC Control
Adaptador de | Ethernet Unit

Ethernet Device1
(IP 1)

Esquema 5-33 STARTER através de Ethernet (exemplo)

Estabelecer o decurso do funcionamento através de Ethernet
1. Instale a interface Ethernet no PG/PC segundo as orientagdes do fabricante.
2. Configure o endereco IP da interface Ethernet no Windows.
— Defina um endereco IP livre para o PG/PC (por exemplo, 169.254.11.1).

— A configuragao de fabrica da interface Ethernet interna -X127 da Control Unit é
169.254.11.22.

3. Defina o ponto de partida da ferramenta de colocagdo em funcionamento STARTER.

4. Com a ferramenta de colocagdo em funcionamento STARTER, nomeie a interface da
Control Unit.

Para que o STARTER consiga estabelecer uma comunicagao, a interface Ethernet tem
que ser "batizada". Selecionar funcionamento online no STARTER.

Configurar o endereco IP no Windows 7

Indicagéo

O procedimento a seguir tem como referéncia o sistema operacional Windows 7. A opera-
¢ao pode diferir levemente para outros sistemas operacionais (como o Windows XP).

1. Solicite o painel de controle no aparelho de programacgao (PG/PC) pelo item do menu
"Iniciar > Painel de controle".

2. No painel de controle de seu programador, selecione a fungdo "Central de rede e
compartilhamento" no item "Rede e internet".

3. Clique no link da conexao em seu cartdo de rede exibido.

4. Clique em "Propriedades" no dialogo de estado da conexao e confirme a pergunta de
seguranga com "sim".

5. Na caixa de propriedades da conexdo, marque o elemento "Protocolo Versao 4
(TCP/IPv4)" e, em seguida, clique em "Propriedades".

6. Na caixa de propriedades, ative a op¢éo "Usar o seguinte enderecgo IP".
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7. Defina o endereco IP da interface de acesso do PG/PC a Control Unit como

169.254.11.1 e a rede de sub-rede como 255.255.0.0.

Internet Protocol (TCP/IP) Properties

eneral

You can get [P zetting: assigned automatically if your nebwork, supports
thiz capability. Othenwize, vou heed to azk yaur network, adrminiztratar for

the appropriate [P settings.

IF address:
Subnet magk:

Default gateway:

Preferred DMS zerver

Alternate DMS zemver

() Obtain an IP address autamatically
() Uze the following |P address:

(®) Use the following DMS server addresses:

| 169 .254 . 11 . 1
255 255 255 . 0

][ Cancel ]

| ok

Esquema 5-34  Caracteristicas do protocolo de internet (TCP/IP)

8. Clique em "OK" e feche a janela do Windows especifica para as conexdes de rede.

Atribuicdo do enderego IP e da designagéo com STARTER, fungéo "Participantes acessiveis"

Através do STARTER ¢ atribuido a interface Ethernet um endereco IP e um nome.

1. Conecte o PG/PC e a Control Unit com um cabo de Ethernet.

Ligue a Control Unit.
Abra o STARTER.

o > w BN

Crie um novo projeto ou abra um projeto ja existente.

Procure em Projeto -> Participante acessivel ou pelo botao "Participantes acessiveis" os

participantes disponiveis na Ethernet.
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6. O objeto de acionamento SINAMICS é reconhecido e apresentado, sem nome, como
usuario do barramento com o endereco de IP 169.254.11.22.

|’*" Accessible nodes - TCP/IP -= Belkin F5D5055 Gigabit...

2 Bus node [address = 169.254.11.22, name = |

Extended zettings
Acceszs paint: STOMLIME [STEP 7]

Ilzed interface parametenzation: TCRAF - Belkin FEDA05E5 Gigabit... PG/PC... |

IF addresz of the zought node; |

Do pou want bo accept the selected drive unitz into the project?

| Select drive unitz | Refrezsh [F5] Cloze Help

Esquema 5-35 Participantes acessiveis

7. Assinale o registro do participante do barramento e selecione o ponto do menu
apresentado "Processar participantes de Ethernet" através do botao direito do mouse.

8. Na mascara "Processar participantes de Ethernet", introduza o nome do aparelho para a
interface Ethernet (por exemplo, "drive1") e clique no botédo "Atribuir nome". Na configu-
ragao do IP introduz o endereco IP (por ex. 169.254.11.10) e as mascaras de sub-rede
(por ex. 255.255.255.0). Em seguida clique no botao "Atribuir configuragéo IP" e feche a
mascara.
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Indicagéo

Atribuicdo de nome para nomes dos dispositivos

Para a atribuicdo das designag¢des em dispositivos IO na Ethernet (componentes
SINAMICS) as convengdes ST (Structured Text) tém que ser cumpridas. Os nomes tém
que ser claros dentro da Ethernet.

Regras para a atribuicdo de nomes:

e Com excecgao de "-" e ".", nenhum outro caractere especial é permitido para nomes
em dispositivos 10 (como tremas, espagos em branco, parénteses, etc.).
nn

¢ O nome do dispositivo nao pode comegar nem terminar com o caractere "-".
¢ O nome do dispositivo ndo pode comegar com nimeros.
e Limitagdo de 240 caracteres ao todo (letras minusculas, numeros, hifen ou ponto).

e Um componente de nome dentro do nome do dispositivo, ou seja, um segmento de
caracteres entre 2 pontos, deve conter no maximo 63 caracteres.

¢ O nome do dispositivo ndo deve estar na forma n.n.n.n (n =0, ... 999).

¢ O nome do dispositivo nao deve comecar com a ordem de caracteres "port-xyz" ou
"port-xyz-abcde" (a, b, ¢, d, e, x,y,z=0, ... 9).

Edit Ethernet Node X
MHode:
MAL address: | Flazhing |
Device |drive1 Azzigh name |

IP Configuration

IPaddess: | 169 . 254 . 11 . 10 Giatewsay:
{* Do not use rouker

| 25 . 255 . 255 . 0O

Subnet screen; ™ Usze router

[~ Permit free IP subnet assignment Address:

Azzign IP configuration

Help

Esquema 5-36  Processar os participantes de Ethernet

9. Apos pressionar o botédo "atualizar (F5)" é apresentado para o usuario do barramento, na
entrada, o endereco IP € o nome. Se ndo acontecer, feche a mascara "Participantes
acessiveis" e deixe pesquisar novamente pelos participantes acessiveis.

10.Se a interface Ethernet for apresentada como usuario do barramento, assinale a entrada
€ pressione o botao "atribuir".
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11.0 acionamento SINAMICS é apresentado como objeto de acionamento no navegador de
projeto.

12.Agora vocé pode configurar a unidade de acionamento, ver capitulo "configurar unidade
de acionamento".

Indicagéo
Local de armazenamento do enderego IP

O endereco IP e a designagao do aparelho sdo gravados de forma nao volatil no cartao de
memoéria da Control Unit.

Parametros

As caracteristicas da interface Ethernet podem também ser alteradas ou apresentadas
através de parametros.

e p8900 IE Name of Station

e p8901 IE IP Address of Station

e p8902 IE Default Gateway of Station
e p8903 IE Subnet Mask of Station

e p8904 IE DHCP Mode

e p8905 Configuragéo da interface IE

e r8910 IE Name of Station active
e 18911 IE IP Address of Station active
e 18912 IE Default Gateway of Station active

e 8913 IE Subnet Mask of Station active
e 8914 IE DHCP Mode of Station active
e r8915 IE MAC Address of Station
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Descrigao

5.4 O painel de confrole AOP30

Para a operacgao, visualizacao e colocagdo em funcionamento, a unidade do armario
contém, na porta do armario, um painel de controle com as seguintes caracteristicas:

Display de LCD grafico com iluminagéo de fundo para display de texto e "apresentagao
em barra" de variaveis de processo.

LED para apresentacao dos estados operacionais

Funcédo de ajuda com descrigdo de causas e resolu¢des de defeitos e avisos

Bloco de teclas para controle do acionamento

LOCAL/REMOTE comutacéo para a sele¢do do local de comando(prioridade de controle
do painel de controle ou da régua de bornes do cliente/PROFIdrive)

Teclado numérico para a introdugdo numérica de valores nominais e de parametros

Teclas de fungbes para uma navegacgao orientada no sistema do menu

Conceito de seguranga de dois niveis contra altera¢des de configuragao nao intencionais

e proibidas

Grau de protecao IP54 (no estado instalado)

LEDs de estado de
funcionamento:

Display

LIG (verde)

Aviso (amarelo)

Defeito (vermelho)

Tecla de menu

Bloqueio de teclado

Esquema 5-37 Componentes do painel de controle da unidade do armario (AOP30)

Conversores de frequéncia montados em unidade de armario

5 teclas de fungao

Controle master
(Selecao)

Inversao do sentido de
rotagéo

Mais acima/mais abaixo

Teclado numérico

LIG/DESLIG

Comando por
impulsos
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5.5 Primeira colocagao em funcionamento com o AOP30

5.6.1 Primeiro tempo de arranque

Tela de inicio

Apds a primeira inicializagdo comega automaticamente a inicializagdo da Control Unit. Com
isto, é apresentada a seguinte tela:

SINAMICS

||=1| [F2| |F3| |F4| |F5]

Esquema 5-38 Tela de boas-vindas

Durante a inicializagdo do sistema, s&o carregadas as descrigbes dos parametros, do cartdo
CompactFlash para o painel de controle.

NOTA
Carregamento Descrigdo de parametros...
FI T T T T T !
0% 50% 100%
AGUARDE

|F1| |[F2| |F3| |F4| |[F5]|

Esquema 5-39 Carregamento das descrigdes dos parametros durante a inicializagdo do sistema
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Selegao do idioma

Na primeira inicializacdo é apresentada a mascara para a selegao do idioma.

Na mascara de dialogo deve ser selecionado
Selecao de idioma/Language Selection o idioma.

Deutsch

Francais Alterar o idioma <F2> e <F3>

Espafiol selegao do idioma com <F5>

Italiano

Chinese

|F1| |[F2| |[F3| |[F4| |[F5]

A inicializagao continua apds a selecao do idioma.

Apos a inicializagao efetuada tem que ser percorrida a colocagdo em funcionamento do
acionamento, na primeira ligagao apés a entrega. Posteriormente pode ser ligado o
conversor.

Em uma inicializagédo posterior, pode-se iniciar diretamente o funcionamento.

Navegacgao dentro das mascaras de didlogo

Em geral, dentro de uma mascara de didlogo, podem ser selecionados os campos de
selecao através das teclas <F2> ou <F3>. Campos de selegao sao, por norma, textos
emoldurados, que através de selegdo podem ser assinalados inversamente (escrita branca
com fundo preto).

O valor atual de um capo de selegao assinalado pode ser, na maioria das vezes alterado
com as teclas <F5> "OK" ou "Alterar", é apresentada outra janela de introdug&o, na qual o
valor desejado é introduzido diretamente através do teclado numérico ou selecionado a
partir de uma lista.

A alteragdo de uma mascara de didlogo para a outra ou para a anterior efetua-se através da
selecdo dos campos de selegdo "continuar” ou "voltar" seguida da confirmacao através das
teclas <F5> "OK".

Nas mascaras com parametros muito importantes é apresentado o campo de selecao
"continuar" apenas na parte final da mascara de dialogo. A razdo para isto é, que cada
parametro individual desta mascara de didlogo deve ser controlado ou corrigido
cuidadosamente antes que se mude para a proxima mascara de dialogo.

Toda a colocagédo em funcionamento pode ser interrompida em algumas de suas etapas
pela selecao da opcgao "Interromper IBN".
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5.5.2 Colocagao em funcionamento base

Registro dos dados do motor

Na colocagao em funcionamento base todos os dados do motor tém que ser introduzidos
através do painel de controle. Estes podem ser consultados na placa de identificagdo do
motor.

pO304 p0305
2 : Y

I EEEE s

3 ~MOT. 1LAS 315-4PMED 315 No N- 1107840010001:2002 IMB3

v] [Hz A [kw] cosy [umin[iain]Te s| certit. T 1P
400 Al 50 405 [235| 0,87 |1485 No | 55
600 + 235

Rotor SOU.CAGE KL 13 ENAEC 600341 Gewvt 1,3t

NMA X=3000 1.MIN

0 [ 11ADE JN G ERMANY | {€ ©lz
| | | =
pl]gﬂ] pﬂﬁ‘l? pl]gﬂﬂ pl¥311
Esquema 5-40 Exemplo de uma placa de identificagdo do motor
Tabelas 5- 1 Dados do motor
Ne° do parametro | Valores Unidade
Sistema de unidades para a frequéncia de rede e introdugéo | p0100 0 IEC [50 Hz/kW]
de dados do motor 1 NEMA [60 Hz/hp]
Motor:
Tensao de referéncia p0304 V]
Corrente nominal p0305 [A]
Poténcia nominal p0307 [kW] / [hp]
Fator de poténcia nominal cos ¢ (apenas em p0100 = 0) p0308
Grau de eficacia de medigao n (apenas em p0100 = 1) p0309 [%]
Frequéncia de medigéo p0310 [Hz]
Velocidade de referéncia p0311 [min-1]/ [rpm]

Conversores de frequéncia montados em unidade de armario
246 Instrugdes de funcionamento, 04/2014, ASE31425673A



Colocagdo em funcionamento

5.5 Primeira colocagdo em funcionamento com o AOP30

Alimentacéo da primeira colocagdo em funcionamento

p0210 Tensao de conexao

{2:B_INF} Alimentagdo primeira CEF

[ eooo0 8

p0840cLIGAR/DESLIGAR1
Ajuda+ A v alterar
|F1| [F2| |F3] | F5 |

Conversores de frequéncia montados em unidade de armario
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Introducéo da tensao de alimentagéo da rede
em V. Na predefini¢éo foi inserido o valor de
500 V, que devera adaptar a sua configura-
¢ao do sistema.

Introdugéo para a origem do comando
LIGADO/DESLIGADO(1.

Navegar dentro dos campos de selegdo com
<F2>e <F3>

Ativar a selecao escolhida através da
navegagao com <F5>

Ap6s introdugao do ultimo valor, a mascara
pode ser abandonada com "continuar”.
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5.5 Primeira colocagdo em funcionamento com o AOP30

Colocagédo em funcionamento base: Selegéo do tipo de motor e introdugdo dos dados do motor

{3:VECTOR} Norma do motor/tipo do motor

p0100 Norma do motor IEC/NEMA  |0:IEC[50Hz/kW]
p0300m Selegao do tipo do motor

[ Interr CEF | [avancar]
Ajuda A v OK
|F1| |F2| |[F3| |[F4| |F5]
{3:VECTOR} Parametro do motor m:0
p0210 U_Conex&o | 931]v
p0304mMot U_Bemes 690.00 Wi
p0305mMot |_Bemes | 1672.00|Aeff
Ajuda A v OK
|F1| |F2| [F3| |F4| |F5]
4 v

{3:VECTOR} Parametro do motor m:0
p0306mQuantidade motor
p0307mMot P_Bemes 1710.00 Q%4
p0308mMot cosphi_Bemes

[ Interr CEF | [avancar]
Ajuda A v OK
|F1] [F2| [F3] [F4]| |[F5]

4 v

{3:VECTOR} Parametro do motor m:0
p0310mMot f_Bemes | 50.00|Hz
p0311mMot n_Bemes ml'r'l,‘1

p0335mMot Tipo de refrigeragao

(.autorrefrigeragac

[ Interr CEF | [avancar]
Ajuda A v OK
|F1| |[F2| |F3| |F4| |[F5]|

Na mascara de dialogo deve-se selecionar a
norma do motor e o tipo de motor.

Na norma do motor é determinado o
seguinte:

0: Frequéncia de rede 50 Hz, dados do
motor em kW
1: Frequéncia de rede 60 Hz, dados do
motor em hp

O motor correspondente é selecionado em
tipo do motor.

Navegar dentro dos campos de selegdo com
<F2>e <F3>

Ativar a selecdo escolhida através da
navegagao com <F5>

A introducéo dos dados do motor retirados
da placa de identificago.

Navegar dentro dos campos de selegdo com
<F2>e <F3>

Ativar a selecdo escolhida através da
navegacao com <F5>

A alteragédo de um valor do parametro
efetua-se através da navegacéo para o
campo de selegcdo desejado e ativando com
<F5>.

E apresentada outra janela de introdugéo,
na qual

e pode ser introduzido diretamente o valor
desejado ou

e 0 valor pode ser selecionado a partir de
uma lista.

A introducao dos valores do motor é

concluida, ao selecionar o campo de

selegdo "continuar", localizado por baixo do

ultimo valor do parametro, e ativando com

<F5>.

Conversores de frequéncia montados em unidade de armario
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5.5 Primeira colocagdo em funcionamento com o AOP30

Indicagéo
Selegao do tipo de motor
A selegao do tipo do motor serve para uma ocupacao prévia do parametro especifico do

motor e para a otimizagdo do comportamento da operagao. Os detalhes estdo descritos no
Manual de listas, no parametro p0300.

Indicagéo
Selegdo de um motor da lista (p0300 = 100)

Na escolha de um tipo de motor = 100, é possivel selecionar o niumero do pedido do motor
correspondente a partir de uma lista de opgao.

Indicagéo
Colocagao em funcionamento de um motor assincrono

A descrigao dos seguintes passos € valida para a colocagado em funcionamento do motor
assincrono.

Na colocagcao em funcionamento de um motor sincrono de ima permanente (p0300 = 2),
aplicam-se algumas aplicac¢des limite especiais, que serdo abordadas em um capitulo
especial (ver capitulo "Canal do valor nominal e controle/motores sincronos de ima
permanente").

Selegao tipo de enrolamento

Introduc¢éo da origem para a mensagem de

{3:VETOR} Sele¢do Tipo de enrolamento
retorno do contator de rede : nada deve ser

alterado na predefinigao.
p0860 Contator rede Mens. resposta  FOSHUSISKAY Selegéo do sistema de enrolamento:
p7003 Sistema de enrolamento e Sistema de um enrolamento
Alnda+ alterar | © Varios sistemas de enrolamento ou
) A v motores separados (Predefinicao)
| F1 | | F2 | | F3 | | F4 | | F5 | Navegar dentro dos campos de selegdo com

<F2>e <F3>

Ativar a selecdo escolhida através da
navegagao com <F5>

Ap6s introdugao do ultimo valor, a mascara
pode ser abandonada com "continuar”.

Conversores de frequéncia montados em unidade de armario
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5.5 Primeira colocagdo em funcionamento com o AOP30

Colocagédo em funcionamento base: Introdugéo dos dados do codificador, se existirem

250

{3:VECTOR} Colocagao em funcionam. do codificador  e:0
p0400eCod_tipo Sele
p0404eCod_config efetiva 00200008H
p0405eCodificador quadrado A/B OOOOOOOQH
Ajuda A v

|F1| |[F2| |F3| |[F4| | F5|

4 v

{3:VECTOR} Colocagao em funcionamento do codificador e:0
p0405eCodificador quadrado A/B 0000000SH

p0408eVermelho cod num. diviso < D

p0491 Reagéo de defeito
CODIFICADOR

[ Interr CEF | [avancar|
Ajuda A v OK
|F1| [F2| |F3| |F4| |[F5]|

Se 0 moédulo SMC30 estiver conectado para
a avaliagao do codificador (na opgao K50),
esta é detectada pelo AOP30 e apresentada
em uma mascara para introdugao dos dados
do codificador.

Navegar dentro dos campos de selegdo com
<F2>e <F3>

Ativar a selecao escolhida através da
navegacao com <F5>

Através da selecao do parametro p0400 (selegdo do tipo de codificador) podem ser
configurados confortavelmente codificadores predefinidos:

3001: 1024 HTL A/B R em X521/X531

3002: 1024 TTL A/B R em X521/X531

3003: 2048 HTL A/B R em X521/X531

3005: 1024 HTL A/B em X521/X531

3006: 1024 TTL A/B em X521/X531

3007: 2048 HTL A/B em X521/X531

3008: 2048 TTL A/B em X521/X531

3009: 1024 HTL A/B unipolar em X521/X531
3011: 2048 HTL A/B unipolar em X521/X531
3020: 2048 TTL A/B R com Sense em X520
Indicagéo

Estado de fornecimento

No estado de fornecimento, esta configurado um codificador bipolar HTL com 1024 pulsos

por rotagao e tensao de alimentagéo de 24 V.

No paragrafo "Instalagdo elétrica" sdo apresentados dois exemplos de conexao para

codificadores HTL e TTL.

Conversores de frequéncia montados em unidade de armario
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5.5 Primeira colocagdo em funcionamento com o AOP30

Indicagéo
Tipo de codificador pré-definido

Se é selecionado através de p0400 um tipo de codificador predefinido, entdo as configu-
ragdes dos parametros seguintes p0404, p0405 e p0408 nao podem ser alterados.

Se o codificador conectado nao for conforme um dos codificadores predefinidos p0400, a

introdugao dos dados do codificador pode ser simplificada e efetuada da seguinte forma:

e Selegdo de um tipo de codificador através de p0400, cujos dados sejam parecidos ao do
codificador conectado.

e Selecgdo de "codificador personalizado" (p0400 = 9999); aqui mantém-se os valores
configurados anteriormente.

e Configuragcado dos campos de bits de p0404, p0405 e p0408 aos dados do codificador
conectado.

Tabelas 5- 2 Significado da configuragao dos bits para p0404

Bit Sig_;nificado Valor 0 Valor 1
20 Tensdo 5V Nao Sim
21 Tensao 24V Nao Sim

Tabelas 5- 3 Significado da configuracao dos bits para p0405

Bit Significado Valor 0 Valor 1

0 Sinal Unipolar Bipolar

1 Nivel HTL TTL

2 Monitoragao da rotagcéo Nenhum A/B>< -A/B

3 Pulso nulo 24 \ unipolar Como pista A/B

4 Limite de conex&o Baixo Alto

5 Pulso/Direcéo Nao Sim
ATENGAO

Danos materiais pela escolha da tensao de alimentagéo incorreta para o codificador

Apbs a colocagdo em funcionamento do codificador, a tensdo de alimentagao configurada
(5/24 V) para o codificador € ativada no modulo SMC30. Caso haja um codificador de 5 V
conectado e a tensdo de alimentagdo nao esteja definida corretamente (Bit 20 = "Sim",
Bit 21 = "Nao"), o codificador pode ser danificado.

¢ Defina corretamente a tensao de alimentagao para o codificador conectado.

Conversores de frequéncia montados em unidade de armario
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5.5 Primeira colocagdo em funcionamento com o AOP30

Colocagédo em funcionamento base: Introdugéo dos parametros base

{3:VECTOR} Colocagao em funcionamento basica

p0230 Acio tipo filtro mot
p0700cMacro BI 5:PROFl|drive
p1000cMacro Cl n_nominal 1:PROFIdrive
Ajuda A v OK
|F1|] |F2| [F3]| [F4| |[F5]

+

v

p1080dn_min
p1082dn_max

Ajuda A

p1070cValor nominal principal

v

{3:VECTOR} Colocagao em funcionamento basicad:0

03}02050[001
0.000|min.”!
(BN min.

p1120dHLG Tempo de arranque 20.000|s

OK

|F1] |[F2]

|F3| |[F4]

LF5 |

+

v

{3:VECTOR} Colocagao em funcionamento basicad:0

p1120dHLG Tempo de arranque 20.000|s

p1121dHLG Tempo de retorno

p1135dHLG DESL3 t_Tempo de 10.000|s

[_30.000]s

retorno

Ajuda A OK
|F1| |[F2| |F3| |F4| |[F5]|
Confirmacéo final

Aplicagdo permanente de paradmetros

com "avangar* e OK.

[ Interr CEF | [avancar]

Ajuda v OK
|F1| |[F2| |F3| |F4| |[F5]|

252

Introducgdo dos parametros da colocagdo em
funcionamento base:

p0700: Ocupagao prévia da fonte de
comando

5: PROFIdrive

6: Bornes TM31

7: Namur

10: PROFIdrive NAMUR

p1000: Ocupacgao prévia da fonte do valor
nominal

1: PROFlIdrive

2: Bornes TM31

3: Potenciébmetro do motor

4: Valor nominal fixo

Apds selecao de uma fonte de valor nominal
(p1000) o principal valor nominal p1070 é
respectivamente predefinido.

Navegar dentro dos campos de selegdo com
<F2>e <F3>

Ativar a selecdo escolhida através da
navegagao com <F5>

A alteragao de um valor do parametro
efetua-se através da navegacéo para o
campo de selegdo desejado e ativando com
<F5>.

E apresentada outra janela de introdugéo,
na qual

o valor desejado pode ser introduzido
diretamente ou

- pode ser selecionado a partir de uma lista.

Confirmagao final

Segue uma confirmagdo final para a adogéo
dos parametros base introduzidos.

Apoés alterar para "seguinte" e ativar com
<F5> o0s parametros base introduzidos sédo
gravados de forma permanente e sao
efetuados os calculos necessarios para o
controle.

Conversores de frequéncia montados em unidade de armario
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5.5 Primeira colocagdo em funcionamento com o AOP30

Indicagéo

Introduzir filtro do lado do motor

Um filtro existente do lado do motor deve ser introduzido em p0230:

e Opcéao LO7 - Filtro du/dt compact plus Voltage Peak Limiter: p0230 = 2
e Opcéao L08 - Valvula do motor: p0230 = 1

e Opcao L10 - Filtro du/dt plus Voltage Peak Limiter: p0230 = 2

e Opcao L15 - Filtro senoidal: p0230 = 3.

Com p0230 = 4 "Filtro senoidal externo" pode ser introduzido um filtro senoidal proprio,
segue-se uma mascara de introducao para os dados especificos do filtro.

ATENCAO
Dano ao filtro senoidal pela ativagao incorreta durante a colocagdo em funcionamento

A ativacao incorreta do filtro senoidal durante a colocagao em funcionamento pode resultar
em danos ao filtro senoidal.

e Ative o filtro senoidal durante a colocagao em funcionamento.

ATENCAO
Dano ao filtro du/dt pela ativagao incorreta durante a colocagdo em funcionamento

A ativagao incorreta do filtro du/dt durante a colocagdo em funcionamento pode resultar em
danos ao filtro du/dt.

¢ Ative o filtro du/dt durante a colocagao em funcionamento.

Indicagéo
Valvula do motor

A valvula do motor existente (opgédo L0O8) deve ser ativada pela selegédo opcional, caso
contrario, o controle do motor ndo podera trabalhar de forma ideal.

Indicagéo
Nenhuma selecéo realizada
Adicionalmente esta disponivel para a ocupagao prévia das fontes de comando e valor

nominal, respectivamente a selegao "sem selegao", aqui ndo sao efetuadas predefinicoes
para as fontes de comando e de valor nominal.

Conversores de frequéncia montados em unidade de armario
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5.5 Primeira colocagdo em funcionamento com o AOP30

Colocagédo em funcionamento base: Identificagdo do motor

{3:VECTOR} Identificagdo do motor Selegéo da identificagdo do motor
Selecione o tipo de identificagio Navegar dentro dos campos de selegéo com
<F2> e <F3>
S6 na vertical Ativar a selegao escolhida através da
Sem identificagdo navegagao com <F5>
Quant identificagdo Alterar fases A medicdo estacionaria aumenta a quali-
Ajuda v OK | dade de regulagem, uma vez que sdo mini-
| F1 | | F2 | | F3 | | Fa | | F5 | mizadgs_os desv!os <‘jos_ vanrtfs caracteristi-
cos elétricos devido a dispersao de caracte-
+ risticas de material e tolerancias de fabrica-
{3:VECTOR} Identificagéo do mator Gao.
A medigao rotativa determina os dados
necessarios (por ex., momento de inércia)
Inicie o acionamento para a configuragdo do controle de veloci-
com LOCAL e a tecla LIG. dade. Além disso, sdo medidas a curva
caracteristica de magnetizagéo e a corrente
Ajuda Cancel de referéncia de magnetizagdo do motor.
| F1 | | F2 | | F3 | | F4 | | F5 | Alterar quantidade de fases identificaveis:
¢ Na identificagdo com uma fase, é
diminuido bastante o tempo de medigao.
e Na identificacdo com varias fases séao
determinados os resultados de medigao.
A ligacao é efetuada ao pressionar a tecla
LOCAL (aguardar, até o LED na tecla
LOCAL acender) e pressionar a tecla "ligar".
Se nao for efetuada nenhuma identificagao
de motor, entdo o controle do motor ndo
trabalha com os valores medidos, mas sim,
com os valores caracteristicos do motor
calculados através dos dados da placa de
identificacao.
Indicagéo

Conectar identificagdo do motor

Ap6s conclusdo da identificagdo do motor deve ser acionado o botdo de desligar, para
cancelar o bloqueio de conexao.

Conversores de frequéncia montados em unidade de armario
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5.5 Primeira colocagdo em funcionamento com o AOP30

/\AVISO

Risco de vida pelo movimento inesperado do motor na identificagdo do motor durante
operagao de rotagéo

Durante a selec¢ao da identificacdo do motor com otimizagao na operagao de rotagao, a
colocacao em funcionamento do acionamento da origem a movimentos do motor que
atingem até sua velocidade maxima.

¢ Respeite as indicagdes gerais de seguranga.

e Assegure-se de que as fungdes de parada de emergéncia estejam funcionando durante
a colocagao em funcionamento.

Indicagéo
Concessao das autorizagdes

Certifique-se que foram concedidas as autorizagdes necessarias, de outra forma nao é
possivel efetuar uma identificagdo do motor.

Indicagéo
Defeito durante medigdo estacionaria ou rotativa

Se na selegao da medigao estacionaria ou rotativa existir um defeito, nao é possivel efetuar
uma identificagao de motor.

Para eliminar o defeito deve-se abandonar a mascara com "sem identificagéo" e eliminar o
defeito.

A identificagdo do motor pode ser, em seguida, novamente selecionada através de <MENU>
- <Colocagao em funcionamento/servigco> - <Colocagado em funcionamento do
acionamento> - <ldentificagdo do motor>.

Conversores de frequéncia montados em unidade de armario
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5.6 Estado apds colocacdo em funcionamento

5.6 Estado apés colocagdo em funcionamento

Modo LOCAL (comando através do painel de controle)
® A comutagao para o modo LOCAL acontece ao pressionar a tecla "LOCAL/REMOTE".
e O comando (Ligar/Desligar) a seguir efetua-se das teclas "Ligar" e "Desligar".

e O valor nominal predefinido efetua-se através das teclas "mais acima" e "mais abaixo" ou
através da introdugcdo numérica a partir do teclado numeérico.

Saidas analdgicas (com a opgao G60 "Régua de bornes de cliente TM31")

® Na saida analdgica 0 (X522:2,3) a velocidade real (r0063) é emitida como saida de
corrente na area de 0 ... 20 mA.
Uma corrente de 20 mA corresponde a uma rotagao maxima de p1082.

e Na saida analdgica 1 (X522:5,6) o valor real da corrente (r0068) é emitido como saida de
corrente na area de 0 ... 20 mA.
Uma corrente de 20 mA corresponde ao limite de corrente (p0640), que é pré-ocupado
na corrente nominal de motor de 1,5 (p0305).

Saidas digitais (com a opgédo G60 "Régua de bornes de cliente TM31")
e Na saida digital 0 (X542:2,3) é emitido o sinal para "Pulsos autorizados".

® Na saida digital 1 (X542:5,6) é emitido o sinal para "nenhum defeito ativo" (fundo:
seguranca de ruptura de fio).

e Na saida digital 8 (X541:2) é emitido o sinal para "pronto para ligar".
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5.7

Descrigao

5.8

5.7 Colocagdo em funcionamento de um codificador com fator de fransmisséao

Colocagao em funcionamento de um codificador com fator de
transmissao

A parametrizacdo de uma transmisséo deve ser realizada na colocagao em funcionamento
do codificador (p0010 = 4) com a ajuda do pardmetro p0432 (numerador), p0433
(denominador) e p0410 (sinal).

A condicdo a seguir é importante para a definigdo nitida da posicdo de comutagao a partir
do angulo do codificador:

i .
. p_Motor 1 =
e Para o resolver: X — > 1 ndmero inteiro zp = quantidade de
Zp_Resolver n polos
Zz .
« Para todos os outros Zp_Motor . i numero inteiro zp = quantidade de
codificadores absolutos: n polos

Velocidade do codificador_ p0432

e Sendo que n é o fator de n= =
Velocidade do motor p0433

transmissao:

A colocagdo em funcionamento do codificador verifica a resisténcia dessa condigédo de
singularidade e ndo permite que a colocagdo em funcionamento seja deixada ou que uma
mensagem de erro seja gerada.

O bit de sinal p0410 inverte tanto o angulo do codificador fornecido quanto a rotagao,
fazendo um fator de transmiss&o negativo.

Reset dos parametros para o ajuste de fabrica

A configuragéo de fabrica é o estado de saida definido do aparelho, quando se encontra no
estado de fornecimento.

Através do reset de pardmetros para a configuragédo de fabrica é possivel anular todas as
configuracdes de pardmetros efetuadas a partir do estado de funcionamento.

Reset de parametros através de AOP30

Configurar o filtro de parametros para "Reset parametros"
Selecionar Reset de parametros | <\JENU> <Colocacdo em funcionamento/servico> <OK>
<Colocagado em funcionamento do equipamento> <OK> <30:
l Reset de parametros> <OK>

Redefinicdo de todos os parametros para a configuragdo de
Pressionar OK fabrica

Todos os parametros do aparelho sao redefinidos para a
configuracao de fabrica.
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5.8 Reset dos pardmetros para o ajuste de fabrica

Reset de parametros através de STARTER

O reset de pardmetros acontece no STARTER no modo online. Os passos operativos
necessarios sdo listados em seguida.

Passo de operagao Selecdo na barra
de simbolos

Selecione no ponto do menu

Projeto > conectar ao sistema alvo %

Clique na unidade de acionamento, cujo parametro deve ser definido para a

configuragéo de fabrica e selecione o simbolo para restaurar configuragdes de ‘blc,

fabrica na barra de simbolos.

Confirme a pergunta de retorno que posteriormente € apresentada com OK.

Restore Factory Settings

Do you really want to restore the factony settings?
Buz addres: and baud rate will not be reset.
Restore factony zettings

v Save factom setings to ROM

Cancel

Selecione o ponto no menu
Sistema alvo > Copiar de RAM para ROM .;

Indicagéo
Copiar de RAM para ROM

O simbolo para copiar RAM para ROM so6 se encontra disponivel se a unidade de
acionamento estiver marcada no navegador do projeto.

Apés fazer um reset de parametros nas configuragoes de fabrica, & necessario realizar uma
primeira colocagdo em funcionamento.
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Operagéao

6.1 Conteldo deste capitulo

Este capitulo aborda:
® Principios basicos do sistema de acionamento

® Selecao de fontes de comando através de
- PROFIdrive
- Régua de bornes
- Régua de bornes NAMUR

® \/alor nominal predefinido através de
- PROFIdrive
- Entradas analégicas
- Potenciémetro do motor
- Valores nominais fixos

® Comando através do painel de controle AOP30
e Comunicagdo segundo PROFIdrive

e Comunicagao através de
- PROFIBUS DP
- PROFINET 10
- SINAMICS Link

[ 6 |

' : Canal do valor nominal Controle
Painel de controle do armario _I / \ — }/ @
FROFIBUST S —— @ 00 peemeesssessmeessnee m
I
)) >
Bornes de entrada -A60 TM31 —

79 o=
\\ Bornes de saida
-AB0

Bornes Namur -X2

E

Diagnostico Defeitos/Avisos Monitoragoes Funcodes Funcdes de protegao

cee| |/l YARE -
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6.2

Descrigao

Informacdes gerais sobre fontes de comando e de valor nominal

Estao disponiveis 4 predefinicoes para a selegao das fontes de comando e 4 predefinigoes
para a selegao das fontes de valor nominal do SINAMICS G150 da unidade do armario.
Além disso, a selegao "sem selecao" esta sempre disponivel, sendo assim nao sao
efetuadas mais predefinicoes para as fontes de comando e de valor nominal.

Fontes de comando

e PROFIdrive

® Bornes TM31

e NAMUR

e PROFIdrive NAMUR

Fontes de valor nominal

e PROFIdrive

® Entradas analdgicas

® Potenciémetro do motor
® Valores nominais fixos

As respectivas ocupagdes sdo descritas nos pontos seguintes.

Indicagéo
Predefinigdes

As predefinicdes adequadas a configuragao existente do armario devem ser escolhidas
durante a colocagao em funcionamento (ver ponto "Colocagdo em funcionamento").

Os sinais de parada de emergéncia (L57, L59, L60), bem como os sinais de proteg¢édo do
motor (L83, L84) estdo sempre ativos (independentemente da fonte de comando).

Esquemas de funcionamento
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Alguns pontos neste capitulo referem-se aos esquemas de funcionamento. Estes
encontram-se no DVD do cliente no "Manual de listagem SINAMICS G130/G150", no qual
esta descrita de forma detalhada a funcionalidade completa para usuarios experientes.
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6.3 Principios basicos do sistema de acionamento

6.3.1 Parametros

Apresentacéo geral

O acionamento € adaptado com a ajuda de paradmetros a respectiva fungao de aciona-
mento. Com isto, cada parametro ¢é identificado por um nimero de parametro identificavel e
por atributos especificos (por ex. legivel, pode-se escrever, atributo BICO, atributo de grupo,
etc.).

O acesso aos parametros pode ser efetuado através das seguintes unidades de comando:
® PC com ferramenta de colocagdo em funcionamento "STARTER" através de PROFIBUS

e Painel de controle confortavel AOP30

Tipos de parametros
Existem parametros de configuragao e de observagao:
® Parametros de configuracao (podem ser escritos e lidos)
Estes parametros influenciam diretamente o comportamento de uma fungao.
Exemplo: Tempo de arranque e de retorno do codificador de arranque
® Parametros de observacgao (apenas legiveis)
Estes parametros servem para indicar variaveis internas.

Exemplo: Corrente atual do motor

Parametros
/ \

leitura (r ...) escrita/leitura(p ...)
Saida BICO Parametros de Entrada BICO Parametros de escrita/leitura
leitura "normais" "normais”

Esquema 6-1 Tipos de parametros

Todos estes parametros de acionamento podem ser lidos e alterados com os mecanismos
definidos no perfil PROFIdrive, através de PROFIBUS.

Conversores de frequéncia montados em unidade de armario
Instrugdes de funcionamento, 04/2014, ASE31425673A 261



Operagao
6.3 Principios basicos do sistema de acionamenfo

Divisdo dos parametros

Os parametros individuais dos objetos de acionamento (ver capitulo "Objetos de
acionamento (Drive Objects)") sdo divididos, como em seguida, em conjuntos de dados (ver
capitulo "Operag¢ao/Conjunto de dados"):

e Parametros independentes de conjuntos de dados
Estes par@metros existem repetidamente apenas uma vez em cada objeto de
acionamento.

e Parametros dependentes de conjuntos de dados
Estes pardmetros podem existir varias vezes para cada objeto de acionamento e podem
ser enderecgados para escrever e ler através do index de parametros. E feita a distingao
entre varios tipos de conjuntos de dados:

— CDS: Command Data Set - Conjunto de dados de comando
Através da respectiva parametrizagao de varios conjuntos de dados de comando e
comutacdo dos conjuntos de dados, o acionamento pode ser operado com diversas
fontes de sinal previamente configuradas.

— DDS: Drive Data Set - Conjunto de dados de acionamento
No Drive Data Set encontram-se reunidos os parametros para comutagao da
parametrizagao do controle do acionamento.

— PDS: Powerstack Data Set - Conjunto de dados da unidade de poténcia
A quantidade do conjunto de dados da unidade de poténcia corresponde a
quantidade de unidades de poténcia comutadas em dispositivos em paralelo.

Os conjuntos de dados CDS e DDS podem ser comutados durante a operagao.
Adicionalmente existem outros tipos de conjuntos de dados, que sé podem ser ativados
indiretamente através de uma

comutagao de DDS.

— EDS: Encoder Data Set - Conjunto de dados do codificador
— MDS: Motor Data Set - Conjunto de dados do motor

Conversores de frequéncia montados em unidade de armario
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i Terminal Module
E Option Board

Acionamento

Paréametros de acionamento
independentes do conjunto de dados

DDS: Drive Data Set

Selegdo do motor
Selegéo de codificador 1
Selegdo de codificador 2
Selegdo de codificador 3

EDS: Encoder Data Set

MDS: Motor Data Set

PDS: Power Data Set L

Esquema 6-2 Divisao dos parédmetros
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6.3.2 Objetos de acionamento (Drive Objects)
6.3.2.1 Objetos de acionamento (Drive Objects)
Um objeto de acionamento é uma funcionalidade do Software, independente e fechada em
si, que possui 0s seus proprios parametros e, eventualmente, os seus préprios avisos e
defeitos. Os objetos de acionamento podem existir por defeito (por ex. avaliagao de
entradas/saidas), aplicagao simples (por ex. Option Board) ou também de aplicagdo multipla
(por ex., controle do acionamento).
Control Unit Objetos de acionamento
Controle =
Ave; Basic Controle |‘AV€3 - e
liagéo fad de lagao liagéo S ae liagéo
onboard G Stiong: Opgao Terminal Terminal
l[e]} merde Board Module Module
(T [veess]
Option
Board
Line Motor Terminal Terminal
Module Module Module Module
: %
Esquema 6-3 Objetos de acionamento - Drive Objects

Objetos de acionamento conforme padrao
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® Alimentacao: Controle de alimentagao Basic Line Module

Se, em um sistema de acionamento, for utilizado um Basic Line Module para a
alimentagao, o comando da alimentagao é executado dentro de um objeto de
acionamento correspondente na Control Unit.

e Controle de acionamento
O controle de acionamento assume o controle do motor. Estdo atribuidos ao controle do
acionamento no minimo 1 Motor Module e no minimo 1 motor com 3 codificadores no

maximo.

® Entradas/saidas da Control Unit
As entradas/saidas que se encontram dentro da Control Unit sdo avaliadas internamente
no objeto de acionamento.
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Objetos de acionamento opcionais existentes

® Avaliagdo da Option Board

Outro objeto de acionamento serve para a avaliagdo de um Option Board inserido. O
modo de funcionamento especifico depende do respectivo tipo de Option Board.

® Avaliagdo Terminal Module

Para a avaliacao dos Terminal Modules conectados opcionalmente, é responsavel,
respectivamente, um objeto de acionamento préprio.

Caracteristicas de um objeto de acionamento

® Espaco de parametro préprio
® Janela préopria no STARTER
e Sistema de defeitos/avisos préprio

® Telegrama PROFIdrive proprio para dados de processo

Configuragéo de objetos de acionamento

Parametros

Os "objetos de acionamento"”, processados na Control Unit que se baseiam no software, sdo
instalados através de parametros de configuragao na primeira colocagao em funcionamento
no STARTER. Dentro de uma Control Unit, podem ser conectados diferentes objetos de
acionamento (Drive Objects).

Nos objetos de acionamento trata-se de blocos de fung¢des configuraveis, com os quais
podem ser efetuadas varias fungdes de acionamento.

Se, apos a primeira colocagdo em funcionamento, objetos de acionamento adicionais
tiverem que ser configurados ou excluidos, isto deve se efetuar através do modo de
configuracéo do sistema de acionamento.

Apenas pode-se acessar ao parametro de um objeto de acionamento, apds o objeto de
acionamento tiver sido configurado e mudado do modo de configuragdo para o modo de
parametrizagao.

Indicagéo
Alocagao durante a primeira colocagdo em funcionamento

Na primeira colocagdo em funcionamento, é atribuido a cada objeto de acionamento
existente (Drive Objects), um numero na escala de 0 a 63 como identificagdo interna.

® p0101 Objetos de acionamento nimeros
® 0102 Objetos de acionamento Quantidade
e p0107 Tipo de objetos de acionamento

® p0108 Configuragcao de objetos de acionamento
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6.3.3

Descrigao

Conjuntos de dados

Para muitas utilizagdes € vantajoso quando varios parametros sao alterados ao mesmo
tempo, durante um funcionamento ou operacionalidade, através de um sinal externo.

Esta funcionalidade pode ser resolvida através de parametros indiciados. Com isto, os
parametros sao resumidos e indiciados em um grupo (conjunto de dados) com relagao a
funcionalidade. Através do indiciamento, podem ser salvos em cada parametro diferentes
configuracdes, que sao ativados através da comutagao do conjunto de dados.

Indicagéo
Copiar conjuntos de dados

No STARTER podem ser copiados conjuntos de dados de comando e de acionamento
(Acionamento -> configuragdo -> Registro "conjuntos de dados de comando" ou "conjuntos
de dados de acionamento").

Nas mascaras do STARTER efetuadas, o conjunto de dados de comando e de acionamento
pode ser selecionado.

CDS: Conjunto de dados de comando (Command Data Set)
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Em um conjunto de dados de comando sado reunidos os parametros BICO (entradas de
binector e conector). Estes parametros sdo responsaveis para a conexao de fontes de sinais
de um acionamento (ver capitulo "Operagao/técnica BICO: Conexao de sinais").

Através da respectiva parametrizagao de varios conjuntos de dados de comando e
comutacdo dos conjuntos de dados, o acionamento pode ser operado opcionalmente com
diversas fontes de sinal previamente configuradas.

Fazem parte de um conjunto de dados de comando (exemplos):
e Entradas de binector para comandos de controle (sinais digitais)
— Ligar/Desligar, autorizagdes (p0844, etc.)
— Comando por impulsos (p1055, etc.)
e Entradas de conector para valores nominais (sinais analégicos)
— Valor nominal da tensdo para controle V/f (p1330)
— Valores limite de torque e fatores de escala (p1522, p1523, p1528, p1529)

Existem no estado de fornecimento dois conjuntos de dados de comando, através de p0170
(conjuntos de dados de comando(CDS) quantidade) a quantidade pode ser aumentada no
maximo até quatro.

Para a selecédo dos conjuntos de dados de comando e para a apresentagdo do conjunto de
dados de comando atual selecionado, estdo disponiveis os seguintes parametros:
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Tabelas 6- 1 Conjunto de dados de comando: Selegéo e apresentacao
Selec¢ao 1 Bit Selec¢ao 0 Bit Indicagdo
CDs p0811 p0810 selecionado eficaz (r0050)
(r0836)
0 0 0 0 0
1 0 1 1 1
2 1 0 2 2
3 1 1 3 3

Se for selecionado um conjunto de dados de comando nao existente, o atual conjunto de
dados mantém-se ativo.

CDS 01 A
o 10836=0 | 10836 =1 CDS selecionado
-'-_.. 01 R
1
A —»! le— Tempo de comutagéo
CDS ativo r0050 = 0 r0050 = 1

Esquema 6-4 Exemplo: Comutacgdo entre o conjunto de dados de comando 0 e 1

DDS: Conjunto de dados de acionamento (Drive Data Set)
Um conjunto de dados de acionamento contém diversos pardmetros de configuragéo, que
sao importantes para o controle e comando de um acionamento:
® Numeros dos conjuntos de dados do motor e do codificador atribuidos:
— p0186: conjunto de dados do motor atribuido (MDS)
— p0187 a p0189: até 3 conjuntos de dados do codificador atribuidos (EDS)
® Diversos parametros de controle, tais como:
Valores nominais fixos de velocidade (p1001 até p1015)
Limites de velocidade min./max. (p1080, p1082)
— Dados caracteristicos do codificador de arranque (p1120 ff)
— Dados caracteristicos do controle (p1240 ff)

Os parametros resumidos no conjunto de dados do acionamento sao identificados na lista
de parametros SINAMICS como "Conjunto de dados DDS" e com o index [0..n].

E possivel a parametrizacdo de varios conjuntos de dados do acionamento. Isto facilita a
comutacao entre diversas configuragoes de acionamento (tipo de controle, motor,
codificador), através da selegao do respectivo conjunto de dados do acionamento.

Um objeto de acionamento pode gerenciar, no max., 32 conjuntos de dados do aciona-
mento. A quantidade de conjuntos de dados do acionamento é configurada com p0180.
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Para a sele¢do de um conjunto de dados do acionamento servem as entradas de binector
p0820 a p0824. Estas formam o numero do conjunto de dados do acionamento (0 a 31) em
apresentacao de torque (com p0824 como bit maximo).

® p0820 BI: Selegao de conjunto de dados do acionamento DDS Bit 0
® p0821 BIl: Sele¢do de conjunto de dados do acionamento DDS Bit 1
® p0822 BI: Selegao de conjunto de dados do acionamento DDS Bit 2
® p0823 BI: Selegdo de conjunto de dados do acionamento DDS Bit 3
® p0824 BI: Selegao de conjunto de dados do acionamento DDS Bit 4

AplicagGes limite e recomendagdes

® Recomendagao para a quantidade de DDS de um acionamento:
A quantidade de DDS de um acionamento deve corresponder as possibilidades de
comutacédo, desta forma aplica-se o seguinte:
p0180 (DDS) = p0130 (MDS)

® Numero maximo de DDS para um objeto de acionamento = 32 DDS

EDS: Conjunto de dados de codificador (Encoder Data Set)
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Um conjunto de dados do codificador inclui varios par@metros de configuragao do
codificador conectado, que sao relevantes para o acionamento.

e Parametros de configuragdo, por ex.:
— Numero de componentes interface do codificador (p0141)
— Numero de componentes do codificador (p0142)
— Selecgao do tipo de codificador (p0400)

Os parametros resumidos no conjunto de dados do codificador sao identificados na lista de
parametros como "Conjunto de dados DDS" e com o index [0..n].

Para cada codificador, que é comandado pela Control Unit &€ necessario um conjunto de
dados do codificador. Sao atribuidos ao conjunto de dados de acionamento até 3 conjuntos
de dados de codificador através do parametro p0187, p0188 e p0189.

Uma comutagdo do conjunto de dados do codificador sé pode ser efetuada através de uma
comutacgao DDS.

Cada codificador pode ser atribuido apenas a um acionamento e tem que ser, dentro de
cada conjunto de dados de acionamento, ou sempre codificador 1, ou sempre codificador 2,
ou sempre codificador 3.

Uma utilizagdo para a comutagao EDS seria uma unidade de poténcia na qual varios
motores funcionariam alternadamente. Entre estes motores é comutado através de uma
comutacao segura. Cada um dos motores pode estar equipado com um codificador ou
funcionar sem codificador. Cada codificador tem que estar conectado a um SMx préprio.

Se o codificador 1 (p0187) for comutado através de DDS, o MDS também deve ser
comutado.

Um objeto de acionamento pode gerenciar, no max., 16 conjunto de dados do codificador.
A quantidade dos conjuntos de dados do codificador configurados é apresentada em p0140.

Na selegao de um conjunto de dados de acionamento, sdo também selecionados os
conjuntos de dados do codificador atribuidos.
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MDS: Conjunto de dados do motor (Motor Data Set)

Um conjunto de dados do motor inclui varios parametros de configuragao do motor
conectado, que sao relevantes para a configuracdo do acionamento. Além disso, contém
alguns parametros de observagdo com dados calculados.

e Parametros de configuragao, por ex.:

Numero de componentes do motor (p0131)

Selegdo do tipo de motor (p0300)

Dados de referéncia do motor (p0304 ff)
® Parametros de observagao, por ex.,
— Dados de referéncia do motor calculados (r0330 ff)

Os parametros resumidos no conjunto de dados do motor s&o identificados na lista de
parédmetros SINAMICS como "Conjunto de dados DDS" e com o index [0..n].

Para cada motor, que € comandado através de um Motor Module pela Control Unit, é
necessario um conjunto de dados do motor préprio. O conjunto de dados do motor é
atribuido a um conjunto de dados de acionamento, através do parametro p0186.

Uma comutacdo do conjunto de dados do motor s6 pode ser efetuada através de uma
comutacgao DDS.

A comutagéo do conjunto de dados do motor € utilizada, por ex., para:
® Comutacio de motores diferentes

e Comutagao de enrolamentos diferentes em um motor (por ex., comutagao estrela-
tridngulo)

e Adaptacao dos dados do motor

Quando sao utilizados alternativamente varios motores em um Motor Module, deve ser

criada a mesma quantidade de conjuntos de dados do acionamento. Para mais informacgoes
sobre a comutagdo do motor, consulte o capitulo "Fun¢des/fun¢des de acionamento".

Um objeto de acionamento pode gerenciar, no max., 16 conjuntos de dados do motor. A
quantidade dos conjuntos de dados do motor em p0130 ndo pode ser superior a quantidade
de conjuntos de dados do acionamento em p0180.

Exemplo de uma atribuigdo de conjuntos de dados

Tabelas 6- 2 Exemplo de atribui¢do de conjunto de dados
DDS Motor (p0186) | Codificador 1 (p0187) | Codificador 2 (p0188) | Codificador 3 (p0189)
DDS 0 MDS 0 EDS 0 EDS 1 EDS 2
DDS 1 MDS 0 EDS 0 EDS 3 -
DDS 2 MDS 0 EDS 0 EDS 4 EDS 5
DDS 3 MDS 1 EDS 0 -- -
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Copiar conjunto de dados de comando (CDS)
Definir o parametro p0809 do seguinte modo:
1. p0809[0] = Numero do conjunto de dados de comando, que deve ser copiado (fonte)

2. p0809[1] = Numero do conjunto de dados de comando, para o qual deve ser copiado
(destino)

3. p0809[2] =1
E iniciada a cépia.

A cdpia é concluida quando p0809[2] = 0.

Copiar conjunto de dados de acionamento (DDS)
Definir o parametro p0819 do seguinte modo:
1. p0819[0] = Numero do conjunto de dados de acionamento, que deve ser copiado (fonte)

2. p0819[1] = Numero do conjunto de dados de acionamento, para o qual deve ser copiado
(destino)

3. p0819[2] =1
E iniciada a copia.

A copia é concluida quando p0819[2] = 0.

Copiar conjunto de dados do motor (MDS)
Definir o parametro p0139 do seguinte modo:
1. p0139[0] = Numero do conjunto de dados de motor, que deve ser copiado (fonte)

2. p0139[1] = Numero do conjunto de dados do motor, para o qual deve ser copiado
(destino)

3. p0139[2] =1
E iniciada a copia.

A cdpia é concluida quando p0139[2] = 0.

Esquema de funcionamento

FP 8560 Conjuntos de dados de comando (Command Data Set, CDS)
FP 8565 Conjuntos de dados de acionamento (Drive Data Set, DDS)
FP 8570 Conjuntos de dados do codificador (Encoder Data Set, EDS)
FP 8575 Conjuntos de dados do motor (Motor Data Set, MDS)
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Parametros
e p0120 Conjuntos de dados da unidade de poténcia (PDS) Quantidade
e p0130 Conjuntos de dados do motor (MDS) Quantidade
e p0139[0...2] Copiar conjunto de dados do motor MDS
e p0140 Conjuntos de dados do codificador (EDS) Quantidade
e p0170 Conjuntos de dados de comando (CDS) Quantidade
e p0180 Conjuntos de dados do acionamento (DDS) Quantidade
e p0186 Conjunto de dados do motor atribuido (MDS)
e p0187[0...n] Codificador 1 Conjunto de dados do codificador Nimero
e p0188|0...n] Codificador 2 Conjunto de dados do codificador Nimero
e p01890...n] Codificador 3 Conjunto de dados do codificador Nimero
e p0809 Copiar conjunto de dados de comando CDS
e p0810 BI: Conjunto de dados de comando CDS Bit 0
e p0811 BI: Conjunto de dados de comando CDS Bit 1
e p0819[0...2] Copiar conjunto de dados de acionamento DDS
e p0820 Bl: Selecao de conjunto de dados do acionamento Bit 0
e p0821 Bl: Selecao de conjunto de dados do acionamento Bit 1
e p0822 Bl: Selecao de conjunto de dados do acionamento Bit 2
e p0823 Bl: Selecao de conjunto de dados do acionamento Bit 3
e p0824 Bl: Selegéo de conjunto de dados do acionamento Bit 4
6.3.4 Técnica BICO: Conexéo de sinais
Descrigao

Em todas as unidades de acionamento existe uma série de variaveis de entrada e saida,
bem como variaveis internas de controle.

A técnica BICO (em inglés: Binector Connector Technology) permite uma adaptagao do
dispositivo de acionamento aos mais diversos requisitos.

Os sinais digitais livremente conectaveis através de parametros BICO, sao identificados na
designagao do parametro através de uma anteposicao de Bl, BO, Cl ou CO. Estes para-
metros sdo devidamente identificados na lista de par@metros ou nos esquemas de funcoes.
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Binectores, Bl: Entrada do binector, BO: Saida do binector

Indicagéo
Utilizar o STARTER

Para a aplicacao da técnica BICO é recomendavel utilizar a ferramenta de parametrizagao e

de colocagao em funcionamento STARTER.

Um binector € um sinal digital (binario) sem unidade e pode adotar o valor 0 ou 1.

Os binectores sao subdivididos em entradas de binectores (coletor de sinais) e saidas dos
binectores (fonte de sinais).

Tabelas 6- 3

Binectores

Abreviatura e simbolo

Nome

Descrigao

TP —

Entrada do binector
Binector Input
(Coletor de sinais)

Pode ser conectado com uma saida do binector
como fonte.

O numero da saida do binector tem que ser
registrado como valor de parametro.

=

Saida do binector
Binector Output
(Fonte de sinal)

Pode ser utilizada como fonte para uma entrada
do binector.

Conectores, Cl: Entrada do conector, CO: Saida do conector

Um conector € um sinal digital, por ex. no formato de 32 bits. Este pode ser utilizado para
representar palavras (16 bits), palavras duplas (32 bits) ou sinais analédgicos. Os conectores
sao subdivididos em entradas de conectores (coletor de sinais) e saidas dos conectores
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(fonte de sinais).

Por motivos de desempenho, as possibilidades de conexao dos conectores sao limitadas.

Tabelas 6- 4

Conectores

Abreviatura e simbolo

Nome

Descrigao

P —

Entrada do conector
Connector Input
(Coletor de sinais)

Pode ser conectado com uma saida do conector
como fonte.

O numero da saida do conector tem que ser
registrado como valor de parametro.

col >

Saida do conector
Connector Output
(Fonte de sinal)

Pode ser utilizada como fonte para uma entrada
do conector.
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Conectar sinais com a técnica BICO

Para conectar dois sinais € necessario atribuir o pardmetro de entrada BICO (coletor de
sinais) desejado a um parametro de saida BICO (fonte de sinais).

Para conectar uma entrada do binector/conector a uma saida do binector/conector sao
necessarias as seguintes informacgoes:

e Binectores: Numero de parametro, nimero de bit e Drive Object ID
e Conectores sem index: Numero de parametro e Drive Object ID
e Conectores com index: Numero de parametro e index e Drive Object ID
BO: Saida do binector Bl: Entrada do binector
CO: Saida do conector Cl: Entrada do conector
Fonte de sinal Coletor de sinais
BI
BO
[0722.0 ) 722.0
CO (sem indice) ol
sem indice vy |
(0036 > S —

CO (com indice)
indice [0][r0037 Cl
[1][r0037

2][r0037 372
H 0037

Esquema 6-5 Conectar sinais com a técnica BICO

Indicagéo
Uma entrada de conector (Cl) ndo pode ser interligada livremente com qualquer saida de
conector (CO, fonte de sinais). O mesmo se aplica a entrada de binectores (BI) e a saida de
binectores (BO).
Na lista de par@metros é admitida para cada parametro Cl e Bl em "tipo de dados" a
informacao referente ao tipo de dados do parametro e ao o tipo de dados do parametro
BICO.
No parametro CO e no parametro BO existe apenas o tipo de dados do parametro BICO.
Forma escrita:
e Tipos de dados Entrada BICO: Parametro do tipo de dados/tipo de dados parametro
BICO
Exemplo: Unsigned32 / Integer16
e Tipos de dados Saida BICO: Tipo de dados parametro BICO
Exemplo: FloatingPoint32

As possiveis conexdes entre a entrada BICO (coletor de sinais) e a saida Bico (fonte de
sinais) estao descritas no manual de listas, no capitulo "Explica¢ées referentes a lista de
parametros”, na tabela "Possiveis combinagdes com conexdes BICO".

A conexdao através do parametro BICO pode ser realizada em diversos conjuntos de dados
de comando (CDS, DDS, MDS, ...). A conex&o diversificada nos conjuntos de dados é
ativada através da comutagao de conjuntos de dados. Além disso, também é possivel uma
conexao através de objetos de acionamento.
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6.3 Principios basicos do sistema de acionamenfo

Codificagao interna dos parametros de saida do binector/conector

A codificacao interna é necessaria, por ex. para escrever parametros de entrada BICO
através de PROFIBUS.

] . Objeto
Numero do parametro de Numero de indice
cionamento

Bit 31 16 15 .. 10 9 0

0 Aparelho (p. ex. CU320)

63 Objeto préprio
Exemplo de fontes de sinais
0000 0011 1110 1001 bin 1111 11 bin 00 0000 0010 bin
1001 dez 63 dez 2 dez 03E9 FCO2 hex > CO: 1001[2]
I 0000 0000 DOOO 0001 bin | 0000 00 bin | 00 D000 0000 bin | 0001 0000 hex > Fixo "1
| 0000 0000 0000 0000 bin | 0000 00 bin 00 0000 0000 bin | 0000 0000 hex -> Fixo "0"

Esquema 6-6 Codificagdo interna dos parametros de saida do binector/conector

Exemplo 1: Conexao de sinais digitais

Um acionamento deve ser deslocado através dos bornes DI 0 e DI 1 na Control Unit com o
comando por impulsos 1 e comando por impulsos 2.

BO: Saida do binector Bl: Entrada do binector
Fonte de sinal Coletor de sinais
v l 1055[C
X1221 | DIO i
| Q [0722.0) E Comando por impulsos 1
X122.2 | DI 1 p1056[C :
| ? 575 o Comando por impulsos 2
2V l 1055[C
X1221 | DIO int E i 1
| Q 57350 interno 7550 Comando por impulsos
X122.2 1 DI1 int n1056[C .
| + 5751 interno 7551 Comando por impulsos 2

Esquema 6-7 Conexao de sinais digitais (exemplo)
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Exemplo 2: BB/DESLIG3 conectar a varios acionamentos

O sinal DESLIG3 deve ser conectado, através do borne DI 2 na Control Unit, a dois
acionamentos.

Em cada acionamento existe uma entrada de binector 1. DESLIG3 e 2. DESLIG3. Ambos os
sinais sdo processados através de uma ligagéo E a STW1.2 (DESLIG3).

BO: Saida do binector Bl: Entrada do binector
Fonte de sinal Coletor de sinais )
24V Acionamento 1
x122,31 DI 2 1. DESLIG3
1 % (07222 ) 7222 DESLIG3
| 2.pesues| &

Acionamento 2
p0848[C]

DESLIG3

p0849[C] 2. DESLIG3 &

722.2

Esquema 6-8 Conectar DESLIG3 a varios acionamentos (exemplo)

Conexdes BICO a outros acionamentos

Para conexdes BICO de um acionamento a outros acionamentos existem os seguintes

parametros:

e 19490 Quantidade de conexdes BICO a outros acionamentos
e 19491[0...15] BI/CI das conexdes BICO-a outros acionamentos

e 19492[0...15] BO/CO das conexdes BICO a outros acionamentos

e p9493[0...15] Redefinir as conexdes BICO a outros acionamentos

Transformador de binector-conector e transformador de conector-binector
Transformador binector-conector

® \/arios sinais digitais sdo convertidos em uma palavra dupla de numero inteiro de 32 bits
ou em uma palavra de numero inteiro de 16 bits.

e p2080[0...15] Bl: PROFIdrive PZD enviam em bits
Transformador conector-binector

® Uma palavra dupla de numero inteiro de 32 bits ou uma palavra de numero inteiro de 16
bits & convertida em sinais digitais individuais.

e p2099[0...1] Cl PROFIdrive PZD Selegao da recepgao por bits
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6.3 Principios basicos do sistema de acionamento

Valores fixos para conexao através de técnica BICO

6.3.5

Para a conexo de valores de configuragao variavel existem as seguintes saidas de
conector:

e p2900[0...n] CO: Valor fixo_%_1
e p2901[0...n] CO: Valor fixo_%_2
e p2930[0...n] CO: Valor fixo_M_1
Exemplo:

Estes par@metros podem ser utilizados para a conexao do fator de escala para o valor
nominal principal ou para conexao de um torque adicional.

Propagacéao de defeitos

Encaminhamento de defeitos da Control Unit

Exemplo

No caso de defeitos acionados pelo objeto de acionamento "Control Unit", sempre
pressupde-se que fungdes centrais do acionamento tenham sido afetadas. Por esse motivo,
estes defeitos sdo encaminhados para todos os outros objetos de acionamento. Essa
caracteristica € chamada de "propagacao”. As reagdes de erros exercem efeito no objeto de
acionamento Control Unit e em todos os outros objetos de acionamento. Este comporta-
mento também é valido para os defeitos definidos em um plano DCC na Control Unit com
auxilio do médulo DCC.

Um defeito da Control Unit propagado deve ser confirmado em todos os objetos de aciona-
mento para os quais foi encaminhado. Dessa forma, este defeito sera automaticamente
confirmado na Control Unit. Como alternativa, os defeitos dos objetos de acionamento
também podem ser confirmados na Control Unit.

Os avisos nao serao propagados a partir da Control Unit, nem encaminhados para outros
objetos de acionamento.

Defeitos de objetos de acionamento serao encaminhados somente no acionamento, ou seja,
um defeito em um TB30 interrompe o acionamento, mas um defeito no acionamento néo
interrompe o TB30.

Encaminhamento de defeitos devido a interconexdes BICO
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Quando dois ou mais objetos de acionamento estiverem conectados por interconexdes
BICO, os defeitos de objetos de acionamento do tipo Control Unit, TB30, DMC20, DMEZ20,
todos os Terminal Modules ou ENCODER serao transmitidos para objetos de acionamento
com fungdes de comando, como alimentagdes e Motor Modules. N&o ocorre uma
transmissao de defeitos dentro de ambos os grupos de tipos de objetos de acionamento.

Este comportamento também é valido para os defeitos definidos em um plano DCC nos
tipos de objetos de acionamento acima mencionados com auxilio do DCC STM.
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6.4 Fontes de comando

6.4 Fontes de comando
6.4.1 Predefinicdo "PROFIdrive"
Requisitos

A predefinicdo "PROFIdrive" foi selecionada no momento da colocagdo em funcionamento:

e STARTER (p0700): "PROFIdrive"
e AOP30 (p0700): "5: PROFIdrive"

Fontes de comando

Tecla "LOCAL/REMOTE" (AOP) r0807 - Controle master ativo
Acessar o controle master (STARTER) 0: REMOTE - PROFIBUS/PROFINET
1: LOCAL - Painel de controle/STARTER

+—p» Controle interno

Painel de controle do armario AOP/
Quadro de comando STARTER

282220 G

PROFIBUS/PROFINET

Wi

Bornes de entrada -A60 TM31

Esquema 6-9 Fontes de comando - AOP30 <-> PROFIdrive

Prioridade

A prioridade das fontes de comando é retirada na ilustragdo "Fontes de comando - AOP30
<-> PROFIdrive".

Indicagéo
Sinais de parada de emergéncia

Os sinais de parada de emergéncia, bem como os sinais de prote¢do do motor estao
sempre ativos (independentemente da fonte do comando).

No controle master LOCAL sao desativados todos os valores nominais adicionais.
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6.4 Fontes de comando

Ocupacao dos bornes TM31 com a predefinicdo "PROFIdrive" (na existéncia da opgao G60)

A selecdo da predefinicdo "PROFIdrive" resulta na seguinte ocupacao de bornes para a

TM31:
!- TM31 | xs21
I p Algs 11 _
G o [:00 | Tivee
, —
| ‘ Al1s 13 _
) X520 . ENpUR S R E livre
Ilvre—\_ _1I_ olo P10 15 -
P —rad I
livre 3 oi2 - 7
Confirmar defeito~___ wd P | 3
5 =
M1
[ el | X522

— M
AO OV+—4
I ao0-_|2 Valor real de 0-20mA
X530 | |3 velocidade —~ |
livre 1 AD 0C+ —-— A
== ——|~ Dl 4 4 =/
livre - 12 ois AOD 1+ Val |
rr -
livre 3 A0 1- 15 alor real de 0-20 mA
_ ——i» DI 5 corrente ~ |
livre 4 o7 AC |co_|_? \f/
5 - + Temp—L—
8 3
sl, v om0 [ 0 |

| ' Xsa
| 1
X840 | " Pronto para ligar- |
L _LI_ DIDO 8 49&
+24V 3 livre -
L 21 DIDO 9 —_
+24V g livre
3 DIDO 10 R il
| ' vV ouoo 11 2 livre e
. 4 24V ' [
:[5 +24V M ‘I_

3 _ 'D Pulsos
| 4 autorizados J_

a(((f

-
+ o+
KR
Fog
< <
<
tn
§ey
(%}

i L*\DO ! i5 D_‘ nenhum defeito T
! D Is
I - F _%.'—

Esquema 6-10 Ocupagéao de bornes em TM31 com a predefinigdo "PROFIdrive"

Palavra de controle 1

A ocupacao de bit para a palavra de controle 1 esta descrita no paragrafo "Descri¢cao das
palavras de controle e valores nominais".

Palavra de estado 1

A ocupacao de bit para a palavra de estado 1 esta descrita no paragrafo "Descri¢cao das
palavras de estado e valores reais".

Comutagéao da fonte de comando
A fonte de comando pode ser comutada através da tecla LOCAL/REMOTE no AOP30.
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6.4.2 Predefinicdo "Bornes TM31"

Requisitos
A opcao régua de bornes do cliente (G60) esta montada na unidade do armario.

A predefinicao "bornes TM31" foi selecionada no momento da colocagao em funcionamento:

e STARTER (p0700): "Bornes TM31"
e AOP30 (p0700): "6: Bornes TM31"

Fontes de comando

Tecla "LOCAL/REMOTE" (AOP) r0807 - Controle master ativo
Acessar o controle master (STARTER) 0: REMOTE - TM31
1: LOCAL - Painel de controle/STARTER

+—p» Controle interno

Painel de controle do armario AOP/
Quadro de comando STARTER

282220 G

PROFIBUS/PROFINET

Wi

Bornes de entrada -A60 TM31

Esquema 6-11  Fontes de comando - AOP30 <-> Bornes TM31

Prioridade

A prioridade das fontes de comando é retirada na ilustragdo "Fontes de comando - AOP30
<-> Bornes TM31".

Indicagéo
Sinais de parada de emergéncia

Os sinais de parada de emergéncia, bem como os sinais de prote¢do do motor estao
sempre ativos (independentemente da fonte do comando).

No controle master LOCAL sao desativados todos os valores nominais adicionais.
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6.4 Fontes de comando

Ocupacéao de bornes em TM31 com a predefini¢cao "Bornes TM31"

LIG/DESLIG1

Conversor
autorizacao
livre
livre
livre

MOP 4/ FSW0

MOP %/ FSW1 _~
Confirmar defeito

A selecéo da predefinicdo "Bornes TM31" resulta na seguinte ocupagéo de bornes para a
TM31:

—

[

X530 )
A00-~|—
~— _LI'DM A0 0C+ —3—
.
— —2.-015 AO 1V ~|—“
.
S~— 3l pis 5
AO 1- 5
~— 4l pi7 6
| AO 1c+~|—
E ﬁl M2 +Temp_|z—
I M -Temp—IL
1
X540 '|

livre

Valor realde 0 - 20 mA

velocidade @

Valorrealde 0-20mA

corrente @ |
9

]

pronto para ligar 7

livre

livre
livre

Autorizar pulsos

nenhum defeito T

—H
il
——

Esquema 6-12 Ocupagéao de bornes em TM31 com a predefinicdo "Bornes TM31"

Comutagéao da fonte de comando
A fonte de comando pode ser comutada através da tecla LOCAL/REMOTE no AOP30.
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6.4.3 Predefinicido "NAMUR"

Requisitos
A opcao régua de bornes NAMUR (B00) esta montada na unidade do armario.

A predefinicdo "NAMUR" foi selecionada no momento da colocagao em funcionamento:

e STARTER (p0700): "NAMUR"
e AOP30 (p0700): "7: NAMUR"

Fontes de comando

Tecla "LOCAL/REMOTE" (AOP) r0807 - Controle master ativo
Acessar o controle master (STARTER)  0: REMOTE - Régua de bornes NAMUR
1: LOCAL - Painel de controle/STARTER

+——p» Controle interno

Painel de controle do armario AOP/
Quadro de comando STARTER

T8—

Bornes Namur -X2

Esquema 6-13 Fontes de comando - AOP30 <-> Régua de bornes NAMUR

Prioridade

A prioridade das fontes de comando é retirada na ilustragdo "Fontes de comando - AOP30
<-> Régua de bornes NAMUR".

Indicagéo
Sinais de parada de emergéncia

Os sinais de parada de emergéncia, bem como os sinais de prote¢do do motor estao
sempre ativos (independentemente da fonte do comando).

No controle master LOCAL sao desativados todos os valores nominais adicionais.

Conversores de frequéncia montados em unidade de armario
Instrugdes de funcionamento, 04/2014, ASE31425673A 281



Operagao

6.4 Fontes de comando

Ocupacao de bornes com a predefinicao "NAMUR"

A selecéo da predefinicdo "NAMUR" resulta na seguinte ocupagéo de bornes (como na

opgéo B0O0):

Reégua de bornes NAMUR

LIG(dinamico)/
LIG/DESLIG(estatico)

DESLIG (dinamico)
Mais rapido
Mais lento
RESET
Bloqueio
Marcha para a esquerd
forcada

Isolamento elétrico da rede
Operacional
Motor roda —

Defeito

(((((((

Valor nominal

-A1-X2

6 "D" Sinal =
Dl{".Sinal =

36 DO (NC

da velocidade @
0/4 - 20 mA

50 -
51 AlD [>—

Frequéncia do motor
0/4 - 20 mA E

Corrente do motor
0/4 - 20 mA E

Sensor PTC |s E

60
g1 AO
62
63 AO

Campo de rotagéo para a direita
Campo de rotacao para a esquerda

Esquema 6-14  Ocupacgéao de bornes com a predefinicdo "Régua de bornes NAMUR"

Comutagéo da fonte de comando
A fonte de comando pode ser comutada através da tecla LOCAL/REMOTE no AOP30.
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6.4.4 Predefinicdo "PROFIdrive NAMUR"

Requisitos
A opcao régua de bornes NAMUR (B00) esta montada na unidade do armario.

A predefinicdo "PROFIdrive" foi selecionada no momento da colocagdo em funcionamento:

e STARTER (p0700): "PROFIdrive Namur"
e AOP30 (p0700): "10: PROFIdrive Namur"

Fontes de comando

Tecla "LOCAL/REMOTE" (AOP) r0807 - Controle master ativo
Acessar o controle master (STARTER) 0: REMOTE - PROFIdrive NAMUR
1: LOCAL - Painel de controle/STARTER

——p» Controle interno

Painel de controle do armario AOP/
Quadro de comando STARTER

L LLL i%%‘%? ............

PROFIBUS/PROFINET

M

Bornes Namur -X2

Esquema 6-15 Fontes de comando - AOP30 <-> PROFIdrive NAMUR

Prioridade

A prioridade das fontes de comando é retirada na ilustragdo "Fontes de comando - AOP30
<-> PROFIdrive NAMUR".

Indicagéo
Sinais de parada de emergéncia

Os sinais de parada de emergéncia, bem como os sinais de protecdo do motor estdo
sempre ativos (independentemente da fonte do comando).

No controle master LOCAL sao desativados todos os valores nominais adicionais.
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6.4 Fontes de comando

Ocupacao de bornes com a predefinigao "PROFIdrive NAMUR"

A selecdo da predefinicdo "PROFIdrive NAMUR" resulta na seguinte ocupagao de bornes
(como na opgéo B0O0):

Reégua de bornes NAMUR

-A1-X2

-1 M
LIG(dinamico)/ 2
LI G;EDESLIG(t)astético) | 0 E|24 v
DESLIG (dinamico) ~_ 11 by
Mais rapido ~__ —EDI
Mais lento N -ﬁDI
RESET ~__ ) 14 BI
Bloqueio ~_ ) 15 Bl
Marcha para a esquerda, 1 16_1,"0"-Sinal = Campo de rotaggo para a direita
forgada 17 1"-Sinal = Campo de rotacdo para a esquerda

Isolamento elétrico da rede “1 8
Operacional —
Motor roda —

Defeito

[0 (]
|_|FJ

3

34 DO (NO)
35 DO (COM
36 DO (NC

50 -
51 AlD [>—

Valor nominal
da velocidade @
0/4 - 20 mA

Frequéncia do motor
0/4 - 20 mA E

Corrente do motor
0/4 - 20 mA E

90
Sensor PTC |,9 E 91 Al

Esquema 6-16  Ocupacgéao de bornes com a predefinicdo "PROFIdrive NAMUR"

Palavra de controle 1

A ocupacao de bit para a palavra de controle 1 esta descrita no paragrafo "Descri¢cao das
palavras de controle e valores nominais".

Palavra de estado 1

A ocupacao de bit para a palavra de estado 1 esta descrita no paragrafo "Descri¢cao das
palavras de estado e valores reais".

Comutagéo da fonte de comando
A fonte de comando pode ser comutada através da tecla LOCAL/REMOTE no AOP30.
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6.5 Fontes de valor nominal
6.5.1 Entradas analdgicas
Descrigao

6.5 Fontes de valor nominal

Estao disponiveis duas entradas analégicas na régua de bornes do cliente TM31 para a
especificagao de valores nominais através de sinais da corrente ou de tenséo.

No estado de fornecimento a entrada analdgica 0 (borne X521:1/2) é utilizada na escala de

0a20 mA.
Requisito
A predefinicdo para as entradas analdgicas foi selecionada no momento da colocagdo em
funcionamento:
e STARTER (p1000): "Bornes TM31"

e AOP30 (p1000): "2: Bornes TM31"

Esquema grafico

p4056 Offset

| i 4063
ativo Ul p Caract, y2 I

p4057

v | $5.0 Caract. x1
v I 85.1 Tipo

Caract. x2
p4059

y

Y (%]

A

- r4052 g pi0e0 |
X

Y2

"(

Suavizagao

p4053

T

Walor ativo
r4055

D Caract. y1 |

X1

(apenas em p4056 = 3) pa058 |

1

F3505
> Ruptura de fio
Entrada analdgica

Esquema 6-17 Esquema grafico: Entrada analdgica 0

Esquema de funcionamento

FP 9566 TM31 — Entrada analdgica 0 (Al 0)
FP 9568 TM31 — Entrada analdgica 1 (Al 1)
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6.5 Fontes de valor nominal

Parametros

e 14052 Entrada de tensdo/corrente atual

e p4053 Constante de tempo de suavizagdo Entradas analdgicas
e r4055 Valor de entrada referenciado

e p4056 Tipo de entradas analdgicas

e p4057 Valor x1 da caracteristica das entradas analogicas

e p4058 Valor y1 da caracteristica das entradas analogicas

e p4059 Valor x2 da caracteristica das entradas analogicas

e p4060 Valor y2 da caracteristica das entradas analogicas

e p4063 Entradas analogicas Offset

Indicagéo

Estado de fornecimento

No estado de fornecimento e apds colocagdo em funcionamento base, a corrente de
entrada de 20mA corresponde a um valor nominal principal de 100% velocidade de
referéncia (p2000), que foi redefinido para uma velocidade maxima (p1082).

Exemplo para a alteragdo da entrada analégica 0 de entrada de corrente para entrada de tensao

-10...+10V

286

S50 ="

Comutagao de corrente/tenséao
Comutador para configurar a corrente - tensao para

lltenséou(uvll)

p4056[0] = 4

Configurar tipo de entrada analégica de 0 para -10 ... +10 V

Indicagéo

Salvar alteragdes contra quedas da rede

A alteragéo da entrada analdgica tem que ser em seguida, gravada a prova de falha de
rede, no cartdo CompactFlash.

Conversores de frequéncia montados em unidade de armario
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6.5 Fontes de valor nominal

F3505 - Defeito "Ruptura de fio entrada analégica"

6.5.2

Descrigao

Requisito

E acionado um defeito, se o tipo de entrada analdgica (p4056) estiver configurado para 3
(4 ... 20 mA com monitoragao da ruptura de fio) e a corrente de entrada de 2 mA néo tenha
sido atingida.

Através do valor de defeito pode ser determinada a entrada analégica afetada.

Numero dos componentes

3: Médulo -A60 (opgao G60)

4: Modulo -A61 (opgao G61)

0: Entrada analdgica 0: -X521:1/2
1: Entrada analdgica 1: -X521:3/4

TM: E. analdgica Ruptura de fio

Valor de defeito OODOOQC'@ 0x00000003 (hex)
Causa:
TM31.Ruptura de fio Entfada analdgica
Resolugao:
TM31.Verificar cabos dalentrada analogica

de volta A v

[F1| |F2| |F3| |[F4| |F5]|

Potencidmetro do motor

O potenciédmetro do motor digital permite uma configuragéao a distancia de numeros de
rotagao através de sinais de comutacgao (botdo +/-). O comando é realizado por bornes ou
barramento de campo. Enquanto na entrada de sinal permanecer "MOP maior" (valor
nominal maior) um 1 légico, o contador interno integra o valor nominal. O tempo de
integracao (Aumento da velocidade da alteragao do valor nominal) pode ser configurada
através do pardmetro p1047. Através da entrada de sinal "MOP inferior" pode, da mesma
forma, descer o valor nominal. A rampa de retorno pode ser configurada através do
parametro p1048.

Através do parametro de configuragdo p1030.0=1 (configuragao de fabrica=0), a gravacao
nao volatil do valor atual do potenciémetro do motor é ativada ao desligar. Ao conectar o
valor inicial do potencidmetro do motor é redefinido para o ultimo valor atual ao desligar.

A predefinigdo para o potencidmetro do motor foi selecionada no momento da colocagdo em
funcionamento:

e STARTER (p1000): "Potenciémetro do motor"
e AOP30 (p1000): "3: Potencidmetro do motor"
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Instrugdes de funcionamento, 04/2014, ASE31425673A 287



Operagao

6.5 Fontes de valor nominal

Esquema grafico

MOP superior

Pot. motor méx|

p1037 |

Pot. motor min
p1038

MOP inferior Tempo de arranque Tempo de retorno
p1047 p1048
—_1 —_1
vy v v
Vo wionon
o 1 IR s f
p1082 : MOP.nSollinHLG
01 ' r1050
P : x >
o 10 Potencidmetro do motol
Realizagao através de
Codificador interno de
o 11 -progzfTanave) ...

Esquema 6-18

Esquema de funcionamento

Esquema grafico: Potencidmetro do motor

FP 3020 Potencidmetro do motor
Parametros
e p1030 Configuracao do potencidmetro do motor
e p1037 Velocidade maxima do potencidmetro do motor
e p1038 Velocidade minima do potenciémetro do motor
e p1047 Periodo de arranque do potenciémetro do motor
e p1048 Tempo de retorno do potencidbmetro do motor
e 11050 Valor nominal do niumero de rotagdes do potencidmetro do motor apos
codificador de arranque
6.5.3 Valores nominais fixos da velocidade
Descrigao
Estdo a disposi¢cao pelo menos 15 valores nominais fixos da velocidade regulaveis.
Através da predefinicdo das fontes de valor nominal durante a colocagao em funcionamento
através de STARTER ou painel de controle sdo disponibilizados 3 valores nominais fixos da
velocidade. A selecao destes valores nominais fixos da velocidade é realizada por bornes
ou barramento de campo.
Conversores de frequéncia montados em unidade de armario
288 Instrugdes de funcionamento, 04/2014, ASE31425673A



Operacdo
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Requisito

A predefinigdo para os valores nominais fixos da velocidade foi selecionada no momento da
colocagao em funcionamento:

e STARTER (p1000): "Valor nominal fixo"
e AOP30 (p1000): "4: Valor nominal fixo"

Esquema grafico

FSW Bit 0
FSW Bit 1

0.000 —»© 0 0

Valor nominal fixo da Valor nominal fixo de
velocidade 01 o0 1 velocidade ativo
p1001 r1024

Valor nominal fixo da ;Lb

velocidade 02 °
01002 10

Valor nominal fixo da
velocidade 03| | °
p1003 11

Esquema 6-19 Esquema grafico: Valores nominais fixos da velocidade

Esquema de funcionamento

FP 3010 Valores nominais fixos da velocidade

Parametros

e p1001 Valor nominal fixo da velocidade 01
e p1002 Valor nominal fixo da velocidade 02
e p1003 Valor nominal fixo da velocidade 03

e 11024 Valor nominal fixo de rotacao eficaz

Indicagéo

De p1004 até p1015 s&o disponibilizados outros valores nominais fixos da velocidade, que
podem ser selecionados através de p1020 até p1023.

Conversores de frequéncia montados em unidade de armario
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6.6 Comando através do painel de controle
6.6.1 Painel de controle (AOP30) Visao geral e estrutura do menu
Descrigao

O painel de controle serve para

® Parametrizar (Colocagcao em funcionamento)

® Observagao de variaveis de estado

® Comando do acionamento

® Diagndstico de defeitos e de avisos

Todas as fungdes sado acessiveis através do menu.

O ponto de partida € o menu principal, que pode ser sempre acessado através da tecla
amarela do menu:

Mascara de didlogo para o menu principal:

MENU PRINCIPAL ; ; - | .
E sempre acessivel através da tecla "MENU".

Mascara de operagao

Parametrizagdo Ao pressionar as teclas "F2" e "F3" pode-se
Memoéria de defeitos/Memdria de avisos navegar dentro dos pontos do menu do menu
Colocagéo em funcionamento/servigo principal.

Sele¢do de idioma/Language selection

Ajuda A v OK

|F1| [F2]| |[F3] |F4] |[F5]
Indicagéo
Reset AOP

Caso o AOP nao reaja mais, pode-se acionar um reset do AOP, pressionando simultanea-
mente as teclas chave e desligar (mais de dois segundos), soltando em seguida a tecla
desligar.

Conversores de frequéncia montados em unidade de armario
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Estrutura do menu do painel de controle

Menu principal Méascara de operagao Ativar defeitos *) —{ Lista antiga de defeitos
Ativar avisos *)
MENU — Parametrizacdo DO individual
_— Todos os DO
Selegao de conjunto de
dados
Aplicacdo permanente de
i parametros
Memoéria de defeitos *) [ - . .
™1 Memoéria de avisos *) | Defeitos I—{ Historico defeitos ‘
4| Avisos H Histdrico avisos ‘
Lolocacda.em Colocagao em funcionamento 3 i
| funcionamento/ go CiinAmestt Colocagao em funcionamento base
servigo
- ) Colocagdo em funcionamento
Colocagao em funcionamento completa
do dispositivo
Selecao de Identificagdo do motor
o idioma/Language
selectic?n 9 Reset do tempo de funcionamento
do ventilador
Diagnostico do aciona- Registrador de curvas
mento

|| Configuracdes AOP Configuragées de controle

| Configuragoes do display

Definir a mascara de operagao

Configuragées do registrador de
curvas

| Ajustar data / hora

Formato da data

Modo de indicagao do nome DO

Normalizagdo para corrente do
motor

Redefinir configuragdes AOP

*) Para todos os avisos
e defeitos &€ possivel
solicitar textos de ajuda

Software/

| Diagndstico AOP 2
=g : versao do banco de dados

] Conteudo da base de dados

Blogueio de Blogueio de funciona- :
seguranga mento — Estado da bateria
Blogueio de param- — Teste do teclado
=0 s | Teste do LED
Hivel de aceeso _— Estatistica base dados

Esquema 6-20 Estrutura do menu do painel de controle
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6.6.2 Menu Mascara de operacao

Descrigao

A mascara de operagao representa as variaveis de estado mais importantes do dispositivo
de acionamento

No estado de fornecimento, é apresentado para a observagao continua, o estado de
funcionamento do acionamento, o sentido de rotagao, a hora e por defeito quatro variaveis
de acionamento (parametros) de forma numérica e duas em apresentagao por barra.

Existem duas possibilidades para acessar a mascara de operagao:
1. No fim do arranque, apos ligar a tensao de alimentagao.

2. Ao pressionar duas vezes a tecla do MENU e F5 "OK"

{3:VETOR} FUNCIONAMENTO » 12:25:30 S
NNOM= 1450.000 rpm F_DESLIG = 50.0 Hz
PWIRK= 235.0kW U_DC = 620.0V
N_REAL[rpm]W

1450.0 0% 50% 100%
I_REAL[Aeff]

450.0 0% 50% 100%
Ajuda Ferram. sel.Par Diag.
[F1]| [F2| [F3] [F4] [F5]

Esquema 6-21 Mascara de operagao
Quando acontece um defeito, é automaticamente ramificado na mascara de defeito
(ver capitulo "Defeitos e avisos").

No modo de comando LOCAL, pode ser selecionada a introdugao numérica do valor
nominal (F2: Valor nominal).

Através de F3 "Extras" o menu "Definir mascara de operacao" pode ser diretamente
selecionado.

Através de F4 "sel.Par" podem ser selecionados os parametros individuais da mascara de
operagao. Através de F1 "Ajuda+" é apresentado o respectivo numero do pardmetro do
identificador e também pode-se acessar a descricido do parametro.

Opcodes de regulagem

No menu Colocagao em funcionamento/servigo — Configuragdes AOP — Definir a mascara
de operacao, € possivel ajustar o formato da apresentacao e os valores exibidos, se
necessario (ver o capitulo "Configuragdes AOP").

6.6.3 Menu Parametrizacao
No menu parametrizagao as configuragbes do aparelho podem ser adaptadas.

O software do acionamento é construido de forma modular. Os médulos individuais sao
designados por DO ("Drive Object").

Conversores de frequéncia montados em unidade de armario
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6.6 Comando através do painel de controle

Em um SINAMICS G150 encontram-se os seguintes DO:

e CU: Parametros gerais do modulo do controle

e B_INF: A alimentacdo ndo regulada

e VETOR: O controle de acionamento

o TM31: Modulo de bornes TM31 (opcao G60)

e TM150: Mdodulo do sensor de temperatura TM150 (opgao G51)

Os parametros com a mesma funcionalidade podem surgir com o0 mesmo numero de
parédmetro em diversos DO, (por ex. p0002).

O AOP30 opera aparelhos, que sao constituidos por mais do que um acionamento, de
forma que a vista é posta em um, no "acionamento atual". A comutagao pode ser efetuada
na mascara de operagao ou no menu principal. A respectiva tecla de funcao esta indicada
no "acionamento".

Este acionamento decide

® a mascara de operagao

® a apresentacao de defeitos e avisos

e o comando (LIGAR, DESLIGAR...) de um acionamento

Dependendo do desejado, podem ser selecionadas no AOP, duas formas de apresentagéao:

1. Todos os parametros
Sao listados aqui todos os parametros existentes no aparelho. O DO, ao qual pertence o
atual pardmetro selecionado, (apresentado inversamente), € apresentado na parte
superior do lado esquerdo entre parénteses redondos.

2. Selecao DO
Nesta apresentagao pode ser pré-selecionado um DO. Apenas sao listados os
parametros desse DO.
(A apresentacao na lista especializada no STARTER apenas conhece esta vista DO)

Em ambos os casos, a dimens&o dos parametros apresentados rege-se pelo nivel de
acesso configurado. O nivel de acesso pode ser configurado no menu Bloqueios de
seguranga, que € aberto ao se pressionar a tecla chave.

Para uma utilizacao simples, sao suficientes os parametros do nivel de acesso 1 e 2.

No nivel de acesso 3 "Especialista”, pode ser alterada a estrutura da fungao através de
pardmetros denominados por BICO.

No menu sele¢do de conjunto de dados, € selecionado quais os respectivos conjuntos de
dados que sao atualmente APRESENTADOS no painel de controle.

Os parametros de conjunto de dados sé&o identificados por um ¢, d, m, e, p entre o nimero
do parametro e o indicador do parametro.

Ao alterar um parametro de conjunto de dados, a sele¢gédo do conjunto de dados é comutada
de forma intercalada.
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Selegdo de conjunto de dados
Tipo Max. Drive AOP
DS de comando

o (o]
DS de acionamento d: @ El @
m: El El E

DS de motor
Ajuda A v de volta OK
|F1| [F2| |F3| |F4| |[F5]|

Esquema 6-22 Selecdo de conjunto de dados

Explicagoes em relagdo a mascara de operacgao:
e Em "Max" é apresentada a respectiva quantidade méaxima, dos conjuntos de dados
parametrizados e como tal selecionaveis no acionamento.

Em "Drive" é apresentado qual dos respectivos conjuntos de dados é atualmente eficaz
no acionamento.

Em "AOP" é apresentado qual dos respectivos conjuntos de dados é atualmente é
apresentado no painel de controle.

Conversores de frequéncia montados em unidade de armario
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6.6.4 Menu de memodria de defeitos/Memoria de avisos

Na selegao do menu é apresentada uma mascara com a visao geral referente a defeitos e

avisos existentes.

Juntamente com cada Drive Object, & apresentado se existe um defeito ou aviso atual. Para
tal, é exibido ao lado do respectivo Drive Object a palavra "Defeito" ou "Aviso".

Na imagem seguinte é visivel, que atualmente existe pelo menos um defeito ou aviso ativos,
no Drive Object "VETOR". Os outros dois Drive Objects ndo apresentam defeito ou aviso.

Vista de conjunto do alarme
1:CU_G
2:B_INF
Defeito Aviso
4:TM31

A v Extras+ Diag.
|F1| [F2| [F3| |[F4| |F5]

\

{3:VETORY} Indicagao do diagndstico

Avisos atuais
Defeitos antigos
Avisos antigos

Defeitos atuais

A v de volta OK
|F1|] |F2| [F3| |[F4| |[F5]
v
{3:VETOR} Defeitos 0067:21:11:07

VIV Defeito externo 1

Ajuda A v de volta

Confirm

|F1| |[F2| |F3| |[F4]

LF5 |

Conversores de frequéncia montados em unidade de armario
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Memoria de defeitos/Memoria de avisos

Ao navegar na linha com os defeitos e os
avisos atuais, pressionando em seguida a
tecla F5 <Diag> é apresentada a mascara,
onde é necessario selecionar os defeitos ou
avisos atuais ou antigos.

Visualizar diagnéstico

Ao navegar na linha desejada, pressionando
em seguida a tecla F5 <OK> s&o apresen-
tadas os respectivas defeitos ou avisos.

De modo exemplar, é aqui selecionada a
lista dos defeitos atuais.

Exibicdo dos defeitos atuais

Sao apresentados no maximo 8 defeitos
atuais com o numero de defeitos e com a
designacao do defeito.

Através de F1 <Ajuda> é apresentado
adicionalmente um suporte de ajuda para a
causa e para a resolugao do defeito.

Com F5 <Confirm> os defeitos podem ser
confirmados. Se nao for possivel a
confirmacao de um defeito, o defeito
persiste.
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6.6 Comando afravés do painel de controle

6.6.5 Menu de colocagido em funcionamento/Servico

6.6.5.1 Colocagéo em funcionamento do acionamento

Através desta selecdo pode ser iniciada, através do menu principal, uma nova colocagao em
funcionamento do acionamento.

Colocagao em funcionamento base

S6 sao solicitados e salvos permanentemente os parametros da colocagao em
funcionamento base.

Colocagao em funcionamento completa

E efetuada uma colocagéo em funcionamento completa inserindo os dados do motor e do
codificador e, posteriormente, sdo calculados novamente os parametros importantes do
motor, a partir dos dados do motor. Desta forma perdem-se os valores dos parametros
calculados em uma colocag¢ao em funcionamento antecipada.

Em uma identificagdo de motor posterior os valores calculados sao reescritos.

Identificagdo do motor
E apresentada a mascara de selegado para a identificagdo do motor.

Redefinir tempo de funcionamento do ventilador
Sao apresentadas as horas atuais de funcionamento do ventilador na unidade de poténcia.

Apds uma troca de ventilador, o contador de horas de servigo para a monitoragao do tempo
de funcionamento do ventilador deve ser redefinido.

6.6.5.2 Colocagéo em funcionamento do aparelho

Colocagao em funcionamento do aparelho

Neste menu pode ser introduzido diretamente o estado da colocagao em funcionamento da
unidade. Apenas através disto é possivel, efetuar por ex. um reset de parametros para o
ajuste de fabrica.

Conversores de frequéncia montados em unidade de armario
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6.6 Comando através do painel de controle

6.6.5.3 Diagnéstico do acionamento

Registrador de curvas

O registrador de curvas disponibiliza uma fung¢éao Trace lenta, que pode ser utilizada para a
monitoragdo de tendéncia de um sinal.
E apresentado um sinal, selecionado através de um paradmetro, em forma de curvas.

{3:VETOR} Registrador de curvas
r0027 |_real Valor suavizado 12_16|Aef‘f
12.49 1,
0.00 >t
|F1| |[F2| |F3| |F4| |[F5]|

Esquema 6-23  Registrador de curvas

A alteragéo de configuracdes relevantes ao registrador de curvas e realizada pelo botdo F5
ou pelo MENU Colocagao em funcionamento/servigo — Configuragdes AOP - Configuracdes
do registrador de curvas.

O valor dos parametros selecionados nas configuragdes do registrador de curvas é exibido
na tela juntamente com a curva e atualizado a cada 0,5 ... 24,5 s (configuravel). Em uma
base temporal lenta (a partir de 20 minutos/imagem), o valor da base temporal pisca na
linha de titulo em um ciclo de 1 s e alterna-se com o texto "slow X".

A ocupagao das teclas funcionais F1 ... F5 normalmente ndo é representada de forma
visivel para que o espaco para exibicdo da forma da curva possa ser aproveitado da melhor
forma possivel. A ocupacgao das teclas é exibida ao se pressionar uma tecla funcional. Se
nenhuma outra tecla for pressionada dentro de 5 segundos, o texto some novamente.

A escala da forma da curva pode ser definida de forma automatica ou manual. A selecao é
realizada pela tecla F3 "escala+" - F4 "Auto/Manual" e, em seguida, confirmando com F5
|IOK||.

e Auto

A escala das curvas altera de forma din&mica, ela orienta-se pelo valor maximo (por ex.
12.49) e valor minimo (por ex. 0.00) visivel, apresentado no display até o momento atual.
Com as teclas F2 e F3 é possivel alterar a escala de forma escalonada.

Quando uma interferéncia muito forte nos valores de medi¢ao por acionada pela escala
automatica, é possivel reduzir a resolugao em quatro niveis pressionando-se a tecla F2.
Desta forma a escala automatica é desativada. Se o valor de medigao sai da area de
apresentacao, esta é expandida. com a tecla F3 pode ser mudado novamente para a
escala automatica.
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¢ Manual

Ao selecionar a escala manual e confirmar com "OK", abrira uma janela na qual os
limites maximo e minimo s&o configurados para a escala.

{3:VECTOR} Registrador de curvas
r0027 Valor |_real filtr

Max: 150.00

Min:
aceitar

Ajuda A v Cancel  alterar

|F1| |F2| |F3| |[F4| |[F5]|

Esquema 6-24  Registrador de curvas - escala manual

Depois do ajuste dos limites e de sua aceitacéo, a sele¢ao sera trocada no registrador de
curvas e a escala manual sera utilizada.

Se os valores de medicao atuais estiverem fora da area de representacao, esta sera
ampliada automaticamente.

Indicagéo

Troca do parametro para o registrador de curvas com escala manual

O seguinte procedimento é realizado para uma troca do parametro para o registrador de
curvas com escala manual:

e Se o parametro atual apresentar valores menores que a escala agora configurada, ela
sera mantida.

e Se o parametro atual apresentar valores maiores que a escala agora configurada, ela
sera ajustada automaticamente.

Para solicitar ajuda sobre o registrador de curvas, pressione a tecla F1.

Ao pressionar a tecla do menu ocorre a saida do registrador.

Indicagéo
Nenhum dado registrado

Os valores apresentados no registrador de curvas nao sao registrados e gravados, eles
apenas servem como indicagao até o abandono da mascara.
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6.6.5.4 Configuragdes AOP

Configurag6es de controle

Se as configuragbes para as teclas de comando se encontram encravadas no LOCAL Mode
(ver capitulo "Operagao/comando através do painel de controle/operagao através do painel
de controle")

Configuragées do Display

Neste menu s&o configurados a iluminagao, a iluminancia e o contraste para o display.

Definicdo da mascara de operagéo

Neste menu pode-se comutar entre as cinco mascaras de operagao possiveis. Podem ser
configurados os parametros, que devem ser apresentados no display.

Definicdo da mascara de operacao Mascara de operacao

Mascara2 n&o_ativo [«» 01: [(AIAREENY Valor nom. apds limit

Mascara de operagdo Tipo  [4 valores/2 barra__ |4 ] 02: [(02)r00024.00 ] Acion f_Saida suaviz.

Mascara de operagéo Valores 3 |03:[(02)r00032.00 | Poténcia ativa suaviz.

Mascara2 Tipo |8 valores/1 barra || 04: [(02)r00026.00 | Vdc suaviz.

Ajuda A v de volta alterar Ajuda A v de volta alterar
|F1| [F2| |[F3| |[F4| [F5] |F1| [F2| |[F3] |F4| [F5]

Esquema 6-25 Definigdo da mascara de operagao
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A atribuicdo das entradas as posigdes das mascaras € apresentada na seguinte imagem:

10 valores: 8 valores/1 barra:
OPERAGAO | 2 12:25:30 S| | OPERAGAO | 2 12:25:30 S
Entrada 01 Entrada 02 Entrada 01 Entrada 02
Entrada 03 Entrada 04 Entrada 03 Entrada 04
Entrada 05 Entrada 06 Entrada 05 Entrada 06
Entrada 07 Entrada 08 Entrada 07 Entrada 08
Entrada 09 Entrada 10 Entrada 09 F,_,:J
% 50% 100%
4 valores/2 barras: 3 barras:
OPERACAO > 12:25:30 S| | OPERACAO > 12:25:30 S
Entrada 01 Entrada 02 Entrada 01
o o o

Entrada 03 Entrada 04 % S0% 00
Entrada 05 Entrada 02 ” = T

% 50% 00% ’ ’ ’
Entrada 06 Entrada 03

% 50% 100% % 50% 00%
2 valores:
OPERAGAO > 12:25:30 S
Entrada 01 Entrada 02

Esquema 6-26  Posi¢des das entradas na mascara de operagao

Listas dos sinais para a mascara de operagao

Nas tabelas seguintes estao listados alguns sinais importantes para a mascara de operagao
com as respectivas variaveis de referéncia e a ocupagao prévia na colocagao rapida em
funcionamento.
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6.6 Comando através do painel de controle

Objeto VETOR
Tabelas 6- 5 Lista dos sinais para a mascara de operacéo - Objeto VETOR
Sinal Parametros | Designagdo |Unidade | Normalizagéo (100 %-=...)
abreviada ver a seguinte tabela
Ajuste de fabrica (N° de registro)

Valor nominal da velocidade antes do HLG (1) r1114 NSOLL rpm p2000
Frequéncia de saida (2) r0024 F_AUS Hz Frequéncia de referéncia
Poténcia suavizada (3) r0032 PWIRK kW r2004

Tenséao do circuito intermediario suavizada (4) r0026 U_CC \% p2001

Valor real da velocidade suavizado (5) r0021 N_IST rpm p2000

Valor real da corrente Valor suavizado (6) r0027 I_IST A p2002
Temperatura Motor (7)| r0035" T_MOT °C p2006
Temperatura do conversor (8) r0037 TLT °C p2006

Valor real do torque suavizado 9) r0031 M_IST Nm p2003

Tensé&o de saida do conversor suavizada (10) r0025 U_AUS \% p2001

Para fins de diagnéstico

Valor nominal da velocidade suavizado r0020 NSOLL rom p2000

Fator de modulacgéo, suavizado r0028 AUSST % Fator de modulagéo de

referéncia

Componente elétrico gerador de campo r0029 IDIST A p2002
Componente elétrico gerador de torque r0030 IQIST A p2002
Sobrecarga do conversor r0036 LTI2T % 100 % = Desconexao
Grau de sobrecarga térmica

Valor real da velocidade Codificador do motor r0061 N_IST rom p2000

Valor nominal de velocidade apés filtro r0062 NSOLL rom p2000

Valor real da velocidade apés suavizagao r0063 N_IST rpm p2000

Desvio de regulagem r0064 NDIFF rpm p2000
Frequéncia de deslizamento r0065 FSCHL Hz Frequéncia de referéncia
Frequéncia de saida r0066 F_AUS Hz Frequéncia de referéncia
Tensao de saida r0072 UIST V p2001

Fator de modulagéo r0074 AUSST % Fator de modulagéo de

referéncia

Valor real de corrente gerador de torque ro078 IQIST A p2002

Valor real do torque r0080 M_IST Nm p2003

Para fins avangados de diagnéstico

Valor nominal fixo de rotacao eficaz r1024 rom p2000

Valor nominal eficaz do potencidmetro do motor r1050 rpm p2000

Valor nominal da velocidade resultante r1119 NSOLL rrm p2000
Controle de Saida n r1508 NREGY Nm p2003
Controle n Porcentagem | r1482 NREGI Nm p2003

Valor nominal do PROFIBUS r2050 PBSOL rpm p2000

1 nos sensores de temperatura montados, ¢ indicado um valor de —200 °C.
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6.6 Comando afravés do painel de controle

Normalizagdes no objeto VETOR

Tabelas 6- 6

Normalizagdes no objeto VETOR

Variavel

Parametros de normalizagio

Ocupacéo prévia na colocacéao rapida
em funcionamento

Velocidade de referéncia

100 % = p2000

p2000 = velocidade maxima (p1082)

Tenséo de referéncia

100 % = p2001

p2001 = 1000 V

Corrente de referéncia

100 % = p2002

p2002 = limite de corrente (p0640)

Torque de referéncia

100 % = p2003

p2003 = 2 x torque nominal do motor

Poténcia de referéncia

100 % =r2004

r2004 = (p2003 x p2000 x 1)/30

Frequéncia de referéncia

100 % = p2000/60

Fator de modulagéo de referéncia

100 % = tensao maxima de saida sem
sobrealimentagao

Fluxo de referéncia

100 % = fluxo nominal do motor

Temperatura de referéncia

100 % = p2006

p2006 = 100 °C

Objeto B_INF
Tabelas 6- 7 Lista dos sinais para a mascara de operagéo - Objeto B_INF
Sinal Parametros | Designa¢do | Uni- Normalizagédo (100 %=...)
abreviada | dade ver a seguinte tabela
Ajuste de fabrica (N° de registro)
Tensao do circuito intermediario suavizada (1) r0026 U CC V p2001
Temperatura Unidade de poténcia (2) r0037 TLT °C p2006

Normalizagdes no objeto B_INF

Tabelas 6- 8

Normalizagbes no objeto B_INF

Variavel

Parametros de normalizagéo

Ocupagéo prévia na colocagdo rapida em funcionamento

Tenséo de referéncia

100 % = p2001

p2001 = r0206/r0207

Temperatura de referéncia

100 % = p2006

p2006 = 100 °C

Objeto TM31

Tabelas 6- 9

Lista dos sinais para a mascara de operagao - Objeto TM31

Sinal Parametros Designagéo Unidade Normalizagéo
abreviada (100 % =...)
Entrada analdgica 0 [V, mA] r4052[0] Al_UI V, mA V: 100 V/mA: 100 mA
Entrada analdgica 1 [V, mA] r4052[1] Al_UI V, mA V: 100 V/ImA: 100 mA
Entrada analdgica 0, ajustada a escala r4055[0] Al_% % como ajustado em p200x
Entrada analdgica 1, ajustada a escala r4055[1] Al_% % como ajustado em p200x

302

Conversores de frequéncia montados em unidade de armario
Instrugdes de funcionamento, 04/2014, ASE31425673A




Operacdo
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Configuractes do registrador de curvas
Neste menu, os seguintes ajustes poderao ser realizados:
Selegdo de parametros

Aqui sera selecionado o parédmetro cujo sinal no registrador de curvas deva ser
representado na forma de uma curva.

Interpolagéo (configuracdo de fabrica: ndo), serve para uma melhor exibicdo de tamanhos
alterados repentinamente.

® Na3ao: Apenas os pontos de medi¢ao sao indicados como pontos, sem linha de conexao
entre os pontos.

® 1: Os pontos de medicado sao conectados com uma linha vertical.
e 2: Os pontos de medicao sao conectados com uma linha deslocada no centro.
Base temporal (configuragdo de fabrica: 2 min/imagem)

Sera apresentada a taxa de registro de sinais em minutos por imagem. O valor pode ser
alterado com multiplos de 2 redondos. Se forem inseridos numeros fracionados, o valor sera
arredondado. Apés a alteragédo da base de tempo, o registro é reiniciado.

Nota explicativa (configuragéo de fabrica: NAO)

e SIM: A nota de valores continuara quando a mascara de exibigéo for encerrada. Ao
acessar novamente, é exibido o historico anterior registrado.

® NAO: A nota dos valores sera encerrada quando o registrador de curvas for encerrado.
Modo de escala Y (configuragado de fabrica: Auto), define a representagcédo do processo

e Auto: A escala é realizada automaticamente (pelo melhor proveito possivel do tamanho
da tela).

e Manual: A escala é feita pela insergdo manual dos limites de area MiN./MAX. Se valores
fora da janela definida aparecerem neste modo, o limite sera ajustado automaticamente
para a representacdo, de forma que os valores de medicdo atuais sempre sejam
exibidos.

Configurar data/hora (para datador nas mensagens de erro)
Neste menu, a data e a hora sdo configuradas.

Além disso, pode-se configurar se ou como deve ser efetuada uma sincronizagao entre o
AOP e a unidade de acionamento. Através da sincronizagao AOP -> Drive é possivel
fornecer mensagens de erro com datador e hora.

Indicagéo
Formato de exibi¢gdo do tempo

Na unidade de acionamento, o tempo no paradmetro r3102 & indicado no formato UTC
(dias/milissegundos a partir de 01.01.1970).
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6.6 Comando afravés do painel de controle

Configurac¢des para a sincronizagédo podem ser definidas em "Outras configuragdes™:
Sincronizagéo (configuragao de fabrica: nenhuma)

¢ Nenhuma
Nao havera sincronizagcao dos tempos entre AOP e a unidade de acionamento.

e AOP-> Drive

— Ao ativar a opgao é imediatamente efetuada uma sincronizagao, na qual o tempo
atual do AOP é transferido para a unidade de acionamento.

— Ap6s cada reinicio do AOP, o tempo atual do AOP ¢ transferido para a unidade de
acionamento.

— Dependendo do intervalo de sincronizagao definido, o tempo atual do AOP sera
transferido para a unidade de acionamento.

Indicagéo
"S" intermitente

Se na sincronizagao o AOP determinar uma diferenga entre RAM e ROM, tal é indicado
através de um "S" intermitente em cima a direita no display ou no bloqueio de
parametrizagao e/ou de funcionamento ativado através de um simbolo de chave
intermitente.

e Drive -> AOP

— Ao ativar a opgao é imediatamente efetuada uma sincronizagao, na qual o tempo
atual da unidade de acionamento é transferida para o AOP.

— Apo6s cada reinicio do AOP, o tempo atual da unidade de acionamento é transferida
para o AOP.

— Dependendo do intervalo de sincronizagao definido, o tempo atual da unidade de
acionamento sera transferido para o AOP.

Indicagéo
Master de hora

O tempo no acionamento deve ser definido por um master de hora (por exemplo,
SIMATIC).

Intervalo de sincronizagao

O intervalo de sincronizagao de hora sera definido de 1 hora (configuracao de fabrica) a 99
horas.

Recomenda-se, para o intervalo, o tempo em AOP do momento da ultima alteragéao do
intervalo.
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Alteagao para horario de verdo (configuragao de fabrica: ndo)

¢ Nao
A hora nao sera alterada automaticamente para o horario de verao.

e Sim
A selecéo so é possivel se a sincronizagao estiver configurada para "Nenhuma" ou "AOP
-> Drive".
A hora sera trocada automaticamente para o horario de verao/inverno.
Apos a troca, a sincronizagao sera realizada imediatamente - na sincronizagao "AOP ->
Drive" -, independentemente do intervalo de sincronizagao definido.

As alteragdes da sincronizagao devem ser protegidas com "salvar".

Formato da data
Neste menu pode-se configurar o formato da data:
¢ DD.MM.YYYY: Formato da data europeu
e MM/DD/YYYY: Formato da data norte-americano

Modo de indicagdo do nome DO

Neste menu, a indicagcdo do nome DO pode ser mudada entre a abreviatura padréo (por ex.,
VETOR) e um nome DO personalizado (por ex., Motor_1).

Nome DO personalizado (configuragao de fabrica: NAO)

e Sim: E indicado o "nome DO personalizado", salvo no parametro p0199, em vez da
abreviatura padrao DO.

e Nao: E indicada a abreviatura padrao DO.

Normalizagao para corrente do motor

Neste menu, a variavel de referéncia para a apresentagao por barra do parametro r0027
(Valor real da corrente Valor suavizado) pode ser mudada para as mascaras de operacgao.

Normalizag&o para corrente do motor (configuragéo de fabrica: NAO)

e Sim: A apresentacgao por barra do parametro r0027 na mascara de operacao € indicada
com referéncia ao parametro p0305 (corrente nominal do motor).

® Na3ao: A apresentacgao por barra do parametro r0027 na mascara de operacgao € indicada
com referéncia ao parametro p2002 (corrente de referéncia).
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Redefinir configuragées AOP

Através da selecao deste ponto de menu, as seguintes configuragdes sao redefinidas para
as configuragdes de fabrica AOP:

® |[dioma
e Configuragdes do display (luminosidade, contraste)
® Mascara de operagao

e Configuragdes de controle

Indicagéo
Retornar para as configuragdes de fabrica

Todas as adaptagoes que diferem da configuragao de fabrica sdo imediatamente alteradas
no painel de controle através da redefinicdo. Em determinadas circunstancias, isto pode
causar um estado de funcionamento indesejado da unidade do armario.

Por isso, a redefinicao deve ser efetuada com muito cuidado!

6.6.5.5 Diagnéstico AOP

Software/Versao do banco de dados
Neste menu sédo indicadas as versdes do firmware e do banco de dados.

A versao do banco de dados deve corresponder a versao de software do software de
acionamento (ver melhor em parametro r0018).

Conteldo da base de dados

Na mascara sera exibido o conteldo do banco de dados para fins de servigo.

Estado da bateria

Neste menu é indicada a tensao da bateria em volt e como apresentacdo em barra. Através
da bateria sao recebidos os dados no banco de dados, bem como a hora atual.

Uma tensao da bateria de < 2 V corresponde ao valor 0 %, uma tensao = 3 V corresponde a
100 % na imagem da tensao da bateria como indicagao de porcentagem.

A seguranca dos dados é garantida até uma tensao da bateria de 2 V.

® Se a tensao da bateria for < 2,45 V, aparece a mensagem "Trocar bateria" na linha de
estado.

e Com uma tensao de bateria < 2,30 V, aparece a janela pop-up: "Aviso Bateria fraca".
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e Com uma tensdo de bateria < 2 V, aparece a janela pop-up: "Atencdo: A bateria esta
vazia".

® Se apds um longo estado desligado devido a tenséo insuficiente, a hora e/ou o banco de
dados estiverem em falta, a perda na conexao é determinada através de uma verificagao
CRC. Desta forma, é ativada uma mensagem para troca de bateria e carregamento
subsequente do banco de dados ou definicdo da hora.

As orientagdes para a troca da bateria estdo no capitulo "Manutengao e conservagao".

Teste do teclado

A funcionalidade das teclas ¢ verificada na mascara. As teclas pressionadas aparecem no
display sob a forma de um teclado simbdlico. As teclas podem ser pressionadas em uma
sequéncia aleatéria. A mascara pode ser abandonada (F4-"voltar"), se cada tecla for
pressionada pelo menos uma vez.

Indicagéo
Sair do teste do teclado

Também é possivel sair do teste do teclado ao se pressionar qualquer tecla por um longo
periodo.

Teste do LED

A funcionalidade dos 4 LED é verificada na mascara.

Estatistica base dados

Na mascara sera exibida a estatistica do banco de dados para fins de servigo.

6.6.6 Selecao de idioma/Language Selection

O painel de controle faz o download dos textos para os varios idiomas a partir do
acionamento.

O idioma do painel de controle pode ser alterado através do menu "Selegao de
idioma/Language Selection".

Indicagéo
Outros idiomas para o painel de controle

Outros idiomas, além dos idiomas presentes atualmente no painel de controle, estao
disponiveis mediante pedido.
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6.6.7 Operacéo através do painel de controle (Modo LOCAL)

As teclas de comando sao ativadas através da comutagao para o modo LOCAL. Se os LED
verdes na tecla LOCAL-REMOTE nao acenderem, estes nao funcionam.

Indicagéo
DESLIG em REMOTE

Se a fungao "DESLIG em REMOTE", os LED na tecla LOCAL-REMOTE piscam.

No controle master LOCAL sao desativados todos os valores nominais adicionais.

Apos transferéncia do controle master para o painel de controle, as conexdes BICO para bit
0 at