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Poreczna instrukcja operacyjna do przeksztattnika SINAMICS V20
11/2018

Ten dokument zawiera tylko podstawowe informacje nt. instalacji oraz rozruchu przeksztatt-
nika SINAMICS V20. Szczeg6towe informacje znalez¢ mozna w Instrukcji operacyjnej do
przeksztattnika SINAMICS V20 (SINAMICS V20 Inverter Operating Instructions). "

Wz4r nawiercania

(mm) w Rozmiar Zakres mocy Napiecie | W H W1 H1 H2 2 Moment
WA (;Okrecania
$rub
N 7 FSAA/FSAB | 0.12~0.75 kW 230V 58 132 - - - 4.6 1.8 Nm
N FSAC 1.1~1.5kW 230V 79 140 - - - 4.6 1.8 Nm
2 FSA 0.37 ~2.2 kW 400V 79 140 - - - 4.6 1.8 Nm
Miejsce do wyciecia T - FSB 1.1~1.5kW 230V 127 135 - - - 4.6 1.8 Nm
pusnroughy - 30~40kW  [400V 1252 | 1082 | 1182 | 1722 | 4552 | 46 | 1.8 Nm
o) o FSC 22~3.0kW 230V 170 140 - - - 5.8 2.5Nm
g 5.5 kW 400V 1702 | 1162 | 1612 | 1972 | 612 58 | 25Nm
FSD 7.5~15kW 400V 223 166 - - - 5.8 2.5Nm
2232 1422 | 2142 2222 592 5.8 2.5Nm
FSE 18.5 ~ 30 kW 400V 228 206 - - - 5.8 2.5Nm
2282 1822 | 2192 2822 832 5.8 2.5Nm
) Przy obudowach rozmiaru FSAA/FSAB, te dwie dziury nalezy wywierci¢ dla montazu w szafie sterowniczej.
2 Tylko przy montazu "push-through”.
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Ustawianie makr potgczeniowych

Wybierz ponizsze makra potgczeniowe, aby ustawi¢ standardowe schematy potgczen. Podstawowym makrem potaczeniowym jest

"Cn000" (makro potgczeniowe 0).

Makro Opis Przyktadowy wyglad
potgczeniowe wyswietlacza

Cn000 Domysine ustawienie fabryczne. Dodatkowa zmiana parametréw nie jest konieczna

Cn001 BOP jako jedyne zrédto rozkazow r_nnn
Cn002 Sterowanie poprzez zaciski (PNP/NPN) cnoud
Cn003 State predkosci obrotowe E ;
Cn004 State predkosci obrotowe w trybie wyboru binarnego n B ﬂ !
Cn005 Wejscie analogowe i stata warto$¢ zadana

Cn006 Sterowanie z zewnetrznego przycisku Znak minus oznacza
Cn007 Zewnetrzne przyciski z analogowym zadawaniem predkosci aktualnie wybrane makro.
Cn008 Regulator PID z analogowg wartoscig odniesienia

Cn009 Regulator PID ze statg wartoscig odniesienia

Cn010 Sterowanie poprzez USS

Cn011 Sterowanie poprzez MODBUS RTU

Schemat potaczen dla makr potaczeniowych

Rysunek po prawej przedstawia ogélny spos6b taczenia dla wszystkich makr potgczeniowych w trybie PNP.
PNP oraz NPN moga zostac¢ zrealizowane dla tych samych parametrow. Mozesz przetgczy¢ tryb na NPN
poprzez podtgczenie wspolnego wejscia cyfrowego (DIC) do 24 V. Dla poszczegdélnych makr, funkcje
sygnatowe stykow 1/0 moga sie roznic dla wyjscia analogowego (AO1), wyjscia cyfrowego 1 (DO1), wyjscia
cyfrowego 2 (DO2). Dla bardziej szczegbtowych réznic pomiedzy sygnatami, prosimy zapoznaé sie z ponizsza
tabela.

Opis funkgji sygnatowych I/O dla réznych makr potaczeniowych

PNP: 0~20 mA = 0~50/60 Hz

"! 8

[T~ ov
AQ1 0V DO1+ DO1-

Predkos¢ Bieg
silnika

9 |10 J11 12 Hi3 )14

10V Al1 Al2 OV DI1DI2 DI3Di4 DIC 24V 0V

Cn Al1 Al2 DI1 DI2 DI3 Di4 P+ N-
001 - - - - - - -
002 | Wejscie - ON/OFF1 Odwrécenie Potwierdzenie JOG do przodu -
analogowe kierunku biedu
003 _ _ ON/OEF1 Niska predkos¢ Srednia predkosc Wysoka predkosc -
004 | - - Stafa predkosé Stata predkos¢ Stata predkosé Stata predkos¢ -
bit 0 (ON) bit 1 (ON) bit 2 (ON) bit 3 (ON)
005 | Wejscie - ON/OFF1 Stata predko$é Stata predkos¢ Potwierdzenie -
analogowe bit 0 (ON) bit 1 (ON) btedu
006 | - - OFF1/postdj Sygnat ON MOP w goére MOP w d6t -
007 | Wejscie - Postoj OFF Sygnat do przodu + ON| Sygnat do tytu + ON Potwierdzenie -
analogowe btedu
008 | Wartos¢ Warto- ON/OFF1 - Potwierdzenie - -
zadana dla $¢ bie- btedu
PID zaca
009 - Warto- | ON/OFF1 Stata wartosé Stata wartos¢ Stata wartosé -
46 bie- zadana 1 dla PID zadana 2 dla PID zadana 3 dla PID
zaca
010 | - - - - - - RS-485 USS
ON/OFF1,
(predkosc)
011 - - - - - - RS-485
MODBUS RTU
ON/OFF1,
(predkoscé)




Typowe poditagczenia systemu
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Po wiecej informaciji nt. zalecanych przekrojéw przewodéw, typéw zaciskéw oraz
momentdw dokrecania $rub, prosimy zwréci¢ sie do Sekcji 4.2 "Opisy zaciskow" w
Instrukcji operacyjnej do przeksztattnika SINAMICS V20 (SINAMICS V20 Inverter
Operating Instructions).

I

® Parametry szybkiego rozruchu

___________ L=

AI2(0~ 10 V)

Zakres: od 0 do 77

= 0: Brak gléwnej wartosci zadanej

= 1: wartos¢ zadana MOP (ustawienie fabryczne)

= 2: Analogowa warto$¢ zadana 1

= 3: Stata czestotliwosc

=5: USS/MODBUS poprzez RS485

= 7: Analogowa wartos$¢ zadana 2

Dodatkowe ustawienia opisane sa w Sekcji 8.2 "Lista parametrow" w Instrukgiji
operacyjnej przeksztattnika SINAMICS V20 (SINAMICS V20 Inverter
Operating Instructions).

P1000[0] Zrédto wartosci zadanej

P1080[0] Min. czestotliwos¢ [Hz] Zakres: od 0.00 do 550.00 (wartos¢ fabryczna: 0.00)

P1082[0] Maks. czgstotliwos¢ [Hz] Zakres: od 0.00 do 550.00 (wartos¢ fabryczna: 50.00)

P1120[0] Czas ramp-up (rozpedzania) [s]

Zakres: od 0.00 do 650.00 (warto$¢ fabryczna: 10.00)

P1121[0] Czas ramp-down (hamowania)

[s]

Zakres: od 0.00 do 650.00 (warto$¢ fabryczna: 10.00)

4. Zakonczenie

szybkiego rozruchu
(P3900 = 3).

P3900 =3 | Koniec szybkiego rozruchu = 0: Bez szybkiego rozruchu
= 1: Koniec szybkiego rozruchu z resetem fabrycznym
= 2: Koniec szybkiego rozruchu

= 3: Koniec szybkiego rozruchu, rozpoczecie obliczen danych silnika

Wiecej informacji nt. szybkiego rozruchu znalez¢ mozna w Sekcji 5.5 "Szybki rozruch" w Instrukcji operacyjnej do przeksztattnika SINAMICS V20
(SINAMICS V20 Inverter Operating Instructions).
® Pozostate, wybrane parametry przeksztaltnika i silnika

podstawowych
parametrow.

Krok Parametr Opis Dopuszczalne wartosci
1. Pozwolenie na P0010 =1 | Parametr rozruchowy = 0: Gotowos¢
edycje  danych = 1: Szybki rozruch
silnika = 2: Przeksztaitnik
(P0010 = 1). = 29: Pobranie parametrow
= 30: Ustawienia fabryczne
2. Wybdr czestotliwosci| P0100 Wybér pomiedzy 50/60 Hz =0: 50 Hz Europa [kW], 50 Hz
silnika (P0100) =1: 60 Hz Ameryka Pdtnocna [h\% 60 Hz
i konfiguracja =2: 60 Hz Ameryka Pdtnocna [kW], 60 Hz
parametréw silnika | P0304[0] Napiecie znamionowe silnika [V]| Zakres: od 10 do 2000
(od P0304 do
PO311). P0305[0] [Natezenie znamionowe silnika [A] Zakres: od 0.01 do 10000
P0307[0] Moc znamionowa silnika [kW/hp]| Zakres: od 0.01 do 2000.0
P0310[0] |Czestotliwos¢ znam. silnika [Hz] | Zakres: od 12.00 do 550.00
P0311[0] |Predkos¢ znam. silnika [RPM] Zakres: od 0 do 40000
3. Ustawienie P0700[0] |Wybor zrodta sygnatéw = 1: Panel operatorski (ustawienie fabryczne)

= 2: Zaciski terminala
=5: USS/MODBUS poprzez RS485

Komentarz: Zmiana tego parametru resetuje wybor zrodta rozkazéw oraz
wszystkie parametry Bl do ustawien fabrycznych. Po wiecej informacji nt. tego
parametru, prosimy spojrze¢ do Sekcji 8.2 "Lista parametréw" w Instrukgji
operacyjnej przeksztattnika SINAMICS V20 (SINAMICS V20 Inverter Operating
Instructions).

Parametr Opis
P0O003 Poziom dostgpu uzytkownika
= 1: Standardowy (pozwala na dostep do najczesciej uzywanych parametréw)
= 2: Rozszerzony (pozwala na dalszy dostep do wigkszej liczby parametréw)
= 3: Ekspercki (tylko dla zaawansowanych uzytkownik6w)
P0005 Wybér wyswietlanego parametru
Wybér domysinie wyswietlanego parametru (wyswietlacz przeksztattnika).
Przyktad: Przeksztattnik domysinie wyswietla warto$¢ wybranego parametru.
P0308[0...2] |Znamionowe cos silnika
P0309[0...2] |Znamionowa wydajnosc¢ silnika [%]
P0335[0...2] | Chtodzenie silnika
0 | Chtodzenie wtasne: Wentylator zamontowany na wale silnika (IC410 lub 1C411)
1 | Wymuszone chtodzenie: Wentylator o wiasnym Zrédle zasilania (IC416)
P0340[0...2] | Obliczenie parametréw silnika
0 | Bez obliczania [1 [Petna parametryzacja
P0604[0...2] | Graniczna dopuszczalna temperatura silnika [°C]
P0640[0...2] | Wspotczynnik przecigzalnosci silnika [%]
P1031[0...2] | Tryb MOP
P1032 Zakaz zmiany kierunku w trybie MOP
0 | Zmiana kierunku jest dozwolona | 1 |Zmiana kierunku jest niedozwolona
P1040[0...2] | Warto$¢ zadana dla trybu MOP [Hz]
r1050 CO: Aktualna czestotliwos¢ wyjsciowa dla trybu MOP [Hz]
P1055[0...2] |BI: Zezwolenie na JOG w prawo
P1056[0...2] |BI: Zezwolenie na JOG w lewo Okresla zrodto JOG prawo/lewo gdy P0719 = 0 (Auto. wybor Zrédta sygnatu/wartoséi zadanej).
P1058[0...2] | Czestotliwos¢ dla JOG w prawo [Hz]
P1059[0...2] | Czestotliwos¢ dla JOG w lewo [Hz]
P1135[0...2] | Czas ramp-down (hamowania) dla OFF3 [s]
P1310[0...2] | Ciagte forsowanie napiecia [%)] Te trzy parametry sg pokrewne do P0305 (prad znamionowy silnika). Po wiecej informaciji nt. tych
P1311[0...2] | Forsowanie napigcia przys$pieszenia [%] |[parametréw, prosimy spojrze¢ do Sekgji 8.2 "Lista parametrow" w Instrukcji operacyjnej
P1312[0...2] | Forsowanie napiecia przy starcie [%] przeksztattnika SINAMICS V20 (SINAMICS V20 Inverter Operating Instructions).
P1800[0...2] | Czestotliwos¢ pulsowania [kHz]
P1900 Wybér identyfikacji danych silnika
0 | Zablokowana |2 |Identyfikacja wszystkich parametréw w trakcie postoju silnika
P8553 Typ menu

Wybér pomiedzy menu bez tekstu lub z krétkim tekstem na BOP.

0 | Menu bez tekstu | 1 |Menu z tekstem
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® Parametry monitorowania przeksztattnika oraz silnika

Parametr Opis
r0018 Wersja Firmware
r0021 CO: Biezgca wygtadzona czestotliwosé [Hz]
r0025 CO: Biezgce napiecie wyjsciowe [V]
r0026[0] CO: Biezgce wygtadzone napiecie obwodu posredniego DC [V]
r0027 CO: Biezgce natezenie wyjsciowe [A]
r0031 CO: Biezgcy wygtadzony moment obrotowy [Nm]
r0032 CO: Biezgca wygtadzona moc
r0035[0...2] | CO: Biezgca temperatura silnika [°C]
r0067 CO: Biezagcy limit dla prgdu wyjsciowego [A]
r0206 Moc znamionowa przeksztattnika [kKW]/[hp]
r0207[0...2] Prad znamionowy przeksztattnika [A]
r0208 Napiecie znamionowe przeksztattnika [V]
r0209 Maksymalny prad przeksztaitnika [A]
r0752[0...1] | Biezgca warto$¢ dla wejscia analogowego [V] lub [mA]
r0754[0...1] | Biezgca warto$¢ dla wej$cia analogowego po przeskalowaniu [%]
r0755[0...1] | CO: Biezgca warto$¢ dla wejscia analogowego po przeskalowaniu [4000h]
r0774[0] Biezaca warto$¢ dla wyj$cia analogowego [V] lub [mA]
® Komendy /O /binarne parametry 1/O
Parametr Opis
r0050 CO/BO: Aktywny zestaw danych rozkazowych (CDS)
r0051[0...1] CO: Aktywny zestaw danych napgdowych (DDS)
Index: |[0] |Wybrany zestaw danych napedowych | [1] | Aktywny zestaw danych napedowych
r0052.0...15 | CO/BO: Aktywne stowo stanu 1
Wyswietla pierwsze stowo stanu przeksztattnika w formacie bitowym. Moze by¢ uzywane przy diagnozie stanu przeksztattnika.
Bit | Sygnat Sygnat 1| Sygnat 0| Bit Sygnat Sygnat 1| Sygnat 0
00 | Przeksztaitnik gotowy Tak Nie [ 01 [ Przeksztaltnik gotowy do pracy Tak Nie
02 | Przeksztaltnik w trakcie pracy Tak Nie 03 |Aktywny btgd przeksztattnika Tak Nie
04 | OFF2 aktywne Nie Tak 05 |OFF3 aktywny Nie Tak
06 | Blokada wtgczenia aktywna Tak Nie 07 [Aktywny alarm przeksztaitnika Tak Nie
08 | Uchyb war. zadanej/ biezacej Nie Tak 09 |Sterowanie poprzez PZD Tak Nie
10 | |f_act] >=P1082 (f_max) Tak Nie 11 Nie Tak
Alarm: Limit pradu silnika/momentu
12 Hamulec rozwarty Tak Nie 13 Przecigzenie silnika Nie Tak
14 | Silnik obraca sie w prawo Tak Nie |15 |Przecigzenie przeksztaitnika Nie Tak
ZaleznosSci: _|Bit 03 r0052 "Aktywny bad prze
P0701[0...2] | Funkcja wejscia cyfrowego 1
Wyb6r zastosowania wejscia cyfrowego 1.
0 | Wejscie cyfrowe zablokowane 1 ON/OFF1
2 | ON + Zmiana kierunku obrotéw/OFF 3 | OFF2 - wybieg bez pracy silnika do zatrzymania
4 | OFF3 - szybkie zatrzymanie 5 | ON/OFF2
9 | Kwitowanie btedéw 10 [JOG w prawo
11 [JOG w lewo 12 | Zmiana kierunku obrotéw
13 | MOP wyzej (zwigkszenie czestotliwosci) 14 | MOP nizej (zmniejszenie czestotliwosci)
15 | Wybdr statej czestotliwosci bit 0 16 | Wybdr statej czestotliwosci bit 1
17 | Wybor statej czestotliwosci bit 2 18 | Wybor statej czestotliwosci bit 3
22 | Szybkie Zatrzymanie QuickStop zrodto 1 23 | Szybkie Zatrzymanie QuickStop Zrédto 2
24 | Zniesienie Szybkiego Zatrzymania QuickStop 25 | Zatgczenie hamowania prgdem statem (DC breaking)
27 | Aktywacja regulatora PID 29 | Btad ze zrédta zewnetrznego
33 | Zablokowanie dodatkowej wartosci zadanej 99 | Aktywacja parametryzacji BICO P0702[0...2]
P0702[0...2] - | Funkcja wejsc cyfrowych od 2 do 4
P0704[0...2] | Jak w opisie P0701.
P0712[0...2] Wejscie analogowe/cyfrowe 1
P0713J0...2] Wejscie analogowe/cyfrowe 2
r0722.0...12 | CO/BO: Stan wejs$¢ cyfrowych
P0731[0...2] | BI: Funkcja wyjscia cyfrowego 1
52.3 (ustawienie fabryczne): Aktywny btad przeksztattnika, czyli bit 03 dla r0052
52.2: Przeksztattnik w trakcie pracy
Do P0731 dotaczy¢ mozna status bitu r0052 lub inny sygnat stanu
P0732[0...2] | BI: Funkcja wyjscia cyfrowego 2

Ustawieniem fabrycznym dla P0732 jest 52.7, co oznacza, ze petni takg samg funkcje, jak P0731. Po wigcej informacji zobacz opis P0731.
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® Parametry wejsc¢ i wyj$¢ analogowych

Parametr Opis

P0756[0...1]  [Typ wejscia analogowego
0 |Unipolarne wejscie napieciowe (od 0 do +10 V)
1__|Unipolarne wejscie napigciowe z kontrolg (od 0 do 10 V)
2 |Unipolarne wejscie prgdowe (od 0 do 20 mA)
3 |Unipolarne wejscie pradowe z kontrolg (od 0 do 20 mA)
4 [Bipolarne wejscie napigciowe (od -10 V do +10 V)

P0O757[0...1  [Wartos¢ x1 skalowania wejscia analogowego

P0758[0...1]  |Warto$¢ y1 skalowania wejécia analogowego [%]

P0759[0...1]  [Wartos¢ x2 skalowania wejscia analogowego

P0760[0...1]  |Warto$¢ y2 skalowania wej$cia analogowego [%]

P0O761[0...1]  [Szeroko$¢ martwej strefy wejscia analogowego

PO771[0] Cl: Wyjscie analogowe

P0O773[0] Czas wygtadzania wyj$cia analogowego [ms]

PO775[0] Dopuszczenie wartosci absolutnej wyj$cia analogowego

PO777[0] \Warto$¢ x1 skalowania wyj$cia analogowego [%]

P0778[0] \Warto$¢ y1 skalowania wyj$cia analogowego

P0779[0] \Wartos¢ x2 skalowania wyjscia analogowego [%]

P0780[0] \Warto$¢ y2 skalowania wyjscia analogowego

P0781[0] Szeroko$¢ martwej strefy wyjscia analogowego

® Parametry komunikacyjne

Parametr Opis
P2000[0...2] | Czestotliwos¢ referencyjna [Hz]
P2002[0...2] | Natezenie referencyjne [A]
P2010[0...1] | Baud rate (predkos$¢ transmisji) USS/MODBUS
Ustawia baud rate dla komunikacji USS/MODBUS.
6 | 9600 bps |7 [19200 bps |8 [38400bps |9 |57600 bps 10 |76800bps |11]93750 bps |12 ] 115200 bps
Index: [0] | USS/MODBUS poprzez RS485 [1] | USS poprzez RS232 (zastrzezone)
Note: Ten parametr, z indeksem 0, zmieni baudrate dla RS485, niezaleznie od protokotu wybranego w P2023.
P2011[0...1] | Adres USS
P2021 Adres Modbus
P2023 Wybér protokotu RS485
Wybér protokotu, ktory bedzie dziatat dla portu RS485.
0 |Brak |1 | uss | 2 | Modbus
Note: Po zmianie P2023, wymagane jest ponowne uruchomienie przeksztattnika (co moze zajg¢ kilkanascie sekund).
P2034 Wybér parzystosci dla MODBUS poprzez RS485
0 | Brak parzystosci | 1 | Nieparzystos¢ | 2 | Parzystosc
P2035 Bity stopu dla MODBUS poprzez RS485

1| 1 bit stopu

| 2 [ 2bity stopu

® Parametry obslugi bledéw/alarméw oraz monitorujace

Parametr Opis
r0947[0...63] | CO: Kod ostatniego komunikatu btedu
Wyswietla historie btedéw.
r2110[0...3] CO: Numer alarmu
r3113.0...15 | CO/BO: Tablica bitow btedéw
Bit | Sygnat Sygnat 1| Sygnat 0| Bit | Sygnat Sygnat 1 | Sygnat 0
00 | Btad przeksztattnika Tak Nie | 01 | Awaria linii zasilajgcej Tak Nie
02 | Napiecie zasilania obwodu posredniego 03 | Btad uktadu mocy
04 | Przegrzanie przeksztattnika 05 | Btad uziemienia
06 | Przecigzenie silnika 07 | Btad szyny
09 | Zastrzezone 10 |Btad komunikacji wewnetrznej
11 | Graniczny prad silnika 12 | Awaria zasilania
13 | Zastrzezone 14 | Zastrzezone
15 | Inne btedy




® Parametry regulatora PID

Wartos¢

zadana dla PID
p2253 *

Obcinanie p2256 Regulator PID \Wigczenie regulatora
nastawy PID p2280 p2285 PID
p2254 P2200
+ KP TI
p2255
o o Sinik (]
Feedback PID p2i65 02269 T,
' System
p2264 — I: —> sterowania
Parametry zwigzane *
T z regulatorem PID Czuinik

® Parametry CDS i DDS

Parametr Description
P2200[0...2] Bl: Wiaczenie regulatora PID
P2253|0...2] Cl: Warto$¢ zadana PID
P2254|0...2] ClI: Zrédto obcinania nastawy PID
P2255 Wspétczynnik wzmocnienia dla wartosci zadanej PID
P2256 Wspotczynnik wzmocnienia dla obcinania nastawy PID
P2264]0...2] Cl: Feedback (sprzgzenie zwrotne) PID
P2265 Stafa czasowa filtrowania sygnatu sprzezenia zwrotnego dla PID [s]
P2269 Wzmocnienie dla sygnatu sprzezenia zwrotnego PID
P2274 Czas rozniczkowania PID [s]
P2280 Wzmocnienie regulatora PID
P2285 Czas catkowania PID [s]
® Parametry stalych czestotliwosci
Tryb wyboru Opis
Wybor ® W tym trybie, 1 selektor statej czestotliwosci (od P1020 do P1023) wybiera 1 statg czestotliwos¢ (od P1001 do P1004).
bezposredni
(P1016 = 1) ® Jezeli aktywnych jest kilka wejs¢, wybrane czestotliwosci sie sumuja.
Przyktad: stata czestotliwos¢ 1 (P1001) + stata czestotliwosé 2 (P1002) + stata czestotliwos¢ 3 (P1003) + stata czestotliwosc 4 (P1004).
Wybor poprzez Za pomoca tej metoedy mozna wybrac do 16 réznych czestotliwosci.
kod binarny
(P1016=2) Bit wyboru statej czestotliwosci Kod binarny géazad%z?zt%’t_l'nz/;osc
P1023|P1022|P1021|P1020
- 0 0
1 1 P1001
1 2 P1002
1 3 P1003
1 4 P1004
1 T 1 T 1T 1 15 P1015

Wiecej informacji nt. pozostatych bitéw statych czestotliwosci oraz przypisywania wejsé cyfrowych do bitow statej
czestotliwosci znalez¢ mozna w Instrukcji operacyjnej do przeksztaitnika SINAMICS V20 (SINAMICS V20 Inverter Operat-
ing Instructions).

taczna suma wybranych statych czestotliwosci (biezgca stata czestotliwosc) widoczna jest pod parametrem r1024.

Funkcjonalno$¢| parametr Opis Ustawienia Przyktad
Kopiowanie P0809[0...2] |Kopia CDS Index: Kopiowanie z CDS0 do CDS2 :
zestawu i [0]: Kopia z CDS/DDS (zrodtowy zestaw danych) 1. Ustaw P0809[0] = 0: kopia z CDS0
parametrow [1]: Kopia do innego CDS/DDS (docelowy zestaw danych) 2. Ustaw P0809[1] = 2: kopia do CDS2
[2] : Rozpoczecie kopiowania 3. ‘UstaV\./ P0809[2] = 1: rozpoczecie
(1: poczatek kopiowania; 0: kopiowanie zakonczone) kopiowania
P0819[0...2] |Kopia DDS Procedury kopiowania dla DDS i CDS
sg takie same, jak w przykiadzie
wyzej.
Zmiana P0810 & Zmiana CDS P0811 P0810
zestawu P0811 cDS Zmiana zestawu CDS dokonywana jest poprzez parametry
parametrow P0810 oraz P0811. Aktywny CDS wyswietlany jest jako
wartos¢ r0050. Zmiany zestawu mozliwe sg w stanie gotowosci CDS1 0 1
silnika ("Ready") oraz w trakcie jego pracy ("Run").
P0820 & Zmiana DDS P0821 P0820
P0821 DDS Zmiana zestawu DDS dokonywana jest poprzez parametry DDSO 0 0
P0820 oraz P0821. Aktywny DDS wyswietlany jest jako
wartos¢ r0051. Zmiany zestawu sg mozliwe w stanie gotowosci DDS1 0 1
silnika ("Ready").
Btedy i aramy
® Lista bledéw
Btad | Opis Blad | Opis
F1 Przeciazenie pradowe F2 Zbyt wysokie napiecie
F3 Zbyt niskie napiecie F4 Zbyt wysoka temperatura przeksztattnika
F5 12t przeksztattnika F6 Temperatura uktadu scalonego przekracza poziom krytyczny
F11 Zbyt wysoka temperatura silnika F12 Utracono sygnat o temperaturze przeksztattnika
F20 | Zbyt wysoki poziom tetnienia DC F23 | Zbyt wysokie tetnienie natezenia na wyjsciu
F35 | Przekroczono liczbe maksymalnych prob automatycznego restartu F41 Niepowodzenie przy identyfikacji danych silnika
F51 Btad parametru w EEPROM F52 Btad oprogramowania przeksztattnika
F60 | Przeterminowanie operacji w protokole ASIC F61 Btad kopiowania parametréw z karty SD
F62 Nieprawidtowa zawarto$¢ parametréw przy kopiowaniu F63 Niekompatybilna zawarto$¢ parametréw przy kopiowaniu
F64 Przeksztaitnik podjat probe automatycznego skopiowania danych F70 | Bfad komunikacji Modutu Rozszerzen 1/0
przy uruchomieniu
F72 Btad wartosci zadanej USS/MODBUS F71 Btad wartosci zadanej USS
F85 Btad z zewnetrznego zrédta F80 Utracono sygnat na wejsciu analogowym
® Lista alarméw
Alarm | Opis Alarm | Opis
A501 | Wartosc¢ graniczna pradu A502 | Wartosc¢ graniczna przepiecia
A503 | Wartosc¢ graniczna zbyt niskiego napiecia A504 | Zbyt wysoka temperatura przeksztaitnika
A505 | 12t przeksztattnika A506 | Przekroczenie temperatury ztgcza IGBT
A507 | Utracono sygnat o temperaturze przeksztaitnika A511 | Przegrzanie silnika It
A535 | Przecigzenie rezystorow hamowania A541 |ldentyfikacja danych silnika aktywna
AB00 | Przekroczenie czasu systemu operacyjnego czasu rzeczywistego RTOS| A910 | Regulator Vdc_max nieaktywny
A911 | Regulator Vdc_max aktywny A912 |Regulator Vdc_min aktywny
A921 | Nieprawidiowe ustawienie parametrow wyj$¢ analogowych A922 |Brak obcigzenia przeksztattnika
A923 | Zazadano jednoczes$nie pracy JOG w lewo i w prawo A930 |Ostrzezenie o ochronie antykawitacyjnej
A936 | Aktywny autotuning regulatora PID A952 | Ostrzezenie od uktadu monitorowania obcigzenia
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