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Der Trend zur Roboterintegration Integration von Robotik und
Im Maschinenbau (VDMA) Handling in die Steuerungstechnik

Warum aut der automatica?

Optlmlerung der Produktion o, Slmulaflon der: I\/Iaschlnen und
‘mit'dem Digital Enterprlse °, Llnlen \Lor realet Inbetriebnahme



Fertigungsunternehmen mussen sich heute SIEMENS

zentralen Herausforderungen stellen lngenuity for Life
DT A
NS N

Tempo Flexibilitat  Qualitat Effizienz
% Neue Geschéftsmodelle

4 Sicherheit
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Der ganzheitliche Siemens-Ansatz zur Integration SIEMENS
und Digitalisierung der Wertschdpfungskette lngenuity for ife

Sicht des Produkt- Produkt- Produktions- Produktions- Produktions- Services
herstellers design planung engineering ausfuhrung

Sicht des Maschinen- Maschinen- Inbetriebnahme Maschinen- Maschinen-
Maschinenbauers konzept Engineering Maschinen betrieb Services

Kollaborationsplattform

Zulieferer und Logistik

Flr Hersteller und Egal, wo Bestands- oder
Maschinenbauer Sie anfangen Neuanlagen
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Generieren Sie einen leistungsstarken digitalen Zwilling SIEMENS
der gesamten Wertschopfungskette lngenuity for Life

Vorhersage der Produkt- Reduzierung der Anzahl Sicherstellen, dass Sie die
und Produktionsleistung physischer Prototypen Kundenanforderungen erflllen
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Digitaler Zwilling des Produkts

Digitaler Zwilling
Produkt

Virtuelles

Produkt

Frei verwendbar © Siemens AG 2018

Produkte digital entwerfen, simulieren
und Uberprufen, einschliel3lich
Mechanik und Multi-Physik, Elektronik
und Software-Management

SIEMENS
Ihg,ev\uf(y{orufe.



Digitaler Zwilling des Produkts — SIEMENS

Integrierte Losung aus CAD/CAE/CAM lngenuity for Life

Perfektionieren
Sie Ihr Produkt
In der virtuellen
Welt

Entwerfen, simulieren
und validieren Sie Ihr
Produkt in einer

virtuellen Umgebung
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Digitaler Zwilling der Produktion SIEMENS
Iug,ev\uf(y{orufe.

Digitaler Zwilling

Digitaler Zwilling
Produktion

Produkt

- Die Produktion digital planen,
Verifizierung _ _
Virtuelles Virtuelle simulieren, vorhersagen und
Produkt Produktion optimieren — per SPS-Code-
Generierung und virtueller

Inbetriebnahme

Spezifikation >
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Digitaler Zwilling der Produktion — SIEMENS
Montageplanung lngenuity for ife
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simulieren

Tecnomatix
Process Simulate
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Digitaler Zwilling der Produktion —
Montageplanung
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Innovation — SIEMENS

Verschmelzung der virtuellen mit der realen Welt

SIEMENS () ARTIMINDS

Intelligente
Montageroboter

Kraftmessung/Robotik
mit Bildverarbeitung

Aufgabenbezogene
Programmierung

Nahtloser Ubergang
von manueller zu : |
Roboterarbeit —

Durchgéngige Losung
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Digitaler Zwilling der Produktion — SIEMENS
Teilefertigungsplanung lngenuity for ife

Anbindung von
Roboter und
Handling an
Steuerungs-
technik

NX CAD/CAM/CMM
TC Manufacturing

(LS
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Digitaler Zwilling der Produktion —
Siemens und Stratasys arbeiten zusammen

SIEMENS
Iug,a«uffy‘for(,«‘fe_
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revolutionarer
Designs mit
Additive
Manufacturing

NX CAM Robotik und
mehrachsiger
Materialauftrag
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Digitaler Zwilling der Produktion — SIEMENS
Fabriksimulation lngenuity for ife

SIEMENS - =
AER-ax

Simulieren e
und optimieren i

Sie lhre
Produktions-
prozesse

Tecnomatix
Plant Simulation

(LS
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Digitaler Zwilling der Performance — SIEMENS
Fabriksimulation lngenuity for ife
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Der ganzheitlichste digitale Zwilling

Digitaler Zwilling | Digitaler Zwilling
Produkt Produktion

Verifizierung Validierung
Virtuelles < Virtuelle < Reale
Produktion

Produkt Produktion

\Automatisierung

Spezifikation > Inbetriebnahme

Frei verwendbar © Siemens AG 2018
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Effizienter und
sicherer
Produktionsbetrieb
mit Totally
Integrated
Automation



Digitaler Zwilling — SIEMENS

Reale Produktion lngenuity for Life
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Realisieren Sie
revolutionare
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Robotersteuerung mit
SINUMERIK und SIMATIC

L
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Digitaler Zwilling der Performance SIEMENS
Iug,ev\uf(y{or(ife.

Digitaler Zwilling | Digitaler Zwilling Digitaler Zwilling
Produkt Produktion Performance

;/;eriﬁzierung <'Validierung Real
Virtuelles Virtuelle 5 gak?. Reales
Produkt Produktion rodukuon Produkt

\Automatisierung

Spezifikation > Inbetriebnahme )

Kollaborationsplattform: Teamcenter
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Digitaler Zwilling der Performance SIEMENS
Ihg,ehuffy‘for(ife

Analyse und
Evaluierung des
Produkts und
der Produktions-
performance

(@
(C *
(U

MindSphere —
das cloudbasierte, offene
loT Betriebssystem

(L)X
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Verbessern Sie kontinuierlich Produkt SIEMENS

und Produktion in der realen Welt lngenuity for Life
Digitaler Zwilling | Digitaler Zwilling Digitaler Zwilling
Produkt Produktion Performance

MindSphere bietet Einblick in die Performance

v

Virtuelles Virtuelle < Rgall(?_ Reales
Produkt Produktion Produktion Produkt

= > >Automatisierung

A

Kontinuierliche Verbesserung

Kollaborationsplattform: Teamcenter
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Roboterintegration



Robotereinsatz — SIEMENS
Fertigungsbetriebe stehen vor grol3en Herausforderungen lngenuity for Life

Mehr Automatisierung Mehr Flexibilitat Neue Maschinenkonzepte

® v Yo\
S - Ll
] L]

Roboter ersetzen zunehmend Die sechs Freiheitsgrade des Die Integration des Roboters in
einfache manuelle Tatigkeiten Roboters machen das flexibel fur oder an der Maschine erlaubt die
verschiedene Anwendungen Entwicklung innovativer

Maschinenkonzepte

Siemens bietet verschiedene Lésungen von Einstiegsiosungen

bis hin zur vollstandigen Roboterintegration in das Maschinenkonzept
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Skalierbares Siemens-Portfolio —
Roboterintegration in die Maschinenautomatisierung

Programmintegration

% + Kommandos via Siemens Steuerung
N Sianalko lun « Komplette Programmierung

N g PP g Siemens Engineering Tool

g + Separater Controller, separates + Bedienung Uber eine Schnittstelle:
o Engineering Tool Siemens HMI

- + Kommunikation via E/A Schnittstelle

8 + Separates Bediengerat

S

.

()

N

S . -\
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m

Integration ins Siemens-Portfolio
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SIEMENS
lngenuity for tife

Vollstandige Integration

+ Steuerungskonzept fur die
Automatisierung mit einem
einzigen Controller
+ Vollstandige Integration der Kinematik
+ Digitaler Zwilling verfugbar




Skalierbares Siemens-Portfolio fur WZM-Anwendungen SIEMENS
Roboterintegration mit SINUMERIK Run MyRobot lngenuity for Life

Vollstandige Integration

Run MyRobot/DirectControl

Pro gramm i nteg ration Fir neue Maschinenkonzepte und
Fertigungsprozesse

Run MyRobot/Handling
i und /Bearbeitung
S| gn alko PP lun g Ermaglicht Flexibilitat in der Produktion
Run MyRobot/EasyConnect ohne umfangreiche Roboterkenntnisse

Erhdht Automatisierungsgrad durch
Verringerung manueller Aufgaben

Benutzerfreundlichkeit

Anbindung an das Siemens-Portfolio
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Bearbeitung und Handling von Motoren — SIEMENS
Praktische Anwendung in der Siemens-Elektromotorenfertigung

Flexibilitat in der
Fertigung der
Niederspannungs-
motoren durch den
Einsatz von Soft- und
Hardware von Siemens

» Fertigungsplanung und
Simulation der Montagelinie
und der Roboterzelle mit NX
und Plant Simulation

Handling und Bearbeitungs-
aufgaben (Bohr- und
Reibprozess) mit
SINUMERIK Run MyRobot
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Hochflexible Roboteranwendung
in der Luft- und Raumfahrtindustrie

Mobile Bearbeitung von
Flugzeugteilen mit
hochster Prazision

Klrzere Entwicklungs- und
Produktionszeiten durch
vollstandige Anbindung der
CNC in die Simulation
(VNCK)

Flexible, voll automatisierte
Fertigungskonzepte mit
hochster Qualitat und
Genauigkeit

Dank des kompletten TIA
Portfolios mit SIMATIC,
SINUMERIK, SINAMICS,
SIMOTICS

Frei verwendbar © Siemens AG 2018
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Hochprazise CNC-Robotik in additiven und Schneidanwendungen — SIEMENS
Hochste Flexibilitat durch Materialextrusion in Kombination mit lngenuity for Life
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Virtuelle Inbetriebnahme



Highlight Showcase — SIEMENS
Digitale Zwillinge verklrzen Time-to-Market lngenuity for ife

Maschinen- Maschinenmontage Reale
konstruktion E— | Inbetriebnahme

P Rl MdtHine

o
e

NX MCD PLCSIM Advanced

und NX MCD

TIA Portal
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automatica 2018 — SIEMENS
Elektronikmontagemaschine — Highlights lngenuity for ife

_FN

>

= |
Integrierte
Kinematik

a)
@

MindSphere - Siemens Cloud
for Industry

MindSphere

.“\:\
»
[ ]

Roboter-
Programmierung
mit TIA Portal

Virtuelle
Inbetriebnahme

Multi-
Carrier-System

Energie-
Management
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TIA Portal Robotics Library (PLCopen-konform) — SIEMENS
Einheitliche Roboterschnittstelle mit flexibler Roboterauswahl lngenuity for ife

Heute Morgen

A

=

A
i

A
HE

10011010 100

011000110001100
10011010
10011010 o11000110001100

100 10011010

10011010 100 10011010
011000110001100  011000110001100

A
e

0011010 SIEMENS
Robotics Robotics Robotics —'100110001100 10011010

Library 1 Library 2 Library 3

|

110001100 100 Robotics

Library
} Unified interface

R < o

R
] ] ]

) )
I I

Hersteller 1 Hersteller 2 Hersteller 3 Hersteller 1 Hersteller 2 Hersteller 3 Hersteller n

5
I

Frei verwendbar © Siemens AG 2018



SIEMENS
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Digital Enterprise Suite

Umfassendes Industriesoftware- und
Automatisierungsportfolio einschlief3lich
nahtloser Roboterintegration
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Die Mitgliedsunternehmen der MindSphere | World unterstiitzen
die weltweite Anwendung und Positionierung von MindSphere SIFME{;:'OS&R
ug,a\w r

% f/f /—/“\/\\ﬁmumF I"IIIIl Gemeinsame

RITIAL % a3 oty Vereinsaktivitaten
WEINIG -—\_\_‘_. I\/ImdSphere

* Empfehlungen zu Anforde-

7//// BARDER, / M _/ HELLER rungen an das loT-Betriebs-
FESTO FrFG system -MindSphere
ASM ﬂ& * Internationaler Rollout
SIEMENS e der Aktivitaten (als Nachstes
EISENMANN = L HE|TEC SICK INDEX o (
Bidh. ” S Sensor Intelligence. L
CHIRONGIOUD e RAUB KUKA - Ausweitung der Mitglieds-
~——— I KAMPF unternehmen und Anwender-
GROB A kreise (weitere 16 Antrage
genehmigt)

i Iq.:.ﬁ;—:

« Unterstiutzung bei
ErschlieRung neuer
digitaler Markte flr neue

_ datenbasierte
https://mindsphereworld.de Geschaftsmodelle
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Digital Enterprise —
Implement now!



SIEMENS
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