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Optymalizacja i utatwienia w utrzymaniu taboru :
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MRX jest spotka bedaca czescia Siemens Mobility
24 lata inwestycji w rozwoj innowacji w branzy kolejowej

: : . W czotéwce od ponad 20 lat
MRX to jednostka z portfela Siemens Mobility,

ktora od 1996 roku oferuje produkty dla 1996 2000 2008 2014
operatoréw i serwisantéw systemow Powstanie spotki Opracowanie tempomatu Projekt Opracowanie

i pod nazwg JRB dla pociggéw automatyzacji systemu
kolejowych nazw ( oma _
W ofercie firmy znajduija sie systemy iﬁglneermg ® *iansportUJacycP'.'ude @ciagow dla ® ".Vkrywanla

. . . zelaza BHPBIO uszkodzonych
pomiarowe do cyfrowego monitorowania 1998 2005 2012 szyn
stanu taboru i infrastruktury kolejowej oraz Opracowanie systemu System pilotazowy dla Opracowanie Przejecie
systemy kontrolno-inspekcyjne dla sieci monitorowania projektu automatyzaciji systemu przez firme
kolejowych podzespotow pojazdu pociggu Rio Tinto pomiaru peknie¢ Siemens
Dzieki swojemu wieloletniemu doswiadczeniu, (VEMS) P powierzchniowy

2 o S Nasze zespoly na mapie swiata ch

MRX rozwija nowe zrédia pozyskiwania
danych pomiarowych, ktére moga przynies¢
dodatkowe korzysci przewoznikom kolejowym,
pomagajac im zwiekszy¢ dostepnosé, obnizy¢
koszty i zoptymalizowaé serwis pojazdéw
Zatozyciel firmy MRX powiedziat: ,Niezmienng
misjg MRX 9

jest dazenie do doskonatosci inzynieryjnej”.
Firma nadal pozostaje wierna

tej misji Perth, Australia Derby, Wielka
Siedziba gtéwna, Brytania
centrum B&R Zakiad
produkcyjny
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Dlaczego klienci wybieraja oferte MRX?

Obszerna zainstalowana baza

zrealizowanych projektow

Instalacje w ponad 15 krajach

Niezawodnos¢

Doktadnos¢ pomiaréw, poczgwszy od ‘
pylistego srodowiska pustynnego przy

+60°, a skohczywszy na '
srodowisku wilgotnym lub arktycznym -40°
Innowacje

Gteboko zakorzenione w DNA firmy i jgj
B&R

Rynek posprzedazny

Nieustannie wspieramy

zainstalowane systemy . ‘
Informacje i instrukcje

Przejscie od danych do informaciji i

instrukcji. MRX przeksztatca dane

w informacje i instrukcje

. Instalacje i produkty MRX na $wiecie
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Optymalizacja i ulatwienia w utrzymaniu taboru
Pomiary i monitoring | Systemy monitorowania podzespotow pojazdu

Zautomatyzowane kontrole pojazdow szynowych w
celu okreslenia sprawnosci, bezpieczenstwa i
niezbednych czynnosci obstugowych,

* Uzycie laseréw i kamer do wykrywania krytycznych
usterek podzespotow
Uzyskane dane prowadza do lepszego zrozumienia
wzorcoéw zuzycia i stanowia podstawe do
optymalizacji czynnosci obstugowych
Prognozowanie awarii
(spojrzenie w przyszto$é)
Systemy moga byé instalowane na lub w sasiedztwie
toru w celu umozliwienia kontroli
pojazdéw szynowych w trakcie jazdy
Rozwiazania modutowe — profil kota, bieznik kota,
hamulec, odbierak pradu, ogledziny, zuzycie
pantografu i uszkodzenia ko6t

Twoje korzysci

Zwiekszona dostepnos¢ taboru

Oszczednos¢ kosztow dzieki automatycznej kontroli
pojazdu;

niemal catkowite wyeliminowanie recznej kontroli
podzespotdéw

Wieksze bezpieczenstwo dzieki bardziej spojnym
pomiarom i ocenie integralnosci komponentow

Doskonate planowanie dzieki kompleksowej
analizie danych

Zoptymalizowana zywotnos¢ komponentéw do
osiggniecie technicznego limitu zuzycia
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Zautomatyzowane systemy kontroli pojazdow jako rozwigzanie ograniczajgce
standardowe reczne czynnosci inspekcyjne i optymalizujagce zywotnos¢

podzespotow
Potrzeba Wyzwanie Rozwigzanie
Skrécenie odstepéw miedzy Zapewnienie bezpieczenstwa i Zautomatyzowane kontrole
serwisami i mniej recznie niezawodnosci - Zapewnienie szeregu
wykonywanych - Brak standardowych wymagan zautomatyzowanych systemoéw kontroli
czynnosci kontrolnych ze wzgledu na rozne modele pociagow i . \odutowe rozwigzania pomiarowe
. Przejécie z konserwacji rézny tabor zainstalowane na lub przy torze —
terminowej na - Minimalizacja pracy fizycznej przy kontrola podczas przejazdu pociggu
warunkowg jednoczesnym zwiekszeniu
* Przesuniecie personelu czestotliwosci kontroli i integralnosci
serwisowego do zadan pociggu

0 wiekszej wartosci dodane;
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VEMS umozliwia odejscie od konserwacji terminowej
w kierunku konserwacji opartej na faktycznym stanie podzespotéw

Zmiana paradygmatu z konserwacji tradycyjnej w kierunku VEMS

Tradycyjne
podejscie

VEMS/AVI

Pociag Kontrola Raport Czesci Serwis/
wjezdza do zamienne ponowne
zajezdni > > > ylanowanie
e ||ea A = X
B b a4 BB oo ’
Przejazdy Stan Potrzeby serwisowe sg juz znane, kiedy
obok i zuzycie pocigg wjezdza do zajezdni
czujnikow N

o\

®

—
s =

2w X

Subiektywnos$¢ pomiarow
Sktonnosc¢ do btedow
Czasochtonnosc¢

Ztozone planowanie

Obiektywno$¢ pomiarow
Optymalizacja czasu

Planowanie prognozowe
Zwiekszona dostepnosc

Uzyskane dane VEMS prowadzg do lepszego zrozumienia wzorcow zuzycia

| stanowig podstawe do optymalizacji czynnosci obstugowych.

Strona 6  Dokument niezastrzezony | © Siemens Mobility GmbH 2021 | kwiecien 2021

SIEMENS



Optymalna lokalizacja VEMS to miejsce, przez ktére regularnie przejezdzaja
pociagi

Wjazd i/lub wyjazd z zajezdni w celu jak najczestszej kontroli wszystkich pociggow

Zalecana pozycja instalacji systemu automatycznej
kontroli pojazdu
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Systemy modutowe, ktére spetniajg wybrane
wymagania i mozna je tatwo dostosowac

: . . WTMS/ BP/BD/
Wyposazenie techniczne systemu VEMS WPMS || \wows || Bsws || VIS || PwwMs

WPMS — orofil kota WTMS/WDMS — System monitoringu podzespotow pojazdu lub

. P . zautomatyzowana kontrola pojazdow (AVI)

* Profil kota Bieznik kota

* Srednica kota o PrZEbiCia, OdprySki POdsyStemy modutowe

. Wysoko§§ i grubosc kotnierza kota + Parametr kota W torze lub obok toru

+ Odlegtos¢ do tytu kota « Odchyt wskutek bicia

DETHIENioWEgo Obstuga pociggow pasazerskich i towarowych

Moduty dobrane na podstawie
wymagan klienta

<75

Dostepne opcje i modyfikacje systemu
dla két gumowych

S AT
" A A -
S =

Interfejs systemu Railigent

Dane klienta mogg pozosta¢ na miejscu

Pantograf Hamulec Ogledziny
* Profil i grubos¢ wegla Grubos¢ klockow/szczek * LIDAR + kamery
* Podnoszenie linii napowietrznej i profil tarcz hamulcowych * Widok pojazdu 360°
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System pomiaru profilu kota (WPMS)
Precyzja pomiaru dla kazdego kota

Uzycie laserow i kamer
do pomiaru profilu bieznika

Mierzone parametry, np.

* Grubos$¢ kotnierza « Szerokos¢ obreczy

* Wysokos¢ kotnierza - Srednica kofa

« Zapadniety bieznik « Szerokosc kota

* Profil kota * Odlegtos¢ miedzy

- Kat kotnierza tylnymi czesciami kot
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System pomiaru bieznika kota (WTMS)
Wiodacy na swiecie system pomiarowy

Wykorzystuje ruchomag platforme z

kamerg laserowg
* Mierzy profile bieznika
wokot catego kota (360°)
* Analiza ~1400 profili wokot
catego kota w celu wykrywania uszkodzen, takich
jak
* Przebicia i odpryski
« Utrata kraggtosci
* Luszczenie

 Zintegrowany widok obrazu |
mapy morfologii powierzchni w 3D

» Poroéwnanie parametrow profili i kotnierza
woKkot kota
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System pomiaru uszkodzen két (WDMS)

BP/BD/

BSMS VIS PWMS

Wiarygodny pomiar oS
oddziatywania uktadu koto/szyna \o el

 Czujniki na torze mierzg sity dynamiczne

» Pomiar sity oddziatywania i wygenerowanie wykazu
usterek (brak oddziatywania 0-12 duze
oddziatywanie)

« Wskazanie obcigzenia kota z tolerancjg do 4%
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Uktad pomiaru klockéw, tarcz i szczek hamulcowych (BP/BD/BSMS)
Mozliwos¢ wyeliminowania recznej kontroli

Uzycie laserow i kamer
do pomiaru profilu klockéw i tarcz T ey Tt Dl N\

« Wykrywanie brakow w klockach/tarczach
* Widok obrazu

Mierzone parametry, np.

» Grubosc¢ klocka/szczekil/tarczy
* Profil tarczy hamulcowej
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Systemy kontroli wizualnej (VIS)

Wspieraja/eliminujg czynnosci kontrolne nadwozia pociggu wykonywane przez

cztowieka

Elastyczne rozwigzanie do kontroli
wizualnej

« Konfigurowalnos¢ dla ramy,
bokow lub catego nadwozia

Modutowe podejscie 90°/180°/270°/360°
Automatyczne wykrywanie i pomiar
 Brakujace lub uszkodzone elementy
* Pomiar, np. wysokosci wagonu

z tolerancjg do £ 5 mm
Do 8 kamer i 7 skanerow LIDAR
Kontrola wizualna na odlegtos¢ lub podczas pracy

Dostosowane do wirtualnej kontroli zewnetrznej
(konfigurowalna przez uzytkownika)
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System pomiaru zuzycia pantografu (PWMS)

WTMS/ BP/BD/

Wykorzystuje optyke laserowg | wews || wows || ssws || VS
techniki widzenia maszynowego

* Wykrywa odpryski wegla
» Wysyta alerty w przypadku wykrycia
anomalii wymiarowych
* Opcjonalnie: posiada kamery do kontroli wizualne;

Mierzone parametry, np.

* Profil i grubo$¢ naktadek weglowych

« Geometria pantografu (przechylenie, pochylenie,
odchylenie)

 Uniesienie przewodu (w odniesieniu do sity
unoszgcej)
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Mozliwa architektura integraciji sieci VEMS z platformg Railigent
Dostep do danych VEMS za pomocg interfejsu VEMS on-premise lub Railigent

Lokalny DMS systemu VEMS Sie¢ kliencka
(w budynku przytorowym) (zazwyczaj w zajezdni)
NN EE
. AT T | Dysk ®
T 1] klienta [ ] '
E ’ '-_- - OPCJA F— 7]
Serwery VEMS Zapora klienta T
Zdalne wsparcie firmy Siemens — 1 & '
S AN
] Dostep uzytkownika
F— do danych VEMS G
Dostep do wsparcia technicznego —
NEE NN
AT T
AT T
i )1 -
Srodowisko chmury Railigent/chmura klienta Zapora klienta
e L Q Dane pomiarowe VEMS
Dane skfadu pociagu Dane skfadu pociaggu (np. przebieg) Jezior_olgnych Przytorowy interfejs uzytkownika

(np. przebieq)
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Instalacje modelowe firmy Siemens w Wielkiej Brytanii i Niemczech
VEMS w organizacji i procesie utrzymania ruchu firmy Siemens

Systemy monitorowania podzespotéw pojazdu: profil kota, klocek hamulco Systemy monitorowania podzespotéw pojazdu: instalacja
tarcza hamulcowa, szczeka hamulcowa, slizgacz, kontrola wizualna 90°, profilu kota, bieznik kota, klocek hamulcowy, tarcza hamulcowa, kontrola
systemy kontroli uszkodzen kota (tylko w zaktadzie Hornsey) wizualna 90°

115 ® 2013 - 2048 AN 84 ®) 2019 - 2051 A
. - ) . . )
Siemens Mobility a8 Siemens Mobility M

. . . N\ L7 . . .
Hornsey, Three Bridges & 25 Stabling Locations —r N Rail Service Center Dortmund-Eving I N
& )
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Nasze ustugi
Twoje korzysci

WIOdaCy na rynku produkt do Zwiekszona dostepnosé taboru
automatycznej kontroli pojazdow znany Oszczednos¢ kosztow dzieki
automatycznej kontroli pojazdu; niemal
Z catkowite wyeliminowanie recznej kontroli
[l [l L] [l 4 u +’
wysokiej precyzji i powtarzalnosci POGEESROIOH

Wieksze bezpieczenstwo dzieki bardziej
spojnym pomiarom i ocenie integralnosci
komponentow

“&“’A“ﬁ:ﬂ \

Doskonate planowanie dzieki
kompleksowej analizie danych

Zoptymalizowana zywotnos¢
komponentow
do osiagniecia technicznego limitu zuzycia
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