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SINAMICS G120P

Trainingsbroschiire

Answers for infrastructure and cities.



Erforderliche Systemkonfiguration fiir die
STARTER-Inbetriebnahmesoftware

¢ Prozessor mit mindestens 1 GHz (Dual Core empfohlen)

¢ 1024 MB RAM (2048 MB empfohlen)

e 3 GB freier Festplattenspeicherplatz

e Grafikkarte (mindestens 256 MB Speicher empfohlen)

e Bildschirmauflosung: 1024 x 768 Pixel

e Internet Explorer 6.0 oder hoher

¢ Betriebssysteme:
Microsoft® Windows™ XP (Service Pack 2 oder hoher)
Microsoft® Windows™ 7
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Die Trainingsbroschire ist eine komfortable und leicht verstandliche Einflihrung in den
Frequenzumrichter SINAMICS G120P.



Materialien und Hilfsmittel

In dieser Broschiire werden die im Folgenden aufgefiihrten Komponenten vorgestellt. Wenn Sie Ihr
Wissen an einem realen Produkt testen mochten, haben Sie folgende alternative Bestellmoglichkeiten:

Produkt Bestell-Nr.
¢ SINAMICS G120P-Demokoffer* A5E03828108

Produkt Bestell-Nr.

e SINAMICS G120 PM230 FSA 0,55 kW 6SL3210-1NE11-7ULO
e SINAMICS G120 CU230P-2 HVAC | BT 6SL3243 6BB30 1HA2
e Motor (0,12 kW) 1LA7060-4AB10

e SINAMICS PC Connection Kit-2 6SL3255-0AA00-2CAO0
e Basisbedienfeld (Basic Operator Panel) (BOP-2) 6SL3255-0AA00-4CA1
* Intelligentes Bedienfeld 6SL3255-0AA00-4JA0

(Intelligent Operator Panel) (IOP-2)
e Schirmauflage-Set 2 6SL3264-1EA00-OFAQ

Produkt Bestell-Nr.
e |OP-2/BOP-2-Tirmontage-Set 6SL3256-0AP00-0JA0

* Beim Demokoffer handelt es sich um eine vollstdandige Vorfiihreinheit mit Motor, Power Module (Leistungseinheit) des
Umrichters, Schaltern, Beleuchtung und einem 230-V-Anschluss.



Sicherheitshinweise

Giiltigkeit

Diese Anweisungen gelten fiir den folgenden Umrichter:
Produkt

SINAMICS G120P

Voraussetzungen

Sie beherrschen den Umgang mit dem Betriebssystem Microsoft® Windows™.
Sie sind mit den Prinzipien der Elektronik und Elektrotechnik vertraut.

Warnung

Gefahrliche Strome und Spannungen!

Diese Gerate flihren gefdhrliche Spannungen und steuern potenziell gefahrliche drehende mechanische
Komponenten. Die Nichtbeachtung der Warnungen oder das Nichtbefolgen der Anweisungen in dieser
Dokumentation kdnnen zum Tod, zu schweren Verletzungen oder zu erheblichen Sachschaden fiihren.

Die allgemeinen und regionalen Installations- und Sicherheitsbestimmungen fir Arbeiten an Anlagen,
in denen gefahrliche Spannungen anliegen (z. B. EN 50178), sowie die einschlagigen Bestimmungen

Uber die richtige Verwendung von Werkzeugen und der personlichen Schutzausriistung (Personal Pro-
tective Equipment, PPE) sind besonders zu beachten.

Qualifiziertes Personal

Das Gerdt/System darf nur nach den Angaben in diesem Handbuch eingerichtet und verwendet werden.
Inbetriebnahme und Betrieb dieser Gerdte diirfen nur durch qualifiziertes Personal erfolgen. Qualifi-
ziertes Personal im Sinne der sicherheitstechnischen Hinweise dieser Dokumentation sind Personen,
die die Berechtigung haben, Gerate, Systeme und Stromkreise gemaB den Standards der Sicherheits-
technik in Betrieb zu nehmen, zu erden und zu kennzeichnen.

Haftungsausschluss

Je nach Firmware- und Softwareversion der Control Unit (Kontrolleinheit), des Bedienfelds (Operator
Panel) und der STARTER-Software werden unterschiedliche Masken, Symbole und Meniis angezeigt.
Wir haben den Inhalt dieses Dokuments auf Ubereinstimmung mit der beschriebenen Hard- und Soft-
ware geprift. Da Abweichungen jedoch nicht véllig auszuschlieBen sind, kénnen wir keine vollstan-
dige Ubereinstimmung garantieren. Die Angaben in diesem Dokument werden jedoch regelmiBig
Uberprift. Notwendige Korrekturen sind in den nachfolgenden Auflagen enthalten.



Willkommen beim Erstbenutzer-Tutorial fur SINAMICS
G120P. Dieses Tutorial unterstutzt Sie dabei, den Frequenz-
umrichter unkompliziert und schnell kennenzulernen. Sie
werden Schritt fur Schritt durch den Montagevorgang, die
Parametrierung und die Erstinbetriebnahme geftihrt. Wir
empfehlen Ihnen, alle Kapitel durchzugehen.



Frequenzumrichter SINAMICS G120P

1.1 Komponenten

1.2 Montage und Verdrahtung

Operator Panels (BOP-2 und I0P-2)
2.1 Grundfunktionen

2.2 Arbeiten mit dem BOP-2

2.3 Schnellinbetriebnahme

2.4 Intelligent Operator Panel (IOP-2)

STARTER-Software und PC
3.1 Montage und Vorbereitung

3.2 Parametrierung

3.3 Anwendungen

Anhang Downloadiibersicht

08-29

30-63

64-91

93




In diesem Abschnitt wird der Niederspannungsum-
richter SINAMICS G120P vorgestellt. Sie lernen seine
Hauptkomponenten und Struktur kennen und erhalten
praktische Tipps, wie der Frequenzumrichter montiert
und verdrahtet wird.



Frequenzumrichterfamilie

SINAMICS G120P

3 AC400V 0,37 kW-90 kW (IP55)
3 AC400V 0,37 kW-75 kW (IP20)



1.1 Komponenten

Der Frequenzumrichter SINAMICS G120P ist modular aufgebaut.
Er besteht aus drei Grundkomponenten:
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Power Module

Das Geradt ist in verschiedenen BaugréBen und Schutzarten erhaltlich. Es verfligt tiber einen Leistungs-
bereich von 0,37 kW bis 90 kW (75 kW fiir IP20). Die Power Modules sind in den Schutzarten IP20 und
IP55 erhdltlich.

n Typenschild
E Netzanschluss

B Motoranschluss
n PE-Klemmen
B Potenzialausgleich

IP55

Priifen Sie auf dem Typenschild,
ob das Power Module die konkre-
ten Anforderungen erfillt.
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Control Unit

Es gibt unterschiedliche Modelle der Control Unit. Diese unterscheiden sich vor allem in Bezug auf die
Bus-Protokolle und Bus-Stecker. Die Trainingsbroschiire bezieht sich auf die CU230P-2 HVAC/BT. Diese
bietet Modbus RTU, BACnet MS/TP und USS als Feldbus.

= |

Typenschild

SIEVIENS

DIP-Schalter fiir analoge Eingdnge
DIP-Schalter fiir Feldbusadresse

Schnittstelle fiir das Operator
Panel (BOP-2 bzw. IOP-2)

LEDs zur Statusanzeige

Klemmen fiir digitale und analoge
Eingdnge und Ausgdnge

USB-Schnittstelle fiir STARTER

Schnittstelle zum Power Module
Befestigungsbiigel
RS485-Anschluss fiir Feldbus

BEOEON B0 OpNA

Verwenden Sie stets das CU-
Schirmanschluss-Set, um einen
optimalen Potenzialausgleich und
eine optimale Befestigung sowie
Abschirmung aller Bus- und Sig-
nalkabel zu gewahrleisten.




Basic Operator Panel 2 (BOP-2)

Das Basisbedienfeld fiir die Eingabe und Anzeige kann nach dem Anschluss an die Control Unit zum
Bedienen und Parametrieren des Umrichters eingesetzt werden. Es wird Uber die Tasten bedient, und
dank der Meniflihrung und des zweizeiligen Displays kann mit dem Gerat ein Umrichter auf einfache
Weise in Betrieb genommen werden. Im BOP-2 kann ein Parametersatz gespeichert werden, und es kann
zum Klonen verwendet werden.

Intelligent Operator Panel (IOP-2)

Das intelligente Bedienfeld (IOP-2) bietet dieselben Funktionen wie das BOP-2 und zahlreiche weitere
Optionen. Der integrierte Applikationsassistent, der grafische Diagnoseliberblick und die Klartextanzeige
tragen erheblich zur Benutzerfreundlichkeit bei. Im I0P-2 kénnen maximal 16 Parametersatze gespeichert
werden. Somit ist es ideal fiir die Serieninbetriebnahme geeignet.

BOP-2 I0P-2
[l sieben Bedientasten Il Grafikdisplay
P Display P Navigationsrad
B Entriegelungseinrichtung B Flinf Bedientasten
/8 Gewindeeinsitze fur die Tarmontage /] UsB-Anschluss (fiir Updates der
B RS-232-Anschluss Firmware und des Sprachpakets)
B Typenschild B RS-232-Anschluss
n Typenschild
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1.2 Montage und Verdrahtung

Vor Beginn der Arbeiten miissen die folgenden Bedingungen erfillt sein:

e Alle erforderlichen Komponenten, Werkzeuge und Kleinteile sind verfligbar.

» Samtliche erforderlichen Kabel und Leiter wurden spezifikationsgemaB verlegt/installiert.
e Samtliche Mindestabstande werden eingehalten.

e Freischalten

e Gegen unbeabsichtigten Neuanlauf sperren

e Spannungsfreiheit feststellen

e Erden und kurzschlieBen

e Benachbarte spannungsfiihrende Teile abdecken oder abtrennen

Montieren des Power Modules im Schaltschrank
Entnehmen Sie die korrekten Bohrpositionen und Abstande liber und

36.5 mm (1.44") unter dem Power Module der Bohrschablone, die zum Lieferumfang
Y des Power Modules gehort. Die Power Modules kdnnen nebeneinander
1 m montiert werden. Es wird jedoch ein Spalt von T mm Breite empfohlen,
S um die Montage zu vereinfachen.
£
)

Beispiel einer
Bohrschablone

186 mm (7.32")

gl

| o ]

| |

| |

| |

| |

| |

| |

| |

| |

‘ ‘ Motor und Umrichter miissen so
ausgewahlt werden, dass sie

‘ ‘ zusammenpassen. Dies ist auch

in unserem Beispiel der Fall. Des

‘ ‘ Weiteren sind die Daten auf dem

Y Typenschild des Motors wichtig,

H?: - % wenn der Umrichter erstmals in

62.3 mm (2.45")s Betrieb genommen wird.
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AnschlieBen des Power Modules an den Motor

Je nach erforderlicher EMV-Klasse miissen Sie unterschiedliche maximale Kabelldngen fiir den Anschluss
zwischen Power Module und Motor einhalten. Verwenden Sie stets geschirmte Leitungen. Wenn Sie ldangere
Kabel brauchen, achten Sie darauf, dass ein Sinusfilter verwendet wird.

n e SchlieBen Sie den Potenzialausgleichsleiter an das Power Module an. (Nur flr IP55. Stellen Sie bei
Geraten in der Schutzart IP20 sicher, dass der Schaltschrank an den Potenzialausgleichsleiter und
der Metallkiihlkorper ordnungsgemaB an die Riickseite des Schaltschranks angeschlossen ist.)

[77 « SchlieBen Sie die AuBen- und den Erdleiter an die Klemmen U2, V2, W2 und PE an. Uberzeugen Sie
sich, dass das Kabel korrekt geschirmt ist. Verwenden Sie bei Gerdten in der Schutzart IP55 eine
EMV-Verschraubung, verlegen Sie die Schirmung durch die Kabelverschraubung, und schlieBen Sie
sie im Gehduse an.

[F] « Schrauben Sie die Abdeckung des Anschlusskastens am Motor ab (auf der Innenseite der Abdeckung

von Siemens-Motoren ist die Verdrahtung fir Stern- und Dreieckschaltungen dargestellt)

e Ziehen Sie die Briicken vom Klemmbrett ab, und |6sen Sie die Schrauben.

 Setzen Sie die Briicken auf das Klemmbrett, und schrauben Sie sie fest (abhdngig vom erforderlichen
Anschlusstyp [Stern- oder Dreieckschaltung]. In diesem Beispiel ist eine Sternschaltung dargestellt)

* Fiihren Sie die Kabel vom Power Module durch die Offnung des Anschlusskastens zum Motor

e Stellen Sie zuerst den PE-Anschluss her

e Fihren Sie die AuBenleiter entsprechend der Phasenbelegung in die Anschlisse ein.

e Bringen Sie die Abdeckung des Anschlusskastens wieder an, und sichern Sie sie mit den vier
Schrauben. Ziehen Sie sie mit dem erforderlichen Moment fest

e Verwenden Sie auch am Motor eine EMV-Kabelverschraubung, und achten Sie darauf, dass das
Kabel innerhalb der Kabelverschraubung einwandfrei geschirmt ist.

Der Motor und das Power Module sind jetzt miteinander verbunden.

[ « SchlieBen Sie die AuBenleiter und den Erdleiter an die steckbaren Klemmbiigel L1, L2, L3 und PE an.

Die elektrische Verdrahtung ist damit abgeschlossen.

Frequenzumrichterfamilie SINAMICS G120P: Montage und Verdrahtung



Motorkabel bilden Stérquellen.

Dies bedeutet, dass Sie zur

Erflllung der EMV-Auflagen

geschirmte Kabel verwenden

mussen. Die mdglichen Kabel-

langen hdngen von folgenden

Faktoren ab:

— Betriebsumgebung

— Verwendeter Umrichter

— Verwendete Drosseln und Filter

— Geschirmte oder ungeschirmte
Kabel

Um die EMV-Anforderungen der
Klasse AIC2 zu erfiillen, sind ein
Power Module mit integriertem
Filter und ein geschirmtes Kabel
erforderlich (maximale Lange:

25 Meter). Um die Anforderun-
gen von Klasse B/C1 zu erfiillen,
muss ein Power Module mit Filter
B verwendet werden (IP55 max.
25 m, IP20 max. 50 m).

Im Beispiel ist eine Sternschaltung
dargestellt. Das Typenschild ent-
halt Informationen zu den richti-
gen elektrischen Anschlussdaten.
,230/400 V AlY” bedeutet bei-
spielsweise, dass Sie den Motor in
einer Sternschaltung Y mit 400-V-
Netzspannung betreiben miissen.




Anbringen der Control Unit

Bringen Sie die Control Unit mit den Halteklammern unten am Power Module an, und driicken Sie dann
die obere Kante der Control Unit gegen das Power Module, bis die Arretiervorrichtung einrastet. Offnen
Sie die Klemmenabdeckung, bevor Sie die Steuerklemmen verdrahten.

e Schieben Sie die Ader in die Klemmenoéffnung
e Die Innenklemme 6ffnet sich geringfligig und halt die Ader in der vorgesehenen Position

Der Draht ist nun sicher angebracht.

e Wenn Sie die Ader freigeben mochten, driicken Sie mit einem Schraubendreher leicht auf den Hebel
e Ziehen Sie die Ader heraus
e Nehmen Sie den Schraubendreher vom Hebel

+10V OUT
GND

Al 0+

Al 0-

AO 0+
GND

DO 1NO
DO 1 COM
T1 MOTOR
T2 MOTOR
+24V OUT
GND

DI COM
DIO

DI 1

DI 2

DI3

DI4

DI5

Verdrahtungsbeispiel der CU230-P-2
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Die CU230P-2 verfligt Uber eine hohe Anzahl von Ein- und Ausgangen: 6 digitale Eingange, 3 digitale
Ausgdnge, 4 analoge Eingange — 2 davon sind flir LG-Ni1000- oder Pt1000-Sensoren vorgesehen — und
2 analoge Ausgdnge sind Standard.

In den Werkseinstellungen sind bestimmte Ein- und Ausgange vorkonfiguriert, um allgemeinen Anforde-
rungen gerecht zu werden (siehe Grafik auf der ndchsten Seite).

Die CU230P-2 verfligt Uber einen Makroparameter (p0015), der den Antrieb automatisch fiir allgemeine
Applikationen konfiguriert. Wenn Sie ein entsprechendes Makro verwenden, werden Ein- und Ausgange
sowie Funktionen und bestimmte allgemeine Parameter in einigen Makros automatisch konfiguriert. Wenn
Sie die Grundinbetriebnahme des Antriebs entweder mit STARTER, dem BOP-2 oder dem IOP-2 durchfiihren,
konnen Sie das Makro auswahlen, das am besten auf die jeweilige Applikation zugeschnitten ist. Nachdem
Sie einen Antrieb konfiguriert haben, kdnnen Sie jederzeit ein weiteres Makro auswahlen. Aktivieren Sie
hierzu den Inbetriebnahmemodus (P0010=1), und wahlen Sie anschlieBend in P0015 das gewlinschte
Makro aus. Nachdem Sie die Inbetriebnahme abgeschlossen haben, kénnen Sie PO010 auf 0 zuriicksetzen.

Die folgenden HLK-spezifischen Makros gehdren zum Lieferumfang des G120P mit FW 4.6.

12: Standard-1/O mit Analogsollwert (Werkseinstellung)
101: Universalanwendung
103: Pumpen Druckregelung
104: ESM Treppenhaus Druckregelung
105: Lufter Druckregelung + ESM mit Festsollwert
106: Kiihlturm aktiver Fiihler + Energiesparmodus
107: Kiihlturm LG-Ni1000 Fihler + Energiesparmodus
108: USS Feldbus
109: Modbus RTU Feldbus
110: BACnet MS/TP Feldbus

Schirmen Sie stets alle Signal- und
Buskabel an der Control Unit mit-
hilfe des Schirmauflage-Sets ab.
Signal- und Buskabel miissen im
maximal méglichen Abstand von
Strom- und Motorkabeln verlegt
werden und diirfen diese nur in
einem 90°-Winkel kreuzen.



Verdrahten der Steueranschliisse in der CU230P-2

31 [+24VIN
32 [GNDIN

1
e wen

35 [+10V OUT
36 |GND

50 | Al 2+/NI1000
51 |GND

52 | Al 3+4/NI1000
53 |GND

Analog
in/out

10 |Al 1+
11 |Al1-
26 |AO 1+
27 |GND

Analog
in/out

1 |+10V OUT
2 |GND

3 |AIO+

4 |AlO-

12 | AO 0+

13 |GND

21 |DO 1 NO
22 |DO 1 COM
14 | T1 MOTOR
15 | T2 MOTOR
9 |+24V OUT
28 |GND

69 | DI COM

5 |[DIO

6 |DI1

7 |[DI2

8 |DI3

16 | DI 4

17 |DI5

Analog
in/out

18 | DO O NC
19 |DO0ONO
20 |[DO O COM

23 | DO 2 NC
24 |DO 2 NO
25 |[DO 2 CoOM

Digital
in/out
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Standard-I/O mit Analogsollwert (Werkseinstellung)

=1

<[
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[=5)
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|53 ﬁEEE 2
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SsMscay i
¥ [PED

DIP-Schalter fiir A0
und Al1 (Klemmen

Stérung Hl_-ﬁ—
Betrieb H -

Ausgangsstrom (0..20 mA)

Steuerung

[ [ Sollwert

0-10V

Drehzahl (0..20 mA)

] Warnung

) GND/DI COM
N\ EIN/AUS
N R B
A eversieren
Quittieren
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Universalapplikation

e Makro 101

e Sollwert tiber ein 0...10-V-Signal

e Analoger Sollwert kann mit 4 Festdrehzahlen tberschrieben werden
e Fangen und Wiedereinschaltautomatik werden aktiviert

¢ Notfallbetrieb ESM (im Brandfall)

L

mn‘ C
. @l
cef

VER S5 \pme
IND.CONT.

usTED
EQSB33

WMeds in Uned Kingdom

SIEMENS
1 A2 TEMP——I

***Model Name®***

Ausgangsstrom (0..20 mA)

ORDERND: **#\| FR***
SINAMICS UL LISTED ACCESSORY
Varey Road, Congleton, CW12 1PH

und Al1 (Klemmen Steuerung
3/4 und 10/11) 1 - Sollwert

B N 0-10V
Drehzahl (0..20 mA)

S N_J Einschaltbefehl fiir 2. Antrieb
ol Y
Stérung L\ = PTC A/PTCB
=
f ) GND/DI COM
Sy Ny EIN/AUS
RN Externer Fehler
Betrieb H - N ESM Aktivierung
il N Festfrequenz 1
e Festfrequenz 2
‘ - Festfrequenz 3

22 | Frequenzumrichterfamilie SINAMICS G120P: Montage und Verdrahtung



Pumpen Druckregelung

e Makro 103

e Differenzdruck wird durch den integrierten PID-Regler geregelt
e Fangen und Wiedereinschaltautomatik werden aktiviert

BUS AD

VER see Y
e‘

e C€
-

Mede in United Kingdom

SIEMENS
— 1 A2 TEMP—=I

***Model Name®**

SINAMICS UL LISTED ACCESSORY

ORDERNO: ***pjLFR***
Varey Road, Congleton, CW12 1PH

DIP-Schalter fiir AlO
und Al1 (Klemmen
3/4 und 10/11)

Stérung Iﬁl_ﬁ-—

Betrieb H -

Ausgangsstrom (0..20 mA)

Druckfiihler
0-10V, z.B.
QBE64-DP4

IS RN
l i ]
Drehzahl (0..20 mA)
S N_J Warnung
§ oy
= PTC A/PTC B
=
=
~ ] GND/DI COM
| N
EIN/AUS
i
BT
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ESM Treppenhaus Druckregelung

Makro 104

e Zentrale Brandmeldeanlage fahrt das Gebldse hoch

e Druckregelung, z.B. in einem Treppenhaus, um Fluchtwege freizuhalten
e Fangen und Wiedereinschaltautomatik werden aktiviert

' : S
| | =)
L) i w
W, il =
S =51
| LB w
Tl "
2 gﬂéé’ =
" 4-98 Eé i
= 2
- [%
-1H as|S||Ea
i ‘E§g ; ge|= |0
i Bl
=i i 4238
ssMscayl |19
EE §§§§ Ausgangsstrom (0..20 mA)
DIP-Schalter fiir AlO -
und Al1 (Klemmen ; 1 .. Druckfiihler
3/4 und 10/11) )= - 0-10V, z.B.
I - y N BM66.202
| Drehzahl (0..20 mA) Q
o § Nl | Wa.l.'nung
Storung L\L_ﬂ S PTC A/PTC B
i §
] ] GND/DI COM
5 N
ESM Aktivierung
Betrieb H -
o
_ —lbjs
‘: ; b
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Liifter Druckregelung + ESM mit Festsollwert

Makro 105

e Druck im Luftkanal wird durch den integrierten PID-Regler geregelt
e Fangen und Wiedereinschaltautomatik werden aktiviert
Notfallbetrieb ESM (im Brandfall) mit Festdrehzahl

' = =1 1(:,1‘ | l
SIS ) <L N0
|8 i (72 [e==}
-/ = 5”3,;‘
’/' ::;:_Wv
1OV I
g Sg2 | ||=
0 @Lgﬁg & | Tl ‘
Bial ¥ A
E Ex(3 e
s HH =
- ‘E§g ; gE|= E
@|E I
22 pels| |=
e [
sEScnE |
:Eﬁ #ﬁg‘g | Ausgangsstrom (0..20 mA)
=3 ﬁi”m; J_
(e | l -
DIP-Schalter fiir AlO i § i -
und Al1 (Klemmen = l Druckfiihler
N - A 0-10V, z.B.
¥ N BM66.202
Drehzahl (0..20 mA) Q
T E N Wgrnung
Stérung Iﬁl_-é-— ;gf' PTC A/PTCB
— —
= I~ ) GND/DI COM
- ~___EIN/AUS
S
Betrieb H - ESM Aktivierung
=
—
“‘ & €& iy




Kiihlturm aktiver Fiihler + Energiesparmodus

e Makro 106

e Regelung des Kiihlturmgebldses abhangig von der Temperatur des Kiihlwassers
e Energiesparmodus

e Temperatursensor 0-10 V bei AlO

e Fangen und Wiedereinschaltautomatik werden aktiviert

' i =1 1(:,1‘ | |
I ) <L N0
il - i (72 [e==}
) a 5”3,;‘
e
Ll "
] gggg S
it
" @L’-‘ga & | Tl ‘
- Aiil—
s, 5Lz [‘:é
= ‘E§g ; g8l E
@|E B
53 E_ L
e [
SZM=843 |
| EEEh Ausgangsstrom (0..20 mA)
8 [EEH J—
— | L =0
DIP-Schalter fiir AlO | § g -
und Al (Klemmen = l Temperaturfiihler
~ i . 0-10V, z.B.
¥ N AE2164.010
Drehzahl (0..20 mA) Q
T S N_J Warnung
— = 0
Storung Hl_ﬁ_ S PTC A/PTC B
— oy
T— ] ) GND/DI COM
5 N
EIN/AUS
Betrieb H -
=h
=
\ ! S
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Kiihlturm LG-Ni1000 Fiihler + Energiesparmodus

e Makro 107

e Regelung des Kiihlturmgebldses abhangig von der Temperatur des Kiihlwassers

e Temperatursensor LG-Ni1000 bei Al3

e Energiesparmodus

e Fangen und Wiedereinschaltautomatik werden aktiviert

(Fmm)]

&
<L Ty
(2] |o==}
P et
i}
1
8 e
853 | 1=
of S
SIES] SRS
(g RS
Zslstay |19
sozasg ||
8 [EEH
|i '

NI1000
DIP-Schalter Al2
(Klemmen 50/51)

Stérung Iﬁl_ﬁ-—
Betrieb H -

Temperaturfihler
LG-Ni1000,
z.B. QAP22

Ausgangsstrom (0..20 mA)

Drehzahl (0..20 mA)

N_J Warnung

PTCA/PTCB

J GND/DI COM

N

EIN/AUS



Anbringen des Bedienfeldes (BOP-2 bzw. IOP-2)

[T « Setzen Sie die Unterkante des IOP-2/BOP-2 in die untere Aussparung des Gehauses der Control Unit ein
[71 « Schieben Sie das IOP-2/BOP-2 in die Control Unit, bis die Arretierung einrastet
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Anbringen des IOP-2 oder BOP-2 in einer Schranktiir

Das Bedienfeld ist das Eingabe- und Anzeigegerat zur Steuerung des Umrichters. Es wird im eigenstandigen
Betrieb verwendet, d. h. als stationdres Gerat, in die Schranktlir eingebaut, oder als Handheld-Version zur
Serieninbetriebnahme (IOP-2).

Turverkleidung
Dichtung
Tirmontagewinkel

Schrauben

Befestigungsschrauben Typ D

Montieren des IOP-2
Identische Montage fiir das BOP-2

Herzlichen Gliickwunsch, Thr Frequenzumrichter ist jetzt betriebsbereit.
Nachdem Sie die Montage abgeschlossen haben, flihren Sie die Grundinbetriebnah
Sie geben die Charakteristika des angeschlossenen Motors in den Umrichter ein.
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In diesem Abschnitt erfahren Sie, wie Sie den Frequenz-
umrichter mit den Bedienfeldern lokal steuern. Sie erfah-
ren, wie Sie das Basic Operator Panel 2 (BOP-2) einsetzen,
um die Parameter fur den Umrichter und den angeschlos-
senen Motor festzulegen, und wie Sie den Umrichter mit
dem BOP-2 bedienen. AnschlieBend werden Sie mit der
optimalen Benutzung des Intelligent Operator Panels
(IOP-2) vertraut gemacht.



Basic Operator Panel (BOP-2)
Intelligent Operator Panel (I0P-2)
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2.1 Grundfunktionen

Das Bedienfeld ist das Eingabe- und Anzeigegerat zur Steuerung des Umrichters. Es wird im eigenstandigen
Betrieb verwendet, d. h. als stationdres Gerat, das in die Schranktir eingebaut ist, oder im Fernbedienungs-

betrieb mit Anschluss tber ein serielles Kabel (max. 5 m).

Das BOP-2

Das BOP-2 wird zur Inbetriebnahme, Diagnose (Fehlersuche) und Anzeige des Umrichterstatus verwendet.
Es kdnnen maximal zwei Statuswerte gleichzeitig und kontinuierlich tiberwacht werden. Ein verstandliches,
gut strukturiertes Meni und eindeutig zugeordnete Bedientasten gestatten eine einfache Navigation.

SIEMENS

MONITORING CONTROL

[

PARAMETER

Operator Panels BOP-2 und I0OP-2:

DIAGNOSTICS

[2]
[z]

EXTRAS

Grundfunktionen

Die Menlileiste zeigt die
ausgewdhlte Menifunktion
an (siehe Seite 27)

Zeigt Informationen zur
ausgewdhlten Funktion oder
den Istwert an

Zeigt die Werte an

In diesem Tutorial stellen wir eine
Applikation vor, die auf der Rege-
lungsart ,U/f Steuerung bei para-
belféormiger Kennlinie” basiert.
Diese Regelungsart wird in der
Regel fiir HLK-Applikationen ein-
gesetzt. Wir empfehlen, dass Sie
dieses hier vorgestellte Beispiel
durcharbeiten, um sich mit der
Parametereinstellung eines
Umrichters vertraut zu machen.



Mendtistruktur

Wenn die Mentleiste zur ndchsten Menifunktion bewegt wird, werden folgende Menis angezeigt:

Zeigt den momentanen Zustand des Umrichter-Motor-
systems an

Ermdglicht die Aktivierung des Sollwert-, Jog- und
Reversiermodus

Zum Quittieren von Stérungen und Warnungen sowie
zum Anzeigen von Verlaufs- und Statusdaten

Zum Anzeigen und Andern von Parameterwerten

Ermoglicht die Durchfiihrung der Grundinbetrieb-
nahme des Umrichters

Bietet zusatzliche Funktionen wie Speichern und
Kopieren von Datensdtzen auf das und vom BOP-2

CONTROL
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2.2 Arbeiten mit dem BOP-2

Das BOP-2 ist mit sieben Tasten ausgestattet. Zur Einrichtung und Parametrierung sind nur die Nach-oben-,
Nach-unten-, OK- und ESC-Taste relevant. Fur den lokalen Betrieb werden die EIN-, AUS- und HAND/AUTO-
Taste bendtigt.

SIEMENS

ESC-Taste — Wechselt zur vorherigen

MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS Anzeige

Nach-oben-Taste — Andert die Auswahl
Nach-unten-Taste — Andert die Auswahl

OK-Taste — Bestdtigt die Auswahl
PARAMETER EXTRAS .
AUS-Taste — Stoppt den Motor im

manuellen Modus

HAND/AUTO-Taste — Schaltet die Befehls-
quelle zwischen dem manuellen (HAND)
und Automatikmodus (AUTO) um

[~

EIN/AUSFUHREN-Taste — Startet den
Motor im manuellen Modus
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Parameterliste

Um die Funktionalitdt der Tasten besser zu verstehen, sollten Sie sich mit der Betriebsart vertraut machen:
Das Basic Operator Panel bietet Ihnen Zugriff auf eine Parameterliste. Den Parametern werden gespeicherte
Werte zugewiesen, mit denen der Betrieb des Motors gesteuert wird. Allerdings sind nicht alle Parameter-
nummern vergeben.

Betriebsart

e Driicken Sie ESC, um zur Mentauswahl zu gelangen

e Benutzen Sie die Nach-oben- und Nach-unten-Taste, um die Menlileiste auf ,PARAMS” zu verschieben,
und driicken Sie OK

¢ Driicken Sie OK, um den Standardmodus auszuwahlen

eschd A | v RREETISIVENE o

Auf der linken Seite der Anzeige erscheint die erste Parameternummer: r2 (r steht flr ,Read only” und
bedeutet, dass Sie diesen Wert nur lesen, aber nicht dndern kénnen). Der Parameterwert der ausgewdhlten
Nummer wird auf der rechten Seite angezeigt.

e Drlicken Sie die Nach-oben-Taste, um auf den nachsten Parameter zuzugreifen

* In diesem Fall wird P3 angezeigt (P bedeutet, dass Sie den Wert dieses Parameters andern konnen)
e Driicken Sie OK, um den Parameter zu bearbeiten

 Andern Sie den Wert mithilfe der Nach-oben- und Nach-unten-Taste

* Bestatigen Sie den Wert, indem Sie OK driicken

Wenn Sie Parameter anhand der
Parameterliste andern mochten,
mussen Sie zuerst einen Zugriffs-
modus wahlen (Standard oder
Experte). Der Standardmodus
begrenzt die Anzahl der verfiig-
baren Parameter und damit das
Risiko, potenziell gefahrliche
Parametereinstellungen vorzu-
nehmen. Der Expertenmodus
ermdglicht den Zugriff auf alle
Parameter.
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Einige Parameter verfligen Uiber mehr als einen zugewiesenen Wert. In diesem Fall fiihrt das Driicken der
OK-Taste nicht zu dem Wert, sondern es wird ein Index in Klammern [00] oberhalb des betreffenden

Werts angezeigt.

Beispiel fiir Indexparameter

* Wenn Sie OK driicken, gelangen Sie zu [00]
¢ Driicken Sie die Nach-oben-Taste, kommen Sie zu [01]. Mit der Nach-unten-Taste erreichen Sie [00]
e Wahlen Sie die gewtlinschte Indexnummer aus

e Driicken Sie erneut OK, um den Index zu bearbeiten
e Der Wert beginnt zu blinken

o Andern Sie den Wert durch Driicken der Nach-oben- oder Nach-unten-Taste
e Bestatigen Sie die Einstellung durch Driicken von OK

Operator Panels BOP-2 und I0OP-2:

>ECC>NC!

Arbeiten mit dem BOP-2

Eine vollstandige Liste aller Para-
meter finden Sie im ,Listenhand-
buch: Control Units — CU230P-2"
als Download unter:
http://support.automation.
siemens.com/WW/view/
de/70985339

Wenn Sie einen blinkenden/akti-
ven Wert ziffernweise dndern
mochten (was mit der Nach-oben-
oder Nach-unten-Taste méglicher-
weise zu lange dauert), kdnnen
Sie jederzeit die OK-Taste ldnger
als zwei Sekunden driicken. Nach
dem Loslassen der Taste kdnnen
Sie jede einzelne Ziffer mit der OK-
Taste (zur ndchsten Stelle gehen),
ESC-Taste (zur vorherigen Stelle
gehen), Nach-oben-Taste (Wert
erhdéhen) und Nach-unten-Taste
(Wert verringern) kontinuierlich
andern.



Funktionstasten

Sie kdnnen den Motor mit den Funktionstasten bedienen. Die HAND/AUTO-Taste schaltet die Befehls-
quelle zwischen dem BOP-2 (HAND) und dem Feldbus oder der Klemme (AUTO) um. Auf der Anzeige
wird ein Handsymbol angezeigt, um anzuzeigen, dass der HAND-Modus aktiv ist.

Im HAND-Modus sind die EIN- und die AUS-Taste aktiviert

Im AUTO-Modus sind die EIN- und die AUS-Taste deaktiviert

Wenn der HAND-Modus aktiv ist, wird der Umrichter nach Driicken der HAND / AUTO-Taste in den
AUTO-Modus geschaltet

Ist der AUTO-Modus aktiv, wird der Umrichter durch Driicken der HAND / AUTO-Taste in den HAND-
Modus geschaltet

Sie konnen vom HAND- in den AUTO-Modus wechseln, wahrend der Motor lauft

Bildschirmsymbole

Auf der linken Seite der Anzeige des BOP-2 geben einige Symbole den aktuellen Zustand des
Umrichters an.

Befehlsquelle, HAND &
Umrichterstatus, in Betrieb G

Jog-Betrieb JOG

Stérungen/Warnungen aktiv Q

Eine detaillierte Liste der Stor-
und Warnmeldungen finden Sie
im ,Listenhandbuch: Control
Units — CU230P-2" als Download
unter: http://support.automa-
tion.siemens.com/WW/view/
en/49946106
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2.3 Schnellinbetriebnahme

Die folgenden Beschreibungen zeigen, wie Sie den Antrieb mit dem integrierten Assistenten fir die
Schnellinbetriebnahme einrichten, der in das BOP-2 integriert ist.

e Driicken Sie ESC, um zur Mentauswahl zu gelangen

¢ Verwenden Sie die Nach-oben- und die Nach-unten-Taste, um die Mentileiste auf SETUP zu ver-
schieben, und driicken Sie OK

e Auf der Anzeige wird automatisch der ndchste Parameter in der Inbetriebnahmesequenz angezeigt

Jetzt beginnt die Schnellinbetriebnahme. Sie unterstiitzt Sie, alle relevanten Parameter Schritt fir
Schritt festzulegen. Irrelevante Parameter werden automatisch ibersprungen. Auf diese Weise kdnnen
Sie die Werkseinstellungen des Umrichters an die Erfordernisse des Motors anpassen.

* Dricken Sie OK, solange auf dem BOP-2 ,RESET” angezeigt wird

e Driicken Sie die Nach-oben- oder Nach-unten-Taste, um den Wert in ,Ja” zu andern
e Driicken Sie OK, und warten Sie, bis das Symbol ,BUSY” angezeigt wird

e Alle Werte sind jetzt auf die Werkseinstellung zurlickgesetzt worden

=T > B> INM > JES > B> BuSY

(A

Jeder Schritt des Inbetriebnah-
meassistenten kann mit der
Nach-unten-Taste libersprungen
werden. Sie kdnnen jetzt einen
Schritt zurlickgehen, wenn Sie
die Nach-oben-Taste driicken.
Wenn Sie einen Schritt mit OK
bestatigen, wird auf der Anzeige
automatisch der nachste Para-
meter in der Inbetriebnahmese-
quenz angezeigt.

Operator Panels BOP-2 und IOP-2:  Schnellinbetriebnahme m



In unserem Beispiel wird vorausgesetzt, dass der Umrichter und der Motor neu sind. Daher sind einige
vorbereitende Schritte erforderlich, z. B. die Auswahl der Regelungsart. Dies wird durch die Parame-
ternummer 1300 angegeben. ,U/f Steuerung bei parabelférmiger Kennlinie” wird durch die Werksein-
stellung definiert.

¢ Driicken Sie OK, um den Wert des Parameters ,CTRL MOD" zu andern

e In der oberen Zeile wird die Regelungsart und in der Zeile darunter der zugehdérige Parameterwert
angezeigt

e Wahlen Sie den Wert ,U/f Steuerung bei parabelférmiger Kennlinie und ECO”, indem Sie die Nach-
oben- oder Nach-unten-Taste driicken. Auf dem Display wird VF QED E als Abklirzung dafiir angezeigt

e Beobachten Sie, wie sich in der oberen Zeile der Name der Regelungsart entsprechend andert

e Bestatigen Sie mit OK sobald die gewlinschte Regelungsart angezeigt wird

Die nachste Parametersequenz legt die Netzfrequenz der Region fest, in der der Motor verwendet
wird. In unserem Beispiel ist dies Europa.

e Driicken Sie OK, um den Wert des Parameters ,EUR USA” festzulegen

Wahlen Sie ,0” fiir Europa (50 Hz) (1 stellt die amerikanische Netzfrequenz von 60 Hz dar)

e Bestdtigen Sie den Wert, indem Sie OK driicken

e Auf der Anzeige wird automatisch der ndchste Parameter in der Inbetriebnahmesequenz angezeigt

cuR LA B 0 B

Die zutreffende Netzfrequenz
finden Sie auch auf dem Typen-
schild des Motors (siehe Kapitel
,Eingeben der Motordaten”).

39



Eingeben der Motordaten

Im nachsten Schritt wird der Frequenzumrichter an den Motor angepasst. Die Motordaten finden
Sie auf dem Typenschild des Motors. Geben Sie die Motordaten entsprechend dem Typenschild ein.

e Driicken Sie OK, um die unter P304 gespeicherte Motorspannung zu bearbeiten

* Die voreingestellte Motorspannung von 400 Volt wird angezeigt

e Behalten Sie den Wert bei, und bestdtigen Sie den Vorgang, indem Sie OK driicken

> 400 > B

V Mot 1LA7060-4ABD
SIEMENS e 0000 5

60 Hz 2307400 V o/Y [0 Hz 460 V'Y

02 kW 0.73/042 A [BH4 kW 042 A
cos@075  1350/min IFos®0.73 1650/min
220-240/380-420 V A/Y | 440-480 V'Y SF 11

0.73-0.76/042-044 A [042-043 A
32141 1003

P304 = MOT VOLT = Motorspannung

P100 = EUR USA = Standard IEC oder NEMA

P305 = MOT CURR = Motorbemessungsstrom

P307 = MOT POW = Motorbemessungsleistung

P311 = MOT RPM = Motorbemessungsdrehzahl

P308 = MOT COS PHI = Motor-Bemessungsleistungsfaktor

Die Netzfrequenz wurde bereits zu Beginn der Grundinbetriebnahme
ausgewahlt (siehe Seite 37).

Operator Panels BOP-2 und IOP-2:

H C@

P55 63M MB3 IEC/EN 60034 ThCl B5(F) -20 T<=TAMB<=40T

Wenn Sie einen blinkenden Wert
ziffernweise andern mochten
(was mit der Nach-oben- und
Nach-unten-Taste moglicher-
weise zu lange dauert), halten
Sie die OK-Taste langer als zwei
Sekunden gedriickt. Nach dem
Loslassen der Taste konnen Sie
jede einzelne Ziffer mit der OK-
Taste (zur nachsten Stelle gehen),
ESC-Taste (zur vorherigen Stelle
gehen), Nach-oben-Taste (Wert
erhéhen) und Nach-unten-Taste
(Wert verringern) dndern.



Motordatenidentifikation

Nach Eingabe der Motordaten fordert Sie der Assistent auf, die Motordatenidentifikation zu aktivieren. Dies
wird zur direkten Uberpriifung und Optimierung der eingegebenen Daten empfohlen. Die Motordateniden-
tifikation startet eine ,Messung” des angeschlossenen Motors. Wahrend dieses Vorgangs werden die vorher
im Umrichter berechneten Daten mit den tatsachlichen Motordaten verglichen und aneinander angepasst.

e Driicken Sie OK, um MOT ID zu bestatigen.
» Andern Sie den angezeigten Wert in ,1”, indem Sie die Nach-oben-Taste driicken

MOT (IO !

Die Motordatenidentifikation startet erst, wenn die Sequenz der Grundinbetriebnahme abgeschlossen
ist und der Motor erstmals eingeschaltet wird.

Die Motordatenidentifikation kann mehrere Minuten in Anspruch nehmen. Unterbrechen Sie den
Prozess nicht.

Festlegen von Applikationsparametern mit Makroparameter

Im ndchsten Schritt kénnen Sie vordefinierte Einstellungen fiur die Schnittstellen des Frequenzumrichters
aktivieren. Diese sind in der Parameternummer 15 gespeichert und durch ,MAc PAr” fiir die Makropara-
metrierung gekennzeichnet. Der Umrichter stellt beispielsweise verschiedene vordefinierte Makros zum
Festlegen der Befehls- und Sollwertquellen bereit (siehe Seite 20/27).

e Driicken Sie OK, um die Makroparametrierung ,MAc PAr” zu aktivieren

¢ Das Makro 12 (Std ASP) wird angezeigt. Es legt DI O als Befehlsquelle und den analogen
Eingang 0 als Sollwertquelle fest

e Behalten Sie den Wert bei, und bestdtigen Sie ihn, indem Sie OK drlicken

> MAc PR- > M &S

Der Umrichter kann jetzt mithilfe des digitalen Eingangs DI O eingeschaltet werden.
AlO (0-10 V) wird als Sollwertquelle ausgewahlt.

41



¢ Stellen Sie die Mindestmotordrehzahl unter dem Parameter MIN RPM ein

¢ Driicken Sie OK (Parameter MIN RPM)

o Andern Sie den Wert, indem Sie die Nach-oben- oder Nach-unten-Taste driicken

* Driicken Sie OK, um die Anderung zu bestitigen
M IKNL IZIHZIN
Min RPM > B> M B

* Legen Sie die Hochlaufzeit unter dem Parameter RAMP UP fiir die
Beschleunigungszeit bis zur Maximalfrequenz fest (P1120)

e Legen Sie die Riicklaufzeit unter dem Parameter RAMP DWN fiir
die Zeit bis zum Stillstand (P1121) fest

Die Werte werden in Sekunden angezeigt. In beiden Féllen sollte die
angezeigte Zeit nicht zu kurz sein, denn dies konnte zu einer Warnung
flihren. Die Hochlauf- und Riicklaufzeiten sind nur im Normalbetrieb
gliltig. Wenn im Antrieb PID-Regelung verwendet wird, haben die PID-
spezifischen Einstellungen Vorrang. Ein Beispiel fuir eine Konstellation
mit PID finden Sie im Kapitel ,Starter”.
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Wenn Sie die OK-Taste langer als 2
Sekunden gedriickt halten, kon-
nen Sie Werte Ziffer fiir Ziffer
dndern. Nachdem Sie die Taste los-
gelassen haben, kdnnen Sie jede
einzelne Ziffer mit der OK-Taste
(zur nachsten Stelle gehen), ESC-
Taste (zur vorhergehenden Stelle
gehen), Nach-oben-Taste (Wert
erhéhen) und Nach-unten-Taste
(Wert vermindern) einstellen.

Im ,Listenhandbuch: Control Units
— CU230P-2" finden Sie eine
Beschreibung der Regelungsarten
und ihre zugehdrigen Parameter-
einstellungen unter: http://sup-
port.automation.siemens.com/
WW/view/en/49946106

Fiir den G120P muss die Mindest-
drehzahl in U/min und nicht in
Hz festgelegt werden. Mit der
,SINAMICS Support” App, die
sowohl fiir iPhone als auch And-
roid verfligbar ist, kbnnen Sie flr
Motoren Hz in U/min umwandeln.
Die Mindestdrehzahl muss als
Bruchteil der Synchronmotordreh-
zahl angegeben werden, wenn
LUIf Steuerung” ausgewahlt ist.



e Driicken Sie OK, wahrend auf dem BOP-2 ,FINISH" angezeigt wird
e Wahlen Sie ,YES”, und driicken Sie erneut OK

FiINiSH > B> > 485 >

Der Umrichter ist jetzt optimal fiir Ihre Applikation und Motordaten parametriert. Fiihren Sie jetzt die
Motordatenidentifikation aus, um die Inbetriebnahme abzuschlieBen. Dies kann erfolgen, indem der
Motor eingeschaltet wird: Derzeit ist die Befehlsquelle auf den digitalen Eingang DI O eingestellt. Starten
Sie den Motor, indem Sie DI O einschalten.

e Starten Sie den Motor manuell mithilfe des digitalen Eingangs DI O

¢ Der Messprozess wird in Gang gesetzt. Dieser Vorgang kann mehrere Minuten in Anspruch nehmen.
Unterbrechen Sie ihn nicht

e Der Motor wird ausgeschaltet, wenn der Prozess abgeschlossen ist

e Auf dem BOP-2 wird angezeigt, dass die Messwerte jetzt in Daten umgewandelt werden

Nachdem die Motordatenidentifi-
kation durchgeftihrt wurde, schal-
ten Sie den Motor aus und wieder
ein um mit dem normalen Betrieb
zu beginnen (mithilfe DI 0).
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Speichern und Wiederherstellen von Daten

Die Daten sollten an verschiedenen Orten gespeichert werden. Mit der Funktion EXTRAS kdnnen Sie
Parameterdaten aus dem Umrichterspeicher auf das BOP-2 und umgekehrt laden.

e Navigieren Sie mit der Menleiste zur Funktion ,EXTRAS”

e Driicken Sie OK

e Driicken Sie die Nach-unten-Taste, bis ,TO BOP” angezeigt wird
e Driicken Sie OK

ExTRAS > 4> M > 70

e Navigieren Sie zum Meni ,EXTRAS”

e Drilicken Sie OK

* Dricken Sie die Nach-unten-Taste, bis ,FROM BOP” angezeigt wird

e Driicken Sie OK

e Trennen Sie das Gerat vom Netz, und schlieBen Sie es erneut an, sodass der Download wirksam wird

==l
(|
==
A\
E
~

Das Basic Operator Panel 2 kann auch fir eine Reihe anderer Einstellungen fiir Ihre Applikation verwendet
werden. Eine Ubersicht (iber die Parameternummern finden Sie in der Betriebsanleitung: Control Units
CU230P-2.

Das BOP-2 kann jederzeit — sogar
wdhrend des Betriebs — ange-
schlossen oder abgetrennt wer-
den. Das BOP ist nicht fiir den
weiteren Betrieb erforderlich.

Operator Panels BOP-2 und IOP-2:  Schnellinbetriebnahme m



2.4 Intelligent Operator Panel (I0P-2)

Mit dem Intelligent Operator Panel kénnen Sie den Frequenzumrichter parametrieren und in Betrieb
nehmen, den Betrieb des Motors iberwachen und wertvolle Informationen zu Stérungen und Warnungen
abrufen. All diese Funktionen sind ohne Expertenwissen zugdnglich. Die wichtigsten Vorteile sind:

¢ Einfache Inbetriebnahme von Standardapplikationen mithilfe applikationsspezifischer Assistenten,
Kenntnisse der Parameterstruktur sind nicht erforderlich

¢ Benutzerdefinierte Parameterlisten mit reduzierten Parametersatzen

e Schnelle Serieninbetriebnahme von Geraten mit der Klonfunktion und der Méglichkeit,
bis zu 16 Parametersdtze zu speichern

e Inbetriebnahme ohne Dokumentation dank integrierter Hilfefunktion

¢ Diagnose mit Klartextanzeige

e Problemloses Update von Sprachen, Applikationsassistenten und Firmware liber integrierten
USB-Anschluss

¢ Integrierte Hilfefunktion in Klartext zum Lesen von Stérmeldungen und Beheben von Ursachen vor Ort

¢ Direkte, manuelle Regelung des Antriebs — einfaches Umschalten von manuellem in
automatischen Betrieb

e Intuitive Meninavigation mithilfe eines Navigationsrad

e Grafische Anzeige, beispielsweise fiir Statuswerte in Balkendiagrammen
(z.B. Druck oder FlieBrate) oder Trenddiagrammen

e Statusanzeige mit frei wahlbaren Einheiten — Anzeige von realen, physikalischen Werten

e Verfligbar fir die direkte Montage auf die Control Unit, an die Tlr oder als Fernbedienung tber ein
serielles Kabel (max. 5m)

¢ Einfache und schnelle mechanische Montage und elektrischer Anschluss an Tiiren

¢ Das Handheld-Gerdt kann fiir eine groBe Vielzahl von Frequenzumrichtern eingesetzt werden

e Sprachenpaket ist als Standard integriert. Weitere Sprachen kénnen tber USB heruntergeladen
werden
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Das IOP-2 ist menligesteuert. Drei Hauptfunktionsgruppen sind vorgesehen:

SIEMENS

[Wizards] Begleiten Sie bei der Konfiguration
von Standardapplikationen

l—] [Control] Ermdglicht es Ihnen, Sollwerte zu
Wizards | Control m andern, die Drehrichtungsumkehr zu aktivie-
. . . ren und in den Jog-Modus zu wechseln

[Menu] Ermdglicht es Ihnen, auf alle mogli-
chen Funktionen zuzugreifen

HAND
AUTO

Das Display

Alle bendétigten Informationen werden benutzerfreundlich als Klartext oder in Symbolform angezeigt.
Die Symbole werden in der rechten oberen Ecke des Displays angezeigt. Sie zeigen verschiedene
Umrichterstatus an.

Befehlsquelle, automatischer/manueller Betrieb L- &

e Umrichterstatus, bereit/in Betrieb @ @
e Storung @
e Warnung aktiv A

e Datenspeicherung im Arbeitsspeicher. E
Nicht gespeicherte Daten gehen verloren, wenn die Control Unit ausgeschaltet wird.
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Arbeiten mit dem IOP-2

Das IOP-2 wird hauptsachlich per Navigationsrad bedient. Mit den flinf zusatzlichen Tasten kdnnen Sie
bestimmte Werte anzeigen oder zwischen dem manuellen und dem automatischen Modus umschalten.
Es handelt sich um folgende Tasten: EIN, AUS, ESC, INFO und HAND /AUTO.

SIEMENS

Drehen dndert die Auswahl
Driicken bestatigt die Auswahl

Startet den Motor im
manuellen Modus

Stoppt den Motor im
manuellen Modus

Wechselt zur vorherigen
Ansicht

Zeigt zusatzliche
Informationen an

Schaltet die Befehlsquelle
zwischen HAND- und AUTO-
Modus um

Die HAND/AUTO-Funktion arbeitet
in exakt derselben Weise wie die
im BOP-2 implementierte Funk-
tion. Nach dem Starten des Motors
mit der EIN-Taste kénnen Sie die
Solldrehzahl @ndern, indem Sie zu
STEUERUNG/SOLLWERT navigieren
und das Rad drehen (nach rechts,
um die Drehzahl zu erhéhen, nach
links, um sie zu verringern).
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Die Assistenten

Es gibt mehrere Assistenten, mit denen Sie unterschiedliche Funktionen einstellen und den Umrichter in
Betrieb nehmen kdnnen. Sie fiihren Sie interaktiv durch die Parametrierung fiir Standardapplikationen.
Auf die Assistenten greifen Sie Uiber das Mend ,Assistenten” zu, das sich links unten im Statusbildschirm

befindet.

¢ Verwenden Sie stets das Rad, um eine Option auszuwahlen, und drlicken Sie zum Bestdtigen OK
e Driicken Sie ESC, um einen Schritt zurtickzugehen

¢ Driicken Sie INFO, um kontextabhdngige Hilfeinformationen zu lesen

e Wahlen Sie ,Assistenten” aus, indem Sie das Rad drehen
» Navigieren Sie zu ,Grundinbetriebnahme”
e Driicken Sie OK, um die Auswahl zu bestatigen

AN

AN

. Assistenten @ > ‘ Grundinbetriebnahme @

Der Assistent leitet Sie nun durch mehrere Schritte und zeigt hierzu eine Reihe von Bildschirmseiten an,
auf denen Sie die erforderlichen Optionen und Werte auswahlen kénnen. Unser Beispiel zeigt eine

Standardkonfiguration.

Operator Panels BOP-2 und I0OP-2:

Intelligent Operator Panel

Nachdem Sie ,Assistenten” ausge-
wahlt haben oder wenn Sie mit
der Bedienung des I0P-2 fortfah-
ren, ist manchmal eine gewisse
Ladezeit erforderlich. Wenn sich
die Anzeige nicht sofort dndert,
drticken Sie keine zusatzlichen
Tasten, da das IOP-2 hierdurch
maoglicherweise weitere Vorgange
ausfuihrt und im Prozess zu weit
voranschreitet.

Oben im Display werden Zahlen
angezeigt, die den Schritt des
Assistenten angeben, in dem Sie
sich gerade befinden. 2/28 bedeu-
tet beispielsweise, dass Sie sich in
Schritt 2 von 28 befinden.



Grundinbetriebnahme

e Wahlen Sie ,Ja” aus
e Bestdtigen Sie mit OK

® » ©

e Wahlen Sie die erforderliche Regelungsart aus, indem Sie das Rad drehen
e In unserem Beispiel: ,UIf Steuerung bei parabelférmiger Kennlinie und ECO”
¢ Driicken Sie OK

AN

‘ ,U/f Steuerung bei parabelférmiger Kennlinie und ECO" @

e Entnehmen Sie die Angaben dem Typenschild des Motors

e Wahlen Sie ,Europa 50 Hz, kW” oder ,Nordamerika 60 Hz, kW” abhdngig von lhrem Netzanschluss
und Motor

e Driicken Sie OK

AN

‘ Europa 50 Hz, kW @

e Wahlen Sie den richtigen Motortyp

e Sie finden den Motortyp auf dem Typenschild des Motors oder im Motorhandbuch
(siehe auch Seite 40)

¢ In unserem Beispiel: ,Asynchronmotor”

e Driicken Sie OK

AN

‘ Asynchronmotor @
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e Wahlen Sie den richtigen Wert

e Er hdngt von der Kennlinie ab, die Sie verwenden mdchten. Sie sollten 87 Hz erst auswahlen,
nachdem Sie mit dem Motorhersteller Riicksprache gehalten haben

e In unserem Beispiel: ,50 Hz"

e Driicken Sie OK

AN

® o= ©

e Sie werden aufgefordert, die Motordaten einzugeben. Die Daten finden Sie auf dem Typenschild
des Motors
e Driicken Sie OK, um fortzufahren

e Sie werden jetzt aufgefordert, Motordaten fiir 50 Hz einzugeben
e Driicken Sie OK, um fortzufahren

Operator Panels BOP-2 und IOP-2: Intelligent Operator Panel



e Geben Sie die richtige Motorspannung ein

¢ In unserem Beispiel: ,400 V“

¢ Drehen Sie das Rad, um die entsprechenden Zahlen zu wahlen
e Driicken Sie die OK-Taste um von Ziffer zu Ziffer zu gelangen

e Jede Ziffer muss einzeln bestatigt werden

joooo v @ > 01000V @ > 00000V >

AN

‘ 00’00 v @ > 00400V

e Geben Sie den richtigen Motorstrom ein
¢ In unserem Beispiel: ,0,42 A"
¢ Drehen Sie das Rad, um die entsprechenden Zahlen zu wahlen
e Driicken Sie OK, um die Zahl zu bestdtigen
P N

® v ©

e Geben Sie die richtige Bemessungsleistung ein

e In unserem Beispiel: ,0,12 kW"

¢ Drehen Sie das Rad, um die entsprechenden Zahlen zu wahlen
e Driicken Sie OK, um die Zahl zu bestdtigen

AN

0 12 kw Beim Andern von Parametern
o oder Suchwerten besteht die

Mdoglichkeit, die einzelnen Zif-
fern oder den gesamten Wert zu
andern. Durch langes Driicken
des Navigationsrads (> 3 Sek.)
wird zwischen den beiden unter-
schiedlichen Anderungsmodi
hin- und hergeschaltet.
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e Geben Sie den richtigen Motor Cos Phi gemaB Typenschild des Motors ein.

AN

® o= ©

e Geben Sie die richtige Motor-Nenndrehzahl ein (die Drehzahl finden Sie auf dem Motortypenschild
auf Seite 40)

e In unserem Beispiel:,1350 U/min”

¢ Drehen Sie das Rad, um die entsprechenden Zahlen zu wahlen

e Driicken Sie OK, um die Zahl zu bestdtigen

AN

‘ 1350 U/min @

e Der Umrichter schldgt eine Stromgrenze vom 1,5-fachen des Motorstroms vor.
Passen Sie diesen Wert an, sofern ihre Applikation dies erfordert.

® s ©

e Die Motoridentifikation wird empfohlen, damit alle Motordaten Uberprift und optimiert werden
kénnen

e Falls es sicher ist, wahlen Sie ,Identifizierung aller Parameter im Stillstand” aus

e Die Motordatenidentifikation wird durchgefiihrt, wenn der Motor eingeschaltet wird

e Driicken Sie OK, um die Auswahl zu bestatigen

AN

' Identifizierung aller Parameter im Stillstand °
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e In unserem Beispiel ist der Gebertyp irrelevant
e Driicken Sie OK

e In unserem Beispiel werden alle Parameter auf den Standardwert gesetzt
e Driicken Sie OK, um fortzufahren

e Befehls- und Sollwertquelle werden mithilfe vordefinierter Makros automatisch festgelegt

e Makroparameter werden unter PO15 gespeichert

e Wahlen Sie das Makro aus, das der Verdrahtung entspricht

¢ In unserem Beispiel: ,Standardmakro mit analogem Sollwert und Einschaltbefehl auf dem digitalen
Signaleingang 0”

¢ Driicken Sie OK, um fortzufahren

AN

. Standardperipherie mit Analogsollwert... @

e Geben Sie die richtige Mindestdrehzahl ein

e Wir empfehlen, 20 % der Synchrondrehzahl auszuwahlen

¢ In unserem Beispiel: ,300 U/min” (Bemessungsdrehzahl ist 1350 U/min, und die Synchrondrehzahl
betrdgt 1500 U/min.)

¢ Drehen Sie das Rad, um die entsprechenden Zahlen zu wahlen

e Driicken Sie OK, um die Zahl zu bestdtigen

AN

' 300 U/min °
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e Geben Sie die richtige Rampenhochlaufzeit ein

e Die Rampenhochlaufzeit hangt von der MotorgréBe ab

e In unserem Beispiel: ,30 s”

e Drehen Sie das Rad, um die entsprechenden Zahlen zu wahlen.
e Driicken Sie OK, um die Zahl zu bestdtigen

o N

® » ©

e Geben Sie die richtige Rampenriicklaufzeit ein

e Die Rampenricklaufzeit hdngt von der MotorgroBe ab

e In unserem Beispiel: ,30 s”

¢ Drehen Sie das Rad, um die entsprechenden Zahlen zu wahlen
e Driicken Sie OK, um die Zahl zu bestdtigen

AN

® » ©

e Wahlen Sie aus ob ein Motor Temperatur Sensor am Umrichter angeschlossen ist.
Falls ja, bestimmen Sie, um welchen Typ es sich dabei handelt.

AN

® w ©

e Priifen Sie alle Einstellungen, indem Sie die Liste durchbldttern

e Jede Einstellung kann gedndert werden, indem Sie sie wahlen und OK driicken
e Driicken Sie ,Esc”, wenn Sie zurlickgehen méchten

e Wahlen Sie ,Weiter”, und driicken Sie OK, um alle Einstellungen zu bestatigen

AN

‘ Weiter @
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e Wahlen Sie ,Speichern”, und driicken Sie OK

AN

‘ Speichern @

e Die Einstellungen werden im EEPROM-Speicher des Umrichters gespeichert
e Warten Sie, bis der Prozess abgeschlossen ist
¢ Driicken Sie OK, um fortzufahren

e Auf dem Display wird darauf hingewiesen, dass Sie die Motordatenidentifikation ausgewahlt haben
e Driicken Sie OK, um die Grundinbetriebnahme abzuschlieBen
¢ Die Statusbildschirmseite wird angezeigt
e Oben rechts erinnert ein kleines Warnsymbol daran, dass Sie die Motordatenidentifikation
ausgewadhlt haben
e Schalten Sie den Motor ein
Die Motordatenidentifikation wird ausgefiihrt

Wenn Sie ,Assistent abbrechen”

Wahrend der Motordatenidentifikation werden akustische Signale wie- wihlen, werden alle Anderungen

dergegeben. Dieser Identifikationsprozess kann bis zu fiinf Minuten in verworfen, und die Statusbild-

Anspruch nehmen. Wenn die Motordatenidentifikation abgeschlossen schirmseite wird auf die zuletzt

ist, sind Motor und Umrichter konfiguriert. konfigurierten Einstellungen
zurlickgesetzt.

Nachdem die Motordatenidentifi-
kation durchgefiihrt wurde, schal-
ten Sie den Motor aus und wieder
ein um mit dem normalen Betrieb
zu beginnen (mithilfe DI 0).
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Anzeigeeinstellungen

Auf der Statusbildschirmseite kdnnen zwei Balken-
diagramme mit zwei unterschiedlichen Werten
angezeigt werden. Beide Diagramme kdnnen so
gedndert werden, dass andere physikalische Werte
angezeigt werden. Ein benutzerfreundlicher Assis- . 36 Hz

att

tent fihrt Sie durch alle relevanten Schritte.

¢ Wechseln Sie zu ,Men(”, und driicken Sie OK
e Wahlen Sie ,Extras”, und bestatigen Sie mit OK
e Wahlen Sie ,Assistent Anzeige Statusbild”

Menii @ > Extras @ >

AN

Assistent Anzeige Statusbild @

e Wahlen Sie ,Balkendiagramm®, um Werte zu dndern

e Driicken Sie OK

e Wahlen Sie die Bildschirmposition

e In unserem Beispiel: Wahlen Sie das obere Diagramm, und driicken Sie OK

AN AN

Balkendiagramm @ 9 Oben @
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e Wahlen Sie den gewiinschten Parameter

e In unserem Beispiel: ,r0024 Frequenzausgang”

e Driicken Sie OK

e Wahlen Sie die richtige Einheit aus

¢ In unserem Beispiel: ,Hz (Hertz)”

e Driicken Sie OK

e Wahlen Sie die Anzahl der Stellen, die angezeigt werden sollen
¢ In unserem Beispiel: ,2"

e Driicken Sie OK

P N AN

‘ r0024 Frequenzausgang @ > ‘ Hz (Hertz) °>

© = ©

 Eine Liste aller Anderungen wird angezeigt

e Priifen Sie die Einstellungsanderungen

e Markieren Sie ,Fortsetzen” und driicken Sie OK um fortzufahren
e Speichern Sie die Einstellungen

AN AN

. Fortsetzen @ > ‘ Speichern @

Nachdem Sie die Daten gespeichert haben, 6ffnet sich die Statusbildschirmseite, und die Anderungen
werden sofort angezeigt. In unserem Beispiel kdnnen Sie jetzt erkennen, dass die Motordrehzahl in
Hertz (und nicht in U/min) angezeigt wird.
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Trendfunktion

Die Trendfunktion (Kurvenanzeige) ist eine leistungs-
fahige Funktion fir Diagnose und Optimierung. Mit
der Kurvenanzeige konnen Sie ausgewdhlte Parame-
ter, beispielsweise Motorfrequenz und Ausgangs-
strom, zeitabhangig grafisch darstellen. Dies bedeu-
tet, dass die ausgewdhlten Parameter Uber einen
bestimmten Zeitraum grafisch Uberwacht werden
kénnen. Das Diagramm kann Ihren Anforderungen
entsprechend konfiguriert werden.

¢ Wechseln Sie zu ,Men(”, und driicken Sie OK
e Wahlen Sie ,Extras”, und bestatigen Sie mit OK
e Wahlen Sie ,Assistent Anzeige Statusbild”.

Menii @ > Extras @ >

AN

Assistent Anzeige Statusbild @

e Wahlen Sie ,Kurvenanzeige”, um Daten darzustellen

¢ Driicken Sie OK

e Wahlen Sie zunachst ,Y-Achse links” aus

e Driicken Sie OK, um die Einstellung in ,Y-Achse links” zu andern

AN AN

Kurvenanzeige @ > Y-Achse links @
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e Wahlen Sie die gewiinschten Parameterwerte aus
e In unserem Beispiel: ,r0024 Frequenzausgang”

e Driicken Sie OK

e Wahlen Sie die gewtinschte Einheit aus

¢ In unserem Beispiel: ,Hz (Hertz)”

e Wahlen Sie die erforderliche Anzahl von Stellen fiir die Einheit
¢ In unserem Beispiel: ,2”

¢ Legen Sie den Maximalwert fest

e Legen Sie den Minimalwert fest

e In unserem Beispiel: ,0 bis 50 Hz"

e Driicken Sie OK, um fortzufahren

AN AN

‘ r0024 Frequenzausgang @ > ‘ Hz (Hertz) @ >
— —

‘ 2 @ > . Max-Wert: +50 @ >
— —

‘ Min-Wert: 0 @ > ‘ Ja @



e Wenn es erforderlich ist, kann die Y-Achse rechts ebenfalls konfiguriert werden
¢ Wahlen Sie ,Ja“, und driicken Sie OK

* Wahlen Sie den gewiinschten Ausgabeparameter

e In unserem Beispiel: ,r0025 Spannungsausgang”

e Driicken Sie OK

e Wahlen Sie die gewiinschte Einheit

e In unserem Beispiel: ,Volt”

e Driicken Sie OK

e Wahlen Sie die erforderliche Anzahl von Stellen fiir die Einheit aus
e In unserem Beispiel: ,0"

* Legen Sie den Maximalwert fest

e Legen Sie den Minimalwert fest

e In unserem Beispiel: ,0 bis 400 V“

e Driicken Sie OK

AN

® - ©
AN
® - ©

o N

‘ Max-Wert: 0400

>

' r0025 Spannungsausgang @ >
@ O
° > . Min-Wert: 0 @
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e Legen Sie die erforderliche Zeitdauer fir die Kurvenanzeige fest

e ,Stunden”, ,Minuten” und ,Sekunden” werden einzeln gewdhlt

e Driicken Sie OK, um von Stunden zu Minuten/Sekunden zu wechseln

¢ Drehen Sie das Rad, um die Stunden-, Minuten- und Sekundenzahl zu andern
¢ In unserem Beispiel: ,2 Minuten”

¢ Driicken Sie OK, um fortzufahren

» Eine Ubersicht der Einstellungen wird angezeigt

e Prifung aller Einstellungen

e Wahlen Sie ,Fortsetzen” und bestdtigen Sie mit OK

e Wahlen Sie ,Speichern”, um die Konfiguration abzuschlieBen

AN
Stunden @ > Minuten @ > ‘ 2 @
AN
Sekunden @ > ‘ Fortsetzen @ >
AN

‘ Speichern @

Der Konfigurationsprozess wird durch Speichern aller Einstellungen abgeschlossen. AnschlieBend wird
automatisch die Statusbildschirmseite angezeigt. Das konfigurierte Diagramm wird sofort angezeigt.
Schalten Sie jetzt den Motor ein, um zu verfolgen, wie im Diagramm die ausgewdhlten Motorparameter
(z.B. Motorstrom, Motorfrequenz) angezeigt werden. Sie kdnnen erkennen, wie der Motor gemaR der
Hochlaufzeit beschleunigt, die Sie konfiguriert haben. Andern Sie die Motordrehzahl, um zu sehen, wie
sich das Diagramm &andert.

2 Minuten ist fiir eine schnelle
Analyse ein guter Zeitraum.

24 Stunden ist fur die Langzeit-
liberwachung empfohlen.
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Zugreifen auf die Diagnose

Wenn Sie herausfinden wollen, welches Ein- oder Ausgabegerdt an den Frequenzumrichter angeschlossen
ist, navigieren Sie einfach zum Meni ,Diagnose”, und wahlen Sie ,1/0-Status”. Diese Option zeigt eine
Liste der digitalen und analogen Eingange des Umrichters an. Zusatzlich kdnnen Sie deren momentanen
Status Gberwachen. Diese Bildschirmseite ist ausschlieBlich zur Information vorgesehen und kann nicht
bearbeitet werden.

e Wahlen Sie mit dem Navigationsrad ,Meni".

e Bestatigen Sie die Auswahl, indem Sie OK driicken
e Wahlen Sie ,Diagnose”

e Bestatigen Sie die Auswahl, indem Sie OK driicken
e Wahlen Sie ,E/A-Status”

e Bestatigen Sie die Auswahl, indem Sie OK driicken
e Wahlen Sie ,Status Digitaleingdange”

e Bestatigen Sie die Auswahl, indem Sie OK drticken
. Menii

AN
@ > . Diagnose @ >
VN y N
. E/A-Status ° > ‘ Status Digitaleingdnge °

Eine klar strukturierte Ubersicht aller angeschlossenen Eingidnge/Ausgénge einschlieBlich ihrer
Status wird angezeigt.

AN

Mithilfe der INFO-Taste kénnen Sie
immer weitergehende Informatio-
nen zum aktuell gewahlten Para-
meter, Schritten oder Funktionen
abrufen.
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¢ Wahlen Sie ,Meni” mit dem Rad

e Bestdtigen Sie die Auswahl, indem Sie OK drlicken
e Wahlen Sie ,Diagnose”

e Bestdtigen Sie die Auswahl, indem Sie OK drlicken
¢ Wahlen Sie ,Aktive Fehler/Alarme”

‘ Menii e > ‘ Diagnose ° >
‘ Aktive Fehler/Alarme @

Alle aktiven Stormeldungen, die Sie noch nicht quittiert haben, werden jetzt angezeigt.
Sie kénnen eine Stormeldung markieren und INFO driicken, um weitere Informationen abzurufen.

Sie sind jetzt informiert, wie Sie lhren Frequenzumrichter mithilfe der Operator Panels
und in Betrieb nehmen kénnen. Sie kdnnen als weitere Moglichkeit Parameter mit ein
SIMATIC-Programmiergerdt (PC oder PG) festlegen. Diese Methode ist anschaulicher u
erfordert allerdings etwas mehr Vorbereitungszeit.

Wenn Sie etwas Uber dltere St6-
rungen oder Warnungen erfahren
wollen, gehen Sie eine Ebene
zurlick, und wahlen Sie ,Verlauf”.
AnschlieBend wird eine Liste aller
vorangegangenen Stérungen und
Warnungen einschlieBlich des
Zeitpunkts angezeigt, an dem sie
aufgetreten sind.

63



Im nachsten Schritt wird erlautert, wie Sie einen PC
oder ein PG an den Frequenzumrichter anschlieBen und
Parameter mithilfe der STARTER-Software einstellen.




Software und PC

STARTER



3.1 Montage und Vorbereitung

Das optionale PC Connection Kit 2 ist erforderlich, um Parameter mit einem PC zu konfigurieren.
Das PC Connection Kit setzt sich aus zwei Komponenten zusammen.
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e Legen Sie die STARTER-DVD in ein DVD-Laufwerk ein

¢ |Installieren Sie die STARTER-Software. Folgen Sie hierzu den Anweisungen des Einrichtungsassistenten
e SchlieBen Sie das USB-Kabel an die Control Unit an

e SchlieBen Sie das andere Ende an den USB-Port des PCs an

Sie missen die USB-Treiber installieren, wenn Sie den Umrichter und den PC zum ersten Mal miteinander
verbinden. Windows 7 installiert den Treiber automatisch. Bei dlteren Windows-Versionen miissen Sie die
automatische Installation bestatigen.

Sie kdnnen die neueste STARTER-
Version auch unter folgender
Adresse herunterladen:
http://support.automation.
siemens.com/WW/view/
en/26233208

HINWEIS




Anlegen eines STARTER-Projekts

Nachdem Sie die Installation abgeschlossen haben, schalten Sie die Stromversorgung des Frequenzum-
richters ein, und starten Sie das Programm. Der Projektassistent 6ffnet sich automatisch. Der Assistent
unterstiitzt Sie dabei, Ihr erstes Projekt in vier Schritten zu erstellen.

Wahlen Sie ,Antriebsgeréte online suchen”

o e - f 4
Eirfiibrung  Meues Projekt PGAPC - Arfiebs- Zusammen-
erstellen  Schnitistslle gerste fassung

- einslellen enfiigen

Antriehsgerte offine
2usammenstellen...

Mﬂebsge(aja anline
e

Yorhandenes Frojskt

tfnen (offine)...

/¢ ssistert beim Statt anzeigen

Abbrechen: |
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E STARTES

n Neues Projekt erstellen (Schritt 1): Geben Sie dem Projekt einen Namen, und klicken Sie auf ,Weiter”

,PGIPC - Schnittstelle einstellen” (Schritt 2): Priifen Sie, ob ,DEVICE” als Zugangspunkt festgelegt ist.
Ist dies noch nicht geschehen, klicken Sie auf ,Zugangspunkt”, und legen Sie ,DEVICE” im Dialogfeld fest.

Prifen Sie, ob ,S7USB” als eingestellte Schnittstelle festgelegt ist. Wenn nicht, klicken Sie auf ,PG/PC..."
Offnen Sie das Dropdown-Menii ,Zugangspunkt der Applikation”
Wahlen Sie den Befehl ,Device (STARTER, SCOUT) --> S7USB”

Wahlen Sie im unteren Bereich ,Benutzte Schnittstellenparametrierung” den Eintrag ,S7USB".

OQEBD00 3

Klicken Sie zum SchlieBen auf ,O0K” und dann auf ,Weiter”

!ymym\

J
|
|

1 2 i} 4
Einfuhrning Meues Projekt PG/PC - Antriehz- Zuzammen-
erstellen Schnittstells gerite fassung B Zugangspunikt der Applikation: v
einstellen einfiigen
[pEvice _(sTaRTER scoun —swuse [ -
Geben Sie bitte die Projektdat i
RIS SR (Atemativzugang far "Emeichbare Teilnshmer” in Scout oder Starter)
Projektnams: GEC
- —_—— Benutzte Schnittstellenparametrierung;
S7USE | Eigenschafien. |
I [BR1S0 Ind. Ethemet -> Atheros AR50
I BR150 ind. Ethemet ~ M|
B9150 nd. Eiver 1
ESj,USB 4 = | Lischen |
. o -
1. 2l 3 4. | I (Parameter assignment of yo.. _dfora
Einfiibrung ~ Meues Proiekt | PG/PC - Antriebs- Zusammen- l S7USB network)
e Eretellen Schrittstells geriie Fassng Ll
sinstellsn sinfiigen
B || Sschnitstellen
LV
i i o Legen Sie die Online-Yerbinduna zum & | Hinzufugen/Entfemen Auswahlen..,
'tj IJ fest
L F

= — X
(& e
N y,
==
Zugangspunkt: DEVICE n Zugangspunkt ..
Eingestellte Schnittstelle:  STUSE PG/FC

Hinweiz:  Bitte bei G120 mit einer CUZxe-2 den Zugangspunkt DEYVICE
auswihlen und STUSE als Schnittstelle einstellen!

< Zuntick I Weiter > I Abbrechen
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Antriebsgeréate einfligen (Schritt 3): Der erkannte Umrichter wird angezeigt. Klicken Sie auf ,Weiter”

Zusammenfassung (Schritt 4): Kontrollieren Sie die Zusammenfassung

=y
pury

SchlieBen Sie den Projektassistenten, indem Sie auf ,Fertigstellen” klicken

Der Frequenzumrichter ist nun in den Projektbaum eingebunden, und die Parameter kdnnen mithilfe der
STARTER-Software festgelegt werden.

1 2
Einflbung ~ Meues Projgkt  PGAPC - Antiicbs Zusammen:-
erstellen Sehnittstele gerate fassung
einstellen einfiigen

Es wurden folgends Einstellungen gevwahi:

- Projekiname: G120F
Speicherort: C:\Proaram Files\SIEMENS \Step?\sTproj

- Schrittstelle: S7USE

- Anbiebsgerate:
G120 CU230P_2 BT [G120 CU230P-2BT , Ad.2)

£l

< Zuriick || Fertigs)<

-~
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STARTER-Bedienoberflache

Projektbaum

Meni ,Programm”

Symbolleiste mit Sonderfunktionen

Symbol ,Mit ausgewdhlten Zielgerdten verbinden”

Verbindungsmodus

oQEo@pNA

Arbeitsbereich

B[] [ P 1

% Einzelantriebsgerat einfigen
s G120_CU230P_2 BT

[#_] BIBLIOTHEKEN SIMAMICS
123 BEOBACHTEN n

Froiekt |

Dricken Sie FL, um Hilfe 2u erhalten,
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Laden der Umrichterdaten
Bevor Sie die Umrichterdaten in das Projekt laden kdnnen, muss eine Onlineverbindung zwischen
PC und Umrichter hergestellt werden.
n Klicken Sie in der Symbolliste auf das Symbol ,Mit ausgewdhlten Zielgerdten verbinden”. AnschlieBend wird ein Fenster geéffnet

E Legen Sie ,DEVICE" als Zugangspunkt fest, setzen Sie ein Hakchen neben dem Umrichternamen, und klicken Sie auf ,OK".
Eine Verbindung wird hergestellt

a Ein Online-/Offline-Vergleich wird angezeigt. Klicken Sie auf ,HW-Konfiguration ins PG laden”, und schlieBen Sie das Fenster

[mogenr ... = ey )
" |

Die Korfiguration von G120 CU230P_2 BT (SINAMICS CUZ230P BT V4.4.1) online unterscheidst ‘

sich vom offine gespeicherten Projeki

Geriite. die bei "Mit ausgewahiten Zislgerdten verbinden'! Oriine gehen

~ Zielgerat
G120, CUZ30R 2 BT

Offline

CU-Typ
Power Module | Aktiviert
230
Wdc_min-Regler | Altiviert
Vde_max-Regle
-

Autiviert

il
e =

I
v rduch Hinweis:
Durch das Laden der Hardware Korfiguration
HW-Korfiguration ins PG laden kérnen Parameter hinzukommen oder
Alle anwsahlen Alle sbwahlen Alle S7ONLINE Alle Device wegfalen
| H
Zistard hersialEn | 120.CLU230P.2 BT
_ Nicht vom STARTER itzte Gerite Stk i
L I
oK I Ahbrechen Hilfe:
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Die Umrichterdaten werden jetzt in das Projekt geladen, und eine Onlineverbindung wird zwischen dem
PC und Umrichter hergestellt.

n Der blau hinterlegte Text ,Offline-Modus” dndert sich in den gelb hinterlegten Text ,Online-Modus”

Der Detailanzeige-Bereich wird gedffnet
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3.2 Parametrierung
Sie kdnnen jetzt mit der Parametrierung des Frequenzumrichters beginnen.
Doppelklicken Sie im Projektbaum auf das Umrichtersymbol

Klicken Sie in der Symbolleiste auf ,CPU/Antriebsgerdt ins PG laden”, und bestdtigen Sie den Ladeprozess.
Der Datensatz wird geladen

=-3p G120P

% Einzelantriebsgerat einfiigen
= l,
BIBLIOTHEKEN SINAMICS

(-2 BEOBACHTEN
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B Offnen Sie den Projektbaum, und doppelklicken Sie unter ,Control Unit” auf ,Konfiguration”

71l Klicken Sie im Arbeitsbereich auf ,Assistent”, und folgen Sie den Anweisungen des Assistenten

f1 Projekt Bearbeiten Zickystem Ansicht Bxiras Fenster Hilfe [=]=]x]
| Dl @) s ] o] Ak 2 ] EsE
- / oe

= &p Ga0p Antriebsdatensatz: DDS 0 (akiiv] Asistent | DD eriteris
-.® ] Einzelantriebsgerit einfagen Befehlsdatensate: COS 0 skl
- fl, G120 CUZ30p_2 BT
S @ Control Unit ! J

» Konfiguration Konfiquiation | Antiebsdatenstee | Befehh sizef] Einheiten | Beaugsarifen - Einstellung | /170 Konfiguation |

B > Expertenliste
-3 Drive Navigator
~8= Ein-fAusgange
» Sollwertkanal o

% Steuerung/Regelung —n Aszistent. .

- Funktionen

» Meldungen und Uberwachungen

» Technologieregler

» Inbetrichnahme

» Kommunikation

» Diagnose

@] Dokumentation

{21 BIBLIOTHEKEN SINAMICS

(21 BEOBACHTEN - |TyD G120 PM2301P20.
T i

Fiegelyhafat [2}UtStevisnung mit parabel

T,

Control_Unit. Regelungsbaugnppe

<
[

Tup: G120 CUZ30P-2BT
Bestellnummer: E5L3243-6BB30-1HAZ

Fitrnivare Yersiar: 4403000

Control_Uinit, Leistungstei

] v
2.1 cosi[0ektive] D0= Ok =] Mos D) # o Hill
Fgloht f Contol Unit |

Stute: | Meldung |

Information —

Ink i G120_CU230P_2 BT: TO-Konf I¥ d hochgelad . . .

.2.'SZ$§.1§3 (120_CU230F_2 BT umuﬁéiifu';" prehaenasiEn Falls im PrOJEktbaum keine Control

Information Frojekt ins P laden erfolgreich abgeschlassen Uik arsehain, remmnen wis) vaiin:
den Sie sich anschliessend erneut

0 Aloe | [ pusgobe Zickysterm [ Avusgabe Ladenins PG [ %5 Diagnoseibersicht mit dem Zielsystem. In den meisten

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten, [TS Adapter / S7USB [Online-Modus [ Nom

Fallen behebt dies das Problem.

Wir empfehlen Ihnen, unser Beispiel
im Onlinemodus zu parametrieren.
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Konfigurationsassistent

Der Konfigurationsassistent leitet Sie Schritt fiir Schritt durch die Konfiguration der folgenden
Parameter:

e Regelungsstruktur

e Voreinstellungen der Sollwerte/Befehlsquellen
e Antriebseinstellung

* Motor

e Motordaten

e Antriebsfunktionen

e Wichtige Parameter

e Berechnung der Motordaten

e Zusammenfassung

Klicken Sie auf ,Weiter”, um zum nachsten Konfigurationsschritt zu gelangen.
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Beginnen Sie mit der Einstellung der Regelungsstruktur. U/f Steuerung mit parabolischer Charakteristik

Definieren Sie die Befehls- und Sollwertquelle: Behalten Sie die Standardeinstellungen bei

Wahlen Sie die Antriebseinstellungen: Behalten Sie die Eigenschaften des identifizierten Antriebs,

und klicken Sie auf ,Weiter”
Wahlen Sie den Motortyp Asynchronmotor

Geben Sie die Daten des Motortypenschilds ein

Konfiguration - Control_Unit -

- — [e8de i ] Konfiguration - Control Unit - Motor —— A I - Control_Unit - — ool
T ——— Antrieb: Control_Unit, DDS 0,CDS 0 Y Antrieb: Control_Unit, DDS 0, CDS 0 T Antrieb: Control_Unit, DDS 0,CDS 0
=k Jungen der Si flungen der S gen der Si
Korfigureren Sie die Aninebseigenschafien: 9] Arircbseinstclung  Konfigurieren Sie die Artriebseigenschaften: Anirigbseinstellung tobation:
Mototyp auswahien Wotor
I Moterdaten Nomn:  [IEC Motor (50 Hz, St Enheten) | I Motordaten swramet] Parametertext Wert | zinner|
It surkdinsn CArirebsfuridionsn  Motordaten (¥ beibshatten / singeben p304[0] | Mot 200 [vert
ichice Pamoete | i m i e N — ' 1 Victtioe Parameter € aus Besl-fir-Liste singeben FWichtigs Parsmeier | 0305101 ok 10| heff I
[T Berechning der Moten b 100=e>: 1EC-Motor (50 Hz. SI-Bnbelt I Berchnung der Moton [CBerechnung der Mot | 307107 | Mot 055 |KW
I Zusemmerfassung 100=<15: NEMA-Motor (80 Hz, US-Ei I Zusemmenfassung (] p308[E] | Mok 0.790
100=¢25: NEMA-Motor (60 Hz, SI-En | 0370[0] | Mot 5000 |Hz
P[] | Mot 1385.0| 1/min
I p335[0] i [0] Selt [
< [ v < [ 5 A s
S S -~
i
Leistungsteil Anwendung: i
| |
[[1] Lastspie! mi leichter Dberiast fur Vektoranirisbe | 3 I
i |
| I~ 87Hz-Berechnung I
|
1
! <k o we | NI e |
| !

Geben Sie fiir Motoren, die nicht
von Siemens stammen, die
Motordaten entsprechend dem
Typenschild ein.
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n Definieren Sie die Antriebsfunktionen: Wahlen Sie fiir die Motoridentifizierung die Option
,Motordaten identifizieren im Stillstand”

Geben Sie wichtige Parameter ein
* Minimaldrehzahl: 300 U/min
* Maximaldrehzahl: 1500 U/min
® Hochlaufzeit: 10 s
® Riicklaufzeit: 30 s
* AUS3-Ricklaufzeit: 30 s

n Wahlen Sie im nachsten Schritt ,Nur Motordaten berechnen”
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Sobald Sie auf ,Weiter” geklickt haben, wird eine Zusammenfassung aller eingegebenen Parameterwerte
angezeigt. Die Zusammenfassung kann durch Klicken auf ,Text in Zwischenablage kopieren” in eine Text-
datei eingefligt werden. Wahlen Sie zum Abschluss ,RAM nach ROM kopieren (Daten im Antrieb sichern)”,

um die Parametrierung im EEPROM-Speicher des Umrichters zu speichern, und schlieBen Sie das Fenster,
indem Sie auf ,Fertig stellen” klicken.

Konfiguration - Control_ Unit - [Ech] ion - Control Unit - P— B
Feosingesiay | Adtieb: Control_LUnit, DDS 0.CDS 0 Fezsiaiadisr | Antneb: Cortrol_Unt, DDS 0.€0S 0
ungen der 51 %

gen der S

seinstellung

seinstelung

Folgende Daten des Antriebs sind eingegeben:

beenden:

Regelungsstriiur -

" Wetkseinstellung herstellen und Metordaten berechnen il Steuengs-/Regelungs Betrisbsart: 2
d

o :
(& Nur Motordaten berechnien Makro Aririebsgerat: 12
Artricbseinsteliung:

Leistungsteil Amwendung: 1
Motomorm [EC/NEMA: 0
Motor

Motortyp Auswahi: 1

Motor-Anzahl paralelgeschatet: 1
Motordaten
Motor-Bemessungsspannung: 400 Veff
Motor Bemessungsstrom: 0.42 Acft
Motor-Bemessungsleistung: 0. 12 kW

w
Text in Zwischenablage kopieren

| [¥ RAM nach ROM {Daten im Antrieb sichem)

A
< Zuriicke Hife i Zuick [ Fertg seten | HiFe
!
— . — a )
~




3.3 Anwendungen

Im Brandfall kann der G120P automatisch in den Notfallbetrieb (Essential Service Mode, ESM) — auch als
Notlaufbetrieb bezeichnet — umschalten. Auf diese Weise wird gewdhrleistet, dass das System alle externen
Stérungen und Warnungen ignoriert. Das Ziel besteht darin, einen Uberdruck durch die Beliiftungsanlage so
lange wie moglich aufrechtzuerhalten, damit die Fluchtwege rauchfrei und Tlren weiterhin problemlos

geodffnet werden kdnnen. In diesem Beispiel wird gezeigt, wie Sie mit der STARTER-Software eine druckgere-
gelte Belliftung in Kombination mit dem ESM Betrieb parametrieren.

Verdrahtungsbeispiel

DIP-Schalter fiir AlO
und Al1 (Klemmen
3/4 und 10/11)

Druckfiihler
0-10V, z.B.
QBM66.202
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Aktivieren des Notlaufbetriebs

ﬁ Projekt Bearbeiten Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe

Wahlen Sie ,Funktionen” im Projektbaum

Doppelklicken Sie auf ,Notlaufbetrieb”.
Der Notlaufbetrieb wird im Arbeitsbereich gedffnet.

Geben Sie den Festsollwert ein: 1500 1/min

Starten Sie die Parametrierung in dem Sie auf die blaue Binector-Schaltflache im Arbeitsbereich neben
.Notlaufbetrieb aktivieren” klicken. Eine Liste mit relevanten Parametern wird gedffnet.

Definieren Sie die Sollwertquelle, indem Sie das Dropdown-Meni 6ffnen.
Wahlen Sie ,Drehzahlfestsollwert (p1015)”.

[=[=]]

| Dl @] k|sle] o] x|

TP | ] |

B3 || = |is |y |8 =) | |m|o|e|

=-8p GL20p
; #] Einzelantriebsgerit einfagen
- fll, G120_CUZ30P_2 BT
= g Control_Unit
.- » Konfiguration
... » Expertenliste

¥ Drive Mavigator
-8 Ein-{Ausgange
-3 Solbwertkanal
[ Steuerung/Regelung
n B3 Funktionen

o ¥ Abschaltfunktionen

Bremsensteuerung
Bypass-Mode
Echtzeituhr
Fangen
Hibemation
Mehrzonenregelung

~

WV W

Mator staging
Notlaufbetrieb

> Vdc-Regler
- » Wiedereinschaltautomatik

-

m

] 2] ] ]
Motlauthetrieh l
Notlaufbetrieh aktivieren
T[722.5 : COJBO: €U Digitaleingar (L) B
Sollwertquelle

|11 Drehzahifestsolwert 15 (p1015) ~| B

Festsollwert 15

>

il

[E T 6 |

=B

Wahlen Sie den Parameter r722 fiir DI 5 entsprechend dem Verdrahtungsbeispiel (siehe Verdrahtungsbeispiel).
SchlieBen Sie das Fenster, indem Sie auf ,OK" klicken.

e —

1 il

e s Sos e Sigishaaeh s | Paisivest okt
[Eort e =l =l
[Fae =
£ |
T I L
e .| e (fadn  Oobich) |
reom -] 25 WILHMOLO (1E0 | A0}

= ni
[ eten

<[ i

(Tl 0eCow)

[2:1 cosfoskivr] D08 [0k =] MBS0k

Gawoll 1. LR Zhatbaced 118 1 =hen)
CO/B0 Zostandswarl 2. Giochaliominemsung skt (1=Ja 1 D=l
A ST Txla T iekieh] Tt
- Feataobwed B10 (1+da | O-bé}

Ciasign F Dat i)
7

Projekt

_@ Contral_Unit I

6} {1=High 1 O=iowl

3,6) A1 farign) et o)
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STARTER-Software und PC:

Parametrieren der PID-Kennlinie

Greifen Sie auf ,Technologieregler” im Projektbaum zu

Wahlen Sie ,PID-Regler-Technologie”
Der PID-Regler wird im Arbeitsbereich gedffnet

Wahlen Sie ,1” zum Aktivieren, und klicken Sie auf ,0K”

Ein Fenster mit den relevanten Parametern wird ge6ffnet
Wahlen Sie p2201 fir ,Technologieregler Festwert 1”, und klicken Sie auf ,OK”

Definieren Sie die Sollwertquelle, indem Sie auf das entsprechende Feld klicken

Starten Sie die Parametrierung in dem Sie auf die blaue Binector-Schaltflache im Arbeitsbereich neben
.PID-Regler-Aktivierung” klicken. Eine Liste mit relevanten Parametern wird gedffnet.

Sﬁ Projekt Bearbeiten Zielsystern Ansicht Extras  Fenster Hilfe

= [=]x]
B [ o =1 . = . ol |
0o " O 9| 22 22 [P ] | oo a5
T = e e [ e i | 5
— === o | = |
e [ = e 1 <] [
x
PID-Regler Technalogie
=8 G120p - |
® | Einzelantriebsgerat einfiigen PID Regler wird betrichen als i
k= L, G120_CU230P_2 BT
o & Control_Unit |[U] Technologieregler als Drehzahl-Hauptsollwert LI
» Konfiguration PID Regler Aktivierung
e i =i 45
> E)(E:rar‘tanh.ste .I1 B )
-3 Drive Navigator
--i8= Ein-/Ausgénge 0.00 % =
e
T TR lieh
- Sollwertkanal " Control Uit p2200(0] B Technologiereglr Freigabe S— R
&- % Steuerung/Regelung & Sallwertquelle 0 % — —
5% Funktionen -'—0% E Iemm— Blte wishlen Sie dis Signalquels aus ! Paramster suchen:
- Meld d Ub h Ei
- Mel unger.1 uni erwachungen sk ,m%
n = )_) Technologieregler BN T0 [ Parametestext =
- » Motorpotenziometer Teshnnlog\ et % : n —
- p Festsollwerte Technologie -l—u% B_ N + | COBO: Fehiende Freigaben: : AUST Freigabe feht (1=Ja / 0=Nein)
E » PID-Regler Technologie i + | como: CDS wirksam: ; CDS wirksam Bit 0 (1=Ein / 0=Aus}
> Freie Technologieregler Skalierung | 100,00 % [ g; g:ﬁ = ﬁ,ﬁ = U0 witsam .(:)Zi:vm)ﬁwﬁimm)
- ; =
&% Inbetrichnahme | [EEEm ~ | COm0 7 Kiiv (1=Ja / 0=Nem)
5% Kommunikation |l Istwertguelle 0% i| [rsa 8o + | COMBO: Steuerwort 1: : EIN/AUST (1=Ja / O=Nein)
—— | i [=sBm + | CO/BO: Zusatz Steuerwort. : Festsolwert B 0 (1=Ja / 0=Nein)
» Diagnose < | - o [se: B0 . | como Regelung: beendet (1=Ja/ 0=Nen)
Dokumentation \| [TzzBe + | CO/BO: CU Digialengange Status: - DI 0 (K. 5) (1=High / 0=Low}
i i 5 a <] oo e 723 B + | como:cu ange Status invertiert: : D10 (KL 5) (1=High / 0=Low)
- . [F2:1 cosioiakiviz] DoSfolakiv ] | T E— o : (1= 0-Nem)
3 > 1785: B0 <] BO:CU “AD 0 negatv (1=Ja/ 0=Nem)
Projekt g Control_Urit | | Ieoree Bo: artiv: aiktw (1=a | O=Hein)
1835: B2 | coiso: 2 intern aktiv (1=Ja / 0=Nei)
* 1836: B0 | como: CDS angewahtt - CDS Anwahl Bit 0 (1=Ein / 0=Aus)
Stufe | Meldung ¥ |37 Bie + | coBo: DDS angewéhit: : DDS Anwahl Bit 0 (1=Ein / 0=Aus)
Infarrmation Arschluss an Zielstation: Adresse: 2, Steckplatz: 2 ' 1898: Bt + | CO/BO: Si Il :EN/AUST (1=1a/ O=Nein)
Infarmaticrn Start der Orlinekonsisterzpriifung flir ke Online-Gerste. m;:;‘}m ] x’m e : el 'z"’:d)
Information Start der Konsistenz-Aktualizierung ﬁmslm M e i - 310[1:.1?7;1:;; = )
Infarmation Ende der Konsistenz-Aktualisierung . | s o ; TR ~
pEC R R A R I M s I
| Abbrechen
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Definieren Sie die Istwertquelle, indem Sie auf das entsprechende Feld klicken

Ein Fenster mit den relevanten Parametern wird gedffnet
Wahlen Sie ,Analogeingdnge, aktueller Wert in Prozent, Al 17,

der in r755[1] gespeichert ist, und klicken Sie auf ,OK"

Legen Sie die Glattungszeit fur den Istwert (P2265) fest, indem Sie auf das entsprechende Feld klicken

Geben Sie 10 s ein

Definieren Sie die Hochlauf- und Riicklaufzeiten, indem Sie auf das entsprechende Feld klicken
Ein Fenster wird gedffnet
Geben Sie fiir beide Werte 30 s ein, und schlieBen Sie das Fenster

1 Projekt Bearbeiten Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe

[-]=]x]

bl 9] 2

|

EE| [ | [ 35| 1 |aaaa %5

Do | W% S| 4 [E|@] ]| %

B | #[ 3

=8 G120
i~ Einzelantriebsgerat einfigen

- fl, G120_CU230P 2 BT
= ) Control_Unit

> Konfiguration
.. » Expertenliste

¥ Drive Navigator
& Ein-/Ausgange
1 » Sollwertkanal
5.3 Steuerung/Regelung
7% Funktionen
2|
=)

» Meldungen und Uberwachungen
£ Technologieregler

- » Motorpotenziometer Technologi
; » Festsollwerte Technolagie

L. > PID-Regler Technolagie

- » Freie Technologieregler

x

m

il mole| |

PID-Fiegler Technolegie |

0.00 %
Glattung

[]UU[] s |

PID Regeln

O Begrenzung aktiv

PID-Reger Startwert | |
0.00 %

m

Hoch- / Ricklaufzeit des PID Reglers

Riicklaufzeit
S

Ausgang Technologieredler
p1109[0], CI: Gesamtsollv

Die wahrend der Grundinbetrieb-

nahme festgelegten Hochlauf- und

Riicklaufzeiten gelten nicht fir die

o=

[ Inbetriebnahme 2 e
—{30.00 =
- Kommunikation 8 | — :
¥ =1 i
[ Diagnose [l A0 | [ssessssasssssg
-1 Dekumentation i f
e e e o 2.1 D
< 1, ] »
Frojelt @& Contral_Unif
x
St | Meldung
Information Angchluss anZielstation: Adiesse: 2, Steckplatz: 2
Information Start der Onlinekonsistenzpriifung fiir alle Online-Gerdte.
Information Start der Konsistenz-4ktualisisrung
Information Ende der Konsistenz&ktualisienung
Intarmnatior Ende der Onlinekonsistenzpriifung fur alls Online-Gerate
Information G120_CU230P_2_BT: RAM nach ROM kopieren erfolgreich ausgefuhrl

PID-Regler. Es ist wichtig, dass die

A [ Ausozbe Zetsysten [Tl Ausaobe Laden ins PG | [EB BICO Server | 508 Diegraseiiesicht |

Hochlauf- und die Riicklaufzeiten

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten.

TS Adapter / S7USB

|0n|ine-Mudu5

sowie die Glattungszeiten im Fens-

ter ,PID-Regler” festgelegt werden.
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PID-Regelungsparameter kdnnen bei Bedarf ebenfalls eingestellt werden,
indem Sie auf die entsprechende Schaltflache klicken

Ein Fenster mit detaillierten Parametern wird geo6ffnet
In unserem Beispiel sind keine Anderungen erforderlich
SchlieBen Sie das Fenster, indem Sie auf ,SchlieBen” klicken

Kontrollieren Sie die Ausgabegrenzwerte, indem Sie auf ,Begrenzung aktiv” klicken,
und definieren Sie eine Hochlaufzeit/Ricklaufzeit von 30 s
SchlieBen Sie das Fenster, indem Sie auf ,SchlieBen” klicken

PID Regler

Technologieregler Typ

107 D-Aniteil im Istwertsignal

P-+erstarkunastaktor 1.000

Integrationszeit

30.000 5 —

Technalogisregler Vorsteusrsignal
b I

13
M

+

STARTER-Software und PC:

Ausgangsbegrenzungen des PID Reglers - — B | S
Hochlaufzslt
-j 1084 : CO: Drehzahlgrenzs pe i
\_“(—/ Y (O) Dbere Begrenzung akiiv
: i
N~
[
: : 2 S
Hochlaufzeit Riicklaufzeit f
(0 Uniere Begrenzung akiiv ]
I 7757 0. Technologieregler 5
Minmahwett  [000 %
| "
Hochlaufeet/Riicklaufzeit [30 s bezogen aul 100 %
() Fisigabe Techrologieregler
5chlisBen Hifs




Speichern von Daten

Ein Stromausfall kann bedeuten, dass Parametereinstellungen verloren gehen.

STARTER bietet Ihnen verschiedene Mdglichkeiten, Parametereinstellungen zu sichern.

n Doppelklicken Sie im Projektbaum auf ,Drive Navigator”
1 Wwahlen Sie ,Inbetriebnahme” im Arbeitsbereich

ﬁ Pr{_)j_eki Bearbeiten Zrelsj_stem Ansicht Extras Fenster Hilfe

[=]=]x]

| Dl=lEm) &) |zl ol ] x| 2]
B % =l = [ | |

|

]

2| [ i % | || a5

e

'_!lwloli |

Drive Mavigator |

=) GL20P
# | Einzelantriebsgerat einfigen
= il G120_CU230P_2 BT
o= i) Control_Unit
.- » Konfiguration

- » Expertenliste

0.000 1 /min

-0.000 7 min

L]
2

#naloge Eingsnge

) ¥ Drive Navigator n

%= Ein-/Ausgange

-3 Sollwertkanal

@ Steuerung/Regelung

m-3» Funktionen

@ Meldungen und Uberwschungen
[#

[E

[

Diehzahlzallwert Drehzahlbegrenzung Hachlaufgeber

i3 Technologieregler
i3> Inbetrichnahme
7% Kommunikation
E-» Diagnose

-] Dokumentation
[+ BIBLIOTHEKEN SINAMICS
[1-] BEOBACHTEN

‘was wollen Sie tun?

T — a
2:1 cos[0lskivx] D0E

fy Control_Urit I

v

=

Projekt I

m

LIYF - Steusmng Maotar

Disgnase/Optimienng

"

=

Stute I teldung

Infarmatian Anschiuss an Zielstation: dresse: 2, Steckplatz: 2
Infarmation Start der Onlinekonsistenzpriifung fir alle Online-Gerdte.
Infarmation Start der Konsistenz-Aktualisisrung

Infarmation Ende der Konsistenz-Aktualisienung

Information Ende der Onlinekansistenzpriifung fur alle Online-Gerate.




ﬂ Wahlen Sie ,Daten in Antrieb sichern (RAM nach ROM)”, um die Parametereinstellungen im
EEPROM-Speicher des Umrichters zu speichern.

fl Projekt Bearbeiten Zielsystem  Ansicht Extras  Fencter Hilfe [ [=]x]
BT = e e T R [ e T [ e
B 35w | |l 85w ole| |

Diive Navigator |

=2 G120P

® Einzelantriebsgerdt einfigen
= L, G120 CUZ30P 2 BT
B 1 Control Unit

| Inbetriebnahme (2] &= |
L3> i ‘ I o
& 8 o5
PL/PG-Schrittstelle Daten in Antrieb laden Daten von Speicherkarte Mator drehen lassen
einstellen in Antrieb laden
— RAM I
22 P w » 28 | l*ﬁ‘
Mg RO —
‘ |
Daten in Projekt sichern ‘erseinstel, Daten in Antrieb sichem Daten auf Speicherkarte
[RAk nach ROM] sichem i
»
Schiiefen Hilte Hire |
Projekt - = T P,
*
Stufe | Meldung [~
Information Start der Onlinekonsistenzprufung fur alle Online-Gerate.
Information Start der Konsistenz-4ktualisierung
|nformation Ende der Konsistenz-tiktualisiering
Information Ende der Onlinekonsistenzpriifung fiir alle Online-Gerdte. H
Information G120 _CUZ30P_2_BT. RAM nach ROM kopieren erfolareich ausgefiibit.
Information G120_CUZ230P_2_BT. RAM nach ROM kopieren erfolareich ausgefiihrt. =
Wg Ausgabe Zielsystem @ fwsgabe Laden in PG |E BICD-Server | %F Diagnossiibersicht |
Drucken Sie FL, um Hilfe zu erhalten, TS Adapter / STUSE |Online-Modus [ nom [
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Da Sie im Onlinemodus gearbeitet haben, wurden in lhrem Projekt auf dem Computer keine Daten
gespeichert.

n Klicken Sie auf ,Daten in Projekt sichern”, um die Parametereinstellungen in lhrem Projekt zu speichern

Nun kdnnen Sie die Onlineverbindung zum Umrichter trennen, indem Sie auf das Symbol
Vom Zielsystem trennen” klicken. Bleiben Sie in unserem Beispiel bitte online, um den Frequenz-
umrichter auf die Werkseinstellungen zurlickzusetzen.
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Wiederherstellen der Werkseinstellungen

Das Zuriicksetzen des Frequenzumrichters auf die Werkseinstellungen kann nitzlich sein, wenn bei der
Parametereinstellung Probleme aufgetreten sind.

n Doppelklicken Sie auf ,Drive Navigator”

P11 Wihlen Sie ,Inbetriebnahme”
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B Wahlen Sie ,Werkseinstellungen”

Der Sicherheitshinweis, der jetzt angezeigt wird, informiert Sie, dass alle vorgenommenen Einstellungen
zuriickgesetzt werden. Wenn Sie das Kontrollkdstchen ,Werkseinstellungen ins ROM sichern” aktivieren,
Uberschreiben Sie die aktuelle Parametrierung auch im unverlierbaren EEPROM-Speicher des Umrichters.
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I8 Klicken Sie auf ,OK”, um alle Umrichtereinstellungen auf die Werkseinstellungen zuriickzusetzen
Die Werkseinstellungen werden wiederhergestellt
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Klicken Sie auf ,SchlieBen”, um den Prozess abzuschlieBen
ﬂ Klicken Sie auf ,Vom Zielsystem trennen”, um den Prozess endgliltig abzuschlieBen

Sie wissen nun, wie Sie mit STARTER einen Umrichter schnell und einfach in ein Projekt einfligen,
parametrieren und in Betrieb nehmen. Bitte vergewissern Sie sich, dass Sie die Parameterdaten im
Umrichter und in der Software gespeichert haben, bevor Sie ein Projekt beenden.
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Herzlichen Gluckwunsch,

Sie haben die interaktive Trainingsbroschure fiur den
SINAMICS G120P gemeistert. Vielen Dank fur Ihre Zeit
und Thren Einsatz. Wir hoffen, dass in diesem Tutorial
alle Fragen, die Sie hatten, behandelt wurden und dass
es fur Sie von Nutzen war. Genauere Informationen kon-
nen Sie auch online unter www.siemens.com/bt/de/G120P
nachlesen.




Notizen




Notizen




Die Informationen in diesem Dokument enthalten allgemeine Beschreibungen der technischen
Moglichkeiten, die im Einzelfall nicht immer vorliegen missen. Die gewiinschten Leistungsmerkmale
sind daher im Einzelfall bei Vertragsschluss festzulegen.
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