SINAMICS V20 FAQ

Odpowiedzi na najczesciej zadawane pytania

Do odpowiedzi mozna przej$¢ klikajac na pytanie

Szczegotowe informacje na temat SINAMICS V20 mozna znalez¢ w instrukcji obstugi przeksztattnika.

Informacje zawarte w niniejszym dokumencie stanowig wytgcznie ogdlny opis lub specyfikacje dziatania urzadzenia. Podczas
pracy urzadzenia niniejsze informacje nie zawsze maja zastosowanie lub mogg ulec zmianie w rezultacie wprowadzanych
ulepszen. Obowigzek udostepnienia odno$nych specyfikaciji istnieje tylko wéwczas, jezeli zostato to Scisle okreslone w
umowie. Wszystkie okreslenia uzyte w stosunku do produktu moga stanowic¢ znaki towarowe lub nazwy wtasne produktow
firmy Siemens AG badz firm dostawczych. Wykorzystanie ich przez strony trzecie dla celéw wtasnych moze stanowic
naruszenie prawa wtasnosci.
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Oprogramowanie inzynierskie

Ogdlne
1. Za pomocg jakiego oprogramowania moge sparametryzowaé¢ naped?

a) Seria MICROMASTER 4 moze by¢ parametryzowana przy pomocy oprogramowania
STARTER oraz Drivemonitor.

b) Seria SINAMICS G moze by¢ parametryzowana przy pomocy oprogramowania STARTER
oraz Startdrive (TIA).

c) Seria SINAMICS V20 nie jest aktualnie wspierana przez zadne oprogramowanie narzedziowe.

Wré¢ do spisu tresci

2. Jakiego programu uzy¢ do doboru napedu?

a) Do ogdlnego doboru napedéw dla danego zastosowania mozna skorzystaé z internetowego
konfiguratora DT Configurator, ktéry umozliwia réwniez generowanie kart katalogowych oraz
rysunkow technicznych.

b) Szczegoétowy, dopasowany do potrzeb aplikacji dobér jest mozliwy przy pomocy programu
SIZER. Aktualnie program SIZER nie wspiera SINAMICS V20.

Wré¢ do spisu tresci

3. Skad wzigé rysunki techniczne?

Rysunki techniczne mozna wygenerowa¢ miedzy innymi przy pomocy internetowego narzedzia

DT Configurator.

Wrré¢ do spisu tresci

4. Jak wygenerowaé karty katalogowe?

Karty katalogowe mozna wygenerowac przy pomocy internetowego narzedzia DT Configurator,

$ciggnac je z Industry Mall (link) lub stron supportowych (link).

Wré¢ do spisu tresci



DT Configurator

1. Czym jest DT Configurator?

DT Configurator jest niewielkim narzedziem dostepnym online (link) bez dodatkowych optat.
Pozwala na dobdr rozwigzan napedowych do potrzeb aplikacji na podstawie wprowadzonych
danych takich jak rodzaj aplikacji czy moc znamionowa, ale rowniez wymagany poziom
kompatybilno$ci EMC, magistrala komunikacyjna czy stopien ochrony IP.

Warto jednak zaznaczy¢, ze DT Configurator to nie tylko dobdr przeksztattnika wraz z
elementami dodatkowymi, oprogramowanie to zostato wyposazone w zestaw modutdéw,
umozliwiajgcych dobér kompletnego systemu napedowego — od sterownika, przez przeksztattnik,
silnik az po przektadnie.

Overview / product selection

| Overview | Quick selection

.} Mech. components 12 Motors J Inverters ﬂ Control & Licenses
» Gearbox and Coupling selection * Guided motor selection = Guided inverter selection = Controllers & licenses
* Motor selection * Inverter selection

= Optoelec tronic rotary encoder

o ? Connection system
> Connection System

=

L et aal B

_}J System

» System configuration of pumps, fans and compressor applications

DT Configurator umozliwia réwniez dobér elementéw opcjonalnych jak odpowiednie filtry, dtawiki,
rezystory hamowania czy panele operatorskie. Po wybraniu niezbednych elementéw, narzedzie

to pozwala takze wygenerowac karty katalogowe, modele 3D oraz rysunki techniczne.

Wrré¢ do spisu tresci




2. Jak przy pomocy DT Configuratora dobra¢ przeksztattnik?

Po wejsciu na strone DT Configuratora (link) nalezy wybraé¢ opcje doboru przeksztattnika:

Do wyboru mamy dwie drogi: Guided inverter selection oraz Inverter selection.

J Inverters

* (Guided inverter selection

= Inverter selection

= Optoelectronic rotary encoder

_;J Connection system

= Connection System

e Pierwsza opcja to swoisty wizzard, ktory pozwala na wprowadzenie typu aplikacji, a takze

wymagan, a nastepnie na ich podstawie proponuje odpowiednie dla aplikacji napedy.

’— Selection |

Selection tool for typical applications

use 1 @Ml
pumping/ventilating/c ompressing

3

Moving

A—t

o
& =
Prot £s5ing
o
[

Iat hining

=
Motlor:-t-,'pe 2 1M1l
Continuous motion

Discontinuous metion

v efil
v efil

Performance ‘
Application ‘

Line data

Mumber of phases 4 v

Line frequency 5 v

Line voltage [ v
Direct voltage input

Inverter dimensioning

Motor current 010= 7 < 3960.00 A
Determining the maotor current

Inverter specification

Motor type 8 v

Installation type 9 v

Degree /.. requirement) IPDO 10 v

Cocling 11 v

Energy recovery 12 v

Mo, of axes ‘ Single axis 13 v

Communic ation ‘ 14 v

Radio /../61800-3) \ 15 v

Open-loopf ¢losed-loop control 16 v

Encoder /. finverter 17 R

Protection function 18 L

@il
e lil
@il

[il

)

Available product series

Product series @il
SINAMICS V20
SINAMICS V90
SINAMICS G110 19
SINAMICS G110D
SINAMICS G120
SINAMICS G120C
SINAMICS G120D
SINAMICS GT10M
SINAMICS G120P
SINAMICS G120P
Cabinet
SINAMICS G130
SINAMICS G150
SINAMICS G18D
SINAMICS S110
SINAMICS 5120 AC/AC
SINAMICS 5150
SINAMICS DCM

Podajemy znane nam informacje. Wraz z wyborem kolejnych opcji, wybér dostepnych

przeksztattnikow zaweza sie. Nie jest konieczne podawanie wszystkich danych.

Podajemy te najwazniejsze, az do momentu kiedy wybor liczby odpowiednich rozwigzan

zostanie zawezony do pozgdanej ilosci.



Istotne sg przede wszystkim: aplikacja (1), wydajnos¢ i konkretna aplikacja (3), ilos¢ faz

(4), napiecie zasilajgce (6), prad silnika (7) — tutaj mozemy podac rowniez moc,

rozwijajgc pole przez opcje Determining the motor current, typ silnika (8), stopien ochrony

IP (10), standard komunikacyjny (14), funkcje bezpieczenstwa (18).

Dodatkowo mozemy poda¢: rodzaj pracy (2) — ciggta, cykliczna, , czestotliwosc sieci (5),

typ silnika (8), rodzaj zabudowy (9), chtodzenie (11), odzyskiwanie energii (12), ilos¢ osi
(13), kompatybilnos¢ EMC (15), regulacja (16), enkoder (17).

Po podjeciu decyzji, zaznaczamy, interesujgcy nas przeksztattnik i klikamy Continue

Selection tool for typical applications Line data Available product series
Use w2 lil Mumber of phases [3ac v 2il Product series @il
») pumping/ventilating/c ompressing Line frequency [50hz v welil & SINAMIC

2 AT TICE & T20C

Line voltage | 400V >
3 £ Direct voltage input [il SINAMICS G120P

SINAMICS G120P

-

Moving Cabinet

A=t} 3 SINAMICS G130
Inverter dimensioning

= SINAMICS G150

i Mator current D15 <8000 A =R

SINAMICS G180

Processing Determining the motor current [il SINAMICS S120 ACIAC

Inverter specification
Motion type ©Rfil  Motor type [ Incuction

») Continuous motion Installstion type | Builtin unt
Degree /.. requirement) | 1PoO
Cooling | AT
Performance I | Ne
Applic ation iif @[] Mo ofaxes | single axis

Communic ation

[
Radic /.../61800-3) |

Open-loop/ closed-loop control

Encoder /. finverter | Mo reguirement

Protection function | Mo requirement

[ R
Zostaniemy przeniesieni doktadnie tam, gdzie trafilibySmy wybierajac opcje drugg i

pozadany naped.



Druga opcja pozwala nam bezposrednio wybra¢ przeksztattnik, ktéry chcemy

zastosowadé, umozliwiajgc wybor odpowiedniej mocy i dodatkowych opciji.

Po pierwsze wybieramy interesujgcy nas naped:

Article number input

Examples: 1LE1001-1AA42-2AA4-Z BO2+S00 (complete MLF B with crder code) [

1LAS8.. -...0 (you can use . as a wildcard)

Overview / product selection

Overview | Quick selection |
St |

P Inverters
JE0F Mech. components | . .
L=l » Guided inverter selection
58 Motors Low voltage converter - Basic Performance
e * SINAMICS V2D
. gran e
| Inverters > SINAMICS G110

Low voltage converter - General Performance
» SINAMICS G120C

* SINAMICS G120P

_J Control & Licenses * SINAMICS G120P Cabinet

L * SINAMICS G120

* SINAMICS G110D

* SINAMICS G120D

* SINAMICS G110M

a
Connection system

__)J System

Low voltage converter - High Performance
» SINAMICS 5120 AC/AC
* SINAMICS 5120

DC converter
» SINAMICS DCM

Licenses
# SINAMICS Runtime-Lic enses

Measuring systems
* Optoelectronic rotary encoder

Load Feeders and Motor Starters SIRIUS

> Motor Starters 3RM1 up to 3 kW

» Load feeders up to 18.5 kW (system configurator)

» Compact Starters 3RA6 and Infeed System for 3RAS

* SINAMICS W8l
* SINAMICS W7D

» SINAMICS G130
#* SINAMICS G150
* SINAMICS G180
* SINAMICS S110
* MICROMASTER 4

# SINAMICS 5150

Nastepnie zostajemy przeniesieni do okna doboru:

Article No.: 65L3210-5BE..-.v0 1
Recommended retail price : on request
B2 The :anﬂ;urstionis not complete, please set all biue values.

[Tel_ectlon | Accessory

Power data

Rated power 4
Rated power 5
QOutput current  §

Design 7
Phase number 8 2AC 1€
Line vottage 9 230V ® 400V ®

284
Filter class
Fitter class (integrated) 10 O a unfitered wlil
Interferenc e suppression (IEC 61800-3) 11| v 1€
Motor Cable Length 12--

E Documents

W tym momencie, w miejscu oznaczonym cyfrg 1 wyswietla sie aktualizowany w czasie

rzeczywistym numer zamoéwieniowy.

Nalezy wybrac¢ liczbe faz (8) oraz napiecie zasilajgce (9), a nastepnie podac

moc w kW (4), moc w hp (5), prad wyjsciowy w A (6) lub rozmiar obudowy (7).



W kolejnym kroku nalezy wybra¢ opcje zwigzane z filtrem EMC. Wybieramy czy
przeksztattnik ma by¢ z filtrem / bez filtra (10) lub pozadang kategorie EMC (11).
W efekcie otrzymujemy informacje dot. dopuszczalnych dtugosci przewodow

ekranowanych/nieekranowanych.

Nastepnie, aby wybra¢ odpowiednie elementy opcjonalne nalezy przejs¢ do zaktadki

Accessory (3).
Selection Accessory |
Supplementary system components Line-side power components
Memery Card 4 | without v Circut breskers 7
Basic Operator Panel (External) 2 Fuse 8
Basic Operator Panel Interface 3 «/| External line fitter 9
Parameter Loader 4 Line reactor 10
Shield connection kit 5
Adapter for mounting an DIN rails FSAFSE 6§ DC link components
Brake resistor 11
Braking Module 12
Load-side power components
Qutput reactor 13
E Documents

W tym widoku mozemy dobra¢ karte pamieci (1), zewnetrzny panel operatorski (2),
interfejs do podigczenia paneli (3), modut kopiowania parametrow (4), zestaw do
montazu ekranéw (5), adapter do montazu na szynie DIN (6), wytacznik (7), bezpiecznik
(8), zewnetrzny filtr EMC (9), dtawik sieciowy (10), rezystor hamowania (11), modut

hamowania (12), dtawik wyjsciowy (13).

Po wybraniu odpowiednich opcji mozliwe jest wygenerowanie numeréw zamowieniowych

przy pomocy przycisku To the product list.

Elementy dodatkowe i zasadnos¢ ich stosowania opisane zostaty w rozdziale_Montaz /

Instalacja.



3. Jak przy pomocy DT Configuratora wygenerowaé karty katalogowe oraz rysunki
techniczne?

Po dokonaniu wyboru i dodaniu wybranego przeksztaitnika do listy przy pomocy przycisku To the
product list, zostajemy przeniesieni do listy produktéw:

Product list
[l ' Remowve Duplic ate Expand / Collapse m F Projectdats du:umalts for product st
B 1 65L3210-5BE31-1UV0 |

3 onfigure: | > all documents for position
SIMAMICS %20 IP20 FSD U 3AC 380-480W 11.00KW Unit price: on request '
[individual item d ntion Quantity fi

W tym miejscu mozemy dodac kolejne produkty, zmieni¢ istniejgce lub wygenerowac
dokumentacje.

Po kliknieciu documents for product list wyswietli sie nowe okno:

Choose languages for the data sheet 1B English ¥ | .n'!:-- v | B2

> Project data for the datashest
Download option S
| Select the document types for the download as ZIP ... v | FEREE

Component documentation

[ SINAMICS w20 IP20 FSD U 3AC 380-420V 11.00kW (6SL3210-5BE31-1UNMD
i

[} 4 fF Datasheet (POF)

| 450 Dimension drawing POF (takes approx. 1 min.)
L) L5 Dimension drawing DXF (takes approx. 1 min.)
[l W5 20sTEP (takes approw. 1 min.)
| L5 2D POF (takes approx. 1 min.)
L] 4 Edt EPLAM Macro

@hbh CAD display and download

Umozliwia nam ono wybér dokumentacji, ktéra ma zosta¢ wygenerowana dla poszczegoinych
produktéw. Po zaznaczeniu wymaganej dokumentacji wystarczy wcisng¢ przycisk START

i zaczeka¢ na rozpoczecie procesu pobierania.

Wrré¢ do spisu tresci
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SINAMICS V20

Dobor

1.

Do jakich zastosowan bedzie odpowiedni SINAMICS V207?

a)

b)

c)

d)

Pompy i wentylatory to gtéwne obszary stosowania SINAMICS V20. Dzieki licznym funkcjom

takim jak stopniowanie pomp, hibernacja, regulator PID, automatyczny restart czy lotny start
przeksztattnik ten pozwala nie tylko na uzyskanie wysokich oszczednosci, ale réwniez
pomaga zagwarantowac ciggtos¢ pracy.

Przenosniki tasmowe, rolkowe, fancuchowe czy kubetkowe to kolejna dziedzina, w ktérej

stosowany jest SINAMICS V20. Idealnie pasuje wszedzie tam, gdzie nie jest wymagana
wysoka doktadno$¢ pozycjonowania czy regulacji predkosci, a jedynie przemieszczanie
materiatu.

Dzieki funkcjom takim jak np. podbicie momentu SINAMICS V20 sprawdza sie réwniez

w mieszadtach czy kruszarkach, o ile nie wymagajg utrzymywania doktadnej predkosci
mieszania czy statego momentu.
Zintegrowany regulator MPPT oraz funkcje udostepnione w wersji firmware 3.91.05.00

pozwalajg na wspotprace SINAMICS V20 z panelami fotowoltaicznymi, umozliwiajgc

tworzenie tzw. pomp solarnych. W skrécie, ogniwa fotowoltaiczne sg podigczone do szyny DC
SINAMICS V20, a regulator MPPT dopasowuje punkt pracy tak, aby zmaksymalizowaé
uzyskiwang ze stonica energie, ktéra nastepnie jest wykorzystywana do napedzania pomp.
Najnowsze, jednofazowe wykonania SINAMICS V20 w obudowach FSAA oraz FSAB

wystepujg w wersji ze zintegrowanym filtrem EMC kategorii C1. Pozwala to spetni¢ najbardziej

rygorystyczne wymagania dotyczagce EMC, a tym samym stosowa¢ SINAMICS V20
w $rodowisku mieszkaniowym. Kompatybilnos¢ EMC oraz 33% mniejsze wymiary wzgledem

poprzedniej wersji sprawiajg, ze SINAMICS V20 idealnie wpasowuje sie w wymagania
aplikaciji fitness, a takze innych urzadzen, pracujgcych w $rodowisku mieszkaniowym,

dla ktérych istotny jest niewielki rozmiar.

Wrré¢ do spisu tresci

2. Przy pomocy jakiego oprogramowania moge dokonaé doboru SV20?

Narzedziem przeznaczonym do doboru V20 jest DT Configurator.

Wré¢ do spisu tresci
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3.

4.

5.

6.

Czy V20 posiada tryb wektorowy?

Niestety SINAMICS V20 nie posiada trybu wektorowego. Posiada za to tryb FCC (flux current
control), bedacy ulepszonym sterowaniem skalarnym. Je$li niezbedny jest tryb wektorowy,
odpowiednim wyborem bedzie zapewne SINAMICS G120C — kompaktowy przeksztattnik

wektorowy.

Wré¢ do spisu tresci

Czy V20 posiada interfejs komunikacyjny?

SINAMICS V20 moze komunikowa¢ sie ze sterownikami przy pomocy protokotéw USS oraz
MODBUS RTU, a takze przy pomocy zaciskéw. Nie potrzebuje do tego dodatkowych modutéw
rozszerzen. Wigksza liczbe protokotéw komunikacyjnych obstugujg wektorowe przeksztattniki
serii G120C/G120.

Wréc¢ do spisu tresci

W jakich wielkosciach mocy wystepuje V20?

a) V20 w wersji jednofazowej obejmuje zakres mocy od 0,12 do 3,0 kW
b) V20 w wersiji tréjffazowej obejmuje zakres mocy od 0,37 do 30 kW

Wrré¢ do spisu tresci

Jakie normy EMC spetnia SINAMICS V207?

a) Wersje jednofazowe o mocy od 0,12 do 0,75 kW ze zintegrowanym lub zewnetrznym filtrem
EMC, przy zastosowaniu przewoddw ekranowanych o diugosci nie wiekszej niz
5 m spetniajg wymogi kategorii C1 (Srodowisko 1., mieszkaniowe) zgodnie z EN61800-3.

b) Wersje jednofazowe o mocy od 1,1 do 3,0 kW ze zintegrowanym lub zewnetrznym filtrem
EMC, przy zastosowaniu przewodow ekranowych o dlugosci nie wiekszej niz 25 m
i nie wiekszej niz 10 m dla jednostek FSA spetniajg wymogi kategorii C2 (Srodowisko 1.,
mieszkaniowe) zgodnie z EN61800-3.

c) Wersje tréjfazowe ze zintegrowanym filtrem EMC, przy zastosowaniu przewodow
ekranowanych o odpowiedniej dtugosci (maks. 10 m dla FSA, 25 m dla FSB do FSD oraz
maks. 50 m dla FSE) spetniajg wymogi kategorii C3 (Srodowisko 2., przemystowe) zgodnie
z EN61800-3.

Wrré¢ do spisu tresci
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. Jak diugie przewody moge zastosowac?

Maksymalne diugosci przewoddéw przedstawia ponizsza tabela:

Typ
przeksztattnika

Maksymalna diugos¢ przewodow silnikowych

Zgodne z EMC

Bez zewnetrznego diawika

Z zewnetrznym diawikiem

Ze zintegr. 2)

400V 1) Z zewnetrznym filtrem Nieekranowane | Ekranowane Nieekranowane | Ekranowane
filtrem EMC

FSA 10m 25m 50m 25m 150 m 150 m

FSB do FSD 25m 25m 50 m 25m 150 m 150 m

FSE 50 m 25m 100 m 50 m 300m 200 m
Ze zintegr. 3)

230V Z zewnetrznym filtrem Nieekranowane | Ekranowane Nieekranowane | Ekranowane
filtrem EMC

FSAA/FSAB 5m? 5m 50 m 25m 200 m 200 m

FSA 10m? 5m 50 m 25m 200 m 200 m

FSB do FSC 25m? 5m 50 m 25m 200 m 200 m

1) Kategoria C3, drugie srodowisko (przemystowe). Odnosi sie do zgodnosci z kategorig C3 dla

emisji wypromieniowywanych i przewodzonych, okreslong w normie EN61800-3.

2) Kategoria C2, pierwsze srodowisko (mieszkaniowe). Odnosi sie do zgodnosci z kategorig C2

dla emisji wypromieniowywanych i przewodzonych, okreslong w normie EN61800-3.

3) Kategoria C1, pierwsze srodowisko (mieszkaniowe). Odnosi sie do zgodnosci z kategorig C1

dla emisji wypromieniowywanych i przewodzonych, okreslong w normie EN61800-3.

Wré¢ do spisu tresci
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8. Czy V20 posiada regulator PID?

Tak, SINAMICS V20 posiada regulator PID. Najprosciej aktywowa¢ go przy pomocy makra

potaczeniowego Cn008 lub Cn009.

Makro Cn008 (Reqgulator PID z analogowg wartoscig odniesienia) pozwala na podawanie

wartosci zadanej regulatora na wejscie analogowe przy pomocy np. potencjometru lub wyjscia

analogowego sterownika PLC.

0-20 mA

ZAE 1 WYL

Wartosc rzeczywista

Regulator PID
Wartoé¢ zadana

10V Al1 Al2 0?/ DI1 DI2 DI3 D4 DIC 24V OV

Impuls potwierdzenia btedu

S DO2
ov ov
AO+ AO- DO1+ DO1- P+ N-
O ) o0 —O0O—J
5 15 16 17 19
%L 220V » &
Predkosc Praca Biad

0~20 mA=0~50/60 Hz

Regulator PID

Makro Cn009 (Regulator PID ze statg warto$cig odniesienia) pozwala na przypisanie statych

wartosci zadanych regulatora do poszczegdélnych wejsé cyfrowych. Nastepnie, wybierajgc jedno

z nich (lub wiele jednoczesnie) mozemy zadawac okreslong wartosc.

0-20 mA

-

Wartosc rzeczywista

ZAE [ WYL

Stata warto$¢ zadana 1 regulatora PID

10V Al1

[——

Al2 0;/ DI1 DI2 DI3 D4 DIC 24V oV

ov ov
AO+ AO- DO1+ DO1-

220V

Predkosc Praca

0~-20 mA=0~50/60 Hz

a5 .5 |16 17

»| Stata wartos¢ zadana 2 regulatora PID

Stata wartosc¢ zadana 3 regulatora PID

DO2
P+ N-
oo
19 6 7
Btad

Regulator PID

Wrré¢ do spisu tresci
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9.

10.

1.

12

Czy moge zastosowacé V20 do aplikacji przenosnikowej?

Oczywiscie jest to mozliwe. Nalezy jednak pamietaé, ze SINAMICS V20 nie posiada trybu
wektorowego. W zwigzku z tym, jest on odpowiednim napedem dla aplikacji przenosnikowych
pod warunkiem, Zze nie wymagajg one duzych doktadnosci predkosci/pozycji czy utrzymywania

statego momentu.

Wré¢ do spisu tresci

Czy V20 moze pracowa¢ zasilany przy pomocy paneli fotowoltaicznych?

Tak, funkcja ta zostata zaimplementowana w wersji firmware 3.91.05.00.
Zintegrowany regulator MPPT oraz funkcje udostepnione w wersji firmware 3.91.05.00 pozwalajg

na wspotprace SINAMICS V20 z panelami fotowoltaicznymi, umozliwiajgc tworzenie tzw. pomp

solarnych. W skrdcie, ogniwa fotowoltaiczne sg poditgczone do szyny DC SINAMICS V20,
a regulator MPPT dopasowuje punkt pracy tak, aby zmaksymalizowaé uzyskiwang ze stohca
energie, ktéra nastepnie jest wykorzystywana do napedzania pomp. Szczegdtowy przykitad

aplikacyjny mozna znalez¢ w instrukcji obstugi.

Wré¢ do spisu tresci

Czy V20 moze pracowaé w srodowisku mieszkaniowym?

Tak, mozliwos¢ pracy we wszystkich Srodowiskach, a wigc spetnienia nawet rygorystycznych
wymagan kategorii C1 normy EN61800-3, dotyczagcej kompatybilnosci elektromagnetycznej
(EMC) pojawita sie wraz z wejsciem na rynek jednofazowych jednostek w obudowach FSAA oraz
ESAB. Wystepujg one w zakresie mocy od 0,12 do 0,75 kW i w wersji ze zintegrowanym filtrem
EMC spetniajg wymagania kategorii C1 pod warunkiem zastosowania ekranowanych przewodow

silnikowych o dtugosci nie wigkszej niz 5 m.

Wrré¢ do spisu tresci

W jakich temperaturach moze pracowaé¢ SINAMICS V20?

SINAMICS V20 moze pracowaé w temp. od - 10 'C do 40 "C bez obnizenia mocy znamionowe;.
SINAMICS V20 moze pracowaé réwniez w temperaturach od 40 °C do 60 °C, gdzie wystepuje

obnizenie mocy znamionowej.

W przypadku zgodnosci z normg UL/cUL zakres temperatur, dla ktérych wystepuje obnizenie
mocy znamionowej jest zmniejszony do przedziatu od 40 °C do 50 °C.

SINAMICS V20 moze byé¢ przechowywany w temperaturze od — 40 °C do + 70 °C.

Wréc¢ do spisu tresci
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13. Czy moge przy pomocy przeksztaltnika 3AC 400 V zasilanego z sieci 1AC 230 V zasilaé¢
silnik 3AC 230 V?

Nie jest to mozliwe.

Przy odpowiednim przewymiarowaniu przeksztaitnika mozliwe bytoby zasilanie go przy braku
jednej fazy, ale nie jest mozliwa praca przy napieciu nizszym niz dopuszczalne.

Przy zasilaniu z sieci 1AC 230 V napiecie na szynie DC wyniostoby okoto 320 V (DC).

Tyle wlasnie wynosi warto$é napiecia przy ktoérej przeksztattnik wystawia btgd F3 (zbyt niskie

napiecie).

Jak wida¢, nawet bez zatgczenia silnika przeksztattnik pracowatby na granicy dopuszczalnego

napiecia.

W zwigzku z tym, nie jest mozliwa praca przeksztattnika 3AC 400 V przy zasilaniu z sieci 230 V.

Wréc¢ do spisu tresci

14. Czy moge zasila¢ silnik 400 V z sieci 230 V przy pomocy przeksztaittnika?

Nie jest to mozliwe.

Przeksztattnik nie jest w stanie podnie$é napiecia z poziomu 230 V do 400 V.

Silniki 400 V nalezy zasila¢ z sieci 400 V przy pomocy przeksztattnikéw do tego przeznaczonych.

Uzycie przeksztaitnika 230 V do zasilania silnika 400 V z sieci 230 V skutkowatoby praca

z maksymalng czestotliwoscig okoto 29 Hz. Powyzej niej nastepowatby gwaltowny spadek

momentu.
Uzycie do tego celu przeksztaitnika 400 V nie bytoby mozliwe, co zostato opisane TUTAJ.
Jesli jednak mamy do czynienia z silnikiem 230/400 V A/Y, mozliwe jest potgczenie silnika

w gwiazde i zasilanie go z sieci 230 V.

Wrré¢ do spisu tresci
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15. Czy moge uzy¢ V20 do pracy z silnikiem jednofazowym?

SINAMICS V20 zostat zaprojektowany do sterowania indukcyjnymi silnikami tréjfazowymi.
W pewnych okreslonych warunkach jest jednak mozliwe (chociaz niezalecane) sterowanie
réwniez silnikiem jednofazowym.

Aby mozliwe bylo sterowanie silnikiem jednofazowym nalezy uwzglednié¢ nastepujgce wskazowki:

1) Aby otrzymacé pozadang moc znamionowg silnika, przeksztattnik nalezy przewymiarowac
(okoto 2x — 3x).

2) Silnik nalezy podtgczyé do dwoch monitorowanych wyjsé (U/V).

3) Nalezy ustawi¢ zaréwno niskg czestotliwosé kluczowania (p1800 mniejsze niz 4 kHz) jak
i niskie podbicie napiecia (p1310). W wyniku wysokiego podbicia napiecia czy wysokiej
czestotliwosci kluczowania rosnie prad silnika, a takze temperatura bez zwiekszenia
generowanego momentu.

4) Konieczny jest wybor sterowania U/f (p1300 = 0).

5) Nie mozna wprowadzi¢ danych silnikowych silnika jednofazowego. Nalezy wprowadzi¢
najblizsze dostepne dane silnika standardowego (ustawienia fabryczne) zapisane
w przeksztattniku.

6) Nie mozna korzysta¢ z identyfikacji danych silnikowych (p1910) czy kalkulacji danych
silnikowych (p0340).

7) Nie mozna korzysta¢ z alarméw informujacych o przecigzeniu silnika, ani powigzanych
funkcji (p0290, p0294, A0922).

8) Nie mozna korzysta¢ z kompensacji poslizgu, ani podbicia napiecia.

Ogdlnie, nie jest zalecane stosowanie silnikow jednofazowych podtgczonych do

przewymiarowanego przeksztattnika. Rozwigzaniem bardziej ekonomicznym bedzie zazwyczaj
zakup odpowiedniego silnika tréjfazowego i podigczenie go do adekwatnego przeksztattnika.
Co wiecej, silniki jednofazowe wystepujgce czesto w konstrukcjach budzetowych takich jak

np. wentylatory sg zwykle urzgdzeniami o niskiej trwatosci. W tym przypadku korzystanie

z przeksztattnika moze doprowadzi¢ do skrécenia ich zywotnosci.

Szczegotowy opis zagadnienia mozna znalez¢ na naszych stronach supportowych (link).

Wrré¢ do spisu tresci
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16. Czy moge podtaczy¢ wiele silnikow do jednego przeksztattnika
Tak, takie rozwigzanie jest mozliwe. Nalezy jednak zastosowac sie m.in. do ponizszych zalecen:

o Nie powinno si¢ zatgcza¢ dodatkowych silnikdw w trakcie pracy. Jest to mozliwe, ale

wigze sie z koniecznoscig przewymiarowania przeksztattnika

¢ Nie jest dopuszczalne odtaczanie silnikow w czasie pracy
e Zastosowac¢ sterowanie U/f (P1300 = 0)

o Dobrac¢ przeksztattnik tak, aby suma prgdow wszystkich silnikow byta mniejsza niz
znamionowy prad wyjsciowy przeksztattnika

e Ustawic¢ rezystancje stojana jako sume rezystancji wszystkich potgczonych réwnolegle
silnikéw (p0350)

o Ustawi¢ prgd znamionowy silnika (p0305) oraz moc znamionowg silnika (p0307) jako

sume odpowiednio pragddéw znamionowych i mocy znamionowych poszczegdinych

silnikow

o Nie korzysta¢ z funkcji ochrony silnika zintegrowanych w przeksztattniku. Zalecane jest

stosowanie osobnych urzadzen zabezpieczajgcych dla poszczegdlnych silnikéw, np.:
o Jeden PTC + jeden stycznik na kazdy silnik

o Jeden PTC na kazdy silnik, potgczone réwnolegle i do wspdlnego stycznika, a
nastepnie na wejscie przeksztaitnika ustawione jako Zrodto btedu zewnetrznego
(PO701 ... PO704 = 29).

e Suma ditugosci wszystkich przewodow silnikowych nie powinna przekraczac
dopuszczalnej diugosci przewodow silnikowych okreslonej w instrukcji.

Patrz: Jak diugie przewody moge zastosowac?

o Korzystnym rozwigzaniem jest zastosowanie dtawika wyjsciowego, ktéry pozwoli

zmniejszyC przegrzewanie sie urzadzen zabezpieczajgcych i tym samym pomoze

zapobiega¢ przegrzaniom oraz zwigzanym z nimi wytgczeniom urzadzen.

Szczegotowe informacije, dotyczgce podigczenia wielu silnikow do jednego przeksztattnika

mozna znalez¢ na naszych stronach supportowych (link).

Wré¢ do spisu tresci
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Dokumentacja

1.

4,

Skad moge pobra¢ karty katalogowe i rysunki techniczne?

Karty katalogowe i rysunki techniczne najtatwiej pobra¢ przy pomocy DT Configuratora.

Informacje te dostepne sg réwniez na stronach supportu w dziale _,Technical data”

Wré¢ do spisu tresci

Gdzie znajde aktualng instrukcje obstugi?

Zawsze aktualng dokumentacje techniczng dla produktéw Siemens znalez¢ mozna na naszych

stronach supportowych (support.industry.siemens.com)

Ponizej linki do najwazniejszych dokumentdw, dotyczgcych SINAMICS V20:
e Aktualna instrukcja obstugi dla SINAMICS V20
e Aktualna skrécona instrukcja obstugi dla SINAMICS V20
e Przykiady aplikacyjne dla SINAMICS V20
e FAQ

Wré¢ do spisu tresci

Gdzie znajde polska wersje instrukcji obstugi?

Polskg wersje instrukcji obstugi mozna $ciggna¢ z polskiej strony Siemens.

Podstrona, dot. SINAMICS V20 znajduje sie pod adresem: siemens.pl/sinamics-v20

Dokumentacja techniczna oraz przyktady aplikacyjne w jezyku polskim znajdujg sie TUTAJ,
a dostep do nich wymaga uprzedniej rejestracji na naszej stronie internetowe;j.

Konto na stronie http://siemens.pl jest odrebnym kontem od tego zaktadanego na stronach

http://support.industry.siemens.com.

Dokumentacja techniczna moze zostaé udostepniona réwniez drogg mailows.

W tym celu prosimy o kontakt pod adresem automatyka.pl@siemens.com.

Wré¢ do spisu tresci

Gdzie znajde deklaracje zgodnosci?

Deklaracje zgodnosci w j. angielskim mozna pobra¢ ze stron supportu (link).
Deklaracje zgodnosci w j. polskim udostepniane sg drogg mailows.

W tym celu prosimy o kontakt pod adresem automatyka.pl@siemens.com.

Wrré¢ do spisu tresci
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5. Gdzie znajde przyktady aplikacyjne?

Przyktady aplikacyjne w j. angielskim mozna pobraé ze stron supportu (link).
Przyktady aplikacyjne w j. polskim mozna Sciggna¢ z polskiej strony Siemens.
Podstrona, dot. SINAMICS V20 znajduje sie pod adresem: siemens.pl/sinamics-v20

Dokumentacja techniczna oraz przyktady aplikacyjne w jezyku polskim znajdujg sie TUTAJ
i wymagajg uprzedniej rejestracji na naszej stronie internetowe;.
Dokumentacja techniczna moze zostaé¢ udostepniona réwniez drogg mailowg.

W tym celu prosimy o kontakt pod adresem automatyka.pl@siemens.com.

Wré¢ do spisu tresci
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Montaz / Instalacja

1.

4,

Czy potrzebuje dtawika sieciowego?

Dtawik sieciowy nie jest elementem koniecznym, ale jego gtéwna rolg jest ochrona

przeksztattnika przed zaktdceniami pochodzacymi z sieci. Jego zastosowanie pozwala zwiekszyé

niezawodnos$¢ uktadu, a takze zmniejszy€ straty na wejsciu przeksztattnika.
Dodatkowo, ograniczeniu ulegajg emitowane do sieci harmoniczne wyzszych rzedéw, powstajgce

w prostowniku.

Wréc¢ do spisu tresci

Czy potrzebuje filtra EMC?

Filtr EMC nie jest konieczny do dziatania przeksztaltnika. Jego zastosowanie pozwala jednak
spetni¢ normy zwigzane z emisjg zaktdceh wypromieniowywanych i przewodzonych. Jest to
szczegolnie istotne kiedy przeksztaitnik pracuje w sieci, w ktérej znajduje sie duza liczba
urzadzen elektronicznych, a takze w przypadku pracy w srodowisku mieszkaniowym.

Nie spetnienie wymagan EMC moze prowadzi¢ zaréwno do zaktécenia pracy innych urzgdzen jak

i do zakf6cenia pracy przeksztattnika przez inne urzadzenia. Nalezy pamietac, ze spetnienie norm

EMC jest uwarunkowane réwniez zachowaniem odpowiednich dlugo$ci przewodow,

a takze wykonaniem instalacji zgodnie z zaleceniami, znajdujgcymi sie w instrukcji obstugi
SINAMICS V20.

Szczegotowy wykaz dopuszczalnych diugosci przewoddw mozna znalez¢é TUTAJ.

Wrré¢ do spisu tresci

Czy potrzebuje dfawika wyjsciowego?

Dtawik wyjsciowy jest potrzebny zawsze wtedy, kiedy dopuszczalne dtugosci przewodow

silnikowych sg niewystarczajgce. Nalezy pamieta¢, ze w przypadku stosowania jednego

przeksztattnika do sterowania pracg wielu silnikow dtugosci ich przewodow nalezy zsumowac.

Szczegotowy wykaz dopuszczalnych diugosci przewoddw mozna znalez¢ TUTAJ.

Wrré¢ do spisu tresci

Jaka funkcjonalnos$é posiada zewnetrzny panel BOP?

Zewnetrzny panel BOP pod wzgledem funkcjonalnosci nie rézni sie od zintegrowanego BOP.
Jego zastosowanie jest uzasadnione np. w sytuacji kiedy chcemy zachowa¢ mozliwosé

sterowania przeksztattnikiem nawet przy zamknietych drzwiach szafy sterujgce;.

Wré¢ do spisu tresci

21



5. Jakie zabezpieczenia sieciowe moge zastosowac¢?

6.

Od strony sieci, przeksztattniki SINAMICS V20 moga by¢ zabezpieczane przy pomocy wkiadek

bezpiecznikowych, wytgcznikdw, oraz wytgcznikéw silnikowych.

Szczegotowa lista znajduje sie w kompaktowej instrukcji obstuqi, ktéra dostarczana jest z kazdym

przeksztattnikiem.

Aktualng angielskg wersje kompaktowej instrukcji obstugi mozna $ciggna¢ ze stron supportowych
(link).

Wré¢ do spisu tresci

Czy moge zastosowac¢ stycznik pomiedzy przeksztaltnikiem, a silnikiem?

Stosowanie stycznikow pomiedzy przeksztaitnikiem, a silnikiem jest zabronione.

W przypadku otwarcia stycznika podczas pracy przeksztattnika mozliwe jest uszkodzenie
urzadzen na skutek skoku pradu lub skoku napiecia.

W przypadku zamkniecia stycznika podczas pracy przeksztattnika, mozliwe jest wystgpienie
skoku napiecia w zaleznosci od aktualnego stanu silnika.

Z powyzszych przyczyn nie zaleca sie roztgczania toru prgdowego podczas pracy
przeksztattnika.

Celem uzyskania funkcjonalnosci bezpiecznego zatrzymania (ES), bez narazenia przeksztattnika
na uszkodzenie nalezy wykona¢ ponizsze operacje:

1) Aktywowac ,OFF2".

2) Po okoto 100 ms rozewrze¢ stycznik (rozwarcie toru pradowego w przypadku kiedy nadal
zwolnione sg impulsy moze prowadzi¢ do uszkodzenia stopnia mocy).

3) Nie zwiera¢ stycznika tak dtugo jak silnik sie obraca. (Napiecie szczatkowe moze
uszkodzi¢ stopien mocy). Nie jest rowniez dopuszczalne uzycie w tej sytuacji funkc;ji
lotnego startu.

4) Aby zatgczy¢ ponownie przeksztattnik nalezy najpierw zdjg¢ sygnaty ,ON” oraz ,OFF2”,

a nastepnie ponownie podac ,ON”.

Wré¢ do spisu tresci

22



7. Czy moge zastosowac¢ wylacznik réznicowo-pradowy (RCD/RCCB)?

SINAMICS V20 zostat zaprojektowany do ochrony przy pomocy bezpiecznika. W przypadku

checi zastosowania wylgcznikéw réznicowo-pradowych nalezy trzymac sie ponizszych

wytycznych:

o Wszystkie jednofazowe SINAMICS V20 moga pracowac z nastepujgcymi typami

urzgdzen: typ A 30 mA, typ A (k) 30 mA, typ B (k) 30 mA oraz typ B (k) 300 mA.

o Trojfazowe SINAMICS V20 bez filtra moga pracowaé z RCCB typu B (k) 300 mA.

o Trojfazowe SINAMICS V20 bez filtra w rozmiarach FSA do FSD oraz FSA z filtrem moga
pracowac z RCCB typu B (k) 30 mA.

o W przypadku instalacji wielu przeksztaitnikéw konieczne jest zastosowanie jednego

wylgcznika réznicowo-prgdowego na jeden przeksztattnik.

Dodatkowe wytyczne zwigzane z zastosowaniem wytgcznikow typu A mozna znalez¢

w dokumencie dostepnym na stronach supportu (link).

W ponizszej tabeli zestawiono nr zam. zalecanych wytgcznikéw réznicowo-pragdowych.

Rozmiar Moc ] Nr zaméwieniowy zalecanego RCCB "
znamionowa
obudowy przeksztattnika | TYP A30 mA | Typ A (k) 30 mA ? :: : (130 :zop : :\k)
Przeksztattniki tréjfazowe 400 V
FSA 0,37 do22kW | - - 58M3 342-4 | 5SM3 642-4
FSB 3,0 do 4,0 kW
FSC 5,5 kw
FSD 7,5 kw - - 58SM3 344-4 | 5SM3 644-4
11,0 KW - - - 5SM3 646-4
15,0 kW
FSE 18,5 kW - - - 5SM3 647-4
22,0 kW - - - 5SM3 621-4
Przeksztaltniki jednofazowe 230 V
FSAA/FSAB/FSA 0,12 do 0,75 kW | 5SM3 311-6 5SM3 312-6KL01 5SM3 321-4 | 5SM3 621-4
FSB 1,1 kKW 58M3 312-6 58M3 322-4 | 5SM3 622-4
1,5 kW 58M3 314-6 58M3 314-6KL01 58SM3 324-4 | 5SM3 624-4
FSC 2,2 kW
3,0 kW 5SM3 316-6 5SM3 316-6KL01 5SM3 326-4 | 5SM3 626-4

1) Wylaczniki serii 5SM3 sg jedynie zalecanym rozwigzaniem, mozliwe jest stosowanie ich odpowiednikéw

2) Litera k” oznacza urzadzenie zwtoczne

3) Trojfazowe SINAMICS V20 z filtrem, w obudowach FSB do FSD nie mogg wspoétpracowaé

z wylgcznikami typu B(k) 30 mA.

Wré¢ do spisu tresci
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8. Jak dlugie przewody silnikowe moge zastosowac?

Odpowiedz: Przejdz!

Wré¢ do spisu treSci

9. W jaki sposéb podiaczyé czujnik temperatury?

a) Wykorzystanie czujnika KTY nie jest mozliwe

b) Czujnik PTC nalezy podtaczyé w nastepujacy sposéb:

PNP NEN

® o4y ® 24y

® DIC
% Rezystancja
., wewnetrzna

PTC R2 1.1 kQ <, 7.8kQ
<
i
:
i
- ® Dix :
i ! & Dix
s Rezystancja
<, wewnetrzna
+
R1 1.1k < 7.8kQ PTC
P
:
I
I
I
i
I
® DIC
® gy ®qy
Whtaczenie dla rezystancji powyze] 1,56 kQ Whytgczenie dla rezystancji powyzej 1,59 kQ

Nastepnie, aby przeksztattnik zatrzymywat sie w przypadku wzrostu rezystancji powyzej danej

wartosci konieczne jest ustawienie danego wejscia jako zroédta btedu zewnetrznego. Nalezy wiec
przypisa¢ do danego wejscia DI1 (PQ701), DI2 (P0702), DI3 (P0703) lub DI4 (P0704) wartos¢ 29
(btad zewnetrzny) i do tego wejscia podigczy¢ czujnik PTC. Kiedy napiecie na wejsciu cyfrowym

przekroczy 4,0 V, przeksztattnik zatrzyma sie wybiegiem.

Szczegotowy opis zagadnienia mozna znalez¢ na naszych stronach supportowych (link).

Wré¢ do spisu tresci
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10. Czy powinienem zastosowac plytke do montazu ekranow?

Stosowanie ptytki do montazu ekrandw jest zalecane. Umozliwia ona nie tylko prosty i wygodny

montaz przewodow z zachowaniem wymagarn EMC, ale réwniez pomaga zmniejszy¢ naprezenia

przewodow.

Wréc¢ do spisu tresci

11. Jaki potencjometr moge zastosowaé?

Nalezy zastosowac potencjometr o rezystancji nie mniejszej niz 4,7 kQ. Najlepiej, aby rezystancja

potencjometru nie przekraczata réwniez 10 kQ ze wzgledu na mozliwos¢ wystepowania zaktdcen

spowodowanych wysokg impedancjg.

Wré¢ do spisu tresci

12. Czy stosowanie wyzszej czestotl. kluczowania ma wptyw na dopuszczalng diugosé¢

przewodoéw silnikowych?

W zakresie dopuszczalnych czestotliwosci kluczowania (do 16 kHz) wybér czestotliwosci nie ma
wptywu na dopuszczalng diugos¢ przewodow silnikowych.
Mozna jednak spodziewac sie zwiekszonych prgdéw uptywu jako konsekwencji stosowania

wysokich czestotliwosci kluczowania w potgczeniu z dtugimi przewodami silnikowymi.

Przeksztattnik

Przewody
L, L, L, -~
[ FYyYy -\"f FYYyY \_? rFYxXw “‘-._T SEEUIE i [ '\.I—,;f " '"‘\.II
O ull TG TG Tc, l’( | Silnik |
NV \\ /:
[ )| . ) S
dQ(t) _ dv(y) o |

| |

Diuzsze przewody zwiekszajg Wyzsza czestotliwosé kluczowania
pojemnosé uktadu Zmniejsza impedancije uktadu

Wrré¢ do spisu tresci
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Parametryzacja

1. Czy moge sparametryzowacé V20 przy pomocy komputera?

Niestety, na ten moment jest to niemozliwe.

Wré¢ do spisu tresci Dioda LED

2. W jaki sposo6b przeprowadzi¢ szybkie uruchomienie?

1)

2)

3)

4)
5)

6)

7)

Przytrzymaj przycisk El , az do momentu kiedy zacznie miga¢ zielona dioda LED,

a na wyswietlaczu pojawi sie parametr P0100

Wprowadzaj kolejne parametry (opisane zaréwno w petnej jak i skroconej instrukcji obstugi)

Wejdz w edycje parametru przy pomocy .

a
b. Ustaw pozadang wartos¢ przy pomocy strzatek
c. ZatwierdZz nowg wartos¢ przy pomocy .

d. Przejdz do nastepnego parametru przy pomocy strzatek

Ostatnim parametrem, ktory nalezy ustawi¢ jest parametr P1900. Ustawienie P1900 = 2
aktywuje identyfikacje danych silnika — przeksztattnik zmierzy rezystancje i uwzgledni
odpowiednie poprawki

Po zatwierdzeniu P1900 = 2 wyswietlona zostanie ikona alarmu

Wcisniecie przycisku E| spowoduje przejscie do wyboru makr potgczeniowych (CnXXX),

gdzie aktualnie wybrane makro oznaczone znakiem ,-,: L= sl

Wybdr makra dokonywany jest przy pomocy strzatek i zatwierdzany przyciskiem .

Wcisniecie przycisku E| spowoduije przejscie do wyboru makr aplikacyjnych (ApXXX),

ktérego dokonuje sie w sposob analogiczny z wyborem makr potgczeniowych
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8) Po wybraniu makr nalezy przytrzymac przycisk E| do momentu, kiedy na wyswietlaczu
pojawi sie - , a zielona dioda przestanie miga¢
9) Procedura szybkiego uruchomienia zostata zakonczona

Szczegotowy opis makr potaczeniowych oraz aplikacyjnych znajduje sie zaréwno w petnej jak i w
skroconej instrukcji obstugi.

Wrré¢ do spisu tresci

. Jak wybra¢ makro?

Aby przej$¢ do wyboru makr potgczeniowych (CnXXX) oraz aplikacyjnych (ApXXX) konieczne

jest przejscie do trybu szybkiego uruchomienia. Dioda LED

1. Przytrzymaj przycisk E| az do momentu kiedy zacznie migac zielona dioda LED — na

wyswietlaczu pojawi sie parametr P0100

2. Wocisniecie przycisku E| spowoduje przejscie do wyboru makr potgczeniowych (CnXXX),

gdzie aktualnie wybrane makro oznaczone jest znakiem -,

3. Wybdr makra dokonywany jest przy pomocy strzatek i zatwierdzany przyciskiem .

4. Wocisniecie przycisku E| spowoduje przejscie do wyboru makr aplikacyjnych (ApXXX),
ktérego dokonuje sie w sposob analogiczny z wyborem makr potgczeniowych

5. Po wybraniu makr nalezy przytrzymac przycisk E| do momentu, kiedy na wyswietlaczu
pojawi sie - a zielona dioda przestanie miga¢

6. Procedura wyboru makr zostata zakonczona

Szczegotowy opis makr potgczeniowych oraz aplikacyjnych znajduje sie zaréwno w petnej jak i w
skréconej instrukcji obstugi.

Wrré¢ do spisu tresci
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4. Zamiast wartosci parametru pojawia sie in000, co to znaczy?

5.

Kiedy po wybraniu parametru i przejsciu do jego edycji przy pomocy przycisku zamiast
wartosci parametru pojawia sie wiemy, ze mamy do czynienia z parametrem
indeksowanym.

Parametry indeksowane oznaczone sg na liscie parametrow w instrukcji obstugi poprzez nawiasy
kwadratowe, np. r0035[0..2].

Zazwyczaj indeksy odnoszg sie do numeru zestawu danych rozkazowych lub napedowych.

W przypadku parametréw zwigzanych np. z wejsciami analogowymi oznaczajg one jednak numer

wejscia analogowego, ktérego dotyczg. W niektorych przypadkach, indeksy oznaczajg

poszczegolne bity danego parametru. Tak jest np. przy parametrze r0054 — stowie sterujgcym.
Wyboru indeksu dokonujemy przy pomocy strzatek. Po zatwierdzeniu wybranego indeksu
przyciskiem uzytkownik jest przenoszony do ekranu edycji parametru, ktérego dokonuje sie

standardowo strzatkami, a edycje zatwierdza przyciskiem .

Szczegotowy opis parametrow, a takze zastosowan zdefiniowania wielu zestawéw danych
rozkazowych czy napedowych znalez¢ mozna w instrukcji obstugi w rozdziale 7.1 Wprowadzenie

do parametrow.

Wrré¢ do spisu tresci

Jak sprawdzi¢, ktére parametry zmodyfikowalem?

Mozliwos¢ wyswietlenia wytgcznie parametrow, kiére zostaty zmodyfikowane (wzgledem

ustawien fabrycznych) zostata wprowadzona w wers;ji firmware 3.70.10.

Numer wersji firmware mozna sprawdzi¢ w parametrze r964, indeksy [2] oraz [6].

Aby wyswietli¢ jedynie zmodyfikowane parametry nalezy ustawi¢ filtr parametréw p0004 = 24.

Wré¢ do spisu tresci

28



6. Dlaczego nie widze niektérych parametrow?

Najczestszg przyczyng jest niedokonanie zmiany poziomu dostepu uzytkownika.

Poziom ten okresla parametr PO003. Domyslnie ustawiony jest na wartos¢ 1, ustawienie
go na wartos¢ PO003 = 3 daje dostep do zdecydowanej wiekszosci parametrow.
Wymagany poziom dostepu jest podany przy kazdym parametrze, w liscie parametréw,

znajdujacej sie w instrukcji obstugi SINAMICS V20:

Parametr Funkcja Zakres Ustaw. Mozna zmieni¢ | Skalo- Zestaw | Typ Poz.
fabryczne wanie danych danygh | dostepu
r0002 Stan przeksztattnika - - - - - Uie \J 2 y

Jesli mimo ustawienia niezbednego poziomu dostepu dany parametr nadal jest

niewidoczny, mozliwe ze zmieniono ustawienia filtra parametréw.

Filtr ten domysinie wyswietla wszystkie parametry, ale mozliwe jest ustawienie go tak,
aby byty wyswietlane wytgcznie parametry zwigzanych z jakim$ zagadnieniem lub np.

te zmodyfikowane przez uzytkownika.

Ustawienie P0004 = 0 wytgcza filtrowanie parametrow.

Wré¢ do spisu tresci
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7. W jaki sposo6b skonfigurowaé przeksztaltnik do sterowania kaskadg pomp?

SINAMICS V20 jako przeksztattnik przeznaczony przede wszystkim do zastosowah pompowo-
wentylatorowych umozliwia réwniez sterowanie kaskadg pomp (stopniowanie silnikéw).

Siet zasilaigca

P
M)
Przeksztattnik A
Czujnik cignienia &
f

-«

Vitgczniki silnika

Do wejscia regulatora k
PID g
| d
M)
e
h)
fed
)
L
K
. . . P P T b P Y T VI T W o N VS o . e N TN, T by
I H
)
K
)
Ll
f
e "TNN, “SN, TN, "N TN, TN N TN "FN TN TN TN TN "N "N TN TN, "N "N, "N TN TN, T, "N . 'h..H

Jak widaé na powyzszym rysunku, w kaskadzie pomp jeden silnik sterowany jest przy pomocy
przeksztattnika, a pozostate sg podtgczane bezposrednio do sieci przy pomocy wytgcznikéw
silnikowych sterowanych wyjsciami cyfrowymi przeksztattnika (w zaleznosci od aktualnego
zapotrzebowania).

Opis niezbednych do ustawienia parametrow znajduje sie w petnej instrukcji obstugi w rozdziale

5.6.3.13 Praca przeksztattnika w trybie stopniowania silnikow.

Koniecznymi do ustawienia sg parametry p2371, okreslajgcy konfiguracje dodatkowych silnikéw

(ilo$¢ dodatkowych silnikdw oraz ich moce wzgledem siebie), a takze p2372, ktéry aktywuje

stopniowanie silnikéw oraz parametr p2370, ktéry aktywuje zatrzymywanie sekwencyjne

dodatkowych silnikow.

Wré¢ do spisu tresci
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8. Chcialbym, zeby przeksztaltnik zalgczat sie automatycznie po zaniku zasilania, jak to

zrobi¢?

W tym przypadku nalezy skorzysta¢ z funkcji automatycznego restartu.

Aktywacja odbywa sie poprzez odpowiednie ustawienie parametru P1210:

o =0: Automatyczny restart nieaktywny

o =1: Kwitowanie btedu po zatgczeniu zasilania, P1211 nieaktywny

e = 2: Ponowny rozruch po zaniku napiecia, P1211 nieaktywny

e = 3: Ponowny rozruch po przysiadzie napiecia lub btedzie, P1211 aktywny

e =4: Ponowny rozruch po przysiadzie napiecia, P1211 aktywny

e = 5: Ponowny rozruch po zaniku napiecia i btedzie, P1211 nieaktywny

e = 6: Ponowny rozruch po przysiadzie/zaniku napiecia lub btedzie, P1211 aktywny

e =7: Ponowny rozruch po przysiadzie/zaniku napiecia lub btedzie, wytaczenie z btedem

po wyczerpaniu P1121

= 8: Ponowny rozruch po przysiadzie/zaniku napiecia z btedem F3 po uptywie czasu
okreslonego w P1214, P1211 nieaktywny

Parametr P1211 okresla liczbe préb ponownego uruchomienia, ktéra zostanie podjeta.

Domysinie sg to 3 préby. W przypadku wyboru trybu, dla ktérego P1211 jest nieaktywny,

przeksztattnik bedzie usitowat dokona¢ ponownego rozruchu az do skutku.

Parametr P1214, aktywny dla 8. trybu automatycznego restartu okre$la w sekundach interwaty

pomiedzy kolejnymi probami uruchomienia napedu.

Wrré¢ do spisu tresci
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9. Czy mozliwe jest, zeby przeksztattnik wytaczat sie kiedy cisnienie (lub inna wartos¢

procesowa) w ukladzie osiggnie wartos¢ zadang?

Tak, jest to mozliwe. Aby méc poréwnywaé warto$¢ podawang na wejscie analogowe z pewng
statg okreslong przez uzytkownika wartoscig i na tej podstawie podejmowac decyzje,
aby np. wytgczyé przeksztattnik, konieczne bedzie wykorzystanie bloku komparatora (CMP1).

Komparator poréwnuje wartosci podawane na 2 jego wejscia i jesli wartos¢ podawana na 1.
wejscie jest wieksza lub réwna wartosci podawanej na 2. wejscie wystawia 1. Jesli jest mniejsza,

wystawia 0.

P2800 P2802[12]

P2885 I I
Index 0 BT CMP Out 5886 x1>x2 —» Out=1
> Index 1 - X2p x1<x2 = Qut=0

Out=x1>x2

e Aktywacja wolnych blokéw funkcyjnych (FFB): p2800 = 1

e Aktywacja bloku komparatora CMP1: p2802[12] = 1

e Przypisanie do wejscia x1 wartosci statej, okreslonej w % przez uzytkownika:
p2885[0] = p2889

e Przypisanie do wejscia x2 wartosci wejscia analogowego Al1: p2885[1] = r755.0

e Przypisanie do parametru p2889 wartosci zadanej przez uzytkownika: p2889 = 75%
(przykfad, dla nastaw fabrycznych bedzie to 7,5 V)

e Zablokowanie impulséw jesli x1 < x2 p0852 = r2886

Powyzsza parametryzacja jest przyktadowa. Mozna oczywiscie poréwnywac miedzy sobg inne
wartosci, np. warto$¢ sygnatu na wejsciu Al2 przechowuje parametr r755.1.

Warto$¢ w parametrze r755 jest wartoscig pradu/napiecia podawanego na dane wejscie
analogowe przeskalowang do postaci % zgodnie z ustawionym skalowaniem.

Dla ustawien fabrycznych, dla napigecia np. 5V mamy 50%, a dla 10V 100%.

Podglad tej wartosci w formie procentowej umozliwia parametr r754, gdyz w parametrze r755 jest

ona przedstawiona w kodzie szesnastkowym.

Jesli reakcja miataby nastepowacé ponizej zdefiniowanej w p2889 wartosci, nalezatoby jednie
zamieni¢ ze sobg wartosci wejs¢ x1 (p2885[0]) oraz x2(p2885[1]) komparatora CMP1.

Wréc¢ do spisu tresci
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10. Czy mozliwe jest, zeby przeksztaltnik wylgczat sie kiedy zapotrzebowanie (czestotliwosé

zadana) spadnie ponizej pewnego poziomu?

Tak, najprosciej takg funkcjonalnosé bedzie uzyskaé przy pomocy funkcji hibernacji (trybu

uspienia).
Tryb ten polega na ustawianiu zerowej czestotliwosci wyjsciowej kiedy czestotliwos¢ zadana
spadnie na pewien okreslony czas ponizej czestotliwosci minimalnej, zgodnie z ponizszym

schematem:

Czestotliwost
Zadana

+Fmin

~Fmin

A2366

; Zwtoka wyt czénia
Czestolliwosg ' i ]

i
Zwioka wiaczenia ! i | Zwioka wig c:-:et"nia

wyjsciowa : : : |
Y P2367 ' : R2367
il SR
0 ] \ ' /
Hibernacja ! Hibernacja

Aby aktywowaé funkcje hibernacji konieczne jest ustawienie parametru P2365 na wartosc¢ 1.
Dodatkowo nalezy okresli¢ wartos¢ czestotliwosci minimalnej (p1080) ponizej ktérej bedzie

nastepowac aktywacja uspienia.

Wré¢ do spisu tresci
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1.

12

Méj wentylator ma bardzo duza bezwtadnosé¢, czy mozliwe jest zeby przeksztattnik nie

wyhamowywat go i rozpoczynat prace przy obracajacych sie topatach?

W takiej sytuacji najlepszym rozwigzaniem bedzie skorzystanie z funkcji lotnego startu.
Funkcja ta umozliwia przeksztattnikowi dotgczanie sie do wcigz obracajgcego sie silnika poprzez
szybkg zmiane czestotliwosci wyjsciowej az do chwili wykrycia aktualnej predkosci silnika.
Nastepnie silnik jest przyspieszany dalej przez przeksztattnik zgodnie z zadang rampa.
Aby aktywowacé funkcje lotnego startu konieczne jest ustawienie przede wszystkim parametru
P1200:

e = 1: Lotny start aktywny zawsze, w obydwu kierunkach

e = 2: Lotny start aktywny po wigczeniu zasilania, btedzie lub poleceniu OFF2,

w obydwu kierunkach

= 3: Lotny start aktywny po btedzie lub poleceniu OFF2, w obydwu kierunkach

= 4: Lotny start aktywny zawsze, w kierunku nastawy

= 5: Lotny start aktywny po wigczeniu zasilania, btedzie lub poleceniu OFF2,
w kierunku nastawy
= 6: Lotny start aktywny po btedzie lub poleceniu OFF2, w kierunku nastawy

Szczegotowy opis funkcji lotnego startu i zwigzanych z nig parametrow mozna znalez¢

w rozdziale 5.6.3.7. Ustawianie funkgiji lotnego startu, instrukcji obstugi SINAMICS V20.

Wré¢ do spisu tresci

W jaki sposob skréci¢ czas hamowania?

Aby skréci¢ czas hamowania konieczne jest dopasowanie rampy hamowania, a wiec czasu jaki
zajmuje przeksztattnikowi wyhamowanie silnika od predkosci maksymalnej do zera.

Rampa hamowania dla gtdwnego Zrodta wartoéci zadanej okre$lona jest w parametrze P1121.

W przypadku szybkiego hamowania (OFF3), dlugo$é rampy hamowania okresla parametr P1135.

Czas hamowania dla regulatora PID jest okreslony w parametrze P2258.
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Wré¢ do spisu tresci
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13.

14.

Jak aktywowaé hamowanie wybiegiem?

Za hamowanie wybiegiem odpowiada funkcja OFF2.

Zrédto rozkazu hamowania wybiegiem mozna okreséli¢ przy pomocy parametréw BICO
(P0844 oraz P0845).

W przypadku kiedy zrédtem rozkazu majg by¢ zaciski mozna przypisaé¢ odpowiednig funkcje
do danego wejscia cyfrowego (P0701 ... PO704). Np. PO702 = 3 bedzie skutkowa¢ aktywacjg
hamowania wybiegiem w momencie zdjecia sygnatu z drugiego wejscia cyfrowego (DI2).

Nalezy pamieta¢, ze hamowanie OFF2 ma najwyzszy priorytet, a wiec w przypadku zanikniecia

sygnatu do niego przypisanego naped zawsze bedzie hamowa¢ wybiegiem niezaleznie od stanu

sygnatéow odpowiedzialnych za hamowanie OFF1 czy OFF3.

Wré¢ do spisu tresci

Jak skréci¢ czas przyspieszania?

Aby osiggngc¢ krotszy czas przyspieszania konieczne jest skrocenie rampy przyspieszania,
a wiec czasu jaki zajmuje przeksztattnikowi przyspieszenie silnika od zera do maksymailnej
czestotliwosci.

Nalezy w tym celu zmieni¢ warto$¢ parametru_P1120 (czas w sekundach).

W przypadku wykorzystania regulatora PID, czas przyspieszania okresla parametr P2257.
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15.

16.

W jaki sposo6b ustawi¢ wyzszg czestotliwosé maksymaing?

Parametrem, odpowiadajgcym za czestotliwo$¢ maksymalng jest parametr P1082 (a minimalng
P1080).
Dodatkowo, w przypadku zadawania wartosci zadanej z wejscia analogowego lub poprzez

interfejs komunikacyjny konieczne jest dopasowanie czestotliwosci referencyjne;.

Czestotliwosé referencyjna (czestotliwo$¢ odniesienia) przechowywana jest w parametrze P2000.
Mowi ona o tym, jaka czestotliwo$¢ bedzie zadawana dla maksymalnego sygnatu wejsciowego.
Przyktadowo, jesli P2000 = 50 Hz, P1082 = 100 Hz, a na wejscie analogowe (ustawione
fabrycznie) podany zostanie sygnat maksymalny, a wigc 10V to i tak warto$cig zadang bedzie 50
Hz. Dopiero ustawienie P2000 = P1082 = 100 Hz spowoduje wystawienie 100 Hz dla

maksymalnej wartosci sygnatu na wejsciu.

f (Hex) P1082

\—l—/ Sterowanie

4 Kanat wartosci
\ d. i » <
X X} flHz | = fact ~——~ f actlimit | Snikem

PZD

B
Sygnat f (%)

analogowy

Normalizacja Ograniczenie

~T4000(Hex) 100 %

fiHz) = — %) poggo = %) pogog f act,limit = min(P1082, f_act)

Wrré¢ do spisu treSci
W jaki spos6b moge pracowacé z wyzszg predkosciag bez spadku momentu?

O ile przeksztaltnik pozwala na zwiekszenie czestotliwosci maksymalnej nawet do kilkuset Hz to

przejscie powyzej czestotliwosci zasilania (50 Hz) powoduje zwykle gwattowny spadek momentu.

Wynika to z faktu, ze prad, ptynacy przez uzwojenia silnika jest wprost proporcjonalny do

stosunku U/f:

U, U,

1= —
"X, xf 2xmxfxL

W zwigzku z powyzszym, jedynym sposobem na zachowanie statego pradu przy zwiekszajgce;j
sie czestotliwosci jest zwiekszanie podawanego na uzwojenia napiecia.

Rozwigzaniem pozwalajgcym na to jest tzw. fechnika 87 Hz.

Umozliwia ona uzyskanie wigkszych mozliwosci regulacji w poroéwnaniu do czestotliwosci 50Hz,
wiekszej mocy z takiego samego rozmiaru silnika oraz wiekszego momentu pod warunkiem

zastosowania przektadni.
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Do pracy z charakterystykg 87 Hz nalezy potgczony w tréjkat silnik zasili¢ napieciem jak dla
uktadu potgczonego w gwiazde, a wiec przyktadowo:

e Zastosowac 4 — polowy silnik asynchroniczny 230 V /400 V (tr6jkat / gwiazda)

o Silnik potgczy¢ w tréjkat (230 V)

e Silnik podtaczy¢ do trojfazowego przeksztattnika 400 V

o Przeksztattnik podtgczyé¢ do sieci 400 V

e Ustawic czestotliwo$¢ nominalng na 87 Hz (U/f)

W efekcie uzyskamy:
o Staty moment do 87 Hz dzieki mozliwosci podniesienia napiecia az do 400 V
e Staty prad magnesujgcy do 87 Hz
o Predkos¢ 1,732 x wiekszg niz dla 87 Hz

o Mozliwos¢ uzyskania 1,732 x wiekszego momentu w przypadku zastosowania przekfadni

Skad wzieta sie nazwa?
Napiecie 400 V jest 1,732 razy (pierwiastek z 3) wieksze od 230 V, a 50 x 1,732 = 87 Hz.

Przy stosowaniu predkosci wyzszych od znamionowej waznym jest sprawdzenie czy producent
silnika dopuszcza prace ze zwiekszong predkoscig — stad wtasnie najczesciej do takich
zastosowanh wykorzystywane s3g silniki 4 — polowe. Ich predko$é znamionowa wynosi ~1350
obr/min, a wiec nawet po podniesieniu czestotliwosci znamionowej beda obracac sie z

predkoscig okoto 2460 obr/min.

Poréwnanie typowej charakterystyki U/f z charakterystykg 87Hz:
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Szczegotowy opis poruszanego zagadnienia wraz z przyktadami mozna $ciggna¢ w jezyku

polskim z naszych stron internetowych (link).

Wré¢ do spisu tresci
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17. Chciatbym zrealizowaé pewng logike sterowania, czy jest to mozliwe?

18.

19.

SINAMICS V20 zostat wyposazony w tzw. wolne bloki funkcyjne (FFB) oraz technologie BICO,

umozliwiajgcg swobodne (programowe) tgczenie ze sobg sygnatéw.
SINAMICS V20 oferuje nastepujgce bloki funkcyjne:

e 3 bloki AND, 3 bloki OR, 3 bloki XOR, 2 bloki NOT

e 2 przerzutniki typu D, 3 przerzutniki RS

o 4 zegary, 2 sumatory, 2 subtraktory, 2 multiplikatory, 2 dzielniki oraz 2 komparatory
Aktywacja wolnych blokéw funkcyjnych odbywa sie poprzez ustawienie parametru P2800 = 1.

Nastepnie nalezy aktywowac pozgdane bloki funkcyjne przy pomocy parametréw P2801, P2802.
Lista indeksoéw do ktérych przypisane sg dane bloki funkcyjne znajduje sie w instrukcji obstugi, w
opisie parametréw P2801, P2802.

Kolejnym krokiem jest przypisanie odpowiednich sygnatéw na wejscia danych blokéw
funkcyjnych, a takze przypisanie odpowiednim parametrom sygnatow z wyj$¢ zastosowanych

blokéw funkcyjnych.

Opis dziatania oraz opis wej$¢ i wyjs¢ poszczegolnych blokéw funkcyjnych wraz z czytelnym

schematem mozna znalez¢ w opisie parametréw odpowiedzialnych za poszczegélne bloki.

Wré¢ do spisu tresci

Czym réznia sie parametry Pxxx od parametrow rxxx?

Parametry Pxxx sg parametrami, ktérych wartos¢ moze by¢é modyfikowana przez uzytkownika.
Parametry rxxx sg parametrami tylko do odczytu. Oznacza to, ze ich warto$¢ zalezy od innych
parametréw lub jest przypisana na state (np. wersja przeksztattnika) i nie jest mozliwa ich

modyfikacja, a jedynie odczyt wartosci.

Wrré¢ do spisu tresci

Jak wykonaé reset do ustawien fabrycznych?

Reset do ustawien fabrycznych pozwala przywréci¢ przeksztattnikowi ustawienia domysine lub te

zapisane przez uzytkownika.

Aby przywroci¢ przeksztattnik do stanu fabrycznego nalezy:

e Ustawi¢ P010 = 30

e Ustawi¢ P0970 = 21
Aby przywroci¢ przeksztattnik do ustawienn domysinych zapisanych wczes$niej przy pomocy
parametru P0971 nalezy zamiast P0970 = 21 ustawi¢ P0970 = 1.

Wré¢ do spisu tresci
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20. Jak ustawi¢ wejscie analogowe w tryb 4 — 20 mA?

W tym celu nalezy po pierwsze zmienic¢ tryb pracy danego wejscia analogowego na pragdowy z

monitorowaniem, a nastepnie odpowiednio je przeskalowac.

Przy zmianie parametrow zwigzanych z wejsciem analogowym kluczowe sg indeksy.

Zmiana parametréw z indeksem [0] (in000) w przypadku parametréw zwigzanych z Al oznacza

zmiane nastaw dla wejscia Al1, a zmiana parametrow z indeksem [1] (in001) oznacza zmiane

nastaw dla wejscia Al2.
Ponizsze instrukcje bedg dotyczy¢ zmiany nastaw dla wejscia Al1.

e Zmiana trybu na pradowy z monitorowaniem: PO756[0] (in000) = 3

e Ustawienie punktow charakterystyki:

o Dla 4 mA warto$¢ zadana ma wynosi¢ 0%: P0757[0] = 4, P0758[0] =0

o Dla 20 mA warto$¢ zadana ma wynosi¢ 100%: p0759[0] = 20, P0760[0] = 100
e Ustawienie martwej strefy na 4 mA: P0761[0] = 4

Taka parametryzacja wejs¢ analogowych spowoduje, ze wejscie analogowe Al1 bedzie pracowac
w trybie 4 — 20 mA, a pojawienie sie na nim prgdu mniejszego od potowy martwej strefy
(4 mA /2 =2mA) spowoduje wystawienie btedu.
%
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ro— 4000 h /
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Wrré¢ do spisu tresci
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21. Chcialbym uzyskaé zakres pracy od 14 do 70 Hz przy sterowaniu z wejscia analogowego

(np.- potencjometru), jakie parametry ustawic¢?

Aby ustawi¢ niestandardowy zakres pracy przy sterowaniu z wej$cia analogowego nalezy

postepowac podobnie jak przy ustawianiu trybu pracy 4 — 20 mA, zmieniajgc dodatkowo

minimalng i maksymalng czestotliwosc.

Po pierwsze, dopasujmy zakres czestotliwosci:
e Czestotliwos¢ minimalna 14 Hz: p1080 = 14
o Czestotliwos¢ maksymalna 70 Hz: p1082 = 70
o Czestotliwos¢ odniesienia 70 Hz: p2000 = 70

Wyjasnienie koniecznosci ustawienia odpowiedniej czestotliwosci odniesienia opisano TUTAJ!

Nastepnie nalezy dopasowac¢ parametry wejscia analogowego.

Zmiana parametréw z indeksem [0] (in000), w przypadku parametréw zwigzanych z Al oznacza

zmiane nastaw dla wejscia Al1, a zmiana parametrow z indeksem [1] (in001) oznacza zmiane

nastaw dla wejscia Al2.

Ponizsze instrukcje beda dotyczyé zmiany nastaw dla wejscia Al1.

e Ustawienie odpowiedniego trybu pracy wejscia Al1:
o Tryb prgdowy: p0756[0] (in000) = 2
o Tryb napieciowy: p0756[0] (in000) = 0

o Ustawienie punktéw charakterystyki dla sterowania napieciowego:
o Dla QV wart. zadana ma wynosi¢ 14Hz/70Hz = 20%: P0757[0] = 0, P0O758[0] = 20
o Dla 10V wart. zadana ma wynosi¢ 100%: p0759[0] = 10, PO760[0] = 100

o Ustawienie punktéw charakterystyki dla sterowania prgdoweqgo:
o Dla OmA wart. zadana ma wynosi¢ 14Hz/70Hz = 20%: P0757[0] = 0, PO758[0] = 20
o Dla 20mA wart. zadana ma wynosi¢ 100%: p0759[0] = 20, P0760[0] = 100

Szczegotowy opis wszystkich dostepnych trybéw pracy wejécia analogowego znajduje sie w

instrukcji obstugi SINAMICS V20 przy opisie parametru P0756 na liscie parametrow.

Wrré¢ do spisu tresci
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22. Jak ustawic regulator PID?

Regulator PID mozna aktywowac przy pomocy makr Cn008 oraz Cn009.
Makro Cn008 (Reqgulator PID z analogowg wartoscig odniesienia) pozwala na podawanie

wartosci zadanej regulatora na wejscie analogowe przy pomocy np. potencjometru lub wyjscia

analogowego sterownika PLC.

0-20 mA ) E ZAE [ WYE
Wartosc rzeczywista

Regulator PID
Wartoé¢ zadana

Impuls potwierdzenia btedu

10V Al1 Al2 0?/ DI1 DI2 DI3 D4 DIC 24V OV

S DO2
ov ov
AO+ AO- DO1+ DO1- P+ N-
O ) o0 —O0O—J
5 15 16 17 19
%L 220V » &
Predkosc Praca Biad

Regulator PID

0~20 mA=0~50/60 Hz

Makro Cn009 (Regulator PID ze statg warto$cig odniesienia) pozwala na przypisanie statych

wartosci zadanych regulatora do poszczegdlnych wejs¢ cyfrowych. Nastepnie, wybierajgc jedno z
nich (lub wiele jednoczesnie) mozemy zadawacé okreslong wartos¢. Wartosci zadane, przypisane

do poszczegodlnych miejsc mozna ustawi¢ przy pomocy parametréw p2201 — p2215.

0 -20 mA . o ZAE | WYL
Wartosé rZECZWISta

" Stata warto$¢ zadana 1 regulatora PID

o | Stata warto$¢ zadana 2 regulatora PID

Stata wartosc¢ zadana 3 regulatora PID

10V Al1

Al2 0;/ DI1 DI2 DI3 D4 DIC 24V oV

e DO2
ov ov
AO+ AO- DO1+ DO1- P+ N-
4 5 15 16 17 19
o 93
Predkoéé Praca Btad

Regulator PID

0~-20 mA=0~50/60 Hz

Po ustawieniu wybranego makra potgczeniowego zazwyczaj konieczne jest dostrojenie
regulatora PID.
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SINAMICS V20 umozliwia wykonanie autotuningu przy pomocy parametru P2350.

o Ustawienie P2350 = 1 aktywuje autotuning metoda Zieglera Nicholsa

e Ustawienie P2350 = 2 aktywuje autotuning metodg ZN z dopuszczalnym pewnym
przeregulowaniem. Dzieki temu metoda ta jest szybsza niz standardowa metoda ZN.

o Ustawienie P2350 = 3 powinno skutkowac niewielkim przeregulowaniem lub jego
brakiem, ale metoda ta jest wolniejsza niz P2350 = 2.

e Ustawienie P2350 = 4 zmienia jedynie warto$ci nastaw P oraz I, a wiec jest wskazane w
przypadkach kiedy nie jest potrzebny czton rézniczkujacy.

Mozliwe jest réwniez reczne ustawienie regulatora PID, gdzie najwazniejszymi parametrami s3a:
e Wzmocnienie P: P2280
e (Czas calkowania | [s]: P2285

e Czas rozniczkowania D [s]: P2274

Wré¢ do spisu tresci

23. Czy moge stale wyswietla¢ wartos¢ dodatkowego parametru, np. predkosci obrotowej na
BOP?

Tak, istniejg dwie mozliwosci wyswietlania innych niz domysine wartosci na panelu BOP.

e Przeskalowanie wyswietlanej czestotliwosci

Jesli zamiast wySwietlania czestotliwosci bardziej pozgdane jest wyswietlanie predkoéci,
ktéra powinna odpowiadac¢ tej czestotliwosci, istnieje mozliwosé przeskalowania
czestotliwosci.

Mozna przyktadowo przeskalowaé tg wartosc¢ tak, aby wyswietlana byta teoretyczna
predkosc¢ za przektadnia.

W tym celu nalezy ustawi¢ warto$¢ parametru P0511.

Indeks [0] (in000) odpowiada za mnozenie wartosci czestotliwosci

Indeks [1] (in001) odpowiada za dzielenie

Indeks [2] (in002) odpowiada za wartos¢ statg

Koncowa wartos¢ jest wyswietlana zgodnie ze wzorem: (a / b)*N + ¢, gdzie N jest
czestotliwoscig, in000 to a, in001 to b, a in002 to c.

e Wyswietlenie dodatkowego parametru

W wers;ji firmware 3.91.05.00 zostat wprowadzony parametr p0005.
Parametr ten umozliwia wyswietlenie dowolnego, dodatkowego parametru na state na
ekranie BOP.

Wystarczy ustawi¢ p0005 na warto$¢ parametru, ktéry ma by¢ wyswietlany.

Wré¢ do spisu tresci
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Btedy i alarmy
1. Przeksztattnik sie nie zalgcza

a) Miga zielona dioda

Jesli zielona dioda pulsuje, oznacza to ze przeksztaltnik znajduje sie w trybie szybkiego
uruchomienia. W takim stanie przeksztattnik nie zatgczy sie.
Jesli zakonczona zostata juz parametryzacja nalezy opusci¢ tryb szybkiego uruchomienia,

przytrzymujac przycisk E| do momentu kiedy zielona dioda przestanie pulsowac.

Opis trybu szybkiego uruchomienia, a takze sposobu przeprowadzania parametryzac;ji

znalez¢ mozna w rozdziale Parametryzacja tego dokumentu.

Wré¢ do spisu treSci

b) Zielona dioda Swieci

Jesli zielona dioda $wieci, a przeksztattnik nie uruchamia sie oznacza to zazwyczaj
niepoprawnie przeprowadzong parametryzacje.
Podstawowym sposobem, pozwalajgcym sprawdzic¢ czy faktycznie tak sie stato jest

przeprowadzenie proby uruchomienia silnika przy pomocy panelu BOP.

W tym celu nalezy jednoczesnie wcisng¢ przyciski EI oraz . .
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Poprawne wykonanie tej operacji spowoduje wyswietlenie sie ikony dtoni na panelu:

W tym trybie (tryb reczny) mozliwe jest uruchomienie silnika przy pomocy zielonego
przycisku, zatrzymanie przy pomocy czerwonego i zmiana czestotliwosci zadanej przy
pomocy strzatek.

Aby wyjs¢é z trybu recznego nalezy znowu jednoczesnie wciska¢ przyciski M oraz OK, az do
zniknigcia ikony dfoni.

a)Silnik nie dziata poprawnie przy sterowaniu z BOP

Jesli problem nadal wystepuje warto sprawdzi¢ czy wszystkie przewody sg

poprawnie podtgczone. Jesli tak, warto wykonac reset do ustawien fabrycznych i

ponownie przeprowadzi¢ szybkie uruchomienie.

Jesli problem nadal wystepuje najlepiej skontaktowac sie z dziatem wsparcia

technicznego.
b)Silnik dziata poprawnie przy sterowaniu z BOP

Jesli silnik dziata poprawnie przy sterowaniu z BOP oznacza to, ze prawdopodobnie
przeksztattnik zostat btednie sparametryzowany.

Najprostszym sposobem jest wykonanie resetu do ustawien fabrycznych i ponowne

przeprowadzenie szybkiego uruchomienia.

Jesli z jaki$ powoddéw rozwigzanie to nie jest pozgdane lub problem nadal wystepuje
istnieje kilka prostych sposobéw sprawdzenia stanu przeksztattnika.
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Sprawdzenie stowa statusowego 1

Po pierwsze, warto sprawdzi¢ stowo stanu przeksztaitnika. Jest ono

przechowywane w parametrze r0052. Jest to parametr indeksowany.

Po przejsciu na liscie parametru do r0052 wciskamy . Pokaze sie wartosé

parametru r0052. Aby sprawdzi¢ wartosci poszczegoélnych indeksow/bitow

nalezy ponownie wcisngc . Opis poszczegdlnych bitéw wraz z
poprawnymi ich warto$ciami znajduje sie w instrukcji obstugi w opisie
parametru r0052.
Przede wszystkim nalezy sprawdzic czy:

e Bit00 =1 — Przeksztattnik w gotowosci

e Bit 03 = 0 — Brak aktywnych btedéw

e Bit 04, Bit 05 = 1 — Brak aktywnych sygnatéw OFF2, OFF3

e Bit 06 = 0 — Brak aktywnej blokady startu

Sprawdzenie stowa sterujgcego

Stowo sterujace jest przechowywane w parametrze r0054, ktéry rowniez jest
indeksowany, a wiec do podgladu bitdéw przechodzimy tak samo jak przy
sprawdzaniu stowa statusowego 1.
Stowo sterujgce pozwala sprawdzi¢ jakie sygnaty docierajg do
przeksztattnika. Opis poszczegodlnych bitéw znajduje sie w instrukcji obstugi
w opisie parametru r0054.
Przede wszystkim nalezy sprawdzi¢ czy:

e Bit 00 =1 — Aktywny sygnat ON

e Bit 01, Bit 02 = 1 — Brak aktywnych sygnatéw OFF2, OFF3

e Bit03 =1 — Zwolnienie impulséw

e Bit 04 — Zwolnienie generatora ramp

e Bit 05 — Uruchomienie generatora ramp

e Bit 06 — Zwolnienie zrodta wartosci zadanej
W przypadku sterowania z PLC dodatkowo:
e Bit 10 = 1 — Sterowanie z PLC (po USS lub MODBUS RTU)

Jesli aktywowana zostata blokada ujemnej wartosci zadanej nalezy

sprawdzi¢ czy:

e Bit11 = 0 — Brak rozkazu zmiany kierunku obrotéw
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Najczestszg przyczyng problemdw przy sterowaniu z zaciskow jest brak
sygnatu ON (r0054.0 = 0).

W takiej sytuacji nalezy po pierwsze sprawdzi¢ wartos¢ parametru P0840.
Okresla on zrodto sygnatu ON. Przyktadowo, dla sterowania z wejs¢
cyfrowych powinien przyjmowac wartosci r0722.0 — r0722.3 dla DI1 — DI4.
Jesli zrédto sygnatu jest zgodne z naszg logikg sterowania (podajemy sygnat
start np. na DI1 i P0840 = 722.0) oznacza to, ze najprawdopodobniej
zrédtem btedu jest przycisk lub przewody.

Stan wejscia cyfrowego mozna sprawdzi¢ podglgdajgc warto$¢ parametru
r0722.X (.0, .1, .2, .3 w zaleznosci od numeru wejscia cyfrowego). Warto
postuzy¢ sie w tym miejscu multimetrem, aby zweryfikowa¢ prawdziwe
warto$ci sygnatéw, a takze ciggtosé oprzewodowania i sprawnosé

zastosowanych przyciskow, przetgcznikdw czy potencjometréw.

W przypadku sterowania z PLC z wykorzystaniem magistrali komunikacyjnej
nalezy pamietac, aby najpierw przesta¢ stowo sterujgce 47E, ustawiajgce

przeksztattnik w tryb gotowosci, a dopiero nastepnie 47F — rozkaz startu.

Podqglad zmodyfikowanych parametrow

Czesto przydatna jest mozliwos¢ wyswietlenia wytgcznie parametréw, ktére
zostaty zmodyfikowane przez uzytkownika. Ustawienie odpowiedniego filtra

zostato opisane TUTAJ!.

Wrré¢ do spisu tresci

2. Dioda swieci na kolor inny niz zielony, nic nie wyswietla sie na BOP

a) Dioda miga na czerwono

b)

Problem zwigzany jest z wewnetrzng pamigcig flash i wystepuje w przeksztattnikach
produkowanych przed kwietniem 2015. Rozwigzaniem moze by¢ aktualizacja firmware.

Dioda miga na pomaranczowo

Problem ten wystepuje w pierwszych seriach przeksztaltnikow jednofazowych w obudowach
FSA ijest zwigzany z niewystarczajgcym napieciem w obwodzie sterowania. Podanie

napiecia na zaciski 10V lub 24V z zewnetrznego zrddta zasilania moze rozwigzaé problem.

Wré¢ do spisu tresci
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3. Przeksztaltnik zatrzymuje sie z bledem FXXX, co robi¢?

Pojawienie sie btedu, przeksztattnik sygnalizuje ikong > oraz migajgcym numerem btedu
poprzedzonym literg F, np. FOO1. Btad jest stanem, ktéry uniemozliwia prace przeksztattnika —
skutkuje jego zatrzymaniem.

Lista btedow wraz z ich najczestszymi przyczynami oraz sposobami ich rozwigzania znajduje sie
w instrukcji obstugi w rozdziale 8.1 Btedy instrukcji obstugi SINAMICS V20.

Btad mozna skasowac tylko jesli Zrédto jego wystgpienia znikneto, a wiec np. jesli btgd zostat
wywotany przez uzytkownika poprzez podanie sygnatu zewnetrznego konieczne jest jego zdjecie

zanim mozliwe bedzie skasowanie btedu.
Jesli wyswietla sie ikona btedu ( > ), ale zamknieto ekran btedu nalezy otworzy¢ ekran btedow

wciskajgc przycisk . Liste bledéw mozna przewijac¢ przy pomocy strzatek.
Kasowanie btedu nastepuje poprzez wcisniecie przycisku przy wybranym btedzie. Wcisniecie
przycisku E spowoduje zignorowanie btedu.

Wré¢ do spisu tresci

4. Przeksztaltnik wyswietla alarm AXXX, czy powinienem sie martwic?

Pojawienie sie alarmu, przeksztattnik sygnalizuje ikong A i wyswietleniem kodu alarmu
poprzedzonego literg A.

Nie ma mozliwosci potwierdzenia alarmu poniewaz alarmy nie blokujg pracy przeksztattnika i sg

automatycznie kasowane po zniknigciu ich przyczyny.

Lista alarméw wraz z prawdopodobnymi ich przyczynami oraz mozliwymi rozwigzaniami znajduje
sie w instrukcji obstugi w rozdziale 8.2 Alarmy instrukcji SINAMICS V20.

O ile alarmy nie sg btedami i nie blokujg pracy przeksztattnika to warto zwraca¢ na nie uwage,

gdyz zwykle sygnalizujg ryzyko wystgpienia potencjalnych problemdw.

Wyjatkiem jest btgd zwigzany z rozkazem przeprowadzenia_identyfikacji danych silnikowych
(A541) — skasowany zostanie po zakonczeniu identyfikacji, ktéra rozpocznie sie po podaniu
sygnatu ON.

Drugim btedem tego typu jest btgd A936 — aktywny autotuning PID. W tym przypadku jesli sygnat
ON nie zostat jeszcze podany nalezy go podac¢. Przeksztattnik przeprowadzi autotuning, a po

jego zakonczeniu alarm zniknie.

Wré¢ do spisu tresci
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5. Dioda miga na czerwono, ale nie wyswietla sie¢ numer btedu, co robi¢?

Inne

1.

Jesli wyswietla sie ikona btedu ( > ), ale zamknieto ekran btedu nalezy go otworzy¢ wciskajgc

przycisk . Liste btedéw mozna przewija¢ przy pomocy strzatek.
Kasowanie btedu nastepuje poprzez wecidnigcie przycisku przy wybranym btedzie.
Wcisniecie przycisku E spowoduje zignorowanie btedu.

Wré¢ do spisu tresci

Przeksztattnik nie dziata, na przemian miga 0.00 Hz i inna wartos$¢, np. 5.00 Hz, co zrobi¢?

W takiej sytuaciji, jesli zielona dioda Swieci sie na zielono nalezy poda¢ sygnat ON (ZAt.).

Miganie na przemian 0.00 Hz i innej wartosci oznacza, ze przeksztaitnik aktualnie zadaje wartos¢

0.00Hz, a czestotliwos¢ zadana jest drugg pojawiajgca sie wartoscig. Jest to normalny stan

przeksztattnika w sytuacji kiedy nie jest podawany sygnat startu.

Wré¢ do spisu tresci

Przydatne linki

Strona gtéwna Siemens: http://siemens.pl

Strona, dotyczaca napeddw: http://siemens.pl/napedy

Strona, dotyczaca V20: http://siemens.pl/sinamics-v20

Materiaty do pobrania [PL] (wymaga rejestracji): LINK

DT Configurator: https://www.siemens.com/dt-configurator

Strony supportowe [ENG]: http://support.industry.siemens.com/

Artykuty na stronach supportu dot. V20 [ENG]: LINK
Przyktady aplikacyjne [ENG]: LINK

Industry Mall [ENG]: http://www.siemens.com/industrymall

Lokalne wsparcie techniczne:

= automatyka.pl@siemens.com

fet +48 22 870 82 00
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