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IUS - nejmodern
Inaci technika
o prumyslova zarizeni

J

Siroké portfolio spinaci techniky SIRIUS pro priimyslova
zafizeni je rozdéleno do Ctyf produktovych skupin, které

poskytnou pfehledné usporadani sortimentu podle
dostupnych funkci.

Nejmodernéjsi technika s vynikajicim designem

Kombinované spinani vyuziva vyhody kontaktniho a polovodic¢ové-
ho spinani. Proces spinani zajistuji vestavéné vykonové polovodice,
k vedeni proudu v ustaleném provoznim stavu se pouZzivaji tradi¢ni
a osvédcené elektromechanické kontakty.

SIRIUS Control

¢ stykace

* jistice k ochrané motorti
e jistici nadproudova relé
* napajeci systém

* spotfebi¢ové vyvody
 reverzacni stykacové
kombinace

stykacové kombinace
hvézda-trojuhelnik

¢ pomocné stykace

SIRIUS Command

* tlacitka, prepinace
a signalky

* signaliza¢ni sloupky

¢ polohové (bezpecnostni)
spinace

¢ lankové spinace

* nozni spinace

* vestavna signaliza¢ni
svétla

SIRIUS Monitor

¢ bezpecnostni relé

¢ AS-Interface

¢ SIMOCODE

e vazebni/ ¢asova /
monitorovaci relé

¢ monitorovani nulovych
a provoznich otacek

Softstartéry SIRIUS 3RW5 byly vyznamenany ocenénim
RedDot a iF Design Award — mimo jiné diky kompaktnimu,
sladénému a jednotnému designu vSech

konstrukénich velikosti.




Sirius Hybrid znamena spinani s minimalnim opotfebenim:
polovodi¢ové spinace + pfemost'ovaci kontakty = kombinované spinani

7 ’

Nabidka softstartért SIRIUS 3RW zahrnuje pfistroje fizené ve 2 fazich pro standardni aplikace a vykon-
né pristroje fizené ve vSech 3 fazich pro naroc¢né rozbéhy 3fazovych motord. Softstartéry SIRIUS 3RW
jsou optimdlnim feSenim pro spousténi a ochranu motor( s vykonem od 1,5 kW do 1200 kW s kon-
stantnimi otackami. Uzivatel pfitom miZe podstatné snizit spotfebu elektrické energie. Jedinecné

vlastnosti fady High Performance rozsifuje provedeni 3RW55 Failsafe, které usnadni realizaci bezpec-

nostni funkce nouzové zastaveni. USetfite tak misto v rozvadéci, zjednodusite zapojeni, a tim snizite
naklady; potfebujete méné pfistrojl. Vice informaci viz katalog www.siemens.com/IC10.
Dimenzovani a vybér vhodného softstartéru Vam usnadni Simulation Tool for Softstarter (STS),

viz strana 5.

Snizeni ztratového vykonu

Za

| 4

provozu

N

Kontakty tradi¢nich elektromechanic-
kych spinacich pfistroja podléhaji opo-
tfebeni pfi kazdém sepnuti a rozepnu-
ti. Pfi kombinovaném spinani opotre-
beni v takové mife nenastava: zapinaci
(rozb&hovy) proud je omezen polovo-
di¢ovymi spinaci tak, Ze zatéZovani
kontakt(i proudovymi $pi¢kami je mini-
malni, Zivotnost elektromechanickych

Prehled typickych vlastnosti

* delsi Zivotnost spinacich pfistrojl

* vétsi pocet spinacich cykll

* nizsi ndklady na spotfebu energie
a mensi otepleni rozvadéce

e omezeni proudovych Spicek a zame-
zeni poklesu napéti v napajeci siti
e nizsi emitované ruseni; mensi podil

-l =]+
t

Roz- Chod Dobéh . ) I
béh * snizeny ztratovy vykon za provozu

pfistrojd se tim prodluzuje. vyssich harmonickych v napéjeci siti

Pfehled typovych fad softstartérd SIRIUS 3RW

High 3RW55 L
uvnitf D
Performance 5,5 — 710/1200 kW (standard / uvnit¥ D) ( )
3RWS55 Failsafe o S
5,5 — 315/560 kW (standard / uvnitf D) (emite D) Bl <
m 'S
B
General 3RW52 K
Performance 5,5 - 315/560 kW (standard / uvnit¥ D) N >
(uvniti D) =
. p 3RW50 5
Zakladni 75 - 315 kW g
aplikace i
3RW40 ~
5,5 — 55 kW v
=
3RW30 g
1,5 - 55 kW 5
Typicke Cerpani Vétrani Komprese ===®_ Pfesun Tt Zpracovani
kace LT i & W comprese - g2y B



Padné duvody

k pouziti softstartérd

v porovnani s tradi¢nimi zpusoby spousténi

Napéti, proud a kroutici moment motoru, jehoZ rozbéh je fizen softstartérem, maji zcela
odliSné hodnoty ve srovnani s pfimym rozbéhem motoru nebo se spousténim hvézda-
trojuhelnik. Postupné zvySovani napéti na svorkach motoru, omezeni zapinaciho proudu
motoru a Spickové hodnoty kroutictho momentu jsou vyznamné prednosti spousténi

motoru softstartérem.

» softstartéry snizuji mechanické na-
mahani pohonu tim, Ze v okamziku
zapnuti motoru nevznikaji momento-
vé razy.

* motory spousténé softstartéry
nezatézuji elektrickou napéjeci sit’
proudovymi Spi¢kami; napéti béhem
rozbéhu motoru nekolisa.

Napéti motoru Proud motoru Kroutici moment motoru

Un

DOL A 3RW
100 %
58% |7 ’Ji/(
t
tr

DOL:  pfimé spousténi

YA: spousténi hvézda-trojihelnik
3RW:  spousténi softstartérem

Uy napéti motoru

Iy proud motoru

e Zapojeni motorového vyvodu
se softstartérem je jednodussi
v porovnani se zapojenim

Zapojeni hvézda-trojuhelnik

L1 3/N/PE 50Hz 230/400 V
L2
L3

Il

My

My kroutici moment motoru
t: cas

tg: doba rampy

n: otacky

N: index jmenovité hodnoty

hvézda-trojuhelnik. Pfinasi Usporu
nakladl a ¢asu pfi zapojovani{
rozvadéce.

Zapojeni se softstartérem
Prehled typickych vlastnosti

. * snizeni ztratového vykonu premosto-

vacimi kontakty po ukonceni rozbéhu

* trvalé otepleni rozvadéce je obdobné

jako pfi spousténi hvézda-trojihelnik

T i T T * nizké naroky a naklady na udrzbu
‘ 113[5 1(3|5 m wr| wn| wms

vaci naklady v porovnani s frekvenc-

#3,, i\ #j,\,\,\ # o\ } —= » kompaktni konstrukce a nizsi pofizo-
| 2(4l6 2|4|6 7 . = &
| | Foay

ol nim méni¢em
* Uspora mista v rozvadéci v porovnani

se stykacovou kombinaci hvézda-
trojuhelnik

5
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Pro spoustu aplikaci je softstartér
zkratka lepsi volbou

Na otazku, zda je optimalnim feSenim softstartér nebo frekvencni
menic, nelze odpoveédét obecné. Rozhodujicim kritériem je zpravidla

sama aplikace a jeji Casto specifické okrajové podminky: mechanické

zatizeni, nakladova hospodarnost, dodrzeni pozadavk( norem,
spolehlivost, energeticka bilance, apod.

Pfidana hodnota softstartért

Frekvenéni ménice se doporucuji
pro aplikace vyZadujici regulaci ota-
¢ek, zatimco softstartéry jsou vhod-
nym feSenim, jedna-li se o aplikace
s konstantnimi otackami.

Pfehled pFednosti softstartér(

Nizsi

pofizovaci naklady

/

(¢
(¢
((J

Nezvysuji trvalé
otepleni rozvadéce

Spliuji poZzadavky

na EMC: emitované ru-
Seni je omezeno pouze
na dobu fizeného
rozb&hu

1)) @

Vybér vhodného softstartéru 3RW
a podpora projektovani

Vybér vhodného softstartéru je podmi-
nén znalosti technickych Gdaji motoru
a jeho zatéze. Spravné dimenzovani
softstartéru vzhledem k zatéZi motoru
zajisti projekéni pomcka STS. S vybé-
rem softstartéru na zédkladé jmenovité-
ho vykonu / proudu motoru vém pom0-
Ze konfigurator TIA Selection Tool:

Softstartéry v téchto aplikacich pred-
stavuji vcelku nenakladné feSeni, které
nevyZaduje ndro¢nou udrzbu ani roz-
sahlé pfisluSenstvi a nabizi celou fadu
prednosti.

Uspora mista diky velmi
kompaktni konstrukci

"4
W
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Rychlé pfipojeni

STS = Simulation Tool for Softstar-
ters: projekéni pomlcka, kterad
slouzi k dimenzovani softstarté-
ri; www.siemens.com/sts

TST= TIA Selection Tool: konfigurato,
ktery usnadni urCeni objednaciho
Cisla softstartéru na zakladé
jmenovitého vykonu motoru;
www.siemens.com/tstcloud

Nendaroc¢na udrzba

Pfemost'ovaci kontakty
sniZuji energetické ztraty
po ukonceni rozbéhu

W &

Dalsi informace o téchto pomdckach
najdete na webu Siemens Industry
Online Support www.siemens.com/
sios (do kolonky ,Enter Search item”
zadejte STS nebo TIA Selection Tool).
Dalsi usnadnéni projektovani pfindsi
produktova data v digitalni (elektro-
nické) podobé, ktera jsou pfipravena
pro import do vaSich CAD/CAE systém{
na strankach Industry Mall a SIOS.



Softstartéry Basic Performance 3RW30 a 3RW40

SIRIUS 3RW30

Softstartéry SIRIUS 3RW30 pro aplikace
s lehkym rozbéhem.

* s fizenim ve dvou fazich * optimalni pfizpdsobeni pozadavkim aplika- » moderni technologie kombinovaného
¢ pro motory do 55 kW, 400 V (max. 480 V AC) ce a rychlé uvedeni do provozu nastavenim spinani
¢ fidi pouze rozbéh motoru (kromé 3RW3003) parametrd potenciometry: poc¢ate¢ni napéti
¢ velmi kompaktni konstrukce 40 az 100 %, doba rozb&hové rampy
Setfi misto v rozvadéci do20s

Softstartéry SIRIUS 3RW30

Jmenovity
pracovni proud I,
do 40 °C

Softstartéry pro lehky rozbéh motorl s vysokou Cetnosti spoustént

Jmenovity vykon 3fazového motoru Konstrukéni . .
: " . s X Objednaci cislo
pro jmenovité pracovni napéti U, velikost

Jmenovité
pracovni napéti u,

200...400 3 0,55 1.1 22,5 mm 3RW3003-[1 CB5 4
Softstartéry pro lehky rozbéh motord, fidi pouze rozbéh
200...480 3.6 0,75 1,5 S00 3RW3013-00 8B 4
6,5 1,5 3 S00 3RW3014-00 BB 4
9 2,2 4 S00 3RW3016-00 BB 4
12,5 3 5,5 S00 3RW3017-00 BB 4
17,6 4 7,5 S00 3RW3018-C1 BB 4
25 5,5 11 SO 3RW3026-01 BB 4
32 7,5 15 SO 3RW3027-C1BB 4
38 11 18,5 SO 3RW3028-00BB 4
45 11 22 S2 3RW3036-01BB 4
63 18,5 30 S2 3RW3037-00BBO 4
72 22 37 S2 3RW3038-1BB 4
Velikost SO 80 22 45 S3 3RW3046-00BBO 4
106 30 55 S3 3RW3047-00BBO 4
[0 = dopInéni objednaciho &isla - zplsob pfipojeni*: Sroubové svorky
pruzinové svorky*
[0 = doplInéni objednaciho ¢&isla - jmenovité napajeci a ovladaci napéti U : ACIDC 24V
* Konstrukéni velikosti S2 a S3 majf pfipojenf hlavniho obvodu $roubovymi svorkami. s AC/DC110...230V_—____q

Sroubové svorky 22,5x100x 120  45x95x 151 45x125x 151 55x 144 x 168 70 x 160 x 186

Pruzinové svorky L™ 1 22,5x102x120 45x 117 x 151 45 x 150 x 151 55x 144 x 168 70 x 160 x 186

Softstartéry 3RW je nutné dimenzovat vzdy na zékladé jmenovitého proudu motoru. Vykony motor( uvedené v tabulce tidaje pro vybér a objednavku
slouzi k pfiblizné orientaci a Ize je pouZit pouze pro lehké rozbéhy motor( (CLASS 10). Pro jiné rozbéhy doporucujeme pouzit projekéni pomucku Simulation Tool for Soft Starters (STS),
ktera je volné ke staZenfi na strankach SIOS (viz str. 5)



Softstartéry Basic Performance 3RW30 a 3RW40

SIRIUS 3RW40

Softstartéry SIRIUS 3RW40 pro aplikace s lehkym rozb&éhem a moznosti
fizeni dobé&hu. Rampa pro rozbéh i dobéh nastavitelnd v rozsahu 0az20 s,
nastavitelné omezeni proudu.

« s Fizenim ve dvou fazich « vestavéna ochrana proti pretizeni motoru » moderni technologie kombinovaného
e pro motory do 55 kW, 400 V (max. 600 V AC) s nastavenim tfidy vypnuti (Class 10, 15, 20), spinani
¢ vestavénd ochrana proti pretizeni volitelnd termistorova ochrana (viz poznamka

softstartéru v zapati), ru¢ni nebo dalkovy reset

Softstartéry SIRIUS 3RW40 pro standardni aplikace

Jmenovity

Jmenovité

Jmenovity vykon 3fazového motoru Konstrukéni —

pracovni proud I, Objednaci cislo

pracovni napéti u, do 40°C pro jmenovité pracovni napéti u, velikost
I S 77 R AT I I
200...480 12,5 3 5,5 SO 3RW4024-0BB4
25 5,5 11 SO 3RW4026-01BB[14
32 7,5 15 SO 3RW4027-00 B804
38 11 18,5 SO 3RW4028-01BB[14
45 11 22 S2 3RW4036-01BB[14
63 18,5 30 S2 3RW4037-00BB[14
72 22 37 S2 3RW4038-01BB[14
80 22 45 S3 3RW4046-01BB[14
106 30 55 S3 3RW4047-00 B804
0= doplnéni objednaciho &isla - zplisob pfipojeni*: Sroubové svorky _%
pruzinové svorky*
O= doplvr1<l"en|"obj.ednaciho”él'fla'— jlmentl)vité napvéjecfal oylédaai napéti US: AC/DC 1A1COI Dczgg z
* Konstrukéni velikosti 52 a 53 majf pfipojent hlavniho obvodu sroubovymi svorkami. —1

Rozmeéry § x vx h (mm) - 3RW402. ELZDER 3RW404.

Sroubové svorky I 45 x 125 x 154 55x 144 x 170 70 x 160 x 188
| .
' o

Pruzinové svorky L™ 45 x 150 x 154 55x 144 x 170 70 x 160 x 188

K dispozici jsou rovnéz néasledujici provedeni:
* jmenovité pracovni napéti 400az 600 V
« konstrukeni velikosti SO az S3, ovlddaci napéjeci napéti Us AC/DC 24 V s vestavénou termistorovou ochranou pro motory se zabudovanym bimetalovym spinacem (termokontakt) nebo termistory PTC typu A

Softstartéry 3RW je nutné dimenzovat vzdy na zakladé jmenovitého proudu motoru. Vykony motor( uvedené v tabulce Gidaje pro vybér a objednavku slouzi k pfiblizné orientaci a Ize je pouZit pouze
pro lehké rozbéhy motorti (CLASS 10). Pro jiné rozbéhy doporucujeme pouzit projekéni pomticku Simulation Tool for Soft Starters (STS), kterd je volné ke staZeni na strankach SIOS (viz str. 5).



Softstartéry Basic Performance 3RW30 a 3RW40

Volitelné prislusenstvi pro
SIRIUS 3RW30 a 3RW40

Volitelné pfislusenstvi pro softstartéry 3RW30 a 3RW40

. . Softstartér Jisti¢ motoru 3RV2 Objednaci ¢islo
Propojovaci modul

jisti€ - softstartér*

3RW301. S00 S00 3RA2921-1BA00O
3RW302.

SO S00/S0 3RA2921-1BA00O
3RW402.
3RW3036.

S2 S2 3RA2931-1AA00
3RW4036.
3RW3046.
3RW3047.

S3 S3 3RA1941-1AAQ00
3RW4046.
3RW4047.
3RW301. S00 S00 3RA2911-2GA00
3RW302.

SO SO 3RA2921-2GA00
3RW402.

* pro konstrukéni velikost SO Ize pouzit do 32 A
pro konstrukéni velikost S2 Ize pouzit do 65 A s pfistrojovym adaptérem (obj. ¢.: 3RA2932-1CA00)
pro konstrukéni velikost S3 Ize pouZit pouze s montdzni zakladnou

Volitelné pfislusenstvi pro softstartéry 3SRW40

Ventilator* Softstartéry Objednaci ¢&islo

3RW402. SO 3RW4928-8VB00

3RW403. S2
3RW4947-8VB00O
3RW404. S3

* Ventilator se pouziva pfi zvysené cetnosti spousténi nebo neni-li
dodrZena doporucena montazni poloha.



Softstartéry Basic Performance 3RW50
Softstartéry High Performance 3RW55

Volitelné prislusenstvi

a prislusenstvi dodavané se softstartéery

SIRIUS 3RW50, 3RW52 a 3RW55

Vyklopny kryt ¢elniho panelu

3RW5950-0GL20

3RW5950-0GL40

3RW5950-0GL30

3RW5980-0HS00

3RW5980-0HF00

3RW5980-0HC60
3UF7933-0BA00-0
3UF7937-0BA00-0

bez vyrezu 3RW52 -1 X
pro 3RW55 X/ -
s vyfezem pro HMI Standard 3RW52 X/ -
pro 3RW55 ==
s vyfezem pro HMI High Feature 3RW52 X/I-
pro 3RW55 -1 X
Standardni 3RW50 XI-
3RW52 X/ -
pro 3RW55 ==
High Feature 3RW50 X/-
3RW52 X/I-
pro 3RW55 -1 X
Propojovaci kabel pro montaz HMI do dvefi
5,0 m, kulaty 3RW50/52/55 i
2,5 m, kulaty 3RW50/52/55 stvi pro montaz
1,0 m, kulaty 3RW50/52/55 do dvefi;
0,5 m, kulaty 3RW50/52/55 volitelna delka

Propojovaci kabel pro zabudovani HMI na ¢elni panel softstartéru

0,1 m, plochy

3RW52

Nutné pfislusen-
stvi pro montaz
na softstartér

3UF7932-0BA00-0

3UF7931-0AA00-0

Komunikaéni rozhrani

PROFINET High Feature
s integrovanym switchem

PROFINET Standard
PROFIBUS
EtherNet/IP
Modbus RTU
Modbus TCP

Propojovaci kabel COM pro bo¢ni montéz
na pfistroj, délka 0,3 m

Kryci mfizka ventilatort Min. mnozstvi / 1 softstartér
1x

1x

pro 3RW55

3RW50/52/55
3RW50/52/55
3RW50/52/55
3RW50/52/55
3RW50/52/55

3RW50

3RW50
3RW5216/5217
3RW551
3RW5226/5227
3RW523
3RW552/553
3RW524
3RW554

X/ -

X/ -
X/ -
X/ -
X/ -
XI-

Nutné pfisluSenstvi
pro boéni montaz

X X X X X X X

3RW5950-0CHOO

3RW5980-0CS00
3RW5980-0CP0OO
3RW5980-0CE00
3RW5980-0CR00
3RW5980-0CT0O0

3RW5900-0CC00

X

3RW5985-0FC0O0

3RW5983-0FCO0

3RW5983-0FCO0

3RW5984-0FCO0



Softstartéry Basic Performance 3RW50

SIRIUS 3RW50

Softstartéry SIRIUS 3RW50 pro kompaktni feSeni lehkého rozbéhu motoru
ve standardnich aplikacich.

¢ s fizenim ve 2 fazich ochrana motoru proti pfetizeni * moderni technologie kombinovaného spinani

e pro motory od 75 do 315kW, 400V, ¢ volitelné HMI moduly a komunika¢ni * kompaktni konstrukce Setfi misto v rozvadéci
Ize pouZit pro motory do AC 600 V rozhrani s externim pfipojenim « nastaveni parametr(l potenciometry

¢ fidi rozbéh a dobéh motoru « volitelny analogovy vystup nebo vstup « volitelna integrace do TIA pomoci

¢ omezeni proudu motoru béhem rozbéhu, k pfipojeni termistord ve vinuti motoru komunika¢nich rozhrani

Softstartéry SIRIUS 3RW50 pro standardni aplikace, CLASS 10E, pracovni napéti 200 az 480 V

Jmenovité Jmer'lowty Jmenovity vykon 3fazového motoru Konstrukéni
3 . pracovni proud | : o . e "
pracovni napéti U g pro jmenovité pracovni napéti U velikost
do 40°C
200 az 480 143 3RW5055-0080 4
171 45 90 S6 3RW5056-00080 4
210 55 110 S12 3rRw5072-0080 4
250 75 132 S12 3rRw5073-0080 4
315 90 160 S12 3RW5074-0080 4
370 110 200 S12 3RW5075-00B0 4
470 132 250 S12 3RW5076-000BO 4
570 160 315 S12 3RW5077-00B0 4
Zpusob pfipojeni: Sroubové svorky
pruzinové svorky
Doplrikové funkce: analogovy vystup n
termistorova ochrana
Ovlddaci a napéjeci napéti: ACIDC 24V
AC 110az 250 V—.

. - 3RW5072 / 3RW5073 / 3RW5074 /
Rozméry SxV xHv mm - 3RW5055 / 3RW5056 3RW5075 / 3RW5076 / 3RW5077

Upevnéni Srouby 120 x 198 x 249 160 x 230 x 282

K dispozici jsou rovnéz provedeni s jmenovitym pracovnim napétim 200 az 600 V.

Softstartéry 3RW je nutné dimenzovat vzdy na zékladé jmenovitého proudu motoru. Vykony motor( uvedené v tabulce Gdaje pro vybér a objedndvku slouzi k pfiblizné orientaci a Ize je pouZit pouze
pro lehké rozb&hy motor( (CLASS 10). Pro jiné rozbéhy doporu¢ujeme pouzit projekéni pomuacku Simulation Tool for Soft Starters (STS), kterd je volné ke stazeni na strankach SIOS (viz str. 5).
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SIRIUS 3RW52

Softstartéry SIRIUS 3RW52 optimalni feSeni také pro aplikace
se stfedné tézkym rozbéhem a moznosti fizeni dobéhu.

* sfizenim ve vsech tiech fazich

e pro motory od 5,5 do 560 kW, 400V,
Ize pouzit pro motory do AC 600 V

* fizeni pozvolného rozbéhu a dobéhu

motoru proti pretizeni

¢ Soft Torque sniZzuje mech. zatiZzeni béhem
rozbéhu a optimalizuje dobéh cerpadel

« ovladaci a zobrazovaci (HMI) moduly

Softstartéry General Performance 3RW52

* komunikac¢ni rozhrani (Plug-In):
PROFINET, PROFIBUS; EtherNet/IP, Modbus

* volitelnd integrace do TIA / moduly HMI

* moderni technologie kombinovaného

* omezeni proudu béhem rozbéhu, ochrana jako volitelné pfislusenstvi spinani

Softstartér SIRIUS 3RW52 pro standardni aplikace, Class 10, pracovni napéti 200 aZ 480 V

Jmenovity proud do 40 °C

Jmenovity vykon 3fazového motoru Konstrukéni velikost

Standardni zapojeni Zapojeni uvnitf D

(A)
inaan | wirs | iprozov | wposnov | @ |

13 - 3 5,5 KV1
18 - 4 7.5 KV1
25 22,5 5,5 11 KV1
32 31,5 7.5 15 KV1
38 43,3 11 18,5 KV1
47 55,4 11/15 (uvnitf D) 22 KV2/KV1 (uvniti D)
63 65,8 18,5 30 KV2/KV1 (uvniti D)
77 - 22 37 KV2
93 81,4 22 45 KV2
113 109 30 55 KV3/KV2 (uvniti D)
143 133 37 75 KV3/KV2 (uvniti D)
171 161 45 90 KV3/KV2 uvniti D)
210 196 55 110 KV4/[KV3 (uvniti D)
250 248 75 132 KV4[KV3 (uvniti D)
315 296 90 160 KV4[KV3 (uvniti D)
370 364 110 200 KV4
470 433 132 250 KV4
570 546 160 315 KV4

- 641 200 355 KV4

= 814 250 400 KV4

- 987 315 560 KV4

Pfipevnéni pomoci Sroubl

K dispozici jsou rovnéz provedeni s jmenovi

Zpusob pfipojeni Sroubové svo

ovladacich a pomocnych obvodi:
pruzinové svo

Doplrikové funkce:

Ovlddaci a napéjeci napéti:

n 170 x 275 x 152 185

tym pracovnim napétim 200 az 600 V.

analogovy vystup
termistorové ochrana

AC/IDC 24 V
AC110az 250V

Montazni rozméry $ x Vx Hv mm _ 3RW521. 3RW522., 3RW523. 3RW524.

3RW5213-0000c 4
3RW5214-0000c 4
3RW5215-00c0 4
3RW5216-0000C 4
3RW5217-0000c 4
3RW5224-0000c 4
3RW5225-0000c 4
3RW5226-0001C 4
3RW5227-0000c 4
3RW5234-0000CO 4
3RW5235-0000C 4
3RW5236-0001C 4
3RW5243-0000cO 4
3RW5244-0000CcO 4
3RW5245-0000cO 4
3RW5246-0000CO 4
3RW5247-00cO 4
3RW5248-0000cO 4

Kv1/2
Kv3/4 g
Kv1/2
Kv3/4

rky

rky

x 306 x 203

3rRW5213-00cO 4
3RW5213-00c0 4
3RW5214-00cO 4
3RW5215-00cO 4
3rRW5216-000cO 4
3rRW5217-00cO 4
3RW5224-00cO 4
3RW5224-00cO 4
3RW5225-0000c 4
3RW5226-0000c 4
3RW5227-00cO 4
3RW5234-0000cO 4
3RW5235-0000c 4
3RW5236-0000c 4
3RW5243-0000cO 4
3RW5244-0000cO 4
3RW5245-0000c 4
3RW5246-0000cO 4
3RW5247-000cO 4
3RW5248-[[1C[] 4

NHWHoH=

=Hal

210x 393 x 203

Softstartéry 3RW je nutné dimenzovat vzdy na zékladé jmenovitého proudu motoru. Vykony motor(i uvedené v tabulce Gidaje pro vybér a objednévku slouzi k pfiblizné orientaci a Ize je pouZit pouze
pro lehké rozb&hy motor( (CLASS 10). Pro jiné rozbéhy doporu¢ujeme pouzit projekéni pomuicku Simulation Tool for Soft Starters (STS), ktera je volné ke stazeni na strankach SIOS (viz str. 5).



Softstartéry High Performance 3RW55

SIRIUS 3RW55

Softstartéry SIRIUS 3RW55 optimalni feSeni
pro aplikace s téZzkym rozbéhem a moznosti fizeni dobéhu.

s fizenim ve vSech tfech fazich
pro motory od 5,5 do 1200 kW, 400V,

Ize pouzit pro motory do AC 690 V

fizeni rozbéhu a dobéhu motoru
omezeni proudu béhem rozbéhu,
ochrana motoru proti pfetizen{

fizeni dobéhu cerpadel a regulace

krouticiho momentu

komunika¢ni rozhrani (Plug-In):
PROFINET, PROFIBUS; EtherNet/IP, Modbus
automatickd parametrizace

odnimatelny HMI modul s barevnym disple-

jem a slotem pro pamét'ovou kartu micro SD

volitelna integrace do TIA

* moderni technologie kombinovaného spinani

existuje také v provedeni Failsafe

Softstartéry SIRIUS 3RW55 pro narocné aplikace, lehky rozbéh, Class 10, pracovni napéti 200az 480 V

13 - 3

18

315
370
470
570

Jmenovity proud
do 40 °C (A)

22.5
31.5
43,3
55,4
65,8

81,4
109
133
161
196
248
296
364
433
546

= 814

Jmenovity vykon 3fazového motoru

4
5,5

7,5

11

11/15 (uvnitf D)
18,5

315

5,5
73>
11
15

315
355
400
560

Zplsob pfipojent

ovladacich a pomocnych obvodi:

Ovladaci a napéjeci napéti:

kW pro 400 V (KV)
KV1

Konstrukéni velikost

KV1
KV1
KV1
KV1
KV2/KV1 (uvnitf D)
KV2/KV1 (uvniti D)
KV2
Kv2
KV3IKV2 (uvnitt D)
KV3/KV2 (uvniti D)
KV3/KV2 (uvnitt D)
KV4[KV3 (uvniti D)
KV4/KV3 (uvnitt D)
KV4/KV3 (uvniti D)
Kv4
Kv4
Kv4
Kv4
Kv4
Kv4

Sroubové svorky
pruzinové svorky

ACIDC 24 V
AC110az 250V

Obj. &.

Standardni zapojeni Zapojeni uvniti D

3RW5513-LHAL 4
3RW5514-00 HAL 4
3RW5515-C0HAO 4
3RW5516-C01HAO 4
3RW5517-00HAO 4
3RW5524-C01HAO 4
3RW5525-C0HAO 4
3RW5526-L01HAO 4
3RW5527-C0HAO 4
3RW5534-C01 HAO 4
3RW5535-00 HAL 4
3RW5536-00 HAL 4
3RW5543-L1 HALD 4
3RW5544-1 HALD 4
3RW5545-00 HAL 4
3RW5546-L1 HALI 4
3RW5547-00 HAL 4
3RW5548-L1 HALI 4

KV1/2 ]
Kv3/4 _g
K112 _g
Kv3/4

185 x 306 x 203

Konstrukéni velikost 5 je k dispozici rovnéZz v provedeni s jmenovitym pracovnim napétim 200 az 600 V (3RW551) a 200 az 690 V (3RW552, 3RW553 a 3RW554).
Softstartéry 3RW je nutné dimenzovat vidy na zékladé jmenovitého proudu motoru. Vykony motor( uvedené v tabulce idaje pro vybér a objednédvku slouzi k pfiblizné orientaci a Ize je pouzit pouze
pro lehké rozb&hy motor(i (CLASS 10). Pro jiné rozbéhy doporu¢ujeme pouzit projekéni pomucku Simulation Tool for Soft Starters (STS), kterd je volné ke stazeni na strankach SIOS (viz str. 5).

3RW5513-00HAL 4
3RW5513-0 HAO 4
3RW5514-00 HAO 4
3RW5515-00 HAO 4
3RW5516-00 HAO 4
3RW5517-0 HAO 4
3RW5524-00 HAO 4
3RW5524-00 HAO 4
3RW5525-00 HAO 4
3RW5526-00 HAO 4
3RW5527-00HAO 4
3RW5534-00 HAL 4
3RW5535-00 HAL 4
3RW5536-00 HAL 4
3RW5543-00 HAO 4
3RW5544-00 HAO 4
3RW5545-00 HAL 4
3RW5546-00 HAL 4
3RW5547-00 HAO 4
3RW5548-[1HA[] 4

[]

(6]

3]

210 x 393 x 203



SIRIUS 3RW55 Failsafe

Softstartéry High Performance 3RW55 Failsafe

Softstartéry SIRIUS 3RW55 Failsafe s digitalnim bezpelnostnim vstupem,
optimalni feSeni pro aplikace s tézkym rozbéhem a moznosti fizeni dobéhu.

s fizenim ve vSech tfech fazich
pro motory od 5,5 do 560 kW

fizeni rozbéhu a dob&hu motoru
bezpecnostni vypnuti podle pozadavkd
na Uroveri bezpe¢nosti SIL3, PL e / STO

* fizeni dobéhu ¢erpadel a regulace

kroutictho momentu

¢ komunikacni rozhrani (Plug-In):
PROFINET, PROFIBUS; EtherNet/IP, Modbus
¢ automatickd parametrizace

Bezpecnost-

ni funkce

Safe Torque
Off (STO)

¢ odnimatelny HMI modul s barevnym disple-

jem a slotem pro pamét'ovou kartu micro SD
* volitelna integrace portalu TIA
¢ moderni kombinované spinani

Softstartéry SIRIUS 3RW55 Failsafe s digitalnim bezpecnostnim vstupem, Class 10, pracovni napéti 200 az 480 V

Jmenovity proud do 40°C (A) | Jmenovity vykon 3fazového motoru Konstrukéni velikost

13 - 3

18

113

143
171
210
250
315
370
470
570

22.5
31.5
43,3
55,4
65,8

133
161
196
248
296
364
433
546

814
987

Upevnéni Srouby

4
5,5

7,5

11

11/15 (uvnitf D)
18,5

315

5,5
7,5
11
15

315
355
400
560

170 x 275 x 152

KV1
KV1
KV1
KV1
KV1
KV2/KV1 (uvniti D)
KV2/KV1 (uvniti D)
Kv2
Kv2

KV3/BKV2 (uvnitt
D)

KV3/KV2 (uvniti D)
KV3/KV2 (uvniti D)
KV4/KV3 (uvniti D)
KV4/KV3 (uvniti D)
KV4/KV3 (uvnitt D)
Kv4
Kv4
Kv4
Kv4
Kv4
Kv4

Sroubové svorky

pruzinové svorky

ACIDC 24V

3RW5513-00HFO 4
3RW5514-00HFO 4
3RW5515-00HFO 4
3RW5516-L0HFO 4
3RW5517-00HFO 4
3RW5524-0HFO 4
3RW5525-00HFO 4
3RW5526-L0 HFO 4
3RW5527-00HFO 4

3RW5534-00HFO 4

3RW5535-00HFO 4
3RW5536-L1 HFO 4
3RW5543-00HFO 4
3RW5544-0 HFO 4
3RW5545-00 HFO 4
3RW5546-L1 HFO 4
3RW5547-00HFO 4
3RW5548-L0 HFO 4

Kv1/2
KV3/4 g
Kv1/2
KV3/4 5

AC110az250V —

Rozméry S x V x Hv mm _ 3RW551. 3RW552., 3RW553. 3RW554.

185 x 306 x 203

3RW5513-00HFO 4
3RW5514-00HFO 4
3RW5515-00 HFO 4
3RW5516-L0HFO 4
3RW5517-00HFO 4

3RW5524-0HFO 4
3RW5525-00HFO 4

3RW5526-L1 HFO 4
3RW5527-00HFO 4
3RW5534-0HFO 4
3RW5535-00 HFO 4
3RW5536-L0 HFO 4
3RW5543-00HFO 4
3RW5544-0 HFO 4
3RW5545-00 HFO 4
3RW5546-L1 HFO 4
3RW5547-00HFO 4
3RW5548-[1HFL] 4

210x 393 x 203

kW pro 400 V _ Standardni zapojeni Zapojeni uvniti D

Softstartéry 3RW je nutné dimenzovat vzdy na zékladé jmenovitého proudu motoru. Vykony motor(i uvedené v tabulce Gidaje pro vybér a objednévku slouzi k pfiblizné orientaci a Ize je pouZit pouze
pro lehké rozbéhy motor(i (CLASS 10). Pro jiné rozbéhy doporucujeme pouzit projekéni pomticku Simulation Tool for Soft Starters (STS), kterd je volné ke stazeni na strankach SIOS (viz str. 5).



Softstartér misto hvezda-trojuhelnik
Méneé pfistroju - vice uzitku

Spousta aplikaci vyuzZiva spousténi hvézda-trojahelnik jako alternativu pfimého spousténi motord
kvli velkym proudovym Spi¢kdm a vyraznym momentovym razim pfi zapindni motoru. Nasledkem

toho kolisa napéti v napajeci siti, zafizeni se rychleji opotfebovava, a tim se zkracuje jeho prfedpokla-
dana Zivotnost. BE€hem fizeni rozbéhu motoru softstartérem roste napéti na svorkach motoru po-
zvolna a zapinaci proudové $picky motoru jsou omezeny podle nastaveni parametr( softstartéru,
motor se rozbiha snizenym krouticim momentem, coz navic pfinasi nasledujici pfednosti:

¢ moderni kombinované spinani

zajist'uje niZsi opotfebeni kontaktd,
protoZe zapinaci proud je spinan
polovodi¢ovymi spinaci, napf. tyris-
tory nebo triaky, elektromechanické
(pfemostovaci) kontakty spinaji
teprve, kdyZ se motor toci jmenovi-
tymi otackami

* vice funkci nez pfi spousténi hvézda-
trojuhelnik: pozvolny rozbéh s prou-
dovym omezenim, pozvolny dobéh,
atd.

* pouze jeden pfistroj a tudiz pod-
statné nizsi naklady na zapojovani,
jednodussi objednavani a méné
zastavéného mista v rozvadéci

* podstatné flexibiln&jsi a vykonnéjsi
feseni s optimalnim pfizplsobenim
parametrd pro fizeni rozbéhu a dobéhu

Pouziti softstartéru SIRIUS 3RW52 a 3RW55
v zapojeni standardnim nebo uvnitr D

Pokud zvaZujete nahrazeni stykacové kombinace hvézda-trojahelnik softstartérem, mlzete vyuzit
stavajicich Sesti pfipojovacich vodi¢li motoru a softstartér zapojit tzv. uvnitf trojuhelniku (D).
K tomu musite pouzit softstarér 3RW5 fizeny ve viech 3 fazich (viz idaje pro vybér a objednavku

na predchozich stranach).

V zapojeni uvnitf trojuhelniku ¢ini
hodnota proudu protékajiciho softstar-
térem 58% hodnoty jmenovitého prou-
du motoru (soucinitel V3), Ize tedy

-
1
i

Iz E
L ———u

softstartér.

14

Standardni zapojeni

v porovnani se zapojenim
uvnitf trojuhelniku musi byt
pouzit vykoné&jsi a popf. vétsi

zvolit softstartér s nizsi zatiZitelnosti.
Ndaklady na pofizenfi softstartéru se tim
snizi a v maximalni mife se vyuZije
stavajici kabeldz.

e

* snazsi pfipojovani softstartéru x
(3 vodice k motoru)

Zapojeni uvnitf trojuhelniku (uvniti D)

* motor je pfipojen k softstartéru 6 vodici,
jejichz priifez je mensi v porovnani
se standardnim zapojenim softstartéru
* potizovaci cena softstartéru je nizsi,
protoZe zatizeni softstartéru je témér
o s mensi nez ve standardnim zapojeni

¢ snadnd ndhrada stykacové kombinace
Y-D, v&etné jisténi motoru proti pretize-
ni s vyuzitim stavajici kabelaze



Spoustéc motort 3RM1
a ET 200SP

Spousténi jednoho nebo nékolika motorl vyZzaduje zohlednéni
mistnich podminek a konkrétnich pozadavkd, které se mohou

v jednotlivych aplikacich liSit. Siemens proto nabizi jeSté dalsi
moznosti spousténi motor(, které vyuZzivaji také moderni techniku
kombinovaného spinani a jeji prfednosti. Kompaktni spoustéce
motord 3RM1 jsou vhodnym feSenim pro stisnéné prostorové
usporadani, spoustéce motord ET 200SP najdou uplatnéni, je-li
kromé uspory mista navic poZzadovana aktivni komunikace

s fizenim a monitorovani provoznich podminek strojniho zafizeni.

/volte
nejvhodnejsi reseni.

Obé fady spoustécli motord muZete vyuZit
pro pfimé spousténi se zménou sméru
otaceni.

Rozhodnéte se pro pfipojeni pruzinovymi
svorkami nebo tradi¢nimi Sroubovymi
svorkami.

Funk¢ni bezpelnost strojniho zafizeni
zajistite, pouzijete-li bezpecnostni provede-
ni (failsafe) spoustéct motord.




Spoustéce motort 3RM1

Nedostava-li se vdm misto v rozvadéci, spoustée motorli 3RM1
s kombinovanym spinanim jsou idedlnim feSenim pro spousténi
motor( do 3 kW v napajeci siti 3 x 400 V.

 §ifka pfistroje pouze 22,5 mm « 3fazové propojovaci hiebeny zjednodusuji
¢ kompaktni konstrukce: reléové kontakty, zapojovani a zkracuji jeho dobu, je-li
vykonové polovodice a elektronické jistici nékolik spoustéclti umisténo vedle sebe

nadproudové relé v jednom pfistroji * zvétSeny rozsah nastaveni proudu snizuje
e pfimé spousdténi s mozZnosti reverzace pocet provedenf pfistrojd
¢ provednis bezpe¢nostnim vypnutim ¢ mozZnost skupinového odjisténi pfi zkratu
motoru az do SIL3 /PLe * odnimatelné pfipojovaci svorkovnice

* moderni kombinované spinan{

Spoustéce motord 3RM1 s jednim nebo dvéma sméry otaceni, ve standardnim nebo bezpecnostnim provedent,
rozméry ($ x vx h) 22,5x 100 x 141,6 mm

Jmenovité ovladaci
a napajeci napéti

Rozsah nastaveni proudu
ochrany na pretizeni

Jmenovity vykon motoru

3x400V Objednaci ¢&islo

Reverzacni spoustéc

Pfimy spoustéc

0...0,12

kw A \)
0,1...0,5 24 -

3RM1001-00 AA04

3RM1201-00 AAO4

0,09...0,75 0,4..2 24 = 3RM1002-[0 AA04 3RM1202-00 AA04
0,55...3 1,6..7 24 = 3RM1007-00 AA04 3RM1207-00 AAO4
0...0,12 0,1..0,5 110 110...230 3RM1001-C0 AAT4 3RM1201-00 AA14
0,09...0,75 0,4..2 110 110...230 3RM1002-00 AA14 3RM1202-00 AA14
0,55...3 1,6...7 110 110...230 3RM1007-00 AA14 3RM1207-00 AA14
0...0,12 0,1..0,5 24 = 3RM1101-00 AAD4 3RM1301-00 AA04
0,09...0,75 0,4..2 24 = 3RM1102-00 AAD4 3RM1302-00 AA04
0,55...3 1,6...7 24 = 3RM1107-00 AAO4 3RM1307-00 AA04
0..0,12 0,1...0,5 110 110...230 3RM1101-00 AA14 3RM1301-00 AA14
0,09...0,75 0,4..2 110 110...230 3RM1102-[1 AA14 3RM1302-00 AA14
0,55...3 1,6..7 110 110...230 3RM1107-00 AA14 3RM1307-00 AA14

Zpusob ptipojeni:

Sroubové svorky hlavniho a ovlddaciho obvodu _(jl\

3

pruzinové svorky (Push-in) hlavniho a ovlddaciho obvodu 3 2
Sroubové svorky hlavniho obvodu
pruzinové svorky (Push-in) ovladaciho obvodu — @ 5]

Volitelné pfislusenstvi spoustéct motord 3RM1

-

16

Propojovaci adaptér pro 3RM1, DC 24 V
Koncovy propojovaci adaptér pro 3RM1, DC 24 V

3fazova napajeci svorkovnice
3fazovy propojovaci hieben pro 2 spoustéce 3RM1
3fazovy propojovaci hfeben pro 3 spoustéce 3RM1

3fazovy propojovaci hfeben pro 5 spoustécd 3RM1

Krytka nezapojenych vyvodu 3faz. napajeciho hiebenu

3ZY1212-2EA00
37Y1212-2FA00

3RM1920-1AA
3RM1910-1AA
3RM1910-1BA
3RM1910-1DA
3RM1910-6AA



Spoustéce motora ET 200SP

Spoustéce motoru ET 200SP

Spoustéce motor( SIMATIC ET 200SP se standardnimi a bezpecnostni-
mi fidicimi funkcemi jsou urceny k integraci do decentralniho fidiciho
systému ET200SP. Kompaktni vykonové moduly se ¢tyfmi rozsahy na-
staveni proudu spinaji a jisti 1fazové nebo 3fazové spotrfebice. BEhem
provozu je méfen odebirany proud. Spolu s diagnostickymi hlasenimi
nabizi spoustéce ET200SP monitorovani provozu strojniho zafizeni.

* Sitka vykonového modulu pouze 30 mm ¢ pruzinové svorky (push-in)
* fizeni, spinani, spousténi a monitorovani ¢ pfipojovani vodicll bez naradi
v systému ET 200SP * modul spoustéce se upevriuje do montazni
* spinani a ochrana 1- a 3fazovych zatézi zakladny (Base Unit) se svorkovnici
do 5,5kW v péti rozsazich nastaveni proudu » pfivod hlavniho a ovlddaciho napéti vzdy
¢ vestavéna ochrana pfi zkratu a pretizeni pro skupinu spoustécl z jedné montézni zd- ¢ vyména modulu spoustéte motoru v pro-
* snadna udrzba diky automatické repara- kladny, které se automaticky propojuji upev- voznim stavu ET 200SP pod napétim
metrizaci vykonového modulu nénim na montazni lidtu * moderni kombinované spinani

Spoustéce motord ET 200SP, rozméry (§xvxh) 30x142x 150 mm

Zatizitelnost béhem Rozsah nastaveni proudu Jmenovity vykon
rozbéhu, max. hodnota ochrany na pFetl’ienl’ motoru 3 x 400V Objednaci ¢islo
———

0,1...0 0,09 3RK1308-000 A0O0-0CPO 3RK1308-000 A00-0CPO
10 0,3...1 0.25 3RK1308-0[] BOO-0CPO 3RK1308-00] BOO-0CPO
30 0,9...3 1,1 3RK1308-0[] C00-0CPO 3RK1308-0[] C00-0CPO
90 2,8..9 4 3RK1308-0[] DO0-0CPO 3RK1308-0[] DO0-0CPO
100 4..12 2,3 3RK1308-0[] E00-0CPO 3RK1308-0[] EO0-0CPO

standardnl’ standardnl’

bezpelnostni_{g bezpecnostni_g

Montazni zakladny (BaseUnits), jmenovitd hodnota napéti maximalné 500 V, rozméry (§ x v x h) 30x215x75 mm

Jmenovité napéti Jmenovité napéti

Provedeni montazni zakladny (BaseUnits) hlavniho obvodu, AC napajeciho obvodu, DC Objednaci ¢&islo

Svorkovnice pro pfivod AC/DC (standard) 3RK1908-0AP00-0APO
Bez svorkovnic AC/DC, prlichozi (standard) - - 3RK1908-0AP00-0DPO
Svorkovnice pro pfivod AC/F-DI, DC prichozi (failsafe) 500 - 3RK1908-0AP00-0GPO
Bez svorkovnic, prichozi AC/DCIF-DI (failsafe) - - 3RK1908-0AP00-0JPO

" Konstrukce BaseUnits zajistuje pfenos napéti z privodni BaseUnit (se svorkovnicemi) do pravé sousedni priichozi BaseUnit (bez svorkovnic) - viz TIA Selection Tool, odkaz na str. 5.

BaseUnits pro zajisténi EMC,

montaz pred prvni spoustéc motoru Volitelné pfislusenstvi
SVétlé,.Zlaloilem’ ngvé 6ES7193-6BP00-0DAO Ovllédacll’ modul BII?IIL’(Z, svorky Push-in,vnapétl'
potencialové skupiny ovladaciho a napéjeciho obvodu 20,4 a7 28,8V, 3RK1908-1AA00-0BPO

Tmavé, pokradovani zalozené rozméry (§ x vx h) 30 x 54,5 x 42,3 mm

6ES7193-6BP00-0BAO

potencidlové skupiny 14 . : s <
Crvtka orindrich modul ;/;2::;2; (r:(i?r\isdem 12 A je soucast dodéavky 3RW4928-8VBOO
o prazanych mocuit 6ES7133-6CV15-1AMO cemotery
Dodat,ecne upevnéni montazni zakladny, 3RK1908-1EAQO-1BPO
baleni po 5 ks.
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Zmény vyhrazeny. Informace uvedené v tomto dokumentu obsahuji
pouze vieobecné pokyny a charakteristiky, které se pro konkrétni apli-
kaci nemusi shodovat s popisovanou podobou, nebo které se dal$im
vyvojem vyrobkd mohou zménit. PoZzadované charakteristiky jsou
zavazné jen tehdy, pokud byly vyslovné dohodnuty pfi uzavieni
smlouvy.

Vsechny nazvy vyrobkd mohou byt znackami nebo nazvy vyrobk( spo-
le¢nosti Siemens nebo jinych dodavatelskych podnikd, pouzivani téchto
znacek nebo nazvl tfetimi stranami pro jejich vlastni Gcely miZze poru-
Sovat prava vlastnik( téchto nézvl a znacek.

Pokyny tykajici se kybernetické bezpecnosti:

Siemens nabizi produkty a feSeni s primyslovymi kybernetickymi bez-
pecnostnimi funkcemi (Industrial Security), které podporuji bezpecny
provoz strojnich zafizeni, systémU a (datovych) siti z hlediska kyberne-
tické bezpecnosti.

K zabezpeceni strojnich zafizeni, systému a (datovych) siti proti kyber-
netickému ohrozZeni, je nutné implementovat a priibézné aktualizovat
jednotnou koncepci primyslové kybernetické bezpecnosti, ktera odpo-
vida aktudinimu stavu kybernetickych technologii. Produkty a feseni
spolec¢nosti Siemens tvoii soucast takové koncepce.

Zakaznici odpovidaji za zamezeni pfistupu neopravnénych osob k jejich
strojnim zafizenim, systémdm a (datovym) sitim. Tato strojni zafizeni,
systémy a komponenty maji byt propojena v podnikové siti nebo pfipo-
jena k internetu jen tehdy, kdyzZ je to nutné a jsou-li u¢inéna pfislusna
bezpecnostni opatfeni (napf. Firewall anebo vytvofeni sitovych
segment().

Podrobnéjsi informace veetné moznych opatfeni v oblasti Industrial
Security najdete na webovych strankéch
https://lwww.siemens.com/industrialsecurity

Produkty a FeSeni spole¢nosti Siemens jsou pravidelné inovovany

a aktualizovany tak, aby jejich provoz byl bezpe¢néjsi. Siemens dlrazné
doporucuje pouZivat inovované a aktualizované produkty, jakmile jsou
k dispozici, a to vyhradné v nejnovéjsi vyrobni verzi. Pouzivani zastara-
lych provedeni nebo provedeni, kterd nejsou jiz podporovéna, zvysuje
riziko kybernetického ohroZeni.

Aktudlni produktové informace z hlediska Industrial Security obdrZite,
budete-li odebirat Siemens Industrial Security RSS Feed. Registrace na
strankach https://www.siemens.com/industrialsecurity




