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Informacgodes Legais

Este documento é oriundo do Siemens Industry Online Support ao qual se aplicam os termos
gerais de uso http://www.siemens.com/terms_of use.

Aviso Geral

Este documento apresenta dicas e exemplos sobre o produto e supde que o leitor possua
conhecimento bésico prévio sobre o mesmo. Para informages completas e atualizadas, deve-se
consultar o manual do produto. O intuito deste texto € meramente didatico, sem pretenséo de
aplicacdo direta em casos reais, podendo ser alterado pela Siemens sem aviso prévio. Os
exemplos devem ser adaptados ao uso final e exaustivamente testados antes de utilizados em
projetos reais.

Uso de exemplos de aplicacdo

Exemplos de aplicacéo ilustram a solugdo de tarefas de automacéo através de uma interagéo de
varios componentes na forma de texto, gréaficos e / ou pacotes de software. Os exemplos de
aplicacé@o sdo um servigo gratuito da Siemens AG e / ou uma subsidiéria da Siemens AG
(“Siemens”). Eles n&o séo vinculativos e ndo reivindicam integridade ou funcionalidade em
relagédo a configuragdo e ao equipamento. Os exemplos de aplicativos apenas oferecem ajuda
para tarefas tipicas; eles ndo constituem solucdes especificas do cliente. O leitor é responsavel
pela operacédo adequada e segura dos produtos, de acordo com os regulamentos aplicaveis, e
também deve verificar a fungé@o do respectivo exemplo de aplicacao e personaliza-lo para o seu
sistema.

A Siemens concede ao leitor o direito ndo exclusivo, ndo sublicenciavel e intransferivel de ter os
exemplos de aplicacé@o usados por pessoal tecnicamente treinado. Qualquer alteragdo nos
exemplos de aplicagao é de responsabilidade do leitor. Compartilhar os exemplos de aplicacao
com terceiros ou copiar os exemplos de aplicag&o ou trechos deles é permitido somente em
combinagdo com seus proprios produtos. Os exemplos de aplicagdo nédo séo obrigados a passar
pelos testes habituais e inspecdes de qualidade de um produto tributavel; eles podem ter defeitos
funcionais e de desempenho, bem como erros. E da responsabilidade do leitor utiliza-los de tal
maneira que quaisquer avarias que possam ocorrer ndo resultem em danos materiais ou
ferimentos em pessoas.

Isengdo de responsabilidade

A Siemens ndo assumira qualquer responsabilidade, por qualquer motivo legal, incluindo, sem
limitagéo, responsabilidade pela usabilidade, disponibilidade, integridade e auséncia de defeitos
dos exemplos de aplicativos, bem como por informages relacionadas, configuracdo e dados de
desempenho e qualguer dano causado por elas. Isto ndo se aplica em casos de responsabilidade
obrigatdria, por exemplo, sob o Ato de Responsabilidade de Produto da Alemanha, ou em casos
de intencgdo, negligéncia grosseira ou culposa, danos corporais ou danos a saude, ndo
cumprimento de uma garantia, n&o fraudulenta divulgacé@o de um defeito ou violag&o culposa de
obrigag6es contratuais relevantes. As reclamacdes por danos decorrentes de uma violagao de
obrigacOes contratuais materiais deverao, no entanto, ser limitadas ao dano previsivel tipico do
tipo de acordo, a menos que a responsabilidade resulte de intengé@o ou negligéncia grave ou seja
baseada na perda de vida, les6es corporais ou danos a sadde. As disposi¢des precedentes nao
implicam qualquer alteracao no 6nus da prova em seu detrimento. Vocé devera indenizar a
Siemens contra reclamagdes existentes ou futuras de terceiros nesta conexao, exceto quando a
Siemens for obrigatoriamente responsavel.

Ao usar os exemplos de aplicacé@o, vocé reconhece que a Siemens ndo pode ser
responsabilizada por qualquer dano além das disposi¢des de responsabilidade descritas

Outras informacGes

A Siemens reserva-se o direito de fazer alteragdes nos exemplos de aplicativos a qualquer
momento, sem aviso prévio. Em caso de discrepancias entre as sugestdes nos exemplos de
aplicacéo e outras publicagbes da Siemens, como catalogos, o conteddo da outra documentacao
deve ter precedéncia.

Os termos de uso da Siemens (https://support.industry.siemens.com) também se aplicam.

Informagoes de seguranga

Siemens prove produtos e solugdes com fungdes de seguranga industrial que dao suporte a
operacao segura de plantas, sistemas, maquinas e redes. A fim de proteger plantas, sistemas,
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magquinas e redes contra cyber ataques, é necessario implantar — e manter continuamente — um
conceito de seguranca industrial holistico no estado da arte. Os produtos e solu¢des Siemens
sdo apenas um elemento deste conceito.

O leitor é responsavel por impedir 0 acesso ndo autorizado a suas fabricas, sistemas, maquinas
e redes. Sistemas, maquinas e componentes sé devem ser conectados a rede da empresa ou a
Internet se e na medida necesséria e com medidas de seguranga apropriadas (por exemplo, uso
de firewalls e segmentacéo de rede) em vigor.

Sistema de IndicacBes

Este artigo contém indica¢des que devem ser observadas a fim de garantir a seguranga pessoal,
assim como prevenir dados a propriedades. Seguem exemplos das simbologias usadas:

Este tipo de indicacao representa uma situacdo eminentemente perigosa, que
se ndo evitada, resultara em morte ou ferimentos sérios.

DANGER
Este tipo de indicacdo representa uma situacdo eminentemente perigosa, que
se ndo evitada, podera resultar em morte ou ferimentos sérios.

WARNING
Este tipo de indicacdo representa uma situacao potencialmente perigosa, que se
ndo evitada, podera resultar em ferimentos moderados ou leves.

CAUTION

NOTICE  Este tipo de indicag&o representa uma situagcédo potencialmente perigosa, que se
nao evitada podera resultar danos a propriedade.

NOTE Indica uma possivel vantagem. Tem carater de dica.

Se mais de uma indicagdo estiver presente, a maior grau de perigo devera ser levado em conta.
Indicag@es relativas a danos ou morte a pessoas também incluem, implicitamente, danos a
propriedade.
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1 Objetivo

1 Objetivo

Este artigo tem por objetivo mostrar como a funcdo de velocidade fixa pode ser
utilizada no inversor SINAMICS G120.

Velocidade fixa - G120
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2 Introducédo

2 Introducao

O inversor SINAMICS G120 pode operar de muitos modos. Frequentemente, a
aplicacdo desejada necessita que o inversor opere em uma ou mais velocidades
fixas, diferente de uma aplicacdo com velocidade variavel via potenciémetro ou
sinal de 4-20 mA. As velocidades fixas podem ser atreladas aos sinais das
entradas digitais do inversor.

Este guia é referente ao SINAMICS G120 CU240E-2, porém pode ser utilizado
para a grande maioria dos outros inversores da linha SINAMICS G, como G120C,
G120P, G120 CU250S-2, G120D, etc.

NOTE Este guia supbe que o inversor ja esteja comissionado ou esteja em processo
de comissionamento e, portanto, ndo aborda demais detalhes sobre o processo
de comissionamento.

Velocidade fixa - G120
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3 Par&metros importantes da configuracdo de velocidade fixa

3 Parametros importantes da configuracao
de velocidade fixa

A fungé&o de utilizar uma entrada digital (DI) do inversor SINAMICS G120 como
seletora de velocidade fixa pode ser utilizada na maioria das macros de
comissionamento do inversor (P0015, definido no menu SETUP da BOP-2 ou no
Wizard de comissionamento do software utilizado). A configuracdo de velocidade
fixa por DI no inversor SINAMICS G120 pode ser facilmente feita via menu de
parametros (na BOP-2 menu PARAMETER). Os parametros cruciais sao:

P1000: Nesse parametro define-se como o inversor fara a variacéo de
velocidade do motor, se é por entrada analdgica (Al, por ex.
potencidbmetro 0-10 V), se a velocidade é um valor enviado pela rede
de comunicacdo (por ex., enviada pela IHM de um supervisorio), etc.
Selecionando a opc¢éo 3, o inversor trabalhara por velocidade fixa.

r0722: Esse parametro ndo é configuravel e representa a leitura (se
estdo em 0 ou em 1) das entradas digitais (DIs) do inversor do seguinte
modo:

o r0722.0 é a leitura da DIO.
o r0722.1 ¢é a leitura da DI1.
o r0722.2 é a leitura da DI2 e assim por diante.

P1016: Nesse parametro configura-se a selecdo de velocidade fixa que
sera utilizada, selecdo direta ou selecdo binaria. Os exemplos da
secdo 4 e 5 trardo mais informacdes sobre as mesmas. A selecao
direta é a padréo.

P1020-P1023: Nestes parametros informa-se por onde o inversor
fard a selecdo da velocidade fixa, ou seja, qual sinal o inversor
monitorara para selecionar determinada velocidade fixa. Para utilizar
DI como seletora de velocidade fixa, devemos igualar esses
pardmetros a leitura da respectiva entrada digital (r0722.x).

P1001-P1015: Nestes parametros colocamos valores de velocidade
fixa a serem selecionados pelos sinais conectados aos
pardmetros P1020 - P1023, de acordo com o modo de selecéo
(P1016) utilizado.

Outros parametros importantes que podem ser utilizados séo:

Velocidade fixa - G120
Entry-ID: 109767546,
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r1024: Parametro de leitura ndo configuravel que mostra o total em
RPM selecionado pelas fontes de velocidade fixa utilizadas.

r1025: Parametro de leitura que mostra se h& velocidades fixas
selecionadas ou ndo. Este parametro ir4 para nivel légico 1 se uma
velocidade fixa estiver selecionada e estara em nivel légico 0 se
nenhuma estiver selecionada. Este parametro é til quando deseja-
se ligar o inversor sempre que houver uma velocidade fixa
selecionada.

P0840: Informa-se como o comando de On/Offl sera dado, ou seja,
qual variavel sera usada para ligar/desligar o motor.

Mais informacdes sobre esses paradmetros podem ser vistas na
referéncia 7.2.1
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4 Parametrizacdo com velocidade fixa e selecdo direta.

4

NOTE

4.1

41.1

4.2

42.1

Parametrizacao com velocidade fixa e
selecao direta.

A selecdo direta (P1016 = 1, padrdo de fabrica e das macros relacionadas)
permite que 4 sinais (normalmente entradas digitais) sejam usados para selecionar
as velocidades determinadas nos parametros P1001-P1004. Quando mais de um
desses sinais esta selecionado de modo simultaneo, a velocidade resultante é a
soma das velocidades fixas de cada sinal.

O In[000] apos cada parametro refere-se ao indice do parametro, valor entre
colchetes que aparecera na frente do parametro na BOP-2. Esses indices tem a
utiidade de permitir a operacdo com diversos tipos de configuracdo. Nesse
documento, nenhuma aplicagdo como essa €é utilizada e, portanto, apenas o
indice 0 é utilizado.

DIO como liga/desliga e velocidade fixa

Utilizando Macro 12 — valido para SINAMICS G120 CU240E-2, CU240B-
2, CU230P-2 e SINAMICS G120C

1) Comissione normalmente o SINAMICS G120 através do menu SETUP da
BOP-2 (para auxilio no processo de comissionamento e visualiza¢éo das
macros, ver 7.3) selecionando a macro 12.

2) Alterar os seguintes parametros:

a. P1000 [In 000}k =3

b. P1001 [In 000} = RPM que deseja rodar o motor quando a DIO for
selecionada. Exemplo: P1001 [In 000] = 1600.000 RPM

c. P1020 [In 000} = r722.0 (leitura da DIO seleciona P1001)

3) Se nenhuma outra DI ou configuragéo deve ser utilizada, o inversor estara
pronto para operar ap6s MOT ID (se selecionado) e borda de subida na
DIO. E importante atentar-se as configuracdes da Macro utilizada, pois a
mesma ja configura DOs, AOs, Als e DIs do inversor, que caso devam

desempenhar funcdo distinta da que a macro seleciona, devem ser
adequados (ver referéncias 7.2, ou contatar o suporte técnico).

DIO liga-direita e DI1 liga-esquerda com velocidade
fixa.

Utilizando macro 17 - valido para SINAMICS G120 CU240E-2, CU240B-
2, CU230P-2 e SINAMICS G120C

1) Comissione normalmente o SINAMICS G120 através do menu SETUP da
BOP-2 (para auxilio no processo de comissionamento e visualizacdo das
macros, ver 7.3) selecionando a macro 17.

2) Alterar os seguintes parametros:
a. P1000 [In 000} =3

b. P1001 [In 000J* = RPM que deseja rodar o motor quando a DIO for
selecionada. Exemplo: P1001 [In 000] = 1700.000 RPM

Velocidade fixa - G120
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4 Parametrizacdo com velocidade fixa e selecdo direta.

c. P1002 [In 000}k = RPM que deseja rodar o motor quando a DI1 for
selecionada. Exemplo: P1001 [In 000] = 1230.000 RPM.
Nota: A DI1 acionara o motor para o lado reverso, assim a
velocidade efetiva do motor sera -1230 RPM neste exemplo.

. P1020 [In 000} = r722.0 (leitura da DIO seleciona P1001)
e. P1021 [In 000} = r722.1 (leitura da DI1 seleciona P1002)

3) Se nenhuma outra DI ou configuracdo deve ser utilizada, o inversor

estara pronto para operar apés MOT ID (se selecionado) e borda de
subida na DIO ou DI1. E importante atentar-se as configuracdes da Macro
utilizada, pois a mesma ja configura DOs, AOs, Als e Dls do inversor, que
caso devam desempenhar funcdo distinta da que a macro seleciona,
devem ser adequados (ver referéncias 7.2, ou contatar o suporte técnico).

4.3 Configurando quatro velocidades fixas

Os dois exemplos abaixo configuram quatro velocidades fixas através de
quatro DIs, com a Unica diferenca de que, no exemplo 4.3.1, deve-se usar
obrigatoriamente as DIs 0, 1, 4 e 5, enquanto no exemplo 4.3.2, pode-se
configurar quaisquer DIs desejadas para selecdo de velocidade fixa.

43.1 Utilizando macro 3e DIs 0, 1, 4 e 5 - valido apenas para SINAMICS
G120 CU240E-2 e SINAMICS G120C

1)

2)

3)

4)

Velocidade fixa - G120
Entry-ID: 109767546,

Comissione normalmente o SINAMICS G120 através do menu SETUP da
BOP-2 (para auxilio no processo de comissionamento e visualizagdo das
macros, ver 7.3) selecionando a macro 3.

Nesta configuragdo, a selecdo simultdnea de mais de uma DI resultara em
velocidade fixa igual a soma das representadas pelas DlIs acionadas.
Exemplo: Se DIO selecionar 1000 RPM e DI1 selecionar 500 RPM, ao
serem acionadas juntas, a velocidade efetiva sera 1500 RPM (1000 + 500).

Alterar os seguintes parametros:

a. P1001 [In 000 = RPM que deseja rodar o motor quando a DIO
for selecionada. Exemplo: P1001 [In 000] = 1700.000 RPM

b. P1002 [In 000 = RPM que deseja rodar o motor quando a DI1
for selecionada. Exemplo: P1002 [In 000] = 1230.000 RPM

c. P1003 [In 000 = RPM que deseja rodar o motor quando a DI4
for selecionada. Exemplo: P1003 [In 000] = -800.000 RPM

d. P1004 [In 000} = RPM que deseja rodar o motor quando a DI5
for selecionada. Exemplo: P1004 [In 000] = -200.000 RPM

e. Na macro 3, a DIO liga o inversor. Caso queira que qualquer uma
das Dls, ao selecionar velocidade fixa, ligue o inversor, basta
fazer: P0840 [In 000]% = r1025 (ver secéo 3 e referéncia 7.2).

Se nenhuma outra DI ou configuracao deve ser utilizada, o inversor estara
pronto para operar apés MOT ID (se selecionado) e borda de subida no
comando de liga. E importante atentar-se as configuracbes da Macro
utilizada, pois a mesma ja configura DOs, AOs, Als e DlIs do inversor, que
caso devam desempenhar funcéo distinta da que a macro seleciona,
devem ser adequados (ver referéncias 7.2, ou contatar o suporte técnico).
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4 Parametrizacdo com velocidade fixa e selecdo direta.

4.3.2 Velocidade fixa nas DIs 0, 1, 2 e 3 - valido para SINAMICS G120
CU240E-2, CU240B-2, CU230P-2 e SINAMICS G120C

1) Comissione normalmente o SINAMICS G120 através do menu SETUP da
BOP-2 (para auxilio no processo de comissionamento e visualizacdo das
macros, ver 7.3) selecionando a macro 12.

Nesta configuragdo, a selecdo simultanea de mais de uma DI resultara em
velocidade fixa igual a soma das representadas pelas DlIs acionadas.
Exemplo: Se DIO selecionar 1000 RPM e DI1 selecionar 500 RPM, ao
serem acionadas juntas, a velocidade efetiva sera 1500 RPM (1000 + 500).

2)

3) Alterar os seguintes parametros:

a.
b.

> a =

P1000 [In 000} = 3

P1001 [In 000J* = RPM que deseja rodar o motor quando a DIO for
selecionada. Exemplo: P1001 [In 000] = 1700.000 RPM

P1002 [In 000} = RPM que deseja rodar o motor quando a DI1 for
selecionada. Exemplo: P1002 [In 000] = 1230.000 RPM

P1003 [In 000]* = RPM que deseja rodar o motor quando a DI2 for
selecionada. Exemplo: P1003 [In 000] = -800.000 RPM

P1004 [In 000J = RPM que deseja rodar o motor quando a DI3 for
selecionada. Exemplo: P1004 [In 000] = -200.000 RPM

P1020 [In 000]% = r0722.0 (leitura da DIO)
P1021 [In 000} = r0722.1 (leitura da DI1)
P1022 [In 000]% = r0722.2 (leitura da DI2)
P1023 [In 000} = r0722.3 (leitura da DI3)

P1113 [In 000}t = O (Isto remove a configuracdo que a macro 12
faz para a DI1)

P2013 [In 000}t = O (Isto remove a configuracdo que a macro 12
faz para a DI2)

Na macro 12, a DIO liga o inversor. Caso queira que qualquer uma
das Dls, ao selecionar velocidade fixa, ligue o inversor, basta
fazer: P0840 [In 000]+ = r1025 (ver secéo 3 e referéncia 7.2).

4) Se nenhuma outra DI ou configuragdo deve ser utilizada, o inversor estara
pronto para operar apds MOT ID (se selecionado) e borda de subida no
comando de liga. E importante atentar-se as configuragdes da Macro
utilizada, pois a mesma ja configura DOs, AOs, Als e DIs do inversor, que
caso devam desempenhar fungdo distinta da que a macro seleciona,
devem ser adequados (ver referéncias 7.2, ou contatar o suporte técnico).
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5 Parametrizacdo com velocidade fixa e selecdo binaria

5 Parametrizacao com velocidade fixa e
selecao binaria

Diferente da selecao direta, em que quatro sinais séo atribuidos as velocidades
fixas de P1001-P1004, na selecdo binaria esses quatro sinais irdo compor uma
tabela verdade com 16 possibilidades, sendo cada possibilidade atribuida aos
parametros P1001-P1015. Essa selecdo é configurada utilizando P1016 = 2. A
tabela 1 abaixo exemplifica como tal selecéo funciona.

Tabela 1 - Selecéo binaria de velocidades fixas

Sinal ligado Sinal ligado Sinal ligado Sinal ligado Vel. Fixa
ao P1023 ao P1022 ao P1021 ao P1020 selecionada

0 RPM

P1001

P1002

P1003

P1004

P1005

P1006

P1007

P1008

P1009

P1010

P1011

P1012

P1013

P1014

Frlr|lr|rRr|Fr|lrP|lrP|rP|lo|lo|lo|lo|lo|o|o|o
r|lr|lr|rP|lo|lo|lolo|r|r|r|rP|lo|lo|lo|o
r|lr|lo|lo|r|r|lolo|r|r|lo|lo|r|r|lo|lo
rlo|lr|lo|lr|lo|lr|lo|lr|lo|lr|lo|lr|o|lr|o

P1015

5.1 Exemplos de parametrizacdo com selecédo binaria

51.1 Até 16 velocidades fixas pelas DIs 0, 1, 2 e 3 - valido para SINAMICS
G120 CU240E-2, CU240B-2, CU230P-2 e SINAMICS G120C

1) Comissione normalmente o SINAMICS G120 através do menu SETUP da
BOP-2 (para auxilio no processo de comissionamento e visualizagdo das
macros, ver 7.3) selecionando a macro 12.

2) Nesta configuracdo, a velocidade fixa selecionada pelas DlIs seguira a
regra explanada na Tabela 1.

Velocidade fixa - G120
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5 Parametrizacdo com velocidade fixa e selecdo binaria

3) Escrever os seguintes parametros:

a. P1000 [In 000} =3

b. P1016 = 2 (define selecao binaria)

c. P1001-P1015 [In 000X = RPMs a serem definidos conforme
Tabela 1.

d. P1020 [In 000}t = r0722.0 (leitura da DIO)

e. P1021 [In 000} = r0722.1 (leitura da DI1)

f.  P1022 [In 000} = r0722.2 (leitura da DI2)

g. P1023 [In 000} = r0722.3 (leitura da DI3)

h. P1113 [In 000}t = O (Isto remove a configuragdo que a macro 12
faz para a DI1)

i. P2013 [In 000} = O (Isto remove a configuragdo que a macro 12
faz para a DI2)

j- Namacro 12, a DIO liga o inversor. Caso queira que qualquer uma
das DIs, ao selecionar velocidade fixa, ligue o inversor, basta
fazer: P0840 [In 000]+ = r1025 (ver secéo 3 e referéncia 7.2).

4) Se nenhuma outra DI ou configuragdo deve ser utilizada, o inversor estara
pronto para operar apds MOT ID (se selecionado) e borda de subida no
comando de liga. E importante atentar-se as configuragfes da Macro
utilizada, pois a mesma ja configura DOs, AOs, Als e DIs do inversor, que
caso devam desempenhar fungdo distinta da que a macro seleciona,
devem ser adequados (ver referéncias 7.2, ou contatar o suporte técnico).

5.1.2 Até 8 velocidades fixas através das DlIs 1, 2 e 3 e liga/desliga pela DIO

- valido para SINAMICS G120 CU240E-2, CU240B-2, CU230P-2 e
SINAMICS G120C

1)

2)

3)

4)

Velocidade fixa - G120

Entry-ID: 109767546,

Comissione normalmente o SINAMICS G120 através do menu SETUP da
BOP-2 (para auxilio no processo de comissionamento e visualizagdo das
macros, ver 7.3) selecionando a macro 12.

Nesta configuracdo, a velocidade fixa selecionada pelas DIs seguird a
regra explanada na Tabela 1.

Alterar os seguintes parametros:
a. P1000 [In 000} =3
b. P1016 = 2 (define sele¢do binéria)

c. P1001-P1008 [In 000}k = RPMs a serem definidos conforme Tabela
1.

d. P1020 [In 000}t = r0722.1 (leitura da DI1)
e. P1021 [In 000}k = r0722.2 (leitura da DI2)
f.  P1022 [In 000]: = r0722.3 (leitura da DI3)
g

P1113 [In 000]* = O (Isto remove a configuracédo que a macro 12 faz
para a DI1)

h. P2013 [In 000}t = O (Isto remove a configuracdo que a macro 12 faz
para a DI2)

i. Na macro 12, a DIO liga o inversor. Caso queira que qualquer uma
das Dls, ao selecionar velocidade fixa, ligue o inversor, basta fazer:
P0840 [In 000]2 = r1025 (ver secdo 3 e referéncia 7.2).

Se nenhuma outra DI ou configuragcdo deve ser utilizada, o inversor estara
pronto para operar apos MOT ID (se selecionado) e borda de subida na em
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Velocidade fixa - G120
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alguma das DIs de velocidade fixa. E importante atentar-se as
configuragdes da Macro utilizada, pois a mesma ja configura DOs, AOs, Als
e DlIs do inversor, que caso devam desempenhar fun¢éo distinta da que a
macro seleciona, devem ser adequados (ver referéncias 7.2, ou contatar o

suporte técnico).
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7 Referéncias

7 Referéncias

7.1 SIOS (Siemens Industry online Support)

Através do SIOS, (https://support.industry.siemens.com/cs/start?lc=en-BR)

apresenta uma vasta gama de informac¢des aos usuarios. Ele inclui manuais, FAQ
(perguntas e respostas mais comuns), avisos de lancamento de produto,
downloads, etc.

Clicando em Product Support, vocé pode acessar um buscador que auxiliara no

encontro das informacdes desejadas.

7.2 Manuais do SINAMICS G120

7.2.1 Lista de parametros - contém informacdes detalhadas de parametros,
diagramas de func¢des e diagndstico de falhas e alarmes:

7.2.2 Instrugcdes de operagcdo — contém explicagbes sobre funcdes do

CU240B/E-2:
https://support.industry.siemens.com/cs/br/pt/view/109751314/en

CU250S-2:
https://support.industry.siemens.com/cs/br/pt/view/109751315/en

CU230P-2:
https://support.industry.siemens.com/cs/br/pt/view/109757195/en

SINAMICS G120C:
https://support.industry.siemens.com/cs/br/pt/view/109751318/en

inversor e passo a passo das configuragcfes das mesmas:

7.3 Guia de comissionamento rapido de G120 via IHM

CU240B/E-2:
https://support.industry.siemens.com/cs/br/pt/view/109757230/en

CU250S-2:
https://support.industry.siemens.com/cs/br/pt/view/109757229/en

CU230P-2:
https://support.industry.siemens.com/cs/br/pt/view/109757231/en

SINAMICS G120C:
https://support.industry.siemens.com/cs/br/pt/view/109757226/en

(BOP-2)

https://support.industry.siemens.com/cs/br/en/view/109760183

Velocidade fixa - G120
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8 Suporte técnico e treinamento

Suporte técnico

A informacéo que vocé precisa (FAQ, manuais, arquivos, férum) pode estar no
Portal do Suporte Técnico:

https://support.industry.siemens.com/cs/?lc=en-BR

Requisi¢céo de suporte (novos chamados):
https://support.industry.siemens.com/my/br/pt/requests/#createRequest

Centro de treinamento - SITRAIN

Informag6es: www.siemens.com.br/sitrain
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