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Pracovni bod asynchronniho motoru
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Uréeni proudu motoru v oblasti konstantniho mg toku
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proud motoru

magnetizacni proud motoru.

jmenovity Cinny proud motoru

jmenovity proud motoru

moment sily v uvazovaném pracovnim bodé
jmenovity moment motoru

jmenovity uc€inik motoru
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Urceni proudu motoru v oblasti odbuzovani
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Vystupni napéti v zavislosti na typu usmeérnovace
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Basic Line Module (BLM) je neregulovany 2Q $estipulzni usmé&rfiovaé, napéti v meziobvodu
pfi plném zatizeni je:

VpctLink = 1,32 -+ Viine
Pro vystupni napéti pfi vektorové modulaci je pfiblzné 92% vstupniho napéti

Pro vystupni napéti pfi modulaci hran je priblzné 97% vstupniho napéti
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Vystupni napéti v zavislosti na typu usmeérnovace
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Smart Line Module (BLM) je neregulovany 4Q (s moznosti rekuperace do sité) Sestipulzni
usmernovac, napeti v meziobvodu pfi plném zatizeni je:

VpctLink = 1,30 - Viine
Pro vystupni napéti pfi vektorové modulaci je pfiblzné 90% vstupniho napéti

Pro vystupni napéti pfi modulaci hran je priblzné 95% vstupniho napéti
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Vystupni napéti v zavislosti na typu usmeérnovace

L Liine ; - Active Interface Module AIM o Active Line Module ALM Voo L

‘ \::;/ Clean Power Filter am _t

Suer 7 - e —| G T DC Link
I Active Infeed

Active Line Module (ALM) je regulovany 4Q (s moznosti rekuperace do sité) usmernovac,
napéti v meziobvodu pfi plném zatizeni je:

VpctLink = 1,590 - Viine
Pro vystupni napéti pfi vektorové modulaci je pfiblzné 105% vstupniho napéti

Pro vystupni napéti pfi modulaci hran je priblzné 110% vstupniho napéti
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Urceni zacatku odbuzovani

Bod zlomu momentové charakteristiky motoru mazeme urcit dle parametru vstupniho a
vystupniho napéti a jmenovité frekvence motoru

Priklad ALM:

Ze stitku vime, Ze motor ma napéti 400V a frekvenci 50 Hz.
ZacCatek odbuzovani je v bodé:

1,05 - Ujine

U line

corner —

‘" Jrated

Pri vektorové modulaci bude zaCatek odbuzovani pfi 52,5 Hz, pri modulaci hran pri 55 Hz.
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Omezeni vystupniho proudu meénice

Vystupni proud ménice by mél byt vétsSi nebo roven proudu motoru. Avsak, vlivem ruznych
faktoru je nutné pfistoupit k omezeni vystupniho proudu z ménice (tzv. derating), aby nedoslo
k omezeni zivotnosti vykonovych prvki ménice.

Jedna se zejména o:

Spinaci frekvence vyssi nez zakladni
Vliv teploty a nadmorskée vysky

Prace pfi nizkych frekvencich
Cyklické zatizeni

Paralelni zapojeni motorovych modulu

Hodnoty deratingu je mozné najit v katalogu, nebo projekCnim manualu dostupnym na SIOS.
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Vliv spinaci frekvence na vystupni proud MoMo

Current Selectable pulse frequencies

associated max. output frequencies

controller cycle
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125 ps 4,0 kHz 8,0 kHz exr s .
(>Firmware 4.4) 333 Hy 650 Hy VysSi vystupni frekvence
200 ps 2,5 kHz 5,0 kHz =
(>Firmware 4.4) 208 Hz 416 Hz
Mensi derating
H 5120 166 Hz 333 Hz 480 Hz T —
Q Derating >|_| ; .
1,25 kHz 2,5 kHz 5,0 kHz 7,5 kHz Bez deratingu pro .-
400 ps 104 Hz 208 Hz 300 Hz 300 Hz Isochroni komunikaci
O Derating >|_| servo fizeni
Motory, které vyzaduji spinaci
£00 us 1,0 kHz 2,0 kHz ,0 kHz 6,0 kHz 8,0 kHz frekvenci 2,5kHz
H 83 Hz 166 Hz S120-2 540 Hz 240 Hz 240 Hz



Vliv spinaci frekvence na vystupni proud MoMo
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Snizeni hluku motoru

Snizeni hluku
spinacich tranzistoru



Vliv teploty a nadmorské vysky na vystupni proud MoMo

Bl sivawics

Installation
altitude above
sea level

mi (it}

Current derating factor {as a percentage of the rated currant)
for an ambient [ air intake temperature of

20 °C (BB °F} 25 °C (77 °F) 30 °C{B6 °F) 35°C(85°F) 40°C{104°F) 45°C(113°F) BO°C{122°F) B5E*=C (131 °F)

0 ... 2000
(0 ... B562)

2001 ... 2500
(6565 ... B202)

2501 ... 3000
(3205 .. DB43)

3001 ... 3500
(9846 .. 11483)

3501 .. 4000
(11486 ... 13123)

4001 .. 4500
(13127 ... 14764)

4501 ... 5000
(14767 ... 16404)

033 % 86.7 % B0 %

96.3 %

100 % 287 %

96.3 %

B7.5 %

962 %
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Installation alitude Current derating factor (as a percentage of the rated currant)

above s=a laval
m (it}

for an ambient/air intake temperatura of
20°C(BB°F) 25°C(F7°F) 30°C(36°F) 35°C{35°F) 40°C{14°F) 45°C(113°F S0°C({122°F) B5°C{131°F) &0 °C {140 °F)

0. 1000
(0...32B1)

1001 ... 1500
(3284 . 4021)

1501 ... 2000
(4925 .. BoE2)

2001 ... 2500
(6365 ... B202)

2501 ... 3000
(8205 . B843)

3001 ... 3500

(9846 .. 11483)

3501 ... 4000
(11486 ... 13123)

4001 ... 4500
(13127 . 14764)

4501 ... 5000
(14TET ... 16404)

83 % 60 % 5%

98 % 1% 67 % 2%

100 % 93 % 7B % 65 % 50 %

08 %
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Derating proudu pfi nizkych frekvencich
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Derating proudu pfi nizkych frekvencich

Derating output frequencies less than 10Hz without
overload and with consideration of the lifetime
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Derating proudu pro cyklické zatizeni
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Vliv paralelniho zapojeni jednotek
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Sinamics S120 chassic-2 and cabinet-2

SINAMICS low-voltage portfolio

= High performance

SINAMICS S120 NEW
T SINAMICS S120 SINAMICS. -
oo WA Innovation

Servo control withiwithout sncoder

Air/liquid cooling Air cooling

0.55 ... 5700 kW 75-1,200kW

Production machines Test stands,

(packaging, textile and printing machines, crosscutters,
Paper machines, plastic processing machines) B fuges

machine tools, plants,process
lines and rolling mills, marine
drives, test bays

Chassis Chassis-2

Cabinet Modules Cabinet Modules-2
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Sinamics S120 chassic-2 and cabinet-2

Inovovany mechanicky design Kompatibilni
* Mensi rozméry a hmotnost * Typove odzkousSené rozvadéece
* Inovovany koncept chlazeni - Rada standardnich opci
» Sjednocené rozhrani (ovladaci i silové » SnazSi nahrada Ci integrace do
svorky) stavajicich systému s ménici
* Volné stojici moduly Masterdrive

* Pojistky umisténé mimo vykonovy modul * Nova koncepce nahradnich dilu

Inovovany elektricky design Pfipraven na digitalizaci

* VySSi vystupni frekvence

 Defaultni spinaci frekvence 2,5 kHz

* Vlylep§ena moznost pouziti pfi nizkych
ETENEE » ZjednodusSeny proces navrhu diky

i ZI’epsen'fx SETe MR [T _cykhcke ZE AR standardné dostupnym podkladim(3D,
* Vystupni opce bez deratingu EPLAN)

* Integrovany condition monitoring
- Data Matrix code pro snazSi pfistup k
technickym podkladiim a manualim
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Sinamics S120 chassic-2 Motorové Moduly
315kW  355kW  400kW  450kW

FS2 FS2 FS2+ FS2+
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Sinamics S120 chassic-2 Napajeci moduly

i
355kW  400kW 450kW  500kW  560kW 630kW 710kW  800kW 900kW
FS2  FS2+ FS2+ FS4 FS4 FS4 FS4+  FS4+ FS4+
Nabizené jako jeden celek, takze AIM : . _ :
" » C ey Standardizované mechanické vlastnosti
a ALM perfektné pasuji (neni potfeba v .. :
» . e a funkce pro snazsi integraci a instalaci
dalSiho pfedimenzovani vykonu)
necessary)
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Sinamics S120 chassic-2 OEM KIT

OEM kits umoznuji snadnou instalaci vykonovych modulu méni€e Sinamics S120 chassis-2 do standardnich
rozvadécu RITTAL VX25 (vyska 2000 mm, hloubka 600 mm)

OEM Kkits jsou rozdeleny do Ctyr skupin, které zajistuji

« Mechanicke propojeni vykonovych modult s ohledem na spravné proudéni vzduchu a zamezeni zkratu
uvnitf rozvadéce

« Elektricke propojeni vykonovych modulu k DC obvodu, vzajemné propojeni jednotlivych poli a snadné
pripojeni sitovych a motorovych kabell

«  Zvyseni stupneé kryti rozvadécu

« Instalacni rampu pro snadnou manipulaci s vykonovymi moduly

OEM Kkits jsou dostupné jak pro MoMo, tak pro ALM-AIM

OEM kits je mozné konfigurovat pomoci excel nastroje nebo v DT konfiguratoru.
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Sinamics S120 chassic-2 OEM KIT - MoMo

DC-Busbar Mechanical DC-Busbar Kit Motor Connection Installation ramp Kit & Protection Kit -
Kit — Basic Installation Kit — - Fuse - Kit - Motor Modules Motor Connection Kit - High -
Motor Modules (part 1) Motor Modules (part 2)

Page 24 | © Siemens 2021 | Marek Kurzepa | DI MC GMC | 6.9.2021



Sinamics S120 chassic-2 OEMKIT-ALM 1

2 left AIM (without chimney)

right.: ALM
- Mechanical Installation
DC-Busbar Kit - it - .
_ Basic Kit - Active Interface EC Busbar Kit Busbar Connection
Modules (part 1) use Kit - Active Line

Modules - AIM left
& Mechanical (part 1)
Installation Kit - Active
Line Modules
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Sinamics S120 chassic-2 OEM KIT —=ALM 2

Only for ALM/MoMo. 6 left: AIM = chimney only

AIM is delivered with ramp. right: ALM

Installation Mechanical Installation Busbar Connection Kit - . : .
. - . : ) Protection Kit — High &
ramp Kit Kit - Active Interface Active Line Modules Rittal Air in/out-letsg (green)
Modules (part 2) FS2/FS2+ - AIM left -

600mm (part 2)
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| DiIky za pozornost

Uzite€né odkazy:

Sinamics LV Engineering manual: https://support.industry.siemens.com/cs/document/83180185
Engineering manual for Chassis-2: https://support.industry.siemens.com/cs/document/109791862
Sinamics S120 katalog D21.3: https://support.industry.siemens.com/cs/document/109749470
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