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Safety Design Erstellung konventionell SIEMENS
Ihg%uf(y-for&}[t

« Team von Konstrukteuren und
Technologen

» Risikobeurteilung und verifizieren der
Sicherheitsfunktionen

» Platzieren der Sicherheitseinrichtungen und
Definition der Safety Funktionen

« Testen der Sicherheitsfunktionen

Betriebsarten

Not-Halt

Schutztiriberwachungen
Antriebsfunktionen STO, SLS, SOS
Safe Kinematics

Freifahren der Maschine
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Sichere Automatisierung SIEMENS
die Architektur von sicherheitsbezogenen Systemen lngenuity for Uife

* Sensoren:
Zustand sicher erfassen

« Sicherheitslogik:
Sichere Auswertung und Steuerung
sowie Aufdecken von Fehlern

» Aktorik:
Sicher reagieren um
Gefahrdungen zu beseitigen

Reagieren

-

Frei verwendbar © Siemens AG 2020 I
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Ziele fur die Digitalisierung mit Safety Integrated

Was wollen wir mit der Digitalisierung bei Safety erzielen ?
« Testen der F-Programme / Funktionen
* Verifizieren der Sicherheitsfunktionen

- Standardisieren der Safety Technik

Effizienz des Safety Design steigern
Erleichterung der Erfullung der gesetzlichen Vorschriften

Frei verwendbar © Siemens AG 2020
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Simulation und Test mit SIMATIC Safety SIEMENS
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PLCSIM Adv. +
SIMIT S + NX MCD

PLCSIM Adv. +
SIMIT S

PLCSIM Adv. +
Visual C#

Funktionen

PLCSIM
Im TIA Portal

niedrig mittel hoch

Komplexitat
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Simulation TIA Portal PLCSIM SIEMENS
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PLCSIM Adv. +
SIMIT S + NX MCD

PLCSIM Adv. +
SIMIT S

PLCSIM Adv. +
Visual C#

Funktionen

PLCSIM
Im TIA Portal

niedrig mittel

Komplexitat
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PLCSIM im TIA Portal SIEMENS
Simulation und Test mit SIMATIC Safety lngenuity for Ufe

PLCSIM + F-Programm Simulationstabellen flr E/A
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Simulation PLCSIM Adv. + Visual C# SIEMENS
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PLCSIM Adv. +
SIMIT S + NX MCD

PLCSIM Adv. +
SIMIT S

PLCSIM Adv. +
Visual C#

Funktionen

PLCSIM
im TIA Portal

niedrig mittel

Komplexitat
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PLCSIM Advanced mit APl und C#
Simulation und Test mit SIMATIC Safety

Virtueller Controller + F-Programm
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Test von
Sensorik
Ruckfuhrkreistiberwachung

Programmablauf

Verzbgerungszeiten

Aktorik

SIEMENS
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Simulation und Verhaltensmodell C#

- Virtueller Safety Demokoffer

ESSEEE O

PROFIsafe Antriebstelegramme

return;

myInterface WriteBool("estop”, false);
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Demo



DEMO PLCSIM Advanced mit Visual C#
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Simulation PLCSIM Adv. + SIMIT S SIEMENS
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PLCSIM Adv. +
SIMIT S + NX MCD

PLCSIM Adv. +
SIMIT S

PLCSIM Adv. +
Visual C#

Funktionen

PLCSIM
im TIA Portal

niedrig mittel

Komplexitat
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PLCSIM Advanced und SIMIT S SIEMENS
Simulation und Test mit SIMATIC Safety lngenuity for Ufe

Simulation und Verhaltensmodell SIMIT S
Virtueller Controller + F-Programm
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DEMO PLCSIM Advanced mit SIMIT S SIEMENS
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Virtueller Controller + F-Programm mit Simulation der F-Baugruppen
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Simulation Not Halt und RFID Schalter und Online — Sicht des F-Programms
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DEMO PLCSIM Advanced mit SIMIT S
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Simulation Not Halt und RFID Schalter und Online — Sicht des F-Programms
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Simulation PLCSIM Adv. + SIMIT S + NX MCD SIEMENS
’hg,u\ui{y-forb‘fe.

PLCSIM Adv. +
SIMIT S + NX MCD

PLCSIM Adv. +

SIMIT S

PLCSIM Adv. +
Visual C#

Funktionen

PLCSIM
im TIA Portal
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Komplexitat

Frei verwendbar © Siemens AG 2020

Seite 21 15.09.2020 Gerd-Theo Wolf und Michael Schreiter / Online Symposium



PLCSIM Advanced + SIMIT S + NX MCD
Simulation und Test mit SIMATIC Safety

Von der Risikobeurteilung bis zur Simulation

Mechanik & Instandhaltung &
Hydraulik Service
Team und

Elektrik & Projekt- Montage &
Automatisierung verantwortlicher Produktion

sicherung

Frei verwendbar © Siemens AG 2020
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Gefahren
identifizieren

SicherheitsmalRnahmen
definieren und bewerten
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Simulation und Test mit SIMATIC Safety
PLCSIM Advanced + SIMIT + NX MCD

Virtueller Controller + F-Programm
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Verhaltensmodell SIMIT S

Test von
Sensorik
Ruckfuhrkreistiberwachung
Programmablauf
PROFIsafe Antriebstelegramme
Verzbgerungszeiten
F-DI/F-DQ — Karten
Aktorik
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Demo



DEMO PLCSIM Advanced + SIMIT + NX MCD SIEMENS
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Einbindung der Simulation der Maschine mit NX MCD

Frei verwendbar © Siemens AG 2020
Seite 25 15.09.2020 Gerd-Theo Wolf und Michael Schreiter / Online Symposium



DEMO PLCSIM Advanced + SIMIT + NX MCD SIEMENS
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Simulation der Sicherheitssensoren Not-Halt Test der Sicherheitstire mit NX MCD
2 Handbedienung und Lichtgitter
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Simulations- und Testmaoglichkeiten SIEMENS
Erganzende Dokumentation lngenuity for life

m\.g — q
’* P = Sudl SIEMENS
i At

SIMIT-Komponenten
zur Simulation von

« fehlersicheren
Modulen der S7-1500 '
/ ET 200MP / ET 200SP

A}

SIMIT
Getting Started

: —
SIMIT / Simulation / Safety Integrated

| SIMITV10.0

Erste Schritte mit

S7-PLCSIM Advanced
~ und

Simulationstabellen

“ Drives
~ Verhaltensbibliotkek
fiur SIMIT

—
SIMATIC S7-PLCSIM Advanced V2.0

—— i
SIMIT SPV10.1 .
! SIMATIC STEP 7 (TIA Portal) V15
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https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109767324
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109761007
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109771692
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109759047

Weiterfuhrende Informationen SIEMENS
Safety Experten-Know-how lngenuity for life

Referenzen

Produktinformationen rund um die
Maschinensicherheit

Normen und Richtlinien

Safety Consulting

Spannende Referenzen

Applikationsbeispiele

Sicherheitsanforderungen

ikel 95 EG-Vertrag Artikel 137 EG-Vertra

+ Auf dem Laufenden bleiben mit dem
Safety-Newsletter

» Umfassendes Trainingsangebot

chtlinie 2006/42/EG ist seit 30.12.2009 verbindlich!

Ubersicht Maschinensicherheit: www.siemens.de/maschinensicherheit

Frei verwendbar © Siemens AG 2020
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http://www.siemens.de/schaltschrank
http://www.siemens.de/maschinensicherheit

Vielen Dank fur Ihre Aufmerksamkeit!
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Kontakt

Gerd-Theo Wolf
Promotor Safety Integrated

Koln

Michael Schreiter
Promotor Safety Integrated

Koln

SIEMENS
Iug,ev\uc‘fyﬁor(,«\fa

Gerd-Theo Wolf und Michael Schreiter / Online Symposium


mailto:gerd-theo.wolf@siemens.com
mailto:michael.schreiter@siemens.com

SIEMENS

lhg,ehuify -for (/"{Q

#askmeanything }*\




