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Informacje prawne

System informac;ji ostrzegajgcych
Niniejsza instrukcja zawiera informacje, ktére nalezy przestrzega¢ aby zapewnié¢ bezpieczenstwo osob i mie-
nia. Informacje istotne dla bezpieczenstwa oséb zostaty wyrdznione graficznym symbolem ostrzegawczym, a

informacje istotne dla bezpieczenstwa mienia nie posiadajg takiego wyroznienia. Ponizej pokazano przyktady
ostrzezen uszeregowane wedtug stopnia zagrozenia.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Oznacza ze jezeli odpowiednie Srodki nie zostang zastosowane, to dojdzie do Smierci lub powaznych obrazen.

A UWAGA

Oznacza ze jezeli odpowiednie Srodki nie zostang zastosowane, moze doj$é do $mierci lub powaznych obrazen.

A osTRzEZENE

Oznacza ze jezeli odpowiednie Srodki nie zostang zastosowane, moze doj$¢é do lekkich obrazen

UWAGA

Oznacza ze jezeli odpowiednie Srodki nie zostang zastosowane, moze doj$¢ zniszczenia mienia

Jezeli wystepuje wigcej stopni zagrozenia, uzyte zostanie ostrzezenie reprezentujgce najwyzszy stopien z catej
grupy. Ostrzezenie oznaczajgce ryzyko dotyczgce oséb moze réwniez oznaczac ryzyko uszkodzenia mienia.
Wykwalifikowany Personel
Produkt lub system opisany w niniejszej dokumentacji moze by¢ obstugiwany przez personel wykwalifikowany do
wykonywania okreslonych zadan zgodnie z odpowiednimi instrukcjami, w szczegodlnosci z instrukcjami bezpie-
czenstwa oraz ostrzezeniami o zagrozeniach. Wykwalifikowany personel, to osoby ktore na bazie szkolen i do-
Swiadczenia potrafig przy pracy z tymi urzgdzeniami lub systemami zidentyfikowaé ryzyka i zapobiega¢ potencjal-
nym zagrozeniom.

Wiasciwe uzywanie produktow Siemensa

A UWAGA

Produkty Siemensa moga by¢ stosowane wytgcznie w aplikacjach opisanych w katalogu i odpowiedniej doku-
mentacji technicznej. Jezeli sg stosowane produkty lub komponenty innych producentéw misi to by¢ rekomendo-
wane lub zatwierdzone przez firme Siemens. Odpowiedni transport, magazynowanie, instalacja, montaz, urucha-
mianie, uzywanie i konserwacja sg wymagane aby zapewnic¢ bezpieczng i bezawaryjng prace urzgdzen. Urzadze-
nia powinny pracowa¢ w odpowiednich warunkach srodowiskowych. Nalezy przestrzega¢ informacji zawartych w
odpowiedniej dokumentaciji.

Znaki handlowe

Wszystkie nazwy oznaczone symbolem ® sg zarejestrowanymi znakami handlowymi przez of Siemens AG. Po-
zostate znaki zawarte w niniejszej dokumentacji moga by¢ znakami, ktérych uzywanie przez strony trzecie dla
swoich wtasnych celéw moze naruszac prawa ich wiascicieli.

Ograniczenie Odpowiedzialnosci
Przejrzelismy zawartos$¢ niniejszej publikacji pod kontem spojnosci z opisywanym hardwerem i softwerem. Ze
wzgledu na fakt, ze nie mozna catkowicie wykluczy¢ rozbieznosci, nie mozemy gwarantowac petnej zgodnosci. In-

formacje zawarte w niniejszej publikacji sg przegladane regularnie, a wszelkie niezbedne korekty zawierane sg w
kolejnych edycjach.
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Wstep 1

1.1 Rodzina przemiennikdw czestotliwosci SINAMICS

Rodzina przeksztattnikéw SINAMICS pozwala na realizacje kazdego zadania napedowego w
zakresie niskich, srednich napie¢ lub napiecia statego.Od przeksztattnika, po silniki i sterowniki,
wszystkie komponenty techniki napedowej perfekcyjnie do siebie pasuja i w prosty sposéb mo-
g3 by¢ zintegrowane w istniejgcy system sterowania. Z SINAMICS jeste$ perfekcyjnie przygo-
towany do digitalizacja. Korzystasz z r6znorodnych i najbardziej zaawansowanych narzedzi in-
zynierskich do projektowania produktu jak i procesu produkcyjnego. Dzieki wbudowanym funk-
cjom bezpieczenstwa oszczedzasz miejsce w szafach sterowania.

Dodatkowe informacije o rodzinie SINAMCS mozna znalez¢ pod ponizszym adresem
(http://www.siemens.com/sinamics).

SINAMICS dokumentacja

Dokumentacja SINAMICS zostata zorganizowana wg ponizszych kate-
gorii:

® Dokumentacja ogo6lna / katalogi

e Dokumentacja uzytkownika

® Dokumentacja serwisowa

Standardowy zakres

Funkcjonalno$¢ opisana w niniejszej dokumentaciji moze r6zni¢ sie od funkcjonalnosci dostar-
czonego systemu.

® |nne funkcje, nieopisane w niniejszej dokumentacji mogag by¢ mozliwe do
zaimplementowania. Nie mozna wnosi¢ roszczen z tytutu dostepnosci tych funkciji.

e Dokumentacja moze zawiera¢ opisy funkcji niedostepnych w niektorych wersjach produk-
tu. Funkcjonalnos$é poszczegoélnych wersji produktu dostepna jest w dokumentaciji zamo-
wieniowe;.

® Rozszerzenia lub zmiany wprowadzane przez producenta maszyny lub systemu muszag

by¢ dokumentowane przez producenta takiej maszyny lub systemu.

Ze wzgledu na przejrzystos¢, niniejsza dokumentacja nie zawiera wszystkich szczeg6towych
informacji o wszystkich typach produktu i nie moze uwzglednia¢ wszystkich mozliwych spso-
béw instalacji, pracy i serwisu.

Grupa docelowa

Niniejsza dokumentacja przeznaczona jest dla producentéw maszyn, inzynieréw urucho-
mieniowych, personelu serwisowego oraz wszystkich urzytkownikow systemu napedowego
SINAMICS.
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Wstep
1.1 Rodzina przemiennikéw czestotliwosci SINAMICS

Niniejsza dokumentacja zawiera wszystkie informacje, opis procedur oraz czynnosci obstu-
gowych niezbednych w fazie uzytkowania produktu.

Dodatkowe informacje

Informacje dotyczace ponizszych punktdw mozna znalez¢ pod ponizszym linkiem:
(https://support.industry.siemens.com/cs/de/en/view/108993276):

e Zamawianie dokumentacji / przeglad dokumentaciji
® |inki do dodatkowych dokumentacji

e Uzywanie dokumentacji online (znajdowanie i przeszukiwanie w instrukcjach)

Pytania dotyczace dokumentacji

Pytania i sugestie dotyczgce dokumentacji prosimy wysytaé¢ na ponizszy adres :
(mailto:docu.motioncontrol@siemens.com).

Siemens Support

Aplikacja "Siemens Industry Online Support" pozwala na dostep do ponad 300,000 dokume-
noéw dotyczacych produktow Siemensa. Aplikacja wspomaga w ponizszych obszarach:

® rozwigzywanie probleméw podczas realizacji projektu.
® \Wsparcie podczas pojawienia sie probleméw.
® Rozszerzenie systemu lub projektowanie nowego systemu.

Dodatkowo masz dostep do forum technicznego oraz innych artykutéw pisanych przez eks-
pertow:

* FAQs
Przyktady aplikacji

Instrukcje

e Certyfikaty
® Informacje o nowych produktach

Aplikacja "Siemens Industry Online Support" jest dostepna dla systemow: Apple iOS oraz
Android.

1-1 Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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Wstep
1.2 Szkolenia i wsparcie techniczne

Kod QR
Kod QR dostepny na tabliczce znamionowej zawiera specyficzne dane produktu. Kod ten
moze by¢ odczytany przez urzgdzenie mobilne a informacje o produkcie mozna uzuskaé po-

przez mobilng aplikacje "Industry Online Support".

Strony internetowe firm trzecich.
Niniejsza dokumentacja zawiera linki do stron internetowych firm trzecich. Siemens nie bierze
odpowiedzialnosci za zawartos¢ tych stron, nie uzywa zawartosci tych stron dla swoich po-
trzeb, poniewaz Siemens nie moze sprawdzi¢ tych stron oraz nie jest odpowiedzialny za ich
zawartos¢. Urzytkownik korzysta z tych stron na swojg wytaczng odpowiedzialnosé.

1.2 Szkolenia i wsparcie techniczne

szkolenia
Pod ponizszym adresem znajdujg sie informacje dotyczace szkolen Siemensa w zakresie
produktéw, systemow i rozwigzanh w zakresie automatyki i napedow SITRAIN

(http://www.siemens.com/sitrain)

Wsparcie techniczne
Pod ponizszym linkiem mozna znalez¢ kontakt do wsparcia tchnicznego w poszczegéinych

krajach: (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/sc/4868)

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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Wstep
1.3 Dyrektywy, normy i certyfikaty

1.3 Dyektywy, normy i certyfikaty

Odpowiednie Dyrektywy i normy

Certyfikaty do $ciggniecia z internetu

Certifikaty: (https://support.industry.siemens.com/cs/de/en/ps/13206/cert)

deklaracja zgodnosci WE

Pod ponizszym linkiem znalez¢ mozna deklaracje zgodnosci WE dla odpowiednich Dyrektyw,
jak i odpowiednie certyfikaty, protokoty z testéw, deklaracje producenta, certyfikaty z testow
wbudowanych funkcji bezpieczenstwa (safety integrated)
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/ps/13231/cert).

Dla SINAMICS S obowigzujg ponizsze Dyrektywy i normy
e Dyrektywa Niskonapigciowa

SINAMICS S spetnia wymagania zawarte w Dyrektywie Niskonapigciowej
2014/35/EU, o ile sa objete zakresem stosowania niniejszeh Drektywy.

e Dyrektywa Maszynowa

SINAMICS S spetnia wymagania zawarte w Dyrektywie Maszynowe;.
2006/42/EC, o ile sg objete zakresem stosowania niniejszeh Drektywy.

Zastosowanie urzadzen SINAMICS S w typowych aplikacjach maszynowych zostato w
petni sprawdzone pod kontem zgodnosci z gtéwnymi regulacjami tej dyrektywy dotyczacy-
mi zdrowia i bezpieczenstwa.

e Dyrektywa 2011/65/EU

Elementy SINAMICS S spetniajg wymagania Dyrektywy 2011/65/EU dotyczgce ograni-
czen w stosowaniu niebezpiecznych substancji w urzadzeniach elektrycznych i elektro-
nicznych (RoHS II).

e Europejska Dyrektywa EMC
Elementy SINAMICS S spetniajg wymagania Dyrektywy 2014/30/EU.

1-3 Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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Wstep
1.4 Dodatkowe informacje

1.4 Dodatkowe informacje

Zapewnienie niezawodnej pracy
Niniejsza dokumentacja opisuje pozgdany stan, ktéry gdy wystapi, zapewnia wymagany po-
ziom niezawodnej pracy oraz zgodnos$¢ z wymaganiami EMC.

Jezeli wymagane sg jakiekolwiek odstepstwa od wymagan opisanych w niniejszej instrukcji,
odpowiednie czynnosci (np. pomiary) powinny by¢ wykonane, aby sprawdzi¢/ potwierdzi¢ ze
wymagany poziom niezawodnej pracy oraz zgodnosci z wymaganiami EMC jest osiggniety.

Czesci zamienne

Lista czesci zamiennych jest dostepna w internecie pod ponizszym adresem:
(https://support.industry.siemens.com/sc/de/en/sc/2110).

Rozwdéj produktu
Komponenty podlegajg procesowi ciggtego udoskonalania (poprawa niezawodnosci, zakon-
czenie produkcji komponentow itp.)
Rozwdj i udoskonalanie produktu cechuje sie kompatybilnoscig czesci zamiennych i nie
zmienia numeréw zaméwieniowych komponentow.
W trakcie takiego procesu umiejscowienie punktdéw przytaczeniowych moze nieznacznie sie
zmieni¢, co nie stanowi problemu w prawidtowym uzytkowaniu produktow. W przypadku niety-
powych instalacji nalezy to jednak uwzgledniac ( np. poprzez zapewnienie odpowiednich dtu-
gosci kabli i przewodbw oraz zachowanie odpowiednich odstepéw)

Uzywanie produktéw firm trzecich

Niniejsza dokumentacja zawiera zalecenia dotyczace produktéw firm trzecich. Siemens ak-
ceptuje mozliwos¢ stosowania produktéw firm trzecich. Mozna uzywaé odpowiednikéw od
innych producentéw.

Siemens nie udziela zadnych gwarancji co do wiasciwosci produktow innych firm.

Symbole uziemienia

oznaczenie zZnaczenie

przytgczenie przewodu ochronnego

J_ masa (np. M 24 V)

pofaczenie wyréwnujace potencjaty

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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Podstawowe informacje bezpieczenstwa 2

2.1 Ogdlne informacje bezpieczenstwa

A vwaca

Niebezpieczenstwo porazenia prgdem elektrycznym oraz zagrozenie zycia z powodu innych

zrodet energii.

Dotkniecie elementéw pod napieciem moze spowodowac Smier¢ lub powazne obrazenia.

® Z urzadzeniami elektrycznymi pracuj tylko wtedy, gdy masz odpowiednie kwalifikacje do
takiej pracy.

® Nalezy zawsze przestrzega¢ odpowiednich przepiséw krajowych

Dla zapewnienia bezpieczenstwa stosuj sie do ponizszych krokéw:

1. Przygotuj do wytagczenia. Poinformuj wszystkich, ktorych wytgczenie moze dotyczy¢

2. Odtgcz uktad napedowy od zasilania i zabezpiecz przed przypadkowym podaniem
napiecia.

3. Odczekaj az kondensatory wewnatrz urzadzenia zostang roztadowane. Wymagany czas
podany jest na tabliczkach ostrzegawczych na urzadzeniu.

4. Sprawdz czy nie ma napiecia pomiedzy wszystkimi zaciskami zasilajgcymi oraz pomie-
dzy kazdym zaciskiem zasilajgcym a szyng uziemiajaca.

5. Sprawdz czy wszystkie pomocnicze napiecia zostaty odigczone.

6. Sprawdz czy silniki sie nie obracajg

7. Zidentyfikuj inne potencjalne niebezpieczne zrodta energii takie jak: sprezone powietrze,
uktady hydrauliczne, woda. Nalezy przetaczy¢ takie zrédta do bezpiecznego stanu.

8. Sprawdz czy odtgczono i zablokowano wtasciwy system napedowy

Po zakonczeniu prac, przywro¢ urzgdzenie do gotowosci w odwrotnej kolejnosci

A UWAGA

Niebezpieczenstwo porazenia prgdem lub pozaru w przypadku zasilania z sieci o zbyt wy-

sokiej impedancji.

Zbyt niskie prady zwarciowe mogg powodowac, ze urzadzenia zabezpieczajgce nie odigczg

napiecia, lub zrobig to zbyt p6zno, moze to spowodowac porazenie prgdem lub pozar.

® Sprawdz, czy prad zwarciowy w punkcie przytgczenia przemiennika do sieci w przypad-
ku zwarcia miedzyfazowego lub doziemnego spetnia minimalne wymagania urzgdzenia
zabezpieczajgcego.

e W przypadku gdy prad zwarciowy doziemny nie osigga minimalnej wartosci wymaganej
przez zastosowane urzadzenie zabezpieczajgce, nalezy stosowac¢ dodatkowe zabezpie-

czenie réznicowoprgdowe. Prad zwarciowy doziemny moze osiggac zbyt matg wartosc,
szczegolnie w sieciach TT.

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu 2-1
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Podstawowe informacje bezpieczehstwa

2.1 Ogodlne informacje bezpieczenstwa

A vwaca

Niebezpieczenstwo porazenia pradem lub pozaru w przypadku zasilania z sieci 0 zbyt

niskiej impedanciji.

Urzadzenia zabezpieczajgce nie wytgczyé prgdoéw zwarciowych o zbyt wysokiej wartosci,

co moze spowodowac ich zniszczenie i doprowadzi¢ do porazenia prgdem lub pozaru.

® Upewnij sie, ze prad zwarciowy jaki moze wystapi¢ nie przekracza zdolnosci roztgczania
urzadzenia zabezpieczajgcego.

A vWAGA

Niebezpieczenstwo porazenia w przypadku gdy urzadzenie nie jest uziemione

W przypadku braku, lub ztego wykonania uziemienia dla urzgdzen o klasie ochrony |, na od-
stonietych czesciach urzgdzenia moze pojawic sie niebezpieczne napiecie, co w przypadku
dotkniecia stwarza niebezpieczenstwo $mierci lub powaznych obrazen.

® \Wykonaj uziemienie zgodnie z odpowiednimi regulacjami

A\ vwaca

Niebezpieczenstwo porazenia w przypadku zasilania z nieodpowiedniego Zrédta

W przypadku zasilania urzadzenia z niewfta$ciwego zrodta, na odstonigtych elementach

moze pojawic sie niebezpieczne napiecie, co w przypadku dotkniecia stwarza niebezpie-

czenstwo smierci lub powaznych obrazen.

e Nalezy uzywac tylko zrodet, ktére zapewniajg napiecie SELV(Safety Extra Low Voltage)
lub PELV-(Protective Extra Low Voltage) dla wszystkich napie¢ wyjsciowych, potgczen i
zaciskow modutow elektronicznych.

A vwaca

Porazenie prgdem elektrycznym na skutek uszkodzenia urzgdzenia

Niewtasciwa obstuga moze spowodowac uszkodzenie urzgdzenia. W uszkodzonych urzg-

dzeniach niebezpieczne napiecie moze pojawi¢ sie na obudowie lub na odstonietych ele-

mentach, co w przypadku dotkniecia moze spowodowac smieré lub powazne obrazenia.

® Podczas transportu, magazynowania oraz pracy urzadzenia nalezy zawsze
przestrzegaé ograniczen podawanych w danych technicznych.

® Nie uzywac uszkodzonych elementoéw i urzadzen

2-1 Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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Podstawowe informacje bezpieczehnstwa

2.1 Ogolne informacje bezpieczenstwa

A vwaca

Ryzyko porazenia pradem elektrycznym z powodu niepodtgczonych ekranéw kabli

Niebezpieczne napiecia dotykowe moga pojawi¢ sie w wyniku sprzezenia pojemnosciowe-

go z powodu niepodtgczonych ekranéw kabli.

® Jako minimum nalezy zawsze uziemiac ekrany oraz niewykorzystywane zyty kabli
sitowych z jednej strony.

A vwaca

Iskrzenie gdy wtyczki polgczen elekirycznych sg wyjmowane podczas pracy.

Wyjmowanie wtyczek w potgczeniach elektrycznych podczas pracy urzadzenia moze po-

wodowac iskrzenia, co moze by¢ przyczyng powaznego uszkodzenia ciata lub $mierci.

® Nalezy wyjmowac wtyczki tylko gdy urzadzenie jest w stanie beznapieciowym chyba, ze
jest wyrazna informacja, ze wtyczki mogg by¢ wyjmowane podczas pracy urzadzenia.

A\ vwaca

Porazenie pradem elektrycznym w wyniku tadunkéw elektrycznych w elementach mocy.

BW wyniku zastosowania kondensatoréw, niebezpieczne napiecie wystepuje w urzgdzeniu

przez 5 minut po odtaczeniu od napiecia. Dotykanie elementéw pod napieciem moze by¢

przyczyna $mierci lub powaznych obrazen.

® (Odczekaj 5 minut po wytgczeniu napiecia zanim zmierzysz czy napiecie zostato
odtgczone a nastepnie zacznij prace

Uwaga

Ryzyko uszkodzenia mienia spowodowane luznymi potgczeniami sitowymi.

Nieprawidlowe momenty dokrecenia potaczen sitowych lub wibracje mogg spowodowac

ich poluzowanie. To w konsekwencji moze prowadzi¢ do uszkodzen spowodowanych po-

zarem, uszkodzenia urzadzenia lub jego niewtasciwe funkcjonowanie.

e Dokre¢ wszystkie potgczenia sitowe wlasciwym momentem.

® Sprawdzaj regularnie momenty potgczen sitowych, w szczegélnosci gdy urzadzenie
byto transportowane.

A\ vwaca

Rozprzestrzenianie sie pozaru z urzadzen przeznaczonych do zabudowy

W razie wybuchu pozaru, obudowy urzadzen przeznaczonych do zabudowy nie sg w stanie
zapobiec wydostawaniu sie ognia i dymu. Moze to prowadzi¢ do powaznych obrazeh lub
utraty zycia.

® |nstaluj urzadzenia w metalowych szafach w taki sposéb, aby personel byt zabezpieczo-
ny przed ogniem i dymem lub podejmij inne srodki aby zabezpieczy¢ personel.

® Zapewnij aby dym mogt wydobywac sie w kontrolowany i monitorowany sposob.
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Podstawowe informacje bezpieczehstwa

2.1 Ogodlne informacje bezpieczenstwa

A vwaca

Ryzyko zakiécen pracy rozrusznikbédw serca i innych aktywnych implantéw

Przeksztattniki podczas pracy sa zrédiem pola elektromagnetycznego (EMF). Pole elektro-

magnetyczne moze zakitécac prace aktywnych implantéw, w tym rozrusznikéw serca. Lu-

dzie z aktywnymi implantami znajdujgcymi sie w bezposredniej bliskosci przemiennikow sg

zagrozeni.

® Jako uzytkownik urzgdzenia emitujgcego pole elektromagnetyczne ocen indywidualnie
ryzyko osob z aktywnymi implantami.

® Nalezy przestrzega¢ danych dotyczacych emisji pola elektromagnetycznego zawartych
w dokumentac;ji produktu.

A vwaca

Niezamierzony ruch maszyn spowodowane telefonami komérkowymi lub nadajnikami

radiowymi.

Jezeli nadajniki radiowe lub telefony komoérkowe o mocy nadawania > 1W znajda sie w bez-

posredniej bliskosci urzadzenia, moga powodowac jego niewtasciwa prace. Niewtasciwa

praca moze wptywaé na bezpieczenstwo pracy maszyn, co moze stwarzaé zagrozenie dla

ludzi lub mienia.

e Jezeli podchodzisz blizej niz na 2 metry do urzadzenia wytgcz nadajniki radiowe lub
telefon komorkowy.

e Uzywaj aplikacji "SIEMENS Industry Online Support app" tylko przy urzadzeniach, ktére
zostaty wytgczone.

Uwaga

Uszkodzenie izolacji uzwojen silnika w wyniku nadmiernego napigcia

W systemach zasilania z uziemionym przewodem fazowym lub w przypadku doziemienia

jednej z faz w systemach zasilania IT, izolacja silnika moze zosta¢ uszkodzona w wyniku

podwyzszonego napiecia wzgledem ziemi. Jezeli uzywane sg silniki, ktérych izolacja nie

jest przystosowana do pracy z uziemionym przewodem fazowym, nalezy przedsiewzig¢ po-

nizsze srodki:

® Sieci IT: Nalezy stosowac urzgdzenia kontrolujgce doziemienia i w razie wystgpienia
doziemienia usuwac je tak szybko jak to mozliwe.

® Sieci TN lub TT z uziemionym przewodem fazowym: Nalezy stosowac od strony

zasilania transformator izolujgcy

A\ vwaca

Pozar z powodu zbyt matych odstepéw wentylacyjnych

Nieodpowiednie odstepy wentylacyjne mogg powodowac przegrzewanie sie elementow a w
konsekwenciji pozar lub zadymienie. Moze to prowadzi¢ do ryzyka $mierci lub powaznych
obrazen. Moze to prowadzi¢ rowniez do wydtuzonych postojow oraz skrécenia zywotnosci
urzadzen lub systemoéw.

® Nalezy przestrzega¢ minimalnych odstepdw wentylacyjnych dla urzadzen..
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Podstawowe informacje bezpieczehnstwa

2.1 Ogolne informacje bezpieczenstwa

Uwaga

Przegrzewanie z powodu niewtasciwej pozycji montazu.
Urzadzenie moze sie przegrzaé i w rezultacie uszkodzi¢ jezeli montowane bedzie w niewta-
sciwej pozyciji.

® Montuj urzgdzenia tylko we wtasciwej pozyciji.

A vwaca

Nieuswiadomione niebezpieczernstwo w wyniku braku tabliczek ostrzegajgcych

DW przypadku braku tabliczek ostrzegajacych lub jezeli sg one niewtasciwe, moze wy-
stapi¢ nieuswiadomione niebezpieczenstwo, ktére moze by¢ przyczyng smierci lub ciez-
kich obrazen.

e Sprawdzaj, czy zgodnie z dokumentacja tabliczki ostrzegajgce sg kompletne.

e Uzupetnij brakujgce tabliczki, tam gdzie jest to niezbedne w lokalnym jezyku.

* Wymien niewtasciwe tabliczki.

Uwaga

Uszkodzenie urzadzenia na skutek niewtasciwych testéw napieciowych lub izolaciji.

Niewtasciwe testy napieciowe lub izolacji mogg powodowaé uszkodzenie urzgdzenia.

® Przed wykonaniem testu izolacji lub napieciowego systemu lub maszyny odtgcz
urzadzenie, poniewaz przeszio ono odpowiednie testy w fabryce i nie ma potrzeby
ponownego testowania.

A\ vwaca

Niezamierzone ruchy maszyny spowodowane nieaktywnymi funkcjami bezpieczenstwa.
Nieaktywne lub niezaadoptowane funkcje bezpieczenstwa mogg powodowac niezamierzo-
ne ruchy maszyny, co moze by¢ przyczyng $mierci lub powaznych obrazeh.
® Nalezy przestrzega¢ informacji zawartych w odpowiedniej dokumentacji produktu.
] Nalezy  przeprowadzi¢  sprawdzenie  dziatania  funkcji  odpowiadajgcych
za bezpieczenstwo catego systemu, w tym wszystkich elementéw odpowiedzialnych za
bezpieczenstwo.
e Upewnij sig, ze funkcje bezpieczenstwa stosowane w urzadzeniach oraz programy
sterujgce ich praca sg dopasowane i aktywowane przez odpowiednig parametryzacje.
e \Wykonaj test funkcjonalny.
® Przekazuj urzgdzenia i systemy do eksploatacji wytacznie jezeli masz pewnos¢ ze
funkcje odpowiadajgce za bezpieczenstwo dziatajg poprawnie.
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Podstawowe informacje bezpieczehstwa

2.1 Ogodlne informacje bezpieczenstwa

Uwaga
Wazne informacje odno$nie wbudowanych funkcji bezpieczefistwa (Safety Integrated
Functions)

Jezeli uzywa sie wbudowanych funkcji bezpieczenstwa nalezy zawsze przestrzegac informa-
cji o bezpieczenstwie zawartych w instrukcji dla wbudowanych funkcji bezpieczenstwa.

A vwaca

Niewtasciwe dziatanie urzgdzenia w wyniku btednej lub zmienionej parametryzag;ji.

W wyniku niewtasciwej parametryzacji lub zmian nastaw parametréw urzadzenie moze
dziata¢ niewtasciwie, co moze spowodowac $mier¢ lub powazne obrazenia.

® Zabezpieczaj parametry przed nieautoryzowanymi zmianami.
® Obstuguj potencjalnie niewtasciwe dziatanie poprzez podejmowanie okreslonych dziatan
np. zatrzymanie lub wylaczenie bezpieczenstwa.
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Podstawowe informacje bezpieczehstwa

2.2 Uszkodzenia spowodowane polem elektrycznym lub wytadowaniem elektrostatycznym

2.2 Uszkodzenia spowodowane polem elektrycznym lub wytadowaniem

elektrostatycznym.

Urzadzenia wrazliwe na wytadowania elektrostatyczne (ESD) to indywidualne komponenty,
uktady scalone moduty lub urzgdzenia ktére mogg zosta¢ uszkodzone zaréwno w wyniku
dziatania pol elektrycznych jak i wytadowan elektrostatycznych.

: Uwaga
Uszkodzenie urzadzenia spowodowane polem elektrycznym lub wytadowaniem elektrosta-
tycznym.

Pole elektryczne lub wytadowania elektrostatyczne mogg powodowac niewtasciwg prace w

wyniku uszkodzenia indywidualnych komponentdw, uktadéw scalonych, modutéw lub

urzadzen.

e Komponenty elektroniczne nalezy pakowaé, przechowywac, transportowaé tylko w
oryginalnych opakowaniach lub zapakowane w inne odpowiednie materiaty, takie jak:
przewodzace pianki, przewodzgce gumy lub folia aluminiowa.

e Komponenty mozna dotykac jedynie jezeli jeste$ uziemiony w jeden z ponizej opisanych
sposobow:

- Poprzez opaske ESD na nadgarstku
- Poprzez obuwie ESD lub paski uziemiajace ESD noszone w pomieszczeniach ESD z
przewodzaca podtoga.

¢ Nalezy ktasc¢ elektroniczne urzadzenia, moduty, komponenty na powierzchniach przewo-
dzacych (stoty z blatami ESD, pianka ESD, opakowanie ESD, kontener transportowy
ESD)
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Podstawowe informacje bezpieczehstwa
2.3 Gwarancje i odpowiedzialnosc¢ dla przyktadow aplikacyjnych

2.3 Gwarancje i odpowiedzialno$¢ dla przyktadéw aplikacyjnych.

Przyktady aplikacyjne nie sg wigzgce i moga nie by¢ kompletne w zakresie konfiguracji, urza-
dzen lub innych mogacych sie pojawi¢ ewentualnosci. Przyktady aplikacji nie sg specyficzny-
mi rozwigzaniami, ale zostaly umieszczone w celu wsparcia rozwigzywania typowych zadan
aplikacyjnych.

Jako uzytkownik sam jeste$ odpowiedzialny za upewnienie sie czy opisane produkty dziata-
ja poprawnie. Przykfady aplikacyjne nie zwalniajg z odpowiedzialnosci z bezpiecznego po-
stugiwania sie urzadzeniem podczas uzywania, instalowania lub konserwaciji.
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Podstawowe informacje bezpieczehstwa
2.4 Bezpieczenstwo przemystowe

24 Bezpieczenstwo przemystowe

Uwaga
Zabezpieczenia przemystowe

Siemens dostarcza produkty i rozwigzania z funkcjami zabezpieczenia przemystowego, kidre
wspierajg bezpieczng prace fabryk, systeméw, maszyn i sieci.

Aby zabezpieczy¢ fabryki, systemy, maszyny i sieci przed cyber-zagrozeniami nalezy zaim-
plementowac i utrzymywac w sprawnosci holistyczng i nowoczesng koncepcje bezpieczen-
stwa przemystowego. Produkty i rozwigzania firmy Siemens stanowig jeden element takiej
koncepciji.

Klienci sg odpowiedzialni za zapobieganie nieautoryzowanym dostepom do ich fabryk, syste-
mdw, maszyn i sieci. Takie systemy, maszyny i komponenty powinny by¢ podtgczone do sieci
lub Internetu jezeli takie potgczenie jest wymagane i w zakresie jaki jest wymagany i tylko
gdy odpowiednie srodki bezpieczenstwa zostaty wdrozone (np. firewall lub/i segmentacja
sieci).

Dodatkowe informacje dotyczace zabezpieczen przemystowych kiére moga by¢ zaimplemen-
towane mozna znalez¢ na stronie internetowe;:

(https://www.siemens.com/industrialsecurity)

Produkty Siemensa sg ciggle udoskonalane, aby ciagle zwiekszac ich poziom zabezpieczen.
Siemens zaleca, aby uaktualnia¢ produkty tak szybko jak nowe wersje sa dostepne, oraz aby
uzywac jedynie najnowsze wersje produktow. Uzywanie produktdw ktore nie sg juz wspiera-
ne, lub niewykonywanie uaktualnien produktéw na biezgco naraza uzytkownika na cyber-za-
grozenia.

Aby na biezaco by¢ informowanym o najnowszych uaktualnieniach mozna subskrybowac
Si Industrial S ity RSS Feed .

(https://www.siemens.com/industrialsecurity)

Dodatkowe informacje sg dostepne w internecie:

Industrial Security Configuration Manual (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/
view/108862708)
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2.4 Bezpieczenstwo przemystowe
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A\ vwaca

Niebezpieczna praca spowodowana manipulowaniem oprogramowaniem

Manipulowanie oprogramowaniem np. wirusy, trojany, robaki mogg powodowac niebez-

pieczng prace systemu, co moze prowadzi¢ do $mierci, powaznych obrazen lub uszkodze-

nia mienia.

® Nalezy uaktualnia¢ software.

e \Wigcz komponenty automatyki i napedowe do nowoczesnej, holistycznej koncepciji
bezpieczenstwa instalacji lub maszyny.

e Upewnij sie ze wszystkie zainstalowane komponenty zostaty wigczone do nowoczesnej,
holistycznej koncepcji bezpieczenstwa.

® Zabezpieczaj pliki przechowywane na przenosnych nos$nikach przed ziosliwym
oprogramowaniem poprzez np. skanery antywirusowe.

® Po ukonczeniu uruchamiania nalezy sprawdzi¢ wszystkie ustawienia dotyczace
bezpieczenstwa.

® Zabezpieczaj naped przed nieautoryzowanymi zmianami poprzez uaktywnianie funkcji
przemiennika czestotliwosci: "Know-how protection”

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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Podstawowe informacje bezpieczehnstwa

2.5 Ryzyko resztkowe systemu napedowego

2.5 Ryzyko resztkowe (residual risk) systemu napedowego

Podczas oceny ryzyka w odniesieniu do maszyny lub systemu zgodnie z odpowiednimi lokal-
nymi przepisami (np. Dyrektywa Maszynowa), producent maszyny lub instalator systemu
musi wzig¢ pod uwage ponizsze ryzyko resztkowe wynikajgce z komponentéw sterowania i
napedowych systemu napedowego:

1. Niezamierzony ruch napedzanej maszyny lub komponentéw systemu podczas urucha-
miania, pracy, konserwacji i napraw spowodowany na przyktad:

— Btedami hardweru i/lub softweru w czujnikach, systemie sterowania, przetwornikach
oraz potgczeniach kablowych.

— Czasem reakcji systemu sterowania i napedu.

— Pracg i/llub warunkami srodowiskowymi niezgodnymi ze specyfikacja.

— Kondensacjg pary wodnej / przewodzacymi zanieczyszczeniami

— Parametryzacja, oprogramowaniem, okablowaniem, btedami w instalaciji.

— Uzywaniem urzadzenh bezprzewodowych w bezposrednim sasiedztwie komponentow
elektronicznych.

— Woptywami z zewnatrz / uszkodzeniem.
— Promieniowaniem rentgenowskim, promieniowaniem jonizacyjnym i kosmicznym

2. W sytuacjach awaryjnych z urzadzenia moze wydobywaé wysoka temperatura, w tym
ptomienie, emisja Swiatta i hatasu. Sytuacje awaryjne mogg by¢ spowodowane:

Uszkodzeniem komponentu.

Btedami oprogramowania

Pracg i/lub warunkami srodowiskowymi niezgodnymi ze specyfikacja.

Wptywami z zewnatrz / uszkodzeniem.

3. Niebezpieczne napiecie spowodowane na przyktad:

— Uszkodzeniem komponentu.
— Woptywem podczas wytadowania elektrostatycznego.

— Indukowaniem napiecia w obracajgcych sie silnikach.

— Praca i/lub warunkami srodowiskowymi niezgodnymi ze specyfikacja.
— Kondensacjg pary wodnej / przewodzacymi zanieczyszczeniami

—  Wplywami z zewnatrz / uszkodzeniem.

4. Generowane podczas pracy pola elektryczne, magnetyczne i elektromagnetyczne mogg
powodowaé ryzyko u oséb z rozrusznikami serca, implantami, metalowymi protezami
stawow, jezeli osoby te znajdg zbyt blisko.

5. Uwalnianie lub emisja elementdéw zanieczyszczajacych srodowisko w wyniku awarii i/lub
niewlasciwemu wyrzucaniu zuzytych lub uszkodzonych komponentéw.

6. Wplyw systeméw komunikacji sieciowej np. komunikacja danych przez sie¢

Wiecej informaciji o ryzykach szczatkowych w komponentach systeméw napedowych mozna
znalez¢ w odpowiednich rozdziatach instrukcji obstugi.
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2.5 Ryzyko resztkowe systemu napedowego
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Jednostki sterujgce 3

3.1 Wstep

Opis

Jednostki sterujgce CU320-2 PN i CU320-2 DP systemu SINAMICS S sg przeznaczone
dla uzytku z kilkoma napedami.

Liczba napeddéw o zmiennej predkosci zalezy od:
® \Wymaganej wydajnosci
¢ Wymaganych dodatkowych funkgc;ji

® \Wymaganej metody sterowania w petli otwartej/zamknietej (servo, wektor lub U/f)
Oprogramowanie i parametry sg przechowywane na karcie pamieci wktadanej do napedu.
Gniazdo opcji stuzy do rozszerzenia liczby terminali lub dostosowania do innych interfejséw
komunikacyjnych (do sterowania nadrzednego).

Kompatybilne wersje firmware:
e (CU320-2 PN V4.4 lub wyzsza
e (CU320-2 DP V4.3 lub wyzsza
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Jednostki sterujgce

3.1 Wstep
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Zaslepka
Ptyta opcjonalna (opcja)

Karta pamieci

Rysunek 3-1 Przeglad, jednostka sterujgca CU320-2 PN
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Jednostki sterujgce
3.1 Wstep

Ostona

Zaslepka
Plyta opcjonalna (opcja)

® OO

Karta pamieci

Rysunek 3-2 Przeglad, jednostka sterujgca CU320-2 DP

Uwaga

Jednostka sterujgca, ptyta opcjonalna i karta pamieci muszg by¢é zamawiane odzielnie.

Jesli aplikacja wymaga wiecej niz jednej jednostki sterujgcej, ich liczbe mozna
odpowiednio zwiekszy¢. Jednostki sterujgce sg wtedy tagczone ze sobg np. przez
PROFIBUS.

Jednostka sterujgca komunikuje sie z powigzanymi komponentami (Motor Modules, Line
Modules, Sensor Modules, Terminal Modules, itd.) przez wewnetrzny interfejs DRIVE-
CLiQ.
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Jednostki sterujgce

3.1 Wstep
Control
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Rysunek 3-3 Przyktadowa konfiguracja
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Jednostki sterujgce

3.2 Instrukcje bezpieczeristwa dla jednostek sterujgcych

3.2 Instrukcje bezpieczenstwa dla jednostek sterujgcych

UWAGA
Zniszczenie elementéw w wyniku wysokich prgdéw uptywowych

Jednostka sterujgca lub inne wezty PROFIBUS i/ lub PROFINET mogg zosta¢ zniszczone,
jesli przez kabel PROFIBUS lub PROFINET ptyng znaczne prady uptywowe.

e Pomiedzy elementami systemu instalacji, ktére znajdujg sie w pewnej odlegtosci od
siebie, nalezy zastosowac funkcjonalny przewdd wyréwnawczy o przekroju co najmniej
10 mm?2.

UWAGA

Uszkodzenie lub awaria ptyty opcjonalnej przez jej wktadanie i wyjmowanie podczas pracy

Woyciagniecie i wlozenie ptyty opcjonalnej podczas pracy moze jg uszkodzi¢ lub
spowodowac nieprawidtowe dziatanie.
o Wyjmij lub wi6z ptyte opcjonalng tylko wtedy, gdy jednostka sterujgca jest niezasilona.

UWAGA

Uszkodzenia spowodowane uzyciem niewtasciwych kabli DRIVE-CLiQ

Stosowanie niewtasciwych kabli DRIVE-CLiIQ moze spowodowac uszkodzenie lub
nieprawidtowe dziatanie urzadzeh lub systemu.

e Nalezy uzywac tylko odpowiednich kabli DRIVE-CLIQ, ktére zostaty dopuszczone
przez firme Siemens do konkretnego zastosowania.

Uwaga

Usterki spowodowane zanieczyszczonymi interfejsami DRIVE-CLIQ

Usterki w systemie moga wystgpi¢ w wyniku uzycia zanieczyszczonych interfejséw DRIVE-CLIiQ.
e Zakryj nieuzywane interfejsy DRIVE-CLiQ dostarczonymi zaslepkami.

Uwaga
Funkcja wyréwnania potencjatéw dla rozproszonych weztéw DRIVE-CLIQ

Zintegruj wszystkie komponenty, ktére sg potgczone przez DRIVE-CLiQ w funkcjonalnej
koncepcji wyrownania potencjatow. Potgczenie wykonuje sie, przez montaz na nieostonietej
metalowej maszynie i jednostkach instalacji, ktére sg ze sobg potgczone.

Alternatywnie mozna wykona¢ wyréwnanie potencjatéw za pomocg przewodu (min. 6 mm?),
ktory jest prowadzony mozliwie réwnolegle do przewodu DRIVE-CLIiQ. Dotyczy to wszystkich
rozproszonych weztéw DRIVE-CLIiQ, np. DME20, SME20, SME25, SME120, SME125.
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Jednostki sterujgce
3.3 Jednostka sterujgca CU320-2 PN (PROFINET)

Uwaga
Usterka w stanie wytaczonym spowodowana prgdami diagnostycznymi

W przeciwienstwie do mechanicznych stykow przetaczajacych, np. wylgczniki awaryjne, prady
diagnostyczne moga réwniez ptynaé, gdy potprzewodnik jest w stanie wylgczonym (stan logiczny
,0” lub ,OFF”). Jesli potgczenie z wejsciami cyfrowymi jest bledne, prady diagnostyczne moga
powodowac nieprawidtowe stany przetgczania. Nieprawidtowe stany sygnatow wejs¢ cyfrowych
moga powodowac niepozgdane ruchy czesci maszyny i powodowac nieprawidtowe dziatanie.

e Przestrzega¢ warunkéw wejsc i wyjs¢ cyfrowych okreslonych w odpowiedniej dokumentacji
producenta.

e Sprawdzi¢ stan wejs¢ i wyjs¢ cyfrowych pod katem pragdow w stanie ,WYLACZONY” i w
razie potrzeby podigczy¢ wejscia cyfrowe do odpowiednio zwymiarowanych rezystoréw
zewnetrznych w celu ochrony przed potencjatem odniesienia wejs¢ cyfrowych.

3.3 Jednostka sterujgca CU320-2 PN (PROFINET)

3.31 Opis

Jednostka sterujgca CU320-2 PN jest centralnym modutem sterujgcym w ktérym funkcije petli
zamknietej i petli otwartej sg zaimplementowane dla jednego lub wiekszej liczby modutéw
prostownikowych (Line Modules) i/lub modutéw silnikowych (Motor Modules). Jednostka ta
moze by¢ uzywana z wersjg firmware 4.4 lub wyzsza.

Jednostka CU320-2 PN posiada nastepujgce interfejsy (porty):
Tabela 3-1 Przeglad interfejséw CU320-2 PN

Typ llos¢
Izolowane wejscia cyfrowe 12

Nieizolowane wejscia/wyjscia cyfrowe
Interfejsy DRIVE-CLIQ

Interfejsy PROFINET

LAN (Ethernet)

Interfejs szeregowy (RS232)

Gniazdo opcji

W2 (2N~

Zaciski pomiarowe

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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Jednostki sterujgce
3.3 Jednostka sterujgca CU320-2 PN (PROFINET)

3.3.2 Opis interfejsu

3.3.21 Przeglad

X100...X103
Interfejsy DRIVE-CLIQ

Podtgczenie ekranow

Wejscia/wyjscia X122
cyfrowe X132

Gniazdo opcji

X124
Zasilanie elektroniki

X150 P2

X150 P1

Interfejsy
PROFINET

LEDs
RD
COM
__1)
OPT
X127
LAN (Ethernet)
Ztacze panelu
operatorskiego

Tabliczka znamionowa

Gniazdo pomiarowe

Gniazdo na karte Przycisk RESET

pamieci X140
Interfejs szeregowy
Przytacze przewodu
ochronnego
"LED zarezerwowany Przycisk DIAG

Rysunek 3-4  Przeglad interfejsu CU320-2 PN (bez ostony i zaslepki)

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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Jednostki sterujgce

3.3 Jednostka sterujgca CU320-2 PN (PROFINET)

Przytacze przewodu
ochronnego

X140
Interfejs szeregowy
(RS 232)

Gniazdo pomiarowe

Rysunek 3-5 Interfejs X140 i gniazdo pomiarowe - CU320-2 PN (widok od dotu)

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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Jednostki sterujgce

3.3 Jednostka sterujgca CU320-2 PN (PROFINET)

Ztacze PCB

Rysunek 3-6  Montaz ztgcza PCB (Phoenix Contact) w gniezdzie pomiarowym

3.3.2.2 X100-X103 interfejsy DRIVE-CLIQ

Tabela 3-2  X100-X103 interfejsy DRIVE-CLIQ

Pin Nazwa sygnatu Dane techniczne
1 TXP Wysytane dane +
2 TXN Wysytane dane -
3 RXP Odbierane dane +
4 Zarezerwowane, nie uzywac | -
5 Zarezerwowane, nie uzywac | -
6 RXN Odbierane dane -
7 Zarezerwowane, nie uzywac | -
8 Zarezerwowane, nie uzywac | -
A +(24 V) Zasilanie
B M (0 V) Masa elektroniki
Typ Gniazdo DRIVE-CLIQ
ztgcza

Zaslepki dla interfejséw DRIVE-CLiQ wchodzg w zakres dostawy.
Zaslepki (50 x) Nr zaméwieniowy: 6SL3066-4CA00-0AAQ

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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Jednostki sterujgce

3.3 Jednostka sterujgca CU320-2 PN (PROFINET)

3.3.2.3 X122 wejscia/wyjscia cyfrowe

Tabela 3-3 X122 wejscia/wyjscia cyfrowe

Zacisk Oznaczenie") Dane techniczne
1 DI 0 Napiecie: -3 ... +30 V DC
Elektryczna izolacja: Tak
2 DI 1
! OI]]D Potencjat odniesienia: M1
OI]]D 3 DI 2 Charakterystyka wejsciowa wg IEC 61131-2, typ 1
OIIID 4 DI 3 Napiecie wejsciowe (w tym tetnienia)
OI]]D 5 DI 16 Sygnat"1": 15 ... 30 V
O[[ID 6 DI 17 Sygnat"0": -3 ... +5V
OI]]D Prad wejsciowy
przy 24 V DC: typ. 3.5 mA
Om]] przy <0.5 mA: Sygnat "0" wykrywalny niezawodnie
OI]]D Opoznienie na wejsciu
OI]]]] dla"0" - "1": typ. 50 ps
Qﬂ]]] dla"1" - "0": typ. 150 ps
Ol 7 M1 Potengjat odniesienia dla zaciskow 1 ... 6
OI]]]] 8 M Masa elektroniki
Olb 9 DI/DO 8 Jako wejécie:
Izolacja elektryczna: nie
11 M Potencjat odniesienia: M
12 DI/DO 10 Charakterystyka wejsciowa wg IEC 61131-2, typ 1
13 DI/DO 11 Napigcie wejsciowe (w tym tetnienia)
14 M Sygnat"1": 15 ... 30 V

Sygnat"0": -3 ... +5V

Prad wejsciowy

przy 24 V DC: typ. 3.5 mA

przy <0.5 mA: Sygnat "0" wykrywalny niezawodnie
Opdznienie na wejsciu

dla"0" - "1": typ. 5 us

dla "1" - "0": typ. 50 ps

DI 8, DI 9, DI 10 i DI 11 sa "szybkimi wejsciami"?
Jako wyjscie:

Napigcie: 24 V DC

Izolacja elektryczn: nie

Potencjat odniesienia: M

Napiecie wyjsciowe

Sygnat "1", z obcigzeniem: > X124.+ -2 V

Prad wyjsciowy

dla kazdego wyjscia: < 0.5 A

Suma wszystkich czterech wyjs¢: <2 A

Prad resztkowy dla sygnatu "0": < 0.5 mA
Ochrona przed zwarciem, automatyczny restart po
zwarciu

Typy obcigzenia: omowe, pojemnosciowe, indukcyjne
Opdznienie na wyjsciud

dla "0" - "1": typ. 150 ps / max. 400 ps (obcigzenie omowe)
dla "1" - "0": typ. 75 ps / max. 100 ps (obcigzenie omowe)

Czestotliwosé przetgczania

3-10
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Jednostki sterujgce
3.3 Jednostka sterujgca CU320-2 PN (PROFINET)

Zacisk Oznaczenie") Dane techniczne

Dla obcigzenia omowego: Max. 100 Hz
Dla obcigzenia indukcyjnego: Max. 0.5 Hz
Dla obcigzenia lampy: max. 10 Hz
Obcigzenie lampy: max. 5 W

Typ: Zacisk sprezynowy 3

1) DI: wejscie cyfrowe; DI/DO: dwukierunkowe wejscie/wyjscie cyfrowe; M: masa elektroniki; M1: potencjat odniesienia
2) Szybkie wejscia mogg by¢ uzywane jako wejscia sondy lub jako wejscia dla zewnetrznego znacznika zerowego.
3) Dane dla: Ve = 24 V; obcigzenie 48 Q; wysoki ("1") = 90% Vout; niski ("0") = 10% Vout

Maksymalna dopuszczalna dtugos$¢ przewoddw to 30 m.

Uwaga

Zapewnienie dziatania wej$¢ cyfrowych

Niepodtgczone wejscie jest interpretowane jako stan "niski".

Zacisk M1 musi by¢ podtgczony aby wejscia cyfrowe (DI) mogty dziatac.
Osigga sie to za pomocg jednego z nastepujgcych srodkow:

1. Zapewnienie uziemienia wejs¢ cyfrowych

2. Zworka do terminala M.
Uwaga: Eliminuje to izolacje dla tych wejs¢ cyfrowych.

Uwaga

W przypadku krotkiej przerwy w zasilaniu 24 V wyjscia cyfrowe sg w tym czasie
nieaktywne.

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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Jednostki sterujgce

3.3 Jednostka sterujgca CU320-2 PN (PROFINET)

3.3.24 X132 wejscia/wyjscia cyfrowe

Tabela 3-4 X132 wejscia/wyjscia cyfrowe

Zacisk Oznaczenie") Dane techniczne
1 Dl 4 Napiecie: -3 ... +30V DC
Izolacja elektryczna: Tak
2 DI 5
i@)ln 3 DI6 Potencjat odniesienia: M2
OI]]]] 4 T Charakterystyka wejsciowa wg IEC 61131-2, typ 1
OIH]] Napiecie wejsciowe (w tym tetnienia)
Ol 5 DI 20 Sygnat"1": 15 ... 30 V
OI]]D 6 DI 21 Sygnat"0": -3 ... +5V
OI]]D Prad wejsciowy
przy 24 V DC: typ. 3.5 mA
Om]] przy <0.5 mA: Sygnat "0" wykrywalny niezawodnie
OI]]D Opoznienie na wejsciu
OI]]]] dla"0" - "1": typ. 50 ps
Qﬂ]]] dla"1" - "0": typ. 150 ps
OlT 7 M2 Potengjat odniesienia dla zaciskow 1 ... 6
OI]]]] 8 M Masa elektroniki
O | DI/DO 12 Jako wejscie:
Izolacja elektryczna: nie
11 M Potencjat odniesienia: M
12 DI/DO 14 Charakterystyka wejsciowa wg IEC 61131-2, typ 1
13 DI/DO 15 Napigcie wejsciowe (w tym tetnienia)
14 M Sygnat"1": 15 ... 30 V

Sygnat"0": -3 ... +5V

Prad wejsciowy

przy 24 V DC: typ. 3.5 mA

przy <0.5 mA: sygnat "0" wykrywalny niezawodnie
Opdznienie na wejsciu

dla"0" - "1": typ. 5 s

dla"1" - "0": typ. 50 ps

DI 12, DI 13, DI 14 i DI 15 sg "szybkimi wejsciami"2
Jako wyjscie:

Napigcie: 24 V DC

Izolacja elektryczna: nie

Potencjat odniesienia: M

Napiecie wyjsciowe

Sygnat "1", z obcigzeniem: > X124.+ -2 V

Prad wyjsciowy

dla kazdego wyjscia: < 0.5 A

Suma dla wszystkich czterech wyjs¢: <2 A

Prad resztkowy dla sygnatu "0": < 0.5 mA

Ochrona przed zwarciem, automatyczny restart po
zwarciu

Typy obcigzenia: omowe, pojemnosciowe, indukcyjne
Opdznienie na wyjsciud

dla "0" - "1": typ. 150 ps / max. 400 ps (obcigzenie omowe)
dla "1" - "0": typ. 75 ps / max. 100 ys (obcigzenie omowe)

Czestotliwosé przetgczania
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Jednostki sterujgce

3.3 Jednostka sterujgca CU320-2 PN (PROFINET)

Zacisk Oznaczenie") Dane techniczne

Dla obcigzenia omowego: Max. 100 Hz
Dla obcigzenia indukcyjnego: Max. 0.5 Hz
Dla obcigzenia lampy: max. 10 Hz
Obcigzenie lampy: max. 5 W

Typ: Zacisk sprezynowy 3

1) DI: wejscie cyfrowe; DI/DO: dwukierunkowe wejscie/wyjscie cyfrowe; M: masa elektroniki; M2: potencjat odniesienia
2) Szybkie wejscia mogg by¢ uzywane jako wejscia sondy lub jako wejscia dla zewnetrznego znacznika zerowego.
3) Dane dla: Ve = 24 V; obcigzenie 48 Q; wysoki ("1") = 90% Vout; niski ("0") = 10% Vout

Maksymalna dopuszczalna dtugos$¢ przewoddw to 30 m.

Uwaga

Zapewnienie dziatania wej$¢ cyfrowych

Niepodtaczone wejscie jest interpretowane jako stan "niski".

Zacisk M2 musi by¢ podtgczony aby wejscia cyfrowe (DI) mogty dziatac.
Osigga sie to za pomoca jednego z nastepujgcych srodkow:

1. Zapewnienie uziemienia wejs¢ cyfrowych
2. Zworka do terminala M.
Uwaga: Eliminuje to izolacje dla tych wejs¢ cyfrowych.

Uwaga

W przypadku krotkiej przerwy w zasilaniu 24 V wyjscia cyfrowe sg w tym czasie
nieaktywne.
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Jednostki sterujgce

3.3 Jednostka sterujgca CU320-2 PN (PROFINET)

3.3.2.5 X124 zasilanie elektroniki

Tabela 3-5 X124 zasilanie elektroniki

Zacisk Oznaczenie

Dane techniczne

+ Zasilanie elektroniki

Zasilanie elektroniki

+
M Masa elektroniki
* H M Masa elektroniki

oHHHHES

Napiecie: 24 V DC (20.4 ... 28.8 V)

Pobér prgdu: max. 6.5 A
(wiaczajgc DRIVE-CLIQ i wyjscia cyfrowe)

Max. prad przez zworke w ztgczu: 20 A (15 A
zgodnie z UL/CSA)

Typ: Zacisk srubowy 2

Maksymalna dopuszczalna dtugos$¢ przewoddw to 30 m.

Uwaga

Dwa zaciski ,+” i ,M” sg zmostkowane w zigczu. Zapewnia to odpowiednie rozprowadzenie

zasilania obiektow.

Uwaga

Listwe zaciskowg nalezy mocno przykreci¢ za pomocg ptaskiego srubokreta.

3.3.2.6 X127 LAN (Ethernet)

Uwaga
Zastosowanie

Interfejs Ethernet X127 jest przeznaczony do uruchamiania i diagnostyki, co oznacza, ze
musi by¢ zawsze dostepny (np. w celu serwisu).

Ponadto X127 ma nastepujace ograniczenia:

e Dozwolony jest tylko dostep lokalny

e Brak sieci - lub tylko lokalna sie¢ jest dozwolona w zamknietej szafie sterowniczej

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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Jednostki sterujgce

3.3 Jednostka sterujgca CU320-2 PN (PROFINET)

Jesli wymagany jest zdalny dostep do szafy sterowniczej, nalezy podja¢ dodatkowe Srodki
bezpieczenstwa, aby zapobiec naduzyciom poprzez sabotaz, niewykwalifikowang
manipulacje danymi i przechwycenie poufnych danych.

Tabela 3-6 X127 interfejs LAN (Ethernet)

Pin Nazwa sygnatu Dane techniczne
1 TXP Dane wysytane przez Ethernet +
2 TXN Dane wysytane przez Ethernet -
3 RXP Dane odbierane przez Ethernet +

% } 4 Zarezerwowane, nie uzywaé -

% 5 Zarezerwowane, nie uzywac -
6 RXN Dane odbierane przez Ethernet -
7 Zarezerwowane, nie uzywaé -
8 Zarezerwowane, nie uzywacé -

Typ ztgcza: gniazdo RJ45

Uwaga

Interfejs LAN nie wspiera auto-MDI(X). Jesli interfejs LAN partnera komunikacji rowniez nie
obstuguje funkcji Auto-MDI (X), to do ustanowienia potaczenia nalezy uzy¢ kabla
krosowanego.

W celach diagnostyki, X127 interfejs LAN posiada zielong i z6itg diode LED. Te diody LED
wskazujg nastepujace informacje o stanie:

Tabela 3-7  Stany diod LED dla interfejsu LAN X127
LED Kolor Status Opis
Podtgczenie |- Wytaczona Brak potgczenia lub btedne potgczenie
portu Zielony Swieci Dostepne tacze 10 lub 100 Mbit
Aktywnosé - Wytgczona Brak aktywnosci
portu 20ty Miga Wysytanie lub odbieranie
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Jednostki sterujgce

3.3 Jednostka sterujgca CU320-2 PN (PROFINET)

3.3.2.7

3.3.2.8

3-16

X140 interfejs szeregowy (RS 232)

Poprzez interfejs szeregowy mozna podtgczy¢ zewnetrzny wyswietlacz i urzgdzenie
operatorskie do sterowania / parametryzacji przez operatora. Interfejs znajduje sie na

spodzie jednostki sterujace;.

Tabela 3-8

X140 interfejs szeregowy (RS232)

Pin

Nazwa sygnalu

Dane techniczne

Zarezerwowane, nie uzywac

RxD

Odbierane dane

TxD

Wysytane dane

Zarezerwowane, nie uzywac

Ground

Uziemienie

Zarezerwowane, nie uzywac

Zarezerwowane, nie uzywac

Zarezerwowane, nie uzywac

O | |N[fojo|dhlwWw|IN|-

Zarezerwowane, nie uzywac

Typ ztacza: 9-pinowe ztgcze SUB D

X150 P1/P2 PROFINET

Interfejsy PROFINET mogg by¢ obstugiwane izochronicznie.

Tabela 3-9 X150 P1i X150 P2 PROFINET
Pin Nazwa sygnalu Dane techniczne
1 RXP Odbierane dane +
2 RXN Odbierane dane -
8 3 TXP Wysytane dane +
] 4 Zarezerwowane, nie uzywac -
5 Zarezerwowane, nie uzywac -
6 TXN Wysytane dane -
7 Zarezerwowane, nie uzywac -
8 Zarezerwowane, nie uzywac -
Typ ztgcza: gniazdo RJ45
Typ przewodu: PROFINET

Uwaga

Interfejsy PROFINET obstugujg Auto MDI(X). W zwigzku z tym do potgczenia urzgdzen
mozna uzywac zaréwno kabli krosowanych, jak i niekrosowanych.
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3.3 Jednostka sterujgca CU320-2 PN (PROFINET)

W celach diagnostyki, dwa interfejsy PROFINET sg wyposazone w zielong i zéitg diode
LED. Te diody LED wskazujg nastepujace informacje o stanie:

Tabela 3-10  Stany diod LED na interfejsie X150 P1 /P2 PROFINET

LED Kolor Status Opis

Podigczenie |- Wytgczona Brak potgczenia lub btedne potaczenie

portu Zielony Swieci Dostepne facze 10 lub 100 Mbit

Aktywnosc¢ - Wytaczona Brak aktywnosci

portu Z0ity Miga Dane sg odbierane lub wysytane na porcie x
3.3.29 Ghniazdo pomiarowe

Tabela 3-11 Gniazdo pomiarowe z zamontowanym ztgczem PCB

Gniazdo Funkcja Dane techniczne
MTO T1 T2 M Uziemienie Napiecie: 0... 5V
—— To Zacisk pomiarowy 0 Rozdzielczo$¢: 8 bits
HEEHE : P : y Prad obciazenia: max. 3 mA
EE- T Zacisk pomiarowy 1 Ciagta ochrona przed zwarciem
i L (T2 Zacisk pomiarowy 2 Potencjat odniesienia to zacisk M

5 B

Ztgcze wtykowe PCB od firmy Phoenix Contact, typ: ZEC 1.0/ 4-ST-3.5 C1 R1.4, Numer zamdwieniowy: 1893708

Uwaga
Przekroj przewodu

Zaciski pomiarowe nadajg sie tylko do przewodow o przekroju od 0.2 mm2 do 1 mm2.

Uwaga
Zastosowanie gniazda pomiarowego

Gniazdo pomiarowe obstuguje funkcje uruchomieniowe i diagnostyczne. Nie wolno go
podtgczaé do normalnej pracy.

3.3.2.10 Przyciski

Przycisk RESET

Nacisniecie przycisku RESET powoduje restart urzgdzenia, analogicznie jak po
podtgczeniu zasilania elektroniki (zimny restart).

Przycisk DIAG

Przycisk DIAG jest zarezerwowany dla funkcji serwisowych.
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Jednostki sterujgce

3.3 Jednostka sterujgca CU320-2 PN (PROFINET)

3.3.2.11 Gniazdo na karte pamieci

€1s9 |
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o 0040050,
- SNIwg

ZLSQQ,WVMS

0

Gniazdo na karte pamieci

Rysunek 3-7

3-18
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Jednostki sterujgce
3.3 Jednostka sterujgca CU320-2 PN (PROFINET)

Uwaga

Zatrzymanie instalacji poprzez wyjecie lub wtozenie karty pamieci podczas pracy

Jesli karta pamieci zostanie wyjeta lub wiozona podczas pracy, dane mogg zostac utracone,

co moze spowodowac¢ zatrzymanie instalaciji.

o  Wyjmij i wiéz karte pamieci tylko wtedy, gdy na jednostke sterujgca nie jest podane
napiecie.

Uwaga
Kierunek wkiadania karty pamigci

Karte pamieci nalezy wktadac¢ tylko tak, jak pokazano na powyzszym zdjeciu (strzatka w prawym gérnym rogu).

UWAGA

Uszkodzenie karty pamieci spowodowane polem elektrycznym lub wytadowaniami elektrostatycznymi

Pola elektryczne lub wytadowania elektrostatyczne mogg spowodowac uszkodzenie karty pamieci.

e Podczas wyjmowania i wktadania karty pamieci nalezy zawsze przestrzega¢ przepiséw ESD.

Uwaga

Utrata danych po zwrdceniu jednostki sterujgcej z kartg pamieci

W przypadku zwrotu uszkodzonej jednostki sterujacej do naprawy lub testow, dane na
karcie pamieci (parametry, firmware, licencje itp.) Mogag zostac¢ utracone.

¢ Nie zwracaj karty pamieci, ale przechowuj jg w bezpiecznym miejscu, aby mozna
ja byto witozy¢ do urzgdzenia zastepczego.

Uwaga
Nalezy pamietac, ze do obstugi jednostki sterujgcej mozna uzywac tylko kart pamieci SIEMENS.
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3.3 Jednostka sterujgca CU320-2 PN (PROFINET)

3.3.3 Przyktad potgczenia
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Rysunek 3-8 Przyktad potgczenia jednostki sterujgcej CU320-2 PN
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Jednostki sterujgce
3.3 Jednostka sterujgca CU320-2 PN (PROFINET)

3.34 Znaczenie diod LED

3.34.1 Opis statuséw diod LED

Rézne stany podczas wtgczania zasilania i podczas pracy sg wskazywane przez diody
LED na jednostce sterujace;.

® (Czas trwania poszczegolnych statuséw jest rozny.

e W przypadku wystgpienia btedu procedura uruchamiania jest przerywana, a
przyczyna jest odpowiednio sygnalizowana za pomocg diod LED.

® Po pomysinym uruchomieniu urzadzenia wszystkie diody LED gasng na krétko.

® Po uruchomieniu urzadzenia diody LED sg kontrolowane przez zatadowane
oprogramowanie.

3.34.2 Zachowanie diod LED podczas uruchamiania

Tabela 3- 12 Ladowanie oprogramowania

LED Status Komentarz
RDY COM OPT
Czerwony | pomaran- | pomaran- Reset Reset sprzetowy
czowy czowy RDY LED $wieci na czerwono, pozostate
diody LED $wiecg na pomaranczowo
Czerwony | Czerwony Wiyt BIOS zatadowny | —
Czerwony | Czerwony Wit. Btad BIOS e Wystapit btad podczas tadowania
miga BIOS
2Hz
Czerwony | Czerwony Wyt Btad pliku o Karta pamieci nie wiozona lub uszkodzona
miga miga e Brak oprogramowania na karcie pamieci lub
2 Hz 2 Hz jest ono uszkodzone
Czerwony | Pomaran- Wyt tadowanie FW | RDY LED $wieci na czerwono, COM LED
czowy miga na pomaranczowo bez statej
miga czestotliwosci
Czerwony Wit. Wiyt. FW zatadowany | —
Wyt Czerwony Wyt FW sprawdzony | -
(brak btedu CRC)
Czerwony | Czerwony Wyt FW sprawdzony |« nieprawidiowe CRC
miga miga (Btad CRC)
0.5 Hz 0.5Hz

Tabela 3- 13 Firmware

LED Status Komantarz
RDY COM OPT
Pomaranczowy, Wiyt. Wyt Inicjalizacja |-
Zmienne Dziatanie Zobacz tabele ponizej
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Jednostki sterujgce

3.3 Jednostka sterujgca CU320-2 PN (PROFINET)

3.3.4.3 Zachowanie sie diod LED w stanie pracy

Tabela 3-14 Jednostka sterujgca CU320-2 PN — Opis diod LED podczas pracy

LED Kolor Status Opis, przyczyna Srodki zaradcze
RDY - Wit Brak zasilania elektroniki lub zasilanie poza Sprawdz zasilanie
(Gotowosc) dopuszczalnym zakresem tolerancji.
Zielony | Swieci Komponent jest gotowy do pracy i odbywa sie -
cykliczna komunikacja DRIVE-CLIiQ.
Miga Uruchomienie/reset -
0.5Hz
Miga Zapisywanie na karcie pamieci -
2 Hz
Miga Tryb oszczedzania energii PROFlenergy jest -
0.5 s wt aktywny. Aby uzyska¢ szczegoétowe informacje,
' ' patrz instrukcja "SINAMICS S120 Drive
3's wyt Functions".
Czerwony | Miga Bfad ogdlny Sprawdz parametry i
2 Hz dane konfiguracyjne
Czerwony/| Miga Jednostka sterujgca jest gotowa do pracy. Uzyskaj licencje
zielony 0.5 Hz Jednak nie ma licencji na oprogramowanie.
Pomaran-| Miga Aktualizacja firmware komponentéw DRIVE-CLIQ |-
WY 10,5 Hz
Miga Aktualizacja firmware komponentéw DRIVE-CLIQ | Wigcz zasilanie
2 Hz zakonczona. Poczekaj na wtagczenie zasilania odpowiednich komponentéw
odpowiednich komponentow.
Zielony/ | Miga Rozpoznawanie komponentdéw przez miganie pcrPl) |-
pomaran-| , Uwaga:
Cczowy Obie opcje zaleza od stanu diody LED, gdy rozpoznawanie
lub komponentow jest aktywowane przez DCP.
czerwony/ | Miga Rozpoznawanie komponentow za pomocg -
pomaran- | 2 Hz diody LED jest aktywne (p0124[0]=1).
czowy Uwaga:
Obie opcje zalezg od stanu diody LED, gdy
rozpoznawanie komponentow jest
aktywowane poprzez p0124[0] - 1.
COM - Wyt Cykliczna komunikacja (jeszcze) nie miata miejsca.| —
PROFIdrive Uwaga:
prfla(?a PROFIdrive jest gotowy do komunikacji, gdy
cyKiiczna jednostka sterujgca jest gotowa (patrz LED RDY).
Zielony | Swieci Trwa cykliczna komunikacja. -
Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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Jednostki sterujgce

3.3 Jednostka sterujgca CU320-2 PN (PROFINET)

LED Kolor Status Opis, przyczyna Srodki zaradcze
Miga Petna cykliczna komunikacja jeszcze si¢ nie -
0.5 Hz odbywa. Mozliwe przyczyny:
e Sterownik nie przekazuje zadnych wartosci zadanych.
e W pracy izochronicznej synchronizacja nie jest
jeszcze zakohczona.
Czerwony| Miga Btad magistrali, Dostosuj konfiguracje miedzy
0.5 Hz nieprawidtowe przypisanie / konfiguracja sterownikiem a urzadzeniami
' parametrow
Miga Cykliczna komunikacja magistrali zostata Usun usterke
2 Hz przerwana lub nie mozna jej nawigzaé
OPT - Wyt Brak zasilania elektroniki lub zasilanie poza Sprawdz zasilanie i / lub
(Opcja) dopuszczalnym zakresem toleranciji. komponent
Komponent nie jest gotowy.
Ptyta opcjonalna nie zostata zainstalowana lub
nie utworzono skojarzonego obiektu napedu.
Zielony | Swieci Ptyta opcjonalna gotowa. -
Miga Zalezy od zastosowanej ptyty opcjonalnej?. -
0.5Hz
czerwony | Swieci Zalezy od zastosowanej ptyty opcjonalnej?. -
Miga Zalezy od zastosowanej ptyty opcjonalnej?. -
0.5Hz
Miga W tym elemencie wystepuje co najmniej jeden Usun przyczyne i
2 Hz btad. Ptyta opcjonalna nie jest gotowa (np. Po potwierdz btgd
wigczeniu).
RDY i Czerwony | Miga Btad magistrali - komunikacja zostata przerwana | Usun usterke
COM 2 Hz
RDY i Pomaran-| Miga Aktualizowany jest firmware podtaczonej ptyty -
OPT czowy 0.5 Hz opcjonalne;.

1) DCP = Discovery and Configuration Protocol (Protokdt wykrywania i konfiguracii)
Protokét DCP jest uzywany przez PROFINET do okreslania urzgdzernh PROFINET i pozwala na podstawowe

ustawienia. Dalsze informacje mozna znalez¢ w instrukcji SINAMICS S120 Function Manual "Communication".

2) Wszelkie osobliwe zachowania diody LED OPT opisano dla odpowiedniej karty opcjonalne;.
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3.3 Jednostka sterujgca CU320-2 PN (PROFINET)

3.3.5 Rysunek wymiarowy
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Rysunek 3-9  Rysunek wymiarowy CU320-2 PN, wszystkie dane w mm i (calach)
3.3.6 Dane techniczne

3-24

Tabela 3-15 Dane techniczne

6SL3040-1MA01-0AAQ Jednostka Wartosé
Zasilanie elektroniki

Napiecie Vbc 24 (204 ... 28.8)
Prad (bez DRIVE-CLIQ i wyjs¢ Abc <1.0

cyfrowych)

Straty mocy w <24

Catkowite maksymalne dopuszczalne A 5.5

prady wyjsciowe

Maksymalna diugosc¢ kabla DRIVE-CLIQ| m 100

PE/uziemienie

Na obudowie ze $rubg M5
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3.4 Jednostka sterujgca CU320-2 DP (PROFIBUS)

6SL3040-1MA01-0AAD

Jednostka Warto$¢

Czas odpowiedzi

Czas odpowiedzi cyfrowych wej$¢ / wyjs¢ zalezy od oceny
(patrz schemat funkcji).

Wiecej informacji mozna znalez¢ w nastepujgcym
odnosniku: SINAMICS S120/S150 List Manual, Rozdziat
"Function diagrams/CU320-2 input/output terminals"

Odstepy wentylacyjne, powyzej / ponizej

mm 80

Waga

kg 2.2

3.4

3.4.1 Opis

Jednostka sterujgca CU320-2 DP (PROFIBUS)

Jednostka sterujgca CU320-2 PN jest centralnym modutem sterujgcym w kidérym funkcje petli
zamknietej i petli otwartej sg zaimplementowane dla jednego lub wiekszej liczby modutéw
prostownikowych (Line Modules) i/lub modutéw silnikowych (Motor Modules). Jednostka ta
moze by¢ uzywana z wersjg firmware 4.3 lub wyzsza.

Jednostka CU320-2 PN posiada nastepujgce interfejsy (porty):

Tabela 3-16

Przeglad interfejséw CU320-2 DP

Typ

llosé

Izolowane wejscia cyfrowe

12

Nieizolowane wejscia/wyjscia cyfrowe

Interfejsy DRIVE-CLIQ

Interfejs PROFIBUS

LAN (Ethernet)

Interfejs szeregowy (RS232)

Gniazdo opcji

Zaciski pomiarowe

WD

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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Jednostki sterujgce

3.4 Jednostka sterujgca CU320-2 DP (PROFIBUS)

3.4.2 Opis interfejsu

3421 Przeglad

X100...X103

Interfejsy DRIVE-CLIQ

Podtgczenie ekranéw

Wejécia/wyjécia X122
cyfrowe X132

X124
Zasilanie elektroniki

Gniazdo opgji

X126
Interfejs PROFIBUS

LEDs
RDY
COM

1)

OPT

X127
LAN (Ethernet)

Ztacze panelu

operatorskiego

Gniazdo na

karte pamieci

" LED zarezerwowany

+—— Tabliczka znamionowa

Gniazdo pomiarowe
X140

Interfejs szeregowy
Przycisk RESET

Przetgczniki adreséw
PROFIBUS

Przytacze przewodu
ochronnego

Przycisk DIAG

Rysunek 3-10  Przeglad interfejsu CU320-2 DP (bez ostony i zaslepki)
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Jednostki sterujgce
3.4 Jednostka sterujgca CU320-2 DP (PROFIBUS)

Przytacze przewodu
ochronnego

X140
Interfejs szeregowy
(RS 232)

Gniazdo pomiarowe

IULJI_AL_II__IL_IIhJu
s =S IS|SsISsSISsISISISmiS N

LT

Rysunek 3-11 Interfejs X140 i gniazdo pomiarowe TO do T2 - CU320-2 DP (widok od dotu)
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Jednostki sterujgce

3.4 Jednostka sterujgca CU320-2 DP (PROFIBUS)

Ztacze PCB

Rysunek 3-12  Montaz zigcza PCB (Phoenix Contact) w gniezdzie pomiarowym

3.4.2.2 X100-X103 interfejsy DRIVE-CLIQ

Tabela 3-17  X100-X103 interfejsy DRIVE-CLIQ

Pin Nazwa sygnatu Dane techniczne
1 TXP Wysytane dane +
2 TXN Wysytane dane -
3 RXP Odbierane dane +
4 Zarezerwowane, nie uzywac | -
5 Zarezerwowane, nie uzywac | -
6 RXN Odbierane dane -
7 Zarezerwowane, nie uzywac | -
8 Zarezerwowane, nie uzywac | -
A +(24 V) Zasilanie
B M (0 V) Masa elektroniki
Typ Gniazdo DRIVE-CLIQ
ztgcza

Zaslepki dla interfejséw DRIVE-CLiQ wchodzg w zakres dostawy.
Zaslepki (50 x) Nr zaméwieniowy: 6SL3066-4CA00-0AAQ

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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3.4.2.3 X122 wejscia/wyjscia cyfrowe

Tabela 3-18 X122 wejscia/wyjscia cyfrowe

3.4 Jednostka sterujgca CU320-2 DP (PROFIBUS)

Zacisk Oznaczenie") Dane techniczne
DI 0 Napiecie: -3 ... +30V DC
Izolacja elektryczna: Tak
2 DI 1 ) ry
! OI]]]] 3 DI 2 Potencjat odniesienia: M1
Olz . ia Charakterystyka wejéciowa wg IEC 61131-2, typ 1
O[[ﬂ:l Napiecie wejsciowe (w tym tetnienia)
Ol 5 DI 16 Sygnat"1": 15 ... 30 VV
O[[ﬂ:l 6 DI 17 Sygnat "0": -3 ... +5V
O[[[D Prad wejsciowy
przy 24 V DC: typ. 3.5 mA
O[[ﬂ:l przy <0.5 mA: Sygnat "0" wykrywalny niezawodnie
OI]]]] Opoznienie na wejsciu
OI]]]] dla "0" - "1": typ. 50 s
OI]]]] dla"1" - "0": typ. 150 s
Ol 7 M1 Potengjat odniesienia dla zaciskow 1 ... 6
Oﬂ]]:l 8 M Masa elektroniki
OllD 9 DI/DO 8 Jako wejscie:
O[[ﬂ] 10 DI/DO 9 Napiecie: -3 ... +30 V DC
Izolacja elektryczna: nie
1 M Potencjat odniesienia: M
12 DI/DO 10 Charakterystyka wejsciowa wg IEC 61131-2, typ 1
13 DI/DO 11 Napiecie wejsciowe (w tym tetnienia)
14 M Sygnat"1": 15 ... 30 V

Sygnat "0": -3 ... +5V

Prad wejsciowy

przy 24 V DC: typ. 3.5 mA

przy <0.5 mA: Sygnat "0" wykrywalny niezawodnie
Opodznienie na wejsciu

dla"0" - "1": typ. 5 us

dla"1" > "0": typ. 50 ps

DI 8, DI 9, DI 10 i DI 11 sg "szybkimi wej$ciami"?
Jako wyjscie:

Napigcie: 24 V DC

Izolacja elektryczna: nie

Potencjat odniesienia: M

Napiecie wyjsciowe

Sygnat "1", z obcigzeniem: > X124.+ -2V

Prad wyjsciowy

dla kazdego wyjscia: < 0.5 A

Suma wszystkich czterech wyjsé: <2 A

Prad resztkowy dla sygnatu "0": < 0.5 mA
Ochrona przed zwarciem, automatyczny restart po
zwarciu

Typy obcigzenia: omowe, pojemnosciowe, indukcyjne
Opdznienie na wyjsciud

dla "0" -» "1": typ. 150 ps / max. 400 ps (obcigzenie omowe)
dla "1" - "0": typ. 75 ps / max. 100 ys (obciazenie omowe)

Czestotliwosé przetgczania
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3.4 Jednostka sterujgca CU320-2 DP (PROFIBUS)

Zacisk

Oznaczenie?

Dane techniczne

Dla obciagzenia omowego: Max. 100 Hz
Dla obciazenia indukcyjnego: Max. 0.5 Hz
Dla obcigzenia lampy: max. 10 Hz
Obcigzenie lampy: max. 5 W

Typ: Zacisk sprezynowy 3

1) DI: wejscie cyfrowe; DI/DO: dwukierunkowe wejscie/wyjscie cyfrowe; M: masa elektroniki; M1: potencjat odniesienia

2) Szybkie wejscia mogg by¢ uzywane jako wejscia sondy lub jako wejscia dla zewnetrznego znacznika zerowego.
3) Dane dla: Vec = 24 V; obcigzenie 48 Q; wysoki ("1") = 90% Vout; niski ("0") = 10% Vout

Maksymalna dopuszczalna diugo$¢ przewodéw to 30 m.

Uwaga

Zapewnienie dziatania wej$¢ cyfrowych

Niepodtaczone wejscie jest interpretowane jako stan "niski".

Zacisk M1 musi by¢ podtgczony aby wejscia cyfrowe (DI) mogty dziataé.

Osigga sie to za pomocg jednego z nastepujacych srodkow:

1. Zapewnienie uziemienia wejs¢ cyfrowych

2. Zworka do terminala M.

Uwaga: Eliminuje to izolacje dla tych wej$¢ cyfrowych.

Uwaga

W przypadku krotkiej przerwy w zasilaniu 24 V wyjscia cyfrowe sg w tym czasie
nieaktywne.
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3.4 Jednostka sterujgca CU320-2 DP (PROFIBUS)

3.4.24 X132 wejscia/wyjscia cyfrowe

Tabela 3-19 X132 wejscia/wyjscia cyfrowe

Zacisk Oznaczenie") Dane techniczne
Dl 4 Napiegcie: -3 ... +30 V DC
Izolacja elektryczna: Tak
2 DI 5
! OI]]]] 3 DI 6 Potencjat odniesienia: M2
Olm . o Charakterystyka wejéciowa wg IEC 61131-2, typ 1
O[[ﬂ:l Napiecie wejsciowe (w tym tetnienia)
Ol 5 DI 20 Sygnat"1": 15 ... 30 VV
O[[ﬂ:l 6 DI 21 Sygnat "0": -3 ... +5V
O[[[D Prad wejsciowy
przy 24 V DC: typ. 3.5 mA
O[[ﬂ:l przy <0.5 mA: Sygnat "0" wykrywalny niezawodnie
OI]]]] Opoznienie na wejsciu
Oﬂ]]] dla "0" - "1": typ. 50 s
OI]]]] dla"1" - "0": typ. 150 s
Ol 7 M2 Potengjat odniesienia dla zaciskow 1 ... 6
Oﬂ]]:l 8 M Masa elektroniki
OllD 9 DI/DO 12 Jako wejscie:
O[[ﬂ] 10 DI/DO 13 Napiecie: -3 ... +30 V DC
Izolacja elektryczna: nie
1 M Potencjat odniesienia: M
12 DI/DO 14 Charakterystyka wejsciowa wg IEC 61131-2, typ 1
13 DI/DO 15 Napiecie wejsciowe (w tym tetnienia)
14 M Sygnat"1": 15 ... 30 V

Sygnat "0": -3 ... +5V

Prad wejsciowy

przy 24 V DC: typ. 3.5 mA

przy <0.5 mA: sygnat "0" wykrywalny niezawodnie
Opodznienie na wejsciu

dla"0" - "1": typ. 5 ps

dla"1" > "0": typ. 50 ps

DI 12, DI 13, DI 14 i DI 15 sg "szybkimi wej$ciami"?
Jako wyjscie:

Napigcie: 24 V DC

Izolacja elektryczna: nie

Potencjat odniesienia: M

Napiecie wyjsciowe

Sygnat "1", z obcigzeniem: > X124.+ -2V

Prad wyjsciowy

Dla kazdego wyjscia: < 0.5 A

Suma dla wszystkich czterech wyjs¢: <2 A

Prad resztkowy dla sygnatu "0": < 0.5 mA
Ochrona przed zwarciem, automatyczny restart po
zwarciu

Typy obcigzenia: omowe, pojemnosciowe, indukcyjne
Opdznienie na wyjsciud

dla "0" - "1": typ. 150 ps / max. 400 ps (obcigzenie omowe)
dla "1" - "0": typ. 75 ys / max. 100 ps (obcigzenie omowe)

Czestotliwosé przetgczania
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3.4 Jednostka sterujgca CU320-2 DP (PROFIBUS)

Zacisk

Oznaczenie?

Dane techniczne

Dla obciagzenia omowego: Max. 100 Hz
Dla obciazenia indukcyjnego: Max. 0.5 Hz
Dla obcigzenia lampy: max. 10 Hz
Obcigzenie lampy: max. 5 W

Typ: Zacisk sprezynowy 3

1) DI: wejscie cyfrowe; DI/DO: dwukierunkowe wejscie/wyjscie cyfrowe; M: masa elektroniki; M2: potencjat odniesienia

2) Szybkie wej$cia moga by¢ uzywane jako wejscia sondy lub jako wejscia dla zewnetrznego znacznika zerowego.
3) Dane dla: Vcc = 24 V; obciazenie 48 Q; wysoki ("1") = 90% Vout; niski ("0") = 10% Vout

Maksymalna dopuszczalna diugo$¢ przewodéw to 30 m.

Uwaga

Zapewnienie dziatania wej$¢ cyfrowych

Niepodtaczone wejscie jest interpretowane jako stan "niski".

Zacisk M2 musi by¢ podtgczony aby wejscia cyfrowe (DI) mogty dziataé.

Osigga sie to za pomocg jednego z nastepujacych srodkow:
1. Zapewnienie uziemienia wejs¢ cyfrowych

2. Zworka do terminala M.

Uwaga: Eliminuje to izolacje dla tych wej$¢ cyfrowych.

Uwaga

W przypadku krotkiej przerwy w zasilaniu 24 V wyjscia cyfrowe sg w tym czasie
nieaktywne.
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3.4.25 X124 zasilanie elektroniki

Tabela 3- 20 X124 zasilanie elektroniki

Zacisk Oznaczenie Dane techniczne
+ Zasilanie elektroniki Napiecie: 24 V DC (20.4 ... 28.8 V)
+ Zasilanie elektroniki Pobér prgdu: max. 6.5 A
M Masa elektroniki (wiaczajac DRIVE-CLIQ i wyjscia cyfrowe)
+ o Max. prad przez zworke w ztgczu: 20 A (15 A
M M lektronik
]I asa elekironid azgodnie z UL/CSA)

CATHE S

Typ: Zacisk $rubowy 2

Maksymalna dopuszczalna diugo$¢ przewodéw to 30 m.

Uwaga

Dwa zaciski ,+” i ,M” sg zmostkowane w ztgczu. Zapewnia to odpowiednie rozprowadzenie
zasilania obiektow.

Uwaga

Listwe zaciskowg nalezy mocno przykreci¢ za pomocg ptaskiego srubokreta.

3.4.2.6 X126 PROFIBUS

Interfejs PROFIBUS moze by¢ obstugiwany izochronicznie.

Tabela 3-21 X126 interfejs PROFIBUS

Pin Nazwa sygnalu | Znaczenie Zakres
1 - Nie przypisano -
T 2 M24_SERV Zasilanie teleserwisu, uziemienie ov
@ 3 RxD / TxD-P Odbieranie/wysytanie danych P (B) RS485
10 4 CNTR-P Sygnat sterujgcy TTL
'®) O 5 DGND Potencjat odniesienia danych PROFIBUS | -
'e) O 6 VP Napiecie zasilania plus 5V +10%
O O 7 P24_SERV Zasilanie teleserwisu, + (24 V) 24V (204 ...28.8V)
e} 9 8 RxD / TxD-N Odbieranie/wysytanie danych N (A) RS485
9 - Nie przypisano -
s
Typ ztacza: 9-pinowe gniazdo Sub-D
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Do interfejsu PROFIBUS mozna podtgczy¢ adapter teleserwisu w celu zdalnej diagnostyki.
Zasilanie teleserwisu (zaciski 2 i 7) moze mie¢ obcigzenie do 150 mA.

UWAGA
Uszkodzenie komponentéw przez podtaczenie przewodu magistrali CAN

Podtaczenie kabla magistrali CAN do interfejsu X126 moze spowodowaé uszkodzenie
jednostki sterujgcej lub innych weztéw magistrali CAN.

¢ Nie podtgczaj zadnych przewodoéw magistrali CAN do interfejsu X126.

Ztacza PROFIBUS

Pierwszy i ostatni wezet magistrali musi zawiera¢ rezystory terminujace.
W przeciwnym razie transmisja danych nie bedzie dziata¢ poprawnie.
Rezystory terminujgce magistrali sg aktywowane w ztgczu.

Ekran kabla musi by¢ podtgczony na obu koncach i na duzej powierzchni.

3427 Ustawianie adresu PROFIBUS

W CU320-2 DP adres PROFIBUS jest ustawiany jako warto$¢ szesnastkowa za pomocg
dwodch obrotowych przetgcznikéw kodujgcych. Mozesz ustawi¢ wartosci od Odec (00nex) do
1274ec (7Fhex). Na gornym obrotowym przetgczniku kodujgcym (H) ustawiamy szesnastkowg
wartos¢ na 167, a na dolnym obrotowym przetgczniku kodujgcym (L) ustawiamy
szesnastkowa wartos¢ na 160.

Tabela 3-22  Przetacznik adresu PROFIBUS

Obrotowe Znaczenie Przyktady
przelaczniki kodujgce 21dec 354ec 12646c
1 5hex 23hex 7Ehex
16'=16 1 2 7
DP
H
160 =1 5 3 E
DP
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Ustawianie adresu PROFIBUS

Zwro¢ uwage na wiasciwosci obrotowego przetgcznika kodujgcego:

Obrotowe przetgczniki kodujgce uzywane do ustawiania adreséow PROFIBUS znajduja sie
pod pokrywa.

Ustawienie fabryczne obrotowych przetgcznikow kodujacych to Odec (00hex).

Adres 126 jest uzywany do uruchamiania. Dozwolone adresy PROFIBUS to 1 ... 126.
Aktualnie ustawiony adres przetgcznika kodujgcego jest wyswietlany w parametrze r2057.

Gdy kilka jednostek sterujgcych jest podtagczonych do sieci PROFIBUS, ustaw adresy
inaczej niz w ustawieniach fabrycznych. Kazdy adres PROFIBUS w sieci PROFIBUS
moze byc¢ przypisany tylko raz. Adres PROFIBUS mozna ustawi¢ za pomoca obrotowych
przetgcznikdw kodujgcych lub w parametrze p0918. Kazda zmiana adresu magistrali jest
skuteczna dopiero po ponownym wigczeniu zasilania.

Uwaga

Do adresowania PROFIBUS obowigzujg tylko wartosci od 1 do 126 (7Ernex). Jezeli ustawione
sg wartosci powyzej 127, wowczas warto$¢ ustawiona jest interpretowana jako ,0”. Jezeli
ustawiona jest wartos¢ ,,0” lub ,127”, to wartos¢ parametru p0918 okresla adres PROFIBUS.

Istnieja dwa sposoby ustawienia adresu PROFIBUS:

1.

Za pomocg narzedzia do uruchamiania STARTER (parametr p0918)

— Aby ustawi¢ adres magistrali wezta PROFIBUS za pomocg programu STARTER,
najpierw ustaw obrotowe przetaczniki kodowe na Odec (00nex) i/lub 127 dec (7Fhex).

— Nastepnie ustaw adres na warto$¢ od 1 do 126 za pomocg parametru p0918.

2. Za pomocg przetacznikéw adresu PROFIBUS na jednostce sterujgcej

Wiecej informacji

— Adres jest ustawiany recznie na wartosci od 1 do 126 za pomoca obrotowych
przetacznikéw kodujgcych. W tym przypadku parametr p0918 stuzy tylko do odczytu
adresu.

Dalsze informacje dotyczace ustawiania adresu PROFIBUS sg dostepne w instrukc;ji
SINAMICS S120 Function Manual "Drive Functions".
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3.4.2.8

3-36

X127 LAN (Ethernet)

Uwaga

Zastosowanie

Interfejs Ethernet X127 jest przeznaczony do uruchamiania i diagnostyki, co oznacza, ze
musi by¢ zawsze dostepny (np. w celu serwisu).

Ponadto X127 ma nastepujgce ograniczenia:

e Dozwolony jest tylko dostep lokalny

e Brak sieci - lub tylko lokalna sie¢ jest dozwolona w zamknietej szafie sterowniczej

Jesli wymagany jest zdalny dostep do szafy sterowniczej, nalezy podja¢ dodatkowe $rodki
bezpieczenstwa, aby zapobiec naduzyciom poprzez sabotaz, niewykwalifikowang
manipulacje danymi i przechwycenie poufnych danych.

Tabela 3-23 X127 interfejs LAN (Ethernet)

Pin Nazwa sygnatu Dane techniczne
1 TXP Dane wysytane przez Ethernet +
2 TXN Dane wysytane przez Ethernet -
3 RXP Dane odbierane przez Ethernet +

% } 4 Zarezerwowane, nie uzywacé -

% 5 Zarezerwowane, nie uzywacé -
6 RXN Dane odbierane przez Ethernet -
7 Zarezerwowane, nie uzywac -
8 Zarezerwowane, nie uzywacé -

Typ ztgcza: gniazdo RJ45

Uwaga

Interfejs LAN nie wspiera auto-MDI(X). Jesli interfejs LAN partnera komunikacji rowniez nie
obstuguje funkcji Auto-MDI (X), to do ustanowienia potaczenia nalezy uzy¢ kabla
krosowanego.

W celach diagnostyki, X127 interfejs LAN posiada zielong i zéitg diode LED. Te diody LED
wskazujg nastepujace informacje o stanie:
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Tabela 3-24 Stany diod LED dla interfejsu LAN X127

LED Kolor Status Opis
Podigczenie |- Wytgczona Brak potgczenia lub btedne potgczenie
portu Zielony Swieci Dostepne tacze 10 lub 100 Mbit
Aktywnosé - Wytaczona Brak aktywnosci
portu Z0ity Miga Wysytanie lub odbieranie

3429 X140 interfejs szeregowy (RS 232)

Interfejs szeregowy X140 znajduje sie na spodzie jednostki sterujgcej. Za pomocg tego
interfejsu mozna podtaczyé zewnetrzny wyswietlacz i urzgdzenie operatorskie do
sterowania / parametryzacji przez operatora. Obstuguje on rowniez protokét USS.

Tabela 3-25 X140 interfejs szeregowy (RS232)

Pin Nazwa sygnalu Dane techniczne
Zarezerwowane, nie uzywac -
RxD Odbierane dane
TxD Wysytane dane

Zarezerwowane, nie uzywac -

Ground Uziemienie

Zarezerwowane, nie uzywac -

Zarezerwowane, nie uzywac -

Zarezerwowane, nie uzywac -

O | |IN[fojo|(dwWw|IN |-

Zarezerwowane, nie uzywac -

Typ zlgcza: 9-pinowe ztgcze SUB D

3.4.2.10 Gniazdo pomiarowe
Tabela 3-26 Gniazdo pomiarowe z zamontowanym ztgczem PCB
Gniazdo Funkcja Dane techniczne
MTO T1 T2 M Uziemienie Napiegie: 0..’. ’5 \ '
= = o TO Zacisk pomiarowy 0 Rozdzielczosc¢: 8 bits
[ : P : y Prad obcigzenia: max. 3 mA
HlEE T Zacisk pomiarowy 1 Ciagta ochrona przed zwarciem
i - T2 Zacisk pomiarowy 2 Potencjat odniesienia to zacisk M
Ztacze wtykowe PCB od firmy Phoenix Contact, typ: ZEC 1.0/ 4-ST-3.5 C1 R1.4, Numer zamdwieniowy: 1893708
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Uwaga
Przekréj przewodu
Zaciski pomiarowe nadajg sie tylko do przewodow o przekroju od 0.2 mm2 do 1 mm2.

Uwaga
Zastosowanie gniazda pomiarowego

Gniazdo pomiarowe obstuguje funkcje uruchomieniowe i diagnostyczne. Nie wolno go
podtgczac¢ do normalnej pracy.

3.4.2.11 Przyciski

Przycisk RESET

Nacisniecie przycisku RESET powoduje restart urzgdzenia, analogicznie jak po
podtaczeniu zasilania elektroniki (zimny restart).

Przycisk DIAG
Przycisk DIAG jest zarezerwowany dla funkcji serwisowych.

3.4212 Gniazdo na karte pamieci

€189 |
ISy |

02t s soyng

40030,

s SNSWa

00,

Rysunek 3-13 Gniazdo na karte pamieci
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Uwaga

Zatrzymanie instalacji poprzez wyjecie lub wlozenie karty pamieci podczas pracy

Jesli karta pamieci zostanie wyjeta lub wtozona podczas pracy, dane mogg zostaé utracone,

co moze spowodowac zatrzymanie instalacji.

o  Wyjmij i wiéz karte pamieci tylko wtedy, gdy na jednostke sterujgca nie jest podane
napiecie.

Uwaga
Kierunek wktadania karty pamieci

Karte pamieci nalezy wktadac tylko tak, jak pokazano na powyzszym zdjeciu (strzatka w prawym gérnym rogu).

UWAGA
Uszkodzenie karty pamigci spowodowane polem elektrycznym lub wytadowaniami elektrostatycznymi
Pola elektryczne lub wytadowania elektrostatyczne moga spowodowaé uszkodzenie karty pamieci.

e Podczas wyjmowania i wktadania karty pamieci nalezy zawsze przestrzegac przepiséow ESD.

Uwaga

Utrata danych po zwrdceniu jednostki sterujgcej z kartg pamieci

W przypadku zwrotu uszkodzonej jednostki sterujacej do naprawy lub testow, dane na
karcie pamieci (parametry, firmware, licencje itp.) Mogag zostac¢ utracone.

¢ Nie zwracaj karty pamieci, ale przechowuj jg w bezpiecznym miejscu, aby mozna
ja byto witozy¢ do urzgdzenia zastepczego.

Uwaga

Nalezy pamietaé, ze do obstugi jednostki sterujgcej mozna uzywac tylko kart pamieci SIEMENS.
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3.4.3 Przyktad potgczenia
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344 Znaczenie diod LED

3.4.4.1 Opis statuséw diod LED

Rézne stany podczas wtagczania zasilania i podczas pracy sg wskazywane przez diody
LED na jednostce sterujace;j.

® (Czas trwania poszczegolnych statuséw jest rozny.

e W przypadku wystgpienia btedu procedura uruchamiania jest przerywana, a
przyczyna jest odpowiednio sygnalizowana za pomocg diod LED.

® Po pomysinym uruchomieniu urzadzenia wszystkie diody LED gasng na krétko.

® Po uruchomieniu urzadzenia diody LED sg kontrolowane przez zatadowane
oprogramowanie.

3.44.2 Zachowanie diod LED podczas uruchamiania

Tabela 3-27 tadowanie oprogramowania

LED Status Komentarz
RDY COM OPT
Czerwony | Pomaran- | Pomaran- Reset Reset sprzetowy
czowy czowy RDY LED swieci na czerwono, pozostate
diody LED $wiecg na pomaranczowo
Czerwony Czerwony Wiyt BIOS zatadowany | —
Czerwony | Czerwony Wyt Btad BIOS o Wystapit blad podczas fadowania
miga BIOS
2Hz
Czerwony | Czerwony Wyt. Btad pliku | Karta pamigci nie wiozona lub uszkodzona
miga miga e Brak oprogramowania na karcie pamieci
2 Hz 2 Hz lub jest ono uszkodzone
Czerwony | Pomaran- Wit. tadowanie FW | RDY LED $wieci na czerwono, COM LED
czowy miga na pomaranczowo bez statej
miga czestotliwosci
Czerwony Wyt Wyt FW zatadowany | —

Wit. Czerwony Wit. FW sprawdzony | -
(brak btedu CRC)

Czerwony | Czerwony Wit. FW sprawdzony | e  nieprawidtowe CRC
miga miga (btad CRC)
0.5Hz 0.5Hz

Tabela 3- 28 Firmware

LED Status Komentarz
RDY COM OPT
Pomaranczowy Wiyt. Wiyt Inicjalizacja |-
Zmienne Dziatanie Zobacz tabele ponizej
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3.4.4.3 Zachowanie sie diod LED w stanie pracy

Tabela 3-29 Jednostka sterujgca CU320-2 PN — Opis diod LED podczas pracy

LED Kolor Status Opis, przyczyna Srodki zaradcze
RDY - Wit Brak zasilania elektroniki lub zasilanie poza Sprawdz zasilanie
(Gotowosc) dopuszczalnym zakresem tolerancji.
Zielony | Swieci Komponent jest gotowy do pracy i odbywa sie -
cykliczna komunikacja DRIVE-CLIQ.
Miga Uruchomienie/reset -
0.5Hz
Miga Zapisywanie na karcie pamieci -
2Hz
Miga Aktywne tylko wtedy, gdy wlozona jest ptyta -
05 s wt komunikacyjna CBE20:
DS Wi Tryb oszczedzania energii PROFlenergy jest
3 s wyt. aktywny. Aby uzyskaé szczegdtowe informacie,
patrz instrukcja "SINAMICS S120 Drive Functions".
Czerwony| Miga Btad ogdiny Sprawdz parametry i
dane konfiguracyjne
2 Hz
Czerwony/| Miga Jednostka sterujaca jest gotowa do pracy. Uzyskaj licencje
Zielony 0.5 Hz Jednak nie ma licencji na oprogramowanie.
Pomaran- | Miga Aktualizacja firmware komponentéw DRIVE-CLIQ |-
czowy
0.5Hz
Miga Aktualizacja firmware komponentow DRIVE-CLIQ | Wiacz zasilanie
oH zakonczona. Poczekaj na wtgczenie zasilania odpowiednich komponentéw
z odpowiednich komponentow.
Zielony/ | Miga Rozpoznawanie komponentéw przez miganie DCP1) -
pomaran- | 4 . Uwaga:
czowy Obie opcje zalezg od stanu diody LED, gdy rozpoznawanie
lub komponentéw jest aktywowane przez DCP.
czerwony/ Miga Rozpoznawanie komponentéw za pomocg -
pomaran- | 5 diody LED jest aktywne (p0124[0]=1).
czowy Uwaga:
Obie opcje zalezg od stanu diody LED, gdy
rozpoznawanie komponentow jest
aktywowane poprzez p0124[0] - 1.
COM - Wyt Cyclic communication has not (yet) taken place. -
PROFIdrive Comment:
Praca PROFIdrive is ready for communication if the
cykliczna Control Unit is ready (see LED RDY).
Zielony | Swieci Trwa cykliczna komunikacja -
Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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LED Kolor Status Opis, przyczyna Srodki zaradcze
Miga Petna cykliczna komunikacja jeszcze si¢ nie -
0.5 Hz odbywa. Mozliwe przyczyny:
e Sterownik nie przekazuje zadnych wartosci zadanych.
e Podczas pracy izochronicznej sterownik nie
przekazuje sterowania globalnego (GC) ani btednego
sterowania globalnego (GC).
Czerwony | Miga PROFIBUS master wysyta btedne dane Dostosuj konfiguracje miedzy
05H parametryzacji / konfiguraciji masterem/sterownikiem i CU
S5 Hz
Miga Cykliczna komunikacja magistrali zostata Usun usterke
2 Hy przerwana lub nie mozna jej nawigzac
OPT - Wyt Brak zasilania elektroniki lub zasilanie poza Sprawdz zasilanie i / lub
(Opcja) dopuszczalnym zakresem toleranciji. komponent
Komponent nie jest gotowy.
Ptyta opcjonalna nie zostata zainstalowana lub
nie utworzono skojarzonego obiektu napedu.
Zielony | Swieci Ptyta opcjonalna gotowa. -
Miga Zalezy od zastosowanej ptyty opcjonalnej?. -
0.5Hz
Red Swieci Zalezy od zastosowanej ptyty opcjonalnej?. -
Miga Zalezy od zastosowanej ptyty opcjonalnejd?. -
0.5Hz
Miga W tym elemencie wystepuje co najmniej jeden Usun przyczyne i
2 Hz btad. Ptyta opcjonalna nie jest gotowa (np. Po potwierdz btad
wigczeniu).
RDY i Czerwony | Miga Btad magistrali - komunikacja zostata przerwana | Usun usterke
COM
2Hz
RDY i Pomaran- | Miga Aktualizowany jest firmware podtaczonej ptyty -
OPT czowy 0.5 H opcjonalne;.
S5 Hz

1) DCP = Discovery and Configuration Protocol (Protokdt wykrywania i konfiguracii)
Protokét DCP jest uzywany przez PROFINET do okreslania urzgdzen PROFINET i pozwala na podstawowe
ustawienia. Dlatego ta funkcja jest dostepna w CU320-2 DP tylko gdy ptyta opcjonalna CBE20 jest wtozona.
Dalsze informacje mozna znalez¢ w instrukcji SINAMICS S120 Function Manual "Communication”.

2) Wszelkie osobliwe zachowania diody LED OPT opisano dla odpowiedniej ptyty opcjonalne;.
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3.4.5
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3.4.6

3-44

Dane techniczne

Tabela 3-30 Dane techniczne

6SL3040-1MA00-0AA0Q Jednostka Wartosé
Zasilanie elektroniki

Napiecie Vbc 24 (204 ... 28.8)
Prad (bez DRIVE-CLIQ i wyjs¢ Abc <1.0

cyfrowych)

Straty mocy w <24

Catkowite maksymalne dopuszczalne A 55

prady wyjsciowe

Maksymalna dtugos¢ kabla DRIVE-CLIQ | m 100

PE/uziemienie

Na obudowie ze $rubg M5
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Jednostki sterujgce
3.5 Montaz jednostek sterujgcych

6SL.3040-1MA00-0AAD Jednostka ‘ Warto$é

Czas odpowiedzi Czas odpowiedzi cyfrowych wej$¢ / wyjs¢ zalezy od oceny
(patrz schemat funkgiji).

Wiecej informacji mozna znalez¢é w nastepujgcym
odnos$niku: SINAMICS S120/S150 List Manual, Rozdziat
"Function diagrams/CU320-2 input/output terminals"

Odstepy wentylacyjne, powyzej / ponizej | mm 80
Waga kg 2.2
3.5 Montaz jednostek sterujacych
3.5.1 Montaz do prostownika Line Module

Montaz jednostki sterujgcej CU320-2 bezposrednio na Line Module, format booksize lub chassis

Do Line Module nalezy przymocowac¢ trzy wsporniki, aby bezposrednio na nim
zamontowac¢ jednostke sterujaca. Wsporniki sg dostarczane w zestawie akcesoriéw Line
Module.

Tabela 3-31 Montaz wspornikéw jednostki sterujgcej na Line Module

1. Wi6zZ pierwszy wspornik do 2. Za pomocg odpowiedniego | 3. Zamontuj kolejne wsporniki
otworu montazowego narzedzia ($rubokret) wsunaé | zgodnie z opisem w punktach
znajdujgcego sig na Line Module. | wspornik do oporu. 1i2.

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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Jednostki sterujgce

3.5 Montaz jednostek sterujacych

3-46

Nastepnie zamontuj jednostke sterujgcg na Line Module jak pokazano ponize;j.

Tabela 3-32 Montaz jednostki sterujgcej na Line Module przy uzyciu CU320-2 DP jako przyktad

SINAMICS
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sterujgcg na Line Module za
pomoca 3 wspornikow.

2. Docisnij jednostke sterujgca
do wspornikéw, az zatrzasnie
sie na wiasciwym miejscu.

3. Prz6d zamontowanej jednostki
sterujgcej musi znajdowac sie na
réwni z Line Module.
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(® Otwoér w obudowie Line Module Chassis do mocowania jednostki sterujacej

Rysunek 3-16  Montaz jednostki sterujgcej na Line Module, format chassis
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Jednostki sterujgce
3.5 Montaz jednostek sterujgcych

3.5.2 Montaz na powierzchni montazowej

Montaz jednostki sterujgcej CU320-2 bezposrednio na powierzchni montazowej
Zamontowac¢ uchwyt mocujgcy jednostki sterujgcej na powierzchni montazowej
za pomocg $rub M6. Moment dokrecania: 6 Nm (53,1 Ibf in)

Montaz jednostki sterujgcej CU320-2 do powierzchni montazowej za pomocg wspornikéw dystansowych

Aby zwiekszy¢ catkowitg gtebokos¢ jednostki sterujgcej do gtebokosci catkowitej 270 mm
modutu Line Module bookize, zamontuj wsporniki dystansowe (2 wsporniki dystansowe:
6SL3064-1BB00-0AAOQ), jak pokazano ponizej, do jednostki sterujgce;.

Wymagane narzedzia:

e Srubokret Torx T10 do $rub (M3) wspornika dystansowego

<R
\l\'m L

@ Wspornik dystansowy

Rysunek 3-17 CU320-2 ze wspornikami dystansowymi do montazu na powierzchni montazowe;j

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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Jednostki sterujgce

3.5 Montaz jednostek sterujgcych

3.56.3

Otwieranie i zdejmowanie ostony

Tabela 3-33 Otwieranie i podnoszenie ostony na przyktadzie CU320-2 DP

Zwolnij ostone, delikatnie naciskajac Obré¢ ostone do przodu, aby jg
wypust zwalniajgcy. otworzy¢.

Jednostka sterujgca z otwartg ostong

Tabela 3-34  Zdejmowanie ostony na przyktadzie CU320-2 DP

Zwolnij ostone, delikatnie naciskajgc bocznie na ztgcze.

Obroc¢ ostone na bok, aby jg zdjgc.

3-48
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Ptyty opcjonalne 4

4.1 Instrukcje bezpieczenstwa dla ptyt opcjonalnych

UWAGA

Uszkodzenie lub awaria ptyty opcjonalnej przez jej wktadanie i wyjmowanie podczas
pracy

Wyciggniecie i wtozenie ptyty opcjonalnej podczas pracy moze jg uszkodzic lub
spowodowac nieprawidiowe dziatanie.

o  Wyjmij lub wt6z plyte opcjonalng tylko wtedy, gdy jednostka sterujgca jest niezasilona.

4.2 Ptyta komunikacyjna Ethernet CBE20

4.2.1 Opis

System SINAMICS S120 mozna podtaczy¢ do PROFINET poprzez ptyte komunikacyjng
Ethernet CBE20. CBE20 obstuguje PROFINET IO z komunikacjg izochroniczng (IRT)
oraz PROFINET IO z RT.

Ptyta komunikacyjna posiada interfejs Ethernet z 4 portami do komunikaciji. Jest ona
wktadana do gniazda opcji na jednostce sterujacej.

Uwaga
Tylko jeden interfejs komunikacyjny moze by¢ uzywany w trybie izochronicznym podczas
obstugi ptyty komunikacyjnej CBE20 w jednostce sterujgcej CU320-2.
e W przypadku CU320-2 DP, jest to interfejs DP jednostki sterujgcej, lub interfejsy
PN ptyty CBE20.
o W przypadku CU320-2 PN, sg to wewnetrzne interfejsy PN lub zewnetrzne
interfejsy PN ptyty CBE20.

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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Pty opcjonalne

4.2 Plyta komunikacyjna Ethernet CBE20

422 Opis interfejsu

4221

Port podigczony ==

AktywnoS¢ pOrtu e

Synchronizacja

Przeglad

~N
Port 1
Port 2
> X1400
Port 3
Port 4
/
Btad

Rysunek 4-1 P rzeglad interfejsu CBE20

4222 X1400 interfejs Ethernet
Tabela 4- 1 X1400: Ethernet, porty 1-4
Pin Nazwa sygnatu Dane techniczne
1 RXP Odbierane dane +
2 RXN Odbierane dane -
8 3 TXP Wysytane dane +
4 Zarezerwowane, nie uzywac -
! 5 Zarezerwowane, nie uzywac -
6 TXN Wysytane dane -
7 Zarezerwowane, nie uzywac -
8 Zarezerwowane, nie uzywac -
Ekranowana M_EXT Ekran, podtgczony na
tylna powitoka state
Typ Gniazdo RJ45
ztgcza
Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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Plyty opcjonalne

4.2.3

4.2 Plyta komunikacyjna Ethernet CBEZ20

Uwaga

Interfejsy Ethernet obstugujg Auto MDI(X). W zwigzku z tym do potgczenia urzadzen mozna
uzywac zarowno kabli krosowanych, jak i kabli 1:1.

Do celéw diagnostycznych kazdy port ma jedng zielong i jedng zéttg diode LED.
Szczegotowy opis znajduje sie w rozdziale ,Znaczenie diod LED (strona 4-3)”

Rodzaj kabla: Przemystowy Ethernet
Max. dtugos¢ kabla: 100 m
Znaczenie diod LED

Znaczenie diod LED na ptycie komunikacyjnej Ethernet CBE20

Tabela 4-2 Znaczenie diod LED na portach 1 do 4 interfejsu X1400

LED Kolor Status Opis
Podiacze- |- wytgczona | Brak zasilania elektroniki lub zasilanie poza dopuszczalnym zakresem tolerancji
nie portu (brak potaczenia lub uszkodzenie).

Zielony Swieci Do portu x jest podtgczone inne urzgdzenie i istnieje potgczenie fizyczne.
Aktywnos¢ | - wytgczona | Brak zasilania elektroniki lub zasilanie poza dopuszczalnym zakresem tolerancji
portu (brak aktywnosci).

Zotty miga Dane sg odbierane lub wysytane na porcie x.

Tabela 4-3 Znaczenie diod LED synchronizaciji i btedu na CBE20

LED

Kolor Status Opis

Btad

- wyfaczona | Jesli dioda LED podtgczenia portu Swieci na zielono:
CBE20 pracuje bez btedéw. Wymiana danych ze skonfigurowanym kontrolerem
10.

Czerwony | miga Mozliwe przyczyny:

e Uptynat interwat monitorowania odpowiedzi.
e Przerwana komunikacja.

o Nieprawidtowy adres IP.

o Nieprawidtowa konfiguracja lub jej brak.

o Nieprawidtowe ustawienia parametrow.

o Nieprawidtowa lub brak nazwy urzgdzenia.

o Kontroler 10 nie jest podtgczony / jest wytaczony, chociaz potgczenie Ethernet
zostato ustanowione.

e Inne btedy CBE20

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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Pty opcjonalne

4.2 Plyta komunikacyjna Ethernet CBE20

LED Kolor Status Opis
Swieci Btad CBE20
¢ Brak fizycznego potaczenia z podsiecig / switchem.
¢ Nieprawidtowa predkos¢ transmisji
e Transmisja w trybie petnego dupleksu nie jest aktywna
Synchroni- | - wyfgczona | Jesli dioda LED podtgczenia portu Swieci na zielono:
zacja System zadan jednostki sterujgcej nie jest zsynchronizowany z zegarem IRT.
Generowany jest wewnetrzny zegar zastepczy.
Zielony miga System zadan jednostki sterujgcej zsynchronizowat sie¢ z zegarem IRT i nastepuje
wymiana danych.
Swieci System zadan i MC-PLL zostaty zsynchronizowane z zegarem IRT.

Tabela 4-4 Z naczenie diod OPT LED na jednostce sterujgcej

LED Kolor Status Opis, przyczyna Srodki zaradcze
OPT - Wytgczona | Brak zasilania elektroniki lub zasilanie poza dopuszczalnym | —
zakresem tolerancji.
Ptyta CBE20 uszkodzona lub nie wiozona.
Zielony Swieci Ptyta CBE20 jest gotowa i trwa cykliczna komunikacja. -
Miga Ptyta CBE20 jest gotowa, ale komunikacja cykliczna nie -
0.5 Hz dziata. Mozliwe przyczyny:
e Trwa proces ustanawiania komunikaciji.
o Wystepuje co najmniej jeden btad.
Czerwony | Swieci Cykliczna komunikacja przez PROFINET nie zostata -
jeszcze ustanowiona. Mozliwa jest jednak komunikacja
acykliczna. SINAMICS oczekuje na parametryzacje /
konfiguracje telegramu.
Miga Aktualizacja firmware do CBE20 zostata zakonczona z Wymien karte
0.5 Hz btedem. pamieci lub CBE20.
' Mozliwe przyczyny:
e Karta pamieci jednostki sterujgcej jest uszkodzona
e Plyta CBE20 jest uszkodzona.
W tym stanie ptyta CBE20 nie moze by¢ uzywana.
Miga Woystapit blgd komunikacji miedzy jednostkg sterujgca a Prawidtowo wi6z
2 Hz CBE20. ptyte, w razie
Mozliwe przyczyny: potrzeby wymien.
e Plyta CBE20 zostata odtaczona po uruchomieniu.
e Plyta CBE20 jest uszkodzona.
Poma- Miga Trwa aktualizacja Firmware CBEZ20. -
ranczowy 0.5 Hz
Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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Plyty opcjonaine
4.2 Plyta komunikacyjna Ethernet CBE20

4.2.4 Instalacja
1. Odkre¢ odpowiednie sruby, aby zdjgé pokrywe z gniazda opcji.
2. Witéz modut do gniazda opcji jednostki sterujgcej i zamocuj go za pomoca $rub.
Sruby: M3

Narzedzie: Srubokret Torx T10
Moment dokrecania: 0.8 Nm (7.1 Ibf in)

\Torx T10

@ Ostona ochronna
@  Ptyta opcjonalna
Rysunek 4-2 Montaz karty opcjonalnej na przyktadzie CU320-2 DP

425 Dane techniczne

Tabela 4-5 Dane techniczne

Plyta komunikacyjna CBE20 Jednostka Wartosé
6SL3055-0AA00-2EB.

Max. wymagania prgdowe (przy 24 V DC) Abc 0.1
Straty mocy w 24
Waga kg <0.1

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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4.2 Plyta komunikacyjna Ethernet CBE20

4-6
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Voltage Sensing Module VSM10

5.1 Opis

Voltage Sensing Module VSM10 jest modutem rozszerzajacym do zatrzaskiwania na
standardowej szynie montazowej zgodnie z EN 60715. Stuzy do wykrywania rzeczywistej
wartosci napiecia. Na przyktad moze stuzy¢ do wykrywania tréjfazowego napiecia
zasilajgcego, ktére jest nastepnie dostarczane do sterowania w petli zamknietej. Napiecie
réznicowe faz mozna zmierzy¢ zaréwno uziemione (w stanie dostarczania) jak i izolowane.

Modut VSM moze by¢ stosowany dla nastepujacych typéw sieci:
® Do 600 V 3-fazowe AC wszystkie typy sieci
® Do 690 V 3-fazowe AC dla sieci z uziemionym punktem neutralnym oraz sieci IT

Modut VSM ma dodatkowe wejscie tréjfazowe 100V przeznaczone do podtaczenia
przekfadnikéw napieciowych. Nie mozna jednoczesnie stosowa¢ dwéch wejs¢ do
podtgczenia napiecia.

W przypadku jednostek typu booksize te komponenty mozna opcjonalnie zastosowac¢ w
celu zwiekszenia stopnia odpornosci na nieregularnosci w zasilaniu sieciowym.

Modut VSM jest standardowym wyposarzeniem prostownikéw Active Interface Modules
Chassis and Smart Line Modules Chassis.

Oprécz wykrywania napiecia, do VSM10 mozna podtgczy¢ czujnik temperatury, aby
monitorowac¢ temperature diawika sieciowego. Ponadto mozna kontrolowac prace filtra
sieciowego za pomocg dwoch wejs¢ analogowych. Wszystkie zarejestrowane dane sg
przesytane do systemu nadrzednego za posrednictwem DRIVE-CLIQ.

Modut VSM w zakresie zaktocen radiowych EMC posiada kategorie C2 poziom ograniczen
A1 w zakresie odpornosci oraz A w zakresie emis;ji.

Tabela 5-1 Przeglad interfejsu modutu VSM10

Typ llosé
Wejscia analogowe 2
Podtgczenie napiecia (690 V) 1 (3-fazy)
Podtaczenie napiecia (100 V) 1 (3-fazy)
Wejscie czujnika temperatury (KTY/PT1000/PTC)" 1
Uziemienie punktu nautralnego 1
Interfejs DRIVE-CLIQ 1

) Wartosci z czujnikéw Pt1000 nie moga by¢ odczytywane przez Voltage Sensing Modules o numerze
zamoéwieniowym 6SL.3053-0AA00-3AA0.

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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Voltage Sensing Module VSM10

5.2 Instrukcje bezpieczeristwa dla Voltage Sensing Module (VSM10)

5.2

5-2

Instrukcje bezpieczenstwa dla Voltage Sensing Module (VSM10)

UWAGA

Zniszczenie VSM10 w wyniku nieprawidtowo wykonanych pomiaréw napiecia
Jesli pomiar napiecia zostanie przeprowadzony nieprawidtowo, VSM10 moze ulec
zniszczeniu w wyniku wysokiego obcigzenia napieciowego na izolaciji.

e W przypadku uzywania dtugich kabli silnikowych niedopuszczalne jest, aby napiecie
wyjsciowe modutu Motor Module byto mierzone bezposrednio na silniku.

UWAGA

Zniszczenie VSM10 w wyniku przyporzadkowania zaciskow, co jest niedopuszczalne

VSM10 ma dwie listwy zaciskowe X521 i X522 do wykrywania tréjfazowego napiecia

zasilania. Niedopuszczalne przyporzadkowanie zaciskéw prowadzi do zniszczenia

modutu.

e Uzyj tylko jednej z dwdch listew zaciskowych.

o Napiecia do listwy zaciskowej X521 podtgczaé tylko do maksymalnie 100 V
(miedzyfazowe) przez transformator.

¢ Napiecia do maksymalnie 690 V (miedzyfazowe) podtgczac tylko bezposrednio do listwy
zaciskowej X522 .

UWAGA

Uszkodzenia spowodowane uzyciem niewtasciwych kabli DRIVE-CLiQ

Stosowanie niewfasciwych kabli DRIVE-CLiIQ moze spowodowac uszkodzenie lub
nieprawidtowe dziatanie urzgdzen lub systemu.

e Nalezy uzywac tylko odpowiednich kabli DRIVE-CLIQ, ktére zostaty dopuszczone

przez firme Siemens do konkretnego zastosowania.

Uwaga

Usterki spowodowane zanieczyszczonymi interfejsami DRIVE-CLIQ

Usterki w systemie mogg wystapi¢ w wyniku uzycia zanieczyszczonych interfejséw DRIVE-CLIiQ.
e Zakryj nieuzywane interfejsy DRIVE-CLiQ dostarczonymi zaslepkami.

Uwaga
Usterki podczas uzywania réznych generacji VSM10 z réwnoleglym potaczeniem
Przy réwnoleglym podigczaniu mozna stosowac tylko moduty wykrywania napiecia tej

samej generacji (6SL3053-0AA00-3AA0 lub 6SL3053-0AA00-3AA1), poniewaz w
przeciwnym razie moga wystgpi¢ usterki.

e Szczegdlnie przy wymianie VSM10 (Strona 5-16) wazne jest, aby wszystkie pozostate
VSM10 potgczone réwnolegle zostaty wymienione.
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Voltage Sensing Module VSM10

5.3 Opis interfejsu

5.3 Opis interfejsu

5.3.1 Przeglad

X524

X500
DRIVE-CLIQ

Zasilanie elektroniki

X520

LED

Wejscia analogowe\
Wejscie czujnika temperatury

X521

Wykrywanie napiecia (3 fazy)
do 100V

X522

Wykrywanie napiecia (3 fazy)
do 690V

X530
Uziemienie punktu
neutralnego

Podtaczenie przewodu
ochronnego

Rysunek 5-1 Przeglad interfejsu modutu VSM10

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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Voltage Sensing Module VSM10

5.3 Opis interfejsu
el
H H &
—
(@) (©) o
X530
Uziemienie punktu neutralnego = CD 8
[Ty J S —
L= AR ==
Zworka ztacza / T TT T

Rysunek 5-2 Interfejs X530 w VSM10 (widok od dotu)

Podtaczenie przewodu PE
M4 /1.8 Nm

5.3.2 X500 interfejs DRIVE-CLiQ
Tabela 5-2 ~ X500: interfejs DRIVE-CLIQ
Pin Nazwa sygnatu Dane techniczne
1 TXP Wysytane dane +
s 2 TXN Wysytane dane -
A 3 RXP Odbierane dane +
4 Zarezerwowane, nie uzywac -
i 5 Zarezerwowane, nie uzywac -
6 RXN Odbierane dane -
7 Zarezerwowane, nie uzywac -
8 Zarezerwowane, nie uzywac -
A + (24 V) Zasilanie
B M (0 V) Masa elektroniki
Typ Gniazdo DRIVE-CLIQ
ztacza

Zaslepka do portu DRIVE-CLIQ wchodzi w zakres dostawy.
Zaslepki (50 x) Nr zamowieniowy: 6SL3066-4CA00-0AAQ

5-4
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Voltage Sensing Module VSM10

5.3 Opis interfejsu
5.3.3 X520 Wejscia analogowe/czujnik temperatury
Tabela 5-3 X520: Wejscia analogowe/czujnik temperatury
Terminal | Oznaczenie Dane techniczne
1 Al 0- 2 analogowe wejscia roznicowe
2 Al 0+ Napiecie: -10 ... +10 V; Ri > 100 kQ
N ] v . .
" 3 Al 1- Rozdzielczo$é: 12 bits + sign
IS 4 Al 1+
o 5 + Temp?" Czujniki temeperatury KTY84-130 / Pt1000 / PTC
o 6 -Temp " Pomiar pradu poprzez podtgczenie czujnika temperatury: 2 mA
Typ: Zacisk srubowy 1

1) Doktadnos¢ pomiaru temperatury:
- KTY: 7 °C (w tym oszacownie)
- Pt1000: £5 °C (Pt1000 klasa tolerancji B zgodnie z EN 60751 w tym oszacownie)
- PTC: 15 °C (w tym oszacownie)

Uwaga

Dopuszczalne warto$ci napiecia

Nie wolno przekracza¢ zakresu sygnatu wspdélnego, aby uniknaé nieprawidtowych
wynikéw konwersji analogowo-cyfrowej. Dopuszczalne sg nastepujgce napiecia:
e Napiecie wejsciowe: £30 V (limit zniszczenia)

¢ Napiecie wspolne: £10 V w odniesieniu do potencjatu ziemi (zwiekszone btedy po
przekroczeniu)

UWAGA

Uszkodzenie silnika w przypadku nieprawidtowego podiaczenia czujnika temperatury KTY

Jesli czujnik temperatury KTY jest podtgczony z nieprawidtowg polaryzacija, nie jest mozliwe
wykrycie przegrzania silnika. Przegrzanie moze spowodowac uszkodzenie silnika.

e Podtgczy¢ czujnik temperatury KTY z zachowaniem odpowiedniej polaryzacji.

Uwaga

Aby zminimalizowa¢ emisje szumoéw, nalezy stosowaé kable ekranowane.

Uwaga

Maksymalna dtugos¢ kabli ekranowanych czujnika temperatury oraz wej$¢ analogowych
to 30m.

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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Voltage Sensing Module VSM10

5.3 Opis interfejsu

/N\uwaca

Porazenie prgdem spowodowane przeskokami napiecia na kablu czujnika temperatury

W silnikach bez bezpiecznej separacji elektrycznej czujnikbéw temperatury mogg wystapic

przeskoki napiecia w elektronice sygnalizacyjne;.

e Stosowac wytacznie czujniki temperatury, ktére w petni odpowiadajg specyfikacjom
separacji ochronne;.

o Jesli nie mozna zagwarantowac bezpiecznej separacji elektrycznej (np. w przypadku
silnikéw liniowych lub silnikdéw innych producentéw), nalezy zastosowac zewnetrzny
modut czujnika SME120 lub SME125 lub modut zaciskéw TM120.

5.34 X521 tréjfazowe wykrywanie napiecia do 100 V 3 fazy AC

Tabela 5-4 X521: Wykrywanie napiecia 100 V

Terminal Oznaczenie Dane techniczne

1 Napiecie fazowe U Podtgczenie do uktadu wykrywania napiecia w

2 Napiecie fazowe V sieciach éredqiego napiecia przez pezpieczny
e transformator izolowany elektrycznie

3 Napiecie fazowe W

Rezystancja dla punktu neutralnego: ~500 kQ

Rezystancja izolacji, punkt neutralny - masa,
gdy zworka nie jest zatozona: >10 MQ

Typ: Zacisk $rubowy 1

UWAGA

modutu.

Uszkodzenie VSM10 w wyniku niedopuszczalnego przyporzadkowania zaciskéw

VSM10 ma dwie listwy zaciskowe X521 i X522 do wykrywania tréjfazowego napiecia
zasilania. Niedopuszczalne przyporzadkowanie zaciskéw prowadzi do uszkodzenia

e Uzyj tylko jednej z dwdch listew zaciskowych.

e Napiecia do listwy zaciskowej X521 podtaczac tylko do maksymalnie 100 V
(miedzyfazowe) przez transformator.

¢ Napiecia do maksymalnie 690 V (miedzyfazowe) podtgczac¢ tylko bezposrednio do listwy
zaciskowej X522 .

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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Voltage Sensing Module VSM10

5.3 Opis interfejsu
5.3.5 X522 tréjfazowe wykrywanie napiecia do 690 V 3 fazy AC
Tabela 5- 5 X522: Wykrywanie napiecia 690 V
Terminal Oznaczenie Dane techniczne
— 1 Napiecie fazowe U Bezposrednio podigczony do czujnika
. 2 Napiecie fazowe V napiecia sieciowego
" 3 Napiecie fazowe W Rezystancja dla punktu neutralnego: ~3500 kQ

Rezystancja izolacji, punkt neutralny - masa,
gdy zworka nie jest zatozona: >10 MQ

Typ: Zacisk $srubowy 5

UWAGA
Uszkodzenie VSM10 w wyniku niedopuszczalnego przyporzadkowania zaciskéw

VSM10 ma dwie listwy zaciskowe X521 i X522 do wykrywania tréjfazowego napiecia
zasilania. Niedopuszczalne przyporzgdkowanie zaciskdw prowadzi do uszkodzenia
modutu.

e Uzyj tylko jednej z dwoch listew zaciskowych.

o Napiecia do listwy zaciskowej X521 podtgczac tylko do maksymalnie 100 V
(miedzyfazowe) przez transformator.

¢ Napiecia do maksymalnie 690 V (miedzyfazowe) podtgczac tylko bezposrednio do listwy
zaciskowej X522 .

UWAGA

Uszkodzenie VSM10 przez przetezenie z nieprawidiowg sekwencjg potgczen

Wiaczenie Line Module z nieprawidtowg sekwencjg potaczen skutkuje przetezeniem.

e Podigczyc fazy sieci do VSM10 w tej samej sekwenciji, jak w module Line
Module.

Uwaga

Podtagczenie napiecia sieciowego

Jesli konfiguracja ma filtr sieciowy, to napiecia fazowe dla VSM (X522) muszg by¢
pobierane z przodu filtra sieciowego. Jesli konfiguracja nie ma filtra sieciowego, X522

nalezy podtgczy¢ po stronie napiecia zasilania dtawika sieciowego (napiecia sg pobierane z
przodu dfawika sieciowego).

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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Voltage Sensing Module VSM10

5.3 Opis interfejsu
5.3.6 X524 Zasilanie elektroniki
Tabela 5-6 X524: Zasilanie elektroniki
Terminal Oznaczenie Dane techniczne
IEI + Zasilanie elektroniki Napiecie: 24 V DC (20.4 ... 28.8 V)
IT] ¥ I + Zasilanie elektroniki Pobér pradu: max. 0.2 A
E I M Masa elektroniki Max. prad przez zworke w ztgczu: 20 A
m = M Masa elektroniki (15 A’\)Ng UFIJ_ / CSA) € a '
Typ: Zacisk srubowy 2

5-8

Maksymalna dtugos¢ kabla, ktéry mozna podtaczyé, to 30 m.

Uwaga

Dwa zaciski ,+” i ,M” sg zmostkowane w ztgczu. Zapewnia to odpowiednie rozprowadzenie
zasilania obiektéw.

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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Voltage Sensing Module VSM10

5.3 Opis interfejsu
5.3.7 X530 uziemienie punktu neutralnego
Tabela 5-7 X530: uziemienie punktu neutralnego
Terminal Oznaczenie Dane techniczne
— 1 Punkt neutralny Zworka wtozona: pomiar uziemiony
1 @.D wykrywania napiecia
2 «]DED 2 Potencjat uziemienia Zworka nie wtozona: pomiar
izolowany

Typ: Terminal sprezynowy 5

Voltage Sensing Module jest dostarczany z wtozong zworkg. W stanie dostawy punkt

neutralny jest potgczony z przewodem ochronnym za pomocg zworki ztgcza. Prgd moze
ptynaé do PE. To potaczenie jest usuwane poprzez usunigcie zworki ztgcza. Pomiar jest
nastepnie izolowany elektrycznie.

3500k

0k59583

X522 L2

—1
I,

506,8k

—

L1

X521 u2

1
I,

Rysunek 5-3

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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Voltage Sensing Module VSM10

5.4 Przyktad pofaczenia

5.4

Przyktad potgczenia
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warunkach pracy nie mozna spodziewac sie zwarcia lub doziemienia (instalacja odporna na zwarcie).

2)

3)

Rysunek 5-4

5-10

Przyktad podtgczenia VSM10 do pomiaru napiecia sieciowego

Tylko jeden z dwoch zaciskdw X521 i X522 moze by¢ uzywany w danym momencie!

Bezpieczniki mozna pominac¢ tylko wtedy, gdy kable do modutu VSM sg poprowadzone w taki sposoéb, ze w normalnych

Wybierz napiecie sieciowe jako warto$é rzeczywistg dla modutu VSM10, odpowiadajacg konstrukcji systemu, na
przyktad patrz tabela.

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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Voltage Sensing Module VSM10

5.5 Znaczenie diody LED

Tabela 5- 8 Sugestie dotyczace zaciskéw i koncéwek kablowych modutu VSM10 przy podtgczaniu do sieci

Przekréj przewodu

Rodzaj polgczenia

Przyktadowe komponenty

Do 6 mm?2

Mozliwe potgczenie bezposrednie

Smart Line Modules 5 kW i 10 kW

6 mm2 do 16 mm?2

Listwy zaciskowe ST16-TWIN,

w razie potrzeby z mostkiem redukcyjnym i ST4-
TWIN lub ST2.5-TWIN

(Firma Phoenix Contact)

Active Line Modules 16 kW
Smart Line Modules 16 kW
Active Interface Module 16 kW

16 mm?2 do 50 mm?2

Zigcza odgatezien AGK10 UKH z zaciskami UKH
(Phoenix Contact)

Active Line Modules 36 kW i 55 kW
Smart Line Modules 36 kW i 55 kW
Active Interface Module 36 kW i 55 kW

> 50 mm? Oczkowa koncowka kablowa bez izolacji Komponenty ze $rubg przytaczeniowg M8
(Strona 352) 8 mm/2.5 mm?2 Active Line Modules 55 kW, 80 kW, oraz
Ztacze posrednie wysokopradowe, 120_ kW )
typ UHV (Phoenix Contact) i oczkowa koricowka | Active Interface Module 80 kW i 120 kW
kablowa bez izolacji (Strona 352) 8 mm/2.5 mm?
5.5 Znaczenie diody LED
Tabela 5-9  Znaczenie diod LED w Voltage Sensing Module VSM10
LED Kolor Status Opis, przyczyna Srodki zaradcze
READY - Wytgaczona | Brak zasilania elektroniki lub zasilanie poza -
dopuszczalnym zakresem tolerancji.
Zielony Swieci Modut gotowy do pracy. Dziata cykliczna komunikacja -
DRIVE-CLIQ.
Poma- Swieci Trwa nawigzywanie komunikacji DRIVE-CLIQ. -
ranczowy
Czerwony | Swieci Co najmniej jeden btad w komponencie. Usung¢ przyczyne i
Uwaga: potwierdzié bjfa.d
Dioda LED jest sterowana niezaleznie od
rekonfigurowanych odpowiednich komunikatow.
Zielony/ Miga Firmware jest tadowany do komponentu. -
czerwony | 0.5 Hz
Miga Firmware zostat zatadowany. Oczekiwanie na Poda¢ ponownie
2Hz ponowne podanie napigcia. napigcie zasilania.
Zielony/ Miga Rozpoznawanie komponentu za pomocg diody LED jest -
pomaran- |2 Hz aktywne (p0144 = 1).
czowy lub Uwaga:
Czerwony/ To, czy dioda LED miga na zielono / pomaranczowo, czy
poma- czerwono / pomaranczowo, zalezy od stanu diody LED
ranczowy podczas aktywacji (ustawienie parametru p0144 na "1").

Przyczyny i rozwigzywanie probleméw

Dalsze informacje dotyczgce przyczyn i rozwigzywania problemoéw sg dostepne w
instrukcji SINAMICS S120 Function Manual "Drive Functions".

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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Voltage Sensing Module VSM10
5.6 Rysunek wymiarowy

5.6 Rysunek wymiarowy
50 (1.97)
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27 (1.06)

1
==
27 (1.06)

105 (4.13)

110 (4.33)

E-%-é 134 (5.28)

Rysunek 5-5  Rysunek wymiarowy Voltage Sensing Module VSM10, wszystkie dane w mm i (calach)
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Voltage Sensing Module VSM10
5.7 Instalacja

5.7 Instalacja

Instalacja
1. Przechyl komponent nieco do tytu i przymocuj go do szyny DIN za pomocg haczykdw.

2. Obro¢ komponent na szyne DIN az ustyszysz ze prowadnica montazowa z tytu
zatrzaskuje sie na swoim miejscu.

3. Przesun komponent wzdtuz szyny montazowej w lewo lub w prawo do ostatecznego
potozenia.

Demontaz

1. Najpierw przesun prowadnice montazowg w dot za pomocg uchwytu, aby zwolnié
blokade z szyng montazowa.

2. Obro¢ komponent do przodu i wyjmij go do gory z szyny DIN.

—

@  Prowadnica montazowa
@ Szyna montazowa

Rysunek 5-6 Demontaz z szyny montazowej DIN

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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Voltage Sensing Module VSM10
5.8 Podfaczenie przewodu ochronnego i wspornika ekranu

5.8 Podtgczenie przewodu ochronnego i wspornika ekranu

W dolnej czesci obudowy komponentu mozna zastosowaé nastepujgce zaciski do
podtgczenia ekranéw kabli sygnatéw analogowych:

Zacisk przytgczeniowy ekranu Numer zaméwieniowy
Phoenix Contact SK8 3025163

Phoenix Contact SK14 3025176

Phoenix Contact SK20 3025189

Weidmiller KLBUE CO1 1753311001

Ponizsze rysunki pokazujg spos6b poditgczenia ekranu za pomocg zacisku firmy
Weidmdiller.

@ Przytacze przewodu ochronnego M4 / 1.8 Nm (15.9 Ibf in)

@ Zacisk przytaczeniowy ekranu, firmy Weidmuller, typ: KLBUE CO1, Numer
zamowieniowy: 1753311001

Rysunek 5-7 Podtagczenie przewodu ochronnego i wspornika ekranu do VSM10

UWAGA

Uszkodzenie lub nieprawidtowe dziatanie z powodu nieprawidtowego ekranowania lub
niedopuszczalnych dtugosci przewodow

Nieprzestrzeganie prawidtowych procedur ekranowania lub dopuszczalnych dtugosci kabli
moze spowodowac uszkodzenie lub wadliwe dziatanie maszyny.

e Stosowac wytgcznie kable ekranowane.
¢ Nie przekracza¢ dtugosci przewodoéw podanych w danych technicznych.

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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Voltage Sensing Module VSM10
5.9 Praca w ukfadzie z izolowanym punktem neutralinym (system IT)

5.9 Praca w uktadzie z izolowanym punktem neutralnym (system IT)

W przypadku stosowania Voltage Sensing Module przy izolowanym zasilaniu sieciowym
(system IT), nalezy usung¢ zworke ztgcza w zacisku X530 od spodu elementu.

Uzyj 2 Srubokretéw lub innego odpowiedniego narzedzia, aby odcigzy¢ sprezyny mocujgce
w zacisku, a nastepnie wyjmij zworke zigcza.

Zacisk X530 ze zworkg ztgcza Zwolnij sprezyny i wyjmij zworke ztgcza

/N\UwAcA

Porazenie pradem elektrycznym po usunieciu zworki ztgcza

Z powodu kondensatoréw niebezpieczne napiecie wystepuje na zworce ztgcza X530 do 5
minut po odtgczeniu zasilania.

Kontakt z czesciami pod napieciem moze spowodowacé smierc lub powazne obrazenia.
e (Odczeka¢ 5 minut po wylgczeniu zasilania przed zdjeciem zworki ztgcza.

5.10 Dane techniczne

Tabela 5- 10 Dane techniczne

6SL3053-0AA00-3AA1 Jednostka Warto$é
Zasilanie elektroniki

Napiecie Vbc 24 (204 ... 28.8)
Prad (bez DRIVE-CLIQ) Abc <0.2

Straty mocy w <4

Maksmalna dtugo$¢ przewodow m 30
PE/uziemienie Ze Srubg M4

Odstepy wentylacyjne, powyzej/ponizej mm 50

Waga kg 1

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
Instrukcja obstugi, 06/2019, 6SL3097-5AH00-0BP1 5-15



Voltage Sensing Module VSM10
5.11 Serwis i konserwacja

5.11 Serwis i konserwacja

Wymiana Voltage Sensing Module VSM10 w Smart Line Modules Chassis i Active Interface
Modules Chassis

Uzywajac Voltage Sensing Module VSM10 w Active Interface Module Chassis lub Smart Line
Module Chassis, nalezy koniecznie przestrzegac nastepujacych przypadkéw zastosowania:

1. Wymiana VSM10 o numerze zamoéwieniowym 6SL3053-0AA00-3AA0 na VSM10 o numerze

zamoéwieniowym 6SL3053-0AA00-3AA1:

Niedopuszczalne jest by zworka zlgcza D na zacisku X530 w dolnej cze$ci modutu
VSM10 zostata usunietal!

2. Wymiana VSM10 o numerze zaméwieniowym 6SL3053-0AA00-3AA1 na VSM10 o numerze
zamoéwieniowym 6SL3053-0AA00-3AA1:
Kontynuuj uzytkowanie, uzywajac zworki ztagcza @ na zacisku X530 nowego VSM10
(cze$¢ zamienna), tak samo jak w przypadku poprzednio zainstalowanego VSM10.

/N\uwaca

Porazenie pradem elektrycznym z powodu nieprawidtowej wymiany cze$ci zamiennych

Jesli usuniesz zworke ztgcza na zacisku X530 podczas wymiany VSM10 o numerze
zamowieniowym 6SL3053-0AA00-3AA0 na VSM10 o numerze zamoéwieniowym
6SL3053-0AA00-3AA1, wéwczas wystepuje niebezpieczne napiecie na Active Interface
Module Chassis lub Smart Line Module Chassis. Dotkniecie elementéw pod napieciem
moze spowodowac $mier¢ lub powazne obrazenia.

e Podczas wymiany VSM10 postepuj jak opisano powyze;.

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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Podtaczenie uktadu enkodera 6

6.1 Wprowadzenie

Uktad enkodera nalezy podtgczy¢ do SINAMICS S120 przez DRIVE-CLIQ.

Do tego celu stuzg silniki z interfejsami DRIVE-CLIQ (np. Silniki synchroniczne 1FK7 i 1FT7
oraz silniki indukcyjne 1PH7 i 1PH8). Silniki te upraszczaja uruchamianie i diagnostyke,
poniewaz typ silnika i enkodera sg identyfikowane automatycznie.

Silniki i zewnetrzne enkodery bez interfejsu DRIVE-CLIQ

Silniki bez interfejsow DRIVE-CLIQ, jak réwniez zewnetrzne enkodery bez zintegrowanego
interfejsu DRIVE-CLiIQ muszg by¢ podtgczone za posrednictwem modutéw czujnikéw, aby
umozliwi¢ analize sygnatéw enkodera i temperatury. Moduty czujnikow (SMC) sg dostepne
do montazu w szafach sterowniczych, a moduty czujnikéw (SME) do montazu na zewnatrz
szaf sterowniczych.

Jesli nie okreslono inaczej, do kazdego modutu czujnika mozna podtgczy¢ tylko jeden
system enkodera.

Silniki i zewnetrzne enkodery z interfejsem DRIVE-CLIQ

Silniki z interfejsami DRIVE-CLiQ mozna podtgczy¢ do odpowiedniego modutu silnikowego
bezposrednio za pomocg dostepnych przewodéw MOTION-CONNECT DRIVE-CLIiQ.
Podtaczenie przewodu MOTION-CONNECT DRIVE-CLIQ do silnika ma stopien ochrony IP67.

Interfejs DRIVE-CLIQ zasila enkoder silnika przez zintegrowane zasilanie 24 V DC i przekazuje
enkoder silnika i sygnaty temperatury oraz dane z elektronicznej tabliczki znamionowej, takie
jak unikalny numer identyfikacyjny, dane znamionowe (napiecie, prgd, moment obrotowy)
bezposrednio do Jednostki sterujacej. Dzieki temu do réznych typéw enkoderow, np. resolwery
lub enkodery absolutn, mozna wykonac¢ okablowanie w cato$ci za pomoca kabla MOTION-
CONNECT DRIVE-CLIQ.

Enkoder DRIVE-CLIQ
Enkoder DRIVE-CLIQ to enkoder absolutny ze zintegrowanym interfejsem DRIVE-CLIQ.

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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Podigczenie ukiadu enkodera

6.2 Przeglad modutow czujnikow

6.2

Przeglad modutéw czujnikéw

Moduty czujnikéw do montazu w szafie (SMC)

Moduty czujnikéw SMC10, SMC20, SMC30 oraz SMC40 mozna zamowic i skonfigurowac
oddzielnie. Sg uzywane, gdy silnik z interfejsem DRIVE-CLIQ nie jest dostepny lub gdy
oprécz enkodera silnika wymagane sg zewnetrzne enkodery. Tylko jeden uktad enkodera
moze by¢ podigczony do modutéw czujnikéw SMC10, SMC20 i SMC30 montowanych w
szafie. SMC40 obstuguje dwa systemy enkoderéw. Moduty czujnikéw montowane w szafie
oceniajg te systemy pomiarowe i konwertujg obliczone wartosci na DRIVE-CLiIQ. Dane
silnika lub enkodera nie sg zapisywane.

Uwaga

Modut czujnika zamontowany w szafce dostarcza zasilanie do enkodera; jednakze modut
czujnika zamontowany w szafce musi by¢ oddzielnie zasilany napigeciem 24 V DC.

SMC10 SMC20 SMC30

Rysunek 6-1 Przeglad modutéw czujnikow do montazu w szafie (SMC)

Moduly czujnikéw zewnetrznych (SME)

6-2

Moduty czujnikéw zewnetrznych SME20, SME25, SME120 i SME125 sg przeznaczone
wytgcznie do uzytku w maszynach (w Ameryce Pdtnocnej, zgodnie z NFPA 79 Electrical
Standard for Industrial Machinery”). Niedopuszczalne jest podigczanie interfejséow DRIVE-
CLiQ do innych sieci, np. Ethernet, ale tylko do interfejséw DRIVE-CLIQ.

Bezposrednie uktady enkoderéw poza szafg mogg by¢ podigczone do zewnetrznych
modutéw czujnikow. Zewnetrzne moduty czujnikdw oceniajg te uktady enkoderdw i
konwertujg obliczone wartosci na DRIVE-CLIQ. Zadne dane silnika ani enkodera nie sg
przechowywane w zewnetrznych modutach czujnika.

Uwaga

Zewnetrzny modut czujnika dostarcza zasilanie do enkodera. Zasilanie zewnetrznego
modutu czujnika jest dostarczane z podtgczonego kabla DRIVE-CLiQ. Fakt ten nalezy
wzig¢ pod uwage przy wyborze kabla DRIVE-CLIQ.

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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6.2 Przeglad modufow czujnikowych

Zewnetrzne moduty czujnikdw majg wyzszy stopien ochrony (IP67) i dlatego nadajg sie

do montazu poza szafg.

«

4\

4

SN

(o/,
Y/
%

SME20/25 SME120 SME125
Rysunek 6-2 Przeglad zewnetrznych modutéw czujnikéw(SME)
Podtaczane uktady enkoderéw
Tabela 6- 1 Przeglad podtgczalnych uktadow enkoderow
SMC SME
Uktad enkodera SMC10 | SMC20 | SMC30 | SMC40 | SME20 | SME25 | SME120 | SME125
Resolver Tak - - - - - - -
Enkoder inkrementalny sin / cos - Tak - - Tak - Tak -
(1Vpp)
z | bez sygnatu odniesienia
Enkoder inkrementalny TTL / HTL - - Tak - - - - -
Enkoder Absolutny EnDat 2.1 - Tak - - - Tak - Tak
Enkoder Absolutny EnDat 2.2 z - Tak - - - Tak - Tak
celem zamowenia EnDat01 lub
EnDat02
Enkoder Absolutny EnDat 2.2 - - - Yes - - - -
z celem zamoéwienia EnDat22
Enkoder Absolutny SSI - TakV Tak2 - - TakV - Tak"
Oszacowanie Tempertury Tak Tak Tak - Takd - Tak Tak
(ochronna | (ochronna
separcja | separcja
elektry- elektry-
czna) czna)
1) Mozliwe tylko dla enkoderéw SSI z zasilaniem 5 V.
2) Mozliwe dla enkoderéw SSI z zasilaniem 5 V lub 24 V.
3) Z okreslonym kablem adaptera 6FX8002-2CA88
Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
6-3
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Podfgczenie uktadu enkodera
6.3 Modut czujnika do montazu w szafie SMC30

6.3 Modut czujnika do montazu w szafie SMC30

6.3.1 Opis

Modut czujnika SMC30 jest modutem rozszerzajgcym do zatrzaskiwania na standardowe;j
szynie montazowej zgodne z EN 60715. Analizuje sygnatly enkodera i przesyta predkosc,
aktualng pozycje i, jesli ma to zastosowanie, temperature silnika i punkt odniesienia za
posrednictwem DRIVE-CLiQ do jednostki sterujacej.

SMC30 stuzy do oceny sygnatéw enkodera z enkoderow z interfejsami TTL, HTL lub SSI.
Na zaciskach mozliwa jest kombinacja sygnatu TTL / HTL i bezwzglednego sygnatu SSI
X521/ X531, jesli oba sygnaty pochodzg z tej samej mierzonej zmienne;.

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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6.3 Modut czujnika do montazu w szafie SMC30

6.3.2 Opis interfejsu
6.3.2.1 Przeglad
X500

Interfejs DRIVE-CLIQ

X524
Zasilanie elektroniki

Diody LED

X520

Interfejs uktadu enkodera
HTL, TTL

z monitorowaniem trasy,

SSI

X521—
Alternatywny interfejs
uktadu enkodera

HTL, TTL z X531+
monitorowaniem trasy, @
SSI

@

=

Podtaczenie ekranu

Podtaczenie przewodu
ochronnego

Rysunek 6-3 Opis interfejsu SMC30

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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6.3 Modut czujnika do montazu w szafie SMC30

6.3.2.2 Interfejs X500 DRIVE-CLIQ

Tabela 6-2 Interfejs X500: DRIVE-CLIQ

Pin Nazwa sygnatu Dane techniczne
1 TXP Dane wysytane +
s 2 TXN Dane wysytane -
9 3 RXP Dane otrzymane +
4 Zastrzezone, nie uzywaj -
i 5 Zastrzezone, nie uzywaj -
6 RXN Dane otrzymane -
7 Zastrzezone, nie uzywaj -
8 Zastrzezone, nie uzywaj -
A Zastrzezone, nie uzywaj -
B M (0 V) Uziemienie
Typ ztacza Gniazdo DRIVE-CLIQ

Zaslepka do portu DRIVE-CLIQ wchodzi w zakres dostawy. Zaslepki (50 x) Nr
artykutu: 6SL3066-4CA00-0AAQ

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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Podigczenie ukiadu enkodera

6.3 Modut czujnika do montazu w szafie SMC30

6.3.2.3 Interfejs uktadu enkodera X520

Tabela 6- 3 X520: Interfejs uktadu enkodera

Pin Nazwa sygnatu Dane techniczne
1 +Temp? Czujniki temperatury KTY84-130 / Pt1000 / PTC
/@ 2 Clock zegar SSI
3 Clock* odwroécony zegar SSI
1/055\ 4 P encoder5V /24 V Zasilanie enkodera
09 5 P encoder 5V /24 V/
8 0) 6 P sense Wejscie czujnika, zasilanie enkodera
¢} 8 7 M encoder (M) Uziemienie, zasilanie enkodera
8 0 8 - Temp?" Czujniki temperatury KTY84-130 / Pt1000 / PTC
\?/ 9 M sense Wejscie uziemienia czujnika
@ 10 R Sygnat odniesienia R
N 11 R* odwrécony Sygnat odniesienia R
12 B* odwrécony sygnat inkrementalny B
13 B sygnat inkrementalny B
14 A* [ data* odwrécony sygnat inkrementalny A/odwrécone dane SSI
15 A/ data sygnat inkrementalny A/dane SSI
Typ ztacza: Giazdo 15-pin Sub-D
Prad pomiarowy przez podtaczenie czujnika temperatury: 2 mA

1) Doktadnos$¢ pomiaru temperatury:
- KTY: £7 °C (wliczajgc oszacowanie)
- Pt1000: +5 °C (Pt1000 tolerancja klasy B w nawigzaniu do EN 60751 wliczajgc oszacowanie)
- PTC: £5 °C (wliczajgc oszacowanie)

6-7

UWAGA

Uszkodzenie enkodera z powodu nieprawidlowego napigcia zasilania

Zasilanie enkodera mozna sparametryzowac¢ na 5 V lub 24 V. Nieprawidtowe
przyporzgdkowanie parametréw moze spowodowaé uszkodzenie enkodera.

o Wybierz odpowiednie napiecie zasilania.

UWAGA

Uszkodzenie silnika przez nieprawidiowo podtgczony czujnik temperatury KTY

Jesli czujnik temperatury KTY jest podtgczony z nieprawidtowg polaryzacijg, nie jest mozliwe
wykrycie przegrzania silnika. Przegrzanie moze spowodowac uszkodzenie silnika.

e Podigczy¢ czujnik temperatury KTY z zachowaniem wiasciwej polaryzaciji

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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6.3 Modut czujnika do montazu w szafie SMC30

Informacje dotyczace przypisywania parametréw do czujnika temperatury KTY mozna
znalez¢ w podreczniku dziatania SINAMICS S120 ,Funkcje napedu” w rozdziale
~Funkcje kontrolne i zabezpieczajgce / termiczna ochrona silnika”.

/N\uwaca

Porazenie pradem w przypadku przeskokdw napiecia na czujniku temperatury

W silnikach bez bezpiecznego elektrycznego rozdzielenia czujnikdéw temperatury

mogg wystgpi¢ przeskoki napiecia w elektronice sygnalizacyjne;j.

e Stosowac czujniki temperatury zgodne ze specyfikacjami dotyczacymi separaciji
ochronne;.

Jesli nie mozna zagwarantowac bezpiecznej separaciji elektrycznej (np. W przypadku

silnikéw liniowych lub silnikdw innych producentéw), nalezy zastosowac zewnetrzny
modut czujnika SME120 lub SME125 lub modut zaciskéw TM120.

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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6.3 Modut czujnika do montazu w szafie SMC30

6.3.24 X521 / X531 Alternatywny interfejs uktadu enkodera
Tabela 6- 4 X521/X531: Alternatywny interfejs uktadu enkodera
Pin Przeznaczenie Dane techniczne
X521 1 A Inkrementalny sygnat A
— 2 A* odwroécony Inkrementalny sygnat A
o 3 B Inkrementalny sygnat B
w 4 B* odwrécony Inkrementalny sygnat B
& 5 R Sygnat odniesienia R
o 6 R* odwrdécony Sygnat odniesienia R
@ 7 CTRL Sygnat kontrolny
~ 8 M Uziemienie
®
X531
1 P_Encoder5V /24 V Zasilanie enkodera
- 2 M_Encoder Uziemienie, Zasilanie enkodera
m 3 -Temp" Czujniki temperatury KTY84-130 / Pt1000 / PTC
@ 4 +Temp? Czujniki temperatury KTY84-130 / Pt1000 / PTC
: 5 Clock Zegar SSI
- 6 Clock* odwroécony Zegar SSI
- 7 Data Dane SSI
o 8 Data* odwrécone dane SSI

Maks. przytaczalny przekrdj: 1,5 mm2 (AWG 16)
Pomiar pradu przez ztgcze czujnika temperatury 2 mA

Uzywane enkodery HTL, A*, B* i R* na listwie zaciskowej muszg by¢ zmostkowane za pomocg M_Encoder (X531)

1) Doktadno$¢ pomiaru temperatury:
-KTY: £ 7 ° C (wliczajgc oszacowanie)

- Pt1000: £ 5 ° C (Pt1000 klasa tolerancji B zgodnie z EN 60751 wliczajgc oszacowanie)

- PTC: £ 5 ° C (wliczajgc oszacowanie)

2) Poniewaz fizyczne media transmisyjne sg bardziej wytrzymate, zawsze nalezy stosowaé potgczenie bipolarne.
Potgczenie jednobiegunowe powinno byé uzywane tylko wtedy, gdy typ enkodera nie wysyta sygnatéw

przeciwsobnych.

/N\uwaca

Porazenie pradem z powodu niepodtgczonych ekranéw kabli

Niebezpieczne napiecia dotykowe mogg wystapi¢ w wyniku pojemnosciowego sprzezenia
krzyzowego z powodu niepodigczonych ekrandéw kabli.

e Zamocowac¢ ekran kabla na zaciskach elementu do podigczenia systemu enkodera.

6-9
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6.3 Modut czujnika do montazu w szafie SMC30

Podiaczenie czujnika temperatury

UWAGA

Uszkodzenie silnika przez nieprawidtowo poditaczony czujnik temperatury KTY

Jesli czujnik temperatury KTY jest podtgczony z nieprawidtowg polaryzacjg, nie jest mozliwe
wykrycie przegrzania silnika. Przegrzanie moze spowodowac uszkodzenie silnika.

e Podigczyc¢ czujnik temperatury KTY z zachowaniem wtasciwej polaryzaciji.

Informacje dotyczace przypisywania parametréw do czujnika temperatury KTY mozna
znalez¢ w podreczniku dziatania SINAMICS S120 ,Funkcje napedu” w rozdziale
.Funkcje kontrolne i zabezpieczajgce / termiczna ochrona silnika”.

Uwaga

Maksymalna dtugos¢ kabla czujnika temperatury wynosi 100 m. Kable musza by¢
ekranowane.

/N\uwaca

Porazenie pradem w przypadku przeskokdw napiecia na czujniku temperatury

W silnikach bez bezpiecznego elektrycznego rozdzielenia czujnikdéw temperatury

mogg wystgpi¢ przeskoki napiecia w elektronice sygnalizacyjne;j.

e Stosowac czujniki temperatury zgodne ze specyfikacjami dotyczacymi separaciji
ochronne;.

¢ Jesli nie mozna zagwarantowac¢ bezpiecznej separacji elektrycznej (na przyktad dla
silnikéw liniowych lub silnikéw innych producentéw), nalezy zastosowac zewnetrzny
modut czujnika (SME120 lub SME125) lub modut zaciskéw TM120.

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
Instrukcja obstugi, 06/2019, 6SL3097-5AH00-0BP1 6-10



Podigczenie ukiadu enkodera

6.3 Modut czujnika do montazu w szafie SMC30

6.3.2.5 X524 Zasilanie elektorniczne

Tabela 6-5 X524: Zasilanie elektorniczne

Zacisk Funkacja Dane techniczne
IEI + Zasilanie elektroniki Napiecie: 24 V (20,4... 28,8 V)
1] ¥ I + Zasilanie elektroniki Pobdr pradu: maks. 0,55 A (z
— systemem enkodera)
E I M Uziemienie Maks. prad przez zworke w ztgczu:
s M Uziemienie 20 A (15 A zgodnie z UL / CSA)
Typ: zacisk srubowy 2

Maksymalna diugos¢ kabla, ktéry mozna podtgczy¢ to 30 m.

Uwaga
Dwa zaciski ,+” i / lub ,M” sg zmostkowane w ztgczu. Zapewnia to przepuszczanie napiecia
zasilania.

6.3.3 Przyktady podtaczenia

Przyktad 1: enkoder HTL, bipolarny, z sygnatem odniesienia

i X521
K1 /% I
gl oococoooX 0| TragkA
K1 — — Track A*

@_

@— | Track B
@— | Track B*
@_
@_
®_

Sygnat odniesienia R

Sygnat odniesienia R*

CTRL
@— | Ground

_HL @— | Zasilanie enkodera 24 V
—“.;‘,'L @— | Uziemienie dla zasilania enkodera

Rysunek 6-4 Przyktad 1: enkoder HTL, bipolarny, z sygnatem odniesienia Kable

sygnatowe muszg by¢ skrecane parami, aby poprawi¢ odporno$¢ na

zaktécenia indukowane.

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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Przyktad 2: enkoder HTL, unipolarny, z sygnatem odniesienia

=
|oo[\1To‘: mTJ:- wll\) -

hdddddddi

X521

Track A
Track A*
Track B*
Track B*

|-

C

o
Py

Sygnat odniesienia R

Sygnat odniesienia R*
CTRL

Ground

X531

1
5 Zasilanie enkodera 24 V
Uziemienie dla zasilania enkodera

Rysunek 6-5 Przyktad 2: enkoder HTL, unipolarny, z sygnatem odniesienia®

1) Poniewaz fizyczne medium transmisyjne jest bardziej wytrzymate, zawsze nalezy
stosowac potgczenie bipolarne. Potagczenie jednobiegunowe powinno byé uzywane tylko
wtedy, gdy typ enkodera nie wysyta sygnatéw przeciwsobnych.

Rysunek 6-6 Zdjecie potgczenia 2: SMC30, szerokos¢ 30 mm
Na zdjeciu powyzej pokazano zworki przewodowe do potgczenia enkoderéw

unipolarnych HTL z sygnatem odniesienia.

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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6.3 Modut czujnika do montazu w szafie SMC30

6.34 Znaczenie diod LED

Tabela 6-6 Znaczenie diod LED w SMC30

LED Kolor Stan Opis, przyczyna Rozwigzanie
RDY - Wyt Brak zasilania elektroniki lub zasilanie poza -
READY dopuszczalnym zakresem tolerancji.
Zielony Swieci Komponent jest gotowy do pracy. Trwa cykliczna -
komunikacja DRIVE-CLiQ.
Pomaran- | Swieci Trwa nawigzywanie komunikacji DRIVE-CLIQ. -
czowy
Czerowny | Swieci Ten element ma co najmniej jedng usterke. Usung¢ usterke
Uwaga: i potwierdzi¢

Dioda LED jest sterowana niezaleznie od
rekonfigurowanych odpowiednich komunikatéw.

Zielony/ Miganie Firmware jest pobierany -
Czerwony | 0.5 Hz

Zielony/ Miganie Firmware zostat pobrany. Oczekiwanie na podanie Wigczy¢ zasilanie
Czerwony |2Hz zasilania

Zieloqy/Po- Miganie Rozpoznawanie komponentéw za pomocg diody LED jest -
maranczowy| 2Hz aktywne (p0144 = 1).
lub To, czy dioda LED miga na zielono / pomarahczowo, czy

gzaz‘;?_'/ czerwono / pomaranczowo, zalezy od stanu diody LED
czowy podczas aktywacji (ustawienie parametru p0144 na ,1”).
ouT>56 |- wyt. Brak zasilania elektroniki lub zasilanie poza -
Vv dopuszczalnym zakresem tolerancji.
Zasilanie <5 V.
Pomaran- | Swieci Dostepne jest zasilanie elektroniki systemu enkodera. -
czowy Zasilanie>5V.

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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6.3.5 Rysunki wymiarowe
30
®
[ T - @
% s
= o
; 1 \%’
g SIEMENS
°
2 c)
)
I— 1
- o@
Nl
105 (4.13)
111 (4.37)
y 120 (4.72)

Rysunek 6-7 Rysunek wymiarowy SMC30, wszystkie dane w mm i (calach)

6.3.6 Instalacja
Montaz
1. Przechyl element nieco do tytu i przymocuj go do szyny DIN za pomocg haczykow.
2. Obré¢ element na szyne DIN, az ustyszysz, jak wsuwany jest tylny zatrzask montazowy.
3. Przesun komponenty wzdiluz szyny montazowej w lewo lub w prawo do ich ostatecznego
potozenia.
Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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Usuwanie

1. Najpierw przesun suwak montazowy w doét na wystepie, aby zwolni¢ blokade z szyng
montazowa.
2. Obré¢ element do przodu i wyjmij go do gory z szyny DIN.

@ Suwak montazowy
@ Szyna montazowa
Rysunek 6-8 Zdejmowanie z szyny DN

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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6.3.7 Podtaczenie przewodu ochronnego i wspornik ekranu
Styki ekranowane sa wymagane tylko wtedy, gdy uktad jest podtgczony do X521/X531.

@ Zacisk przytagczeniowy ekranu, firmy Weidmdiller, typ: KLBUE CO1, numer artykutu:
1753311001

® Przytgcze przewodu ochronnego M4 / 1,8 Nm (15,9 Ibf in)

Rysunek 6-9 Podtgczenie przewodu ochronnego i wspornik ekranu

Nalezy przestrzegaé¢ promieni giecia kabli (patrz opis MOTION-CONNECT).

UWAGA

Uszkodzenie lub nieprawidiowe dziatanie z powodu niewtasciwego ekranu lub
niedopuszczalnej dtugo$ci kabla Nieprzestrzeganie prawidtowych procedur ekranowania
lub dlugosci kabli moze spowodowaé uszkodzenie lub wadliwe dziatanie maszyny.

e Stosowaé wytgcznie kable ekranowane.
¢ Nie przekracza¢ dtugosci przewodow podanych w danych technicznych.

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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6.3.8 Specyfikacje techniczne

Tabela 6-7 Specyfikacje techniczne

6SL3055-0AA00-5CA2 Jednostka Wartosé
Napiecie zasilania elektroniki
Prad (bez systemu enkodera) Vbc 24 (204 ... 28.8)
Strata mocy Abc <0.2
Maks. dtugo$¢ kabla w <4
m 30
Napigcie zasilania uktadu enkodera
Napiecie Vbc 5 (z lub bez Remote Sense)" lub Voc- 1V 0.35
Prad Abc
Czestotliwos¢ enkodera, ktére moze byc kHz <300
oszacowana (fencoder)
Szybkos¢ transmisji SSI kBd 100 - 10002
Przewdd ochronny / potaczenie uziemienia Na obudowie ze $rubg M4
Odstepy wentylacyjne, powyzej / ponizej mm 50
Masa kg 0.41

1) Sterownik poréwnuje napigcie zasilania systemu enkodera - wykrywane przez kable Remote Sense - z referencyjnym
napieciem zasilania systemu enkodera i dostosowuje napigcie zasilania systemu enkodera na wyjsciu modutu
czujnika, az do osiggniecia wymaganego napiecia zasilania. uzyskane bezposrednio w systemie enkodera (tylko dla
zasilania systemu enkodera 5 V). Remote Sense tylko do X520.

2) Patrz wykres ,Maksymalna dtugosc¢ kabla w zaleznosci od szybkosci transmisji SSI dla enkoderéow SSI”

Podtaczane uktady enkoderéw

Tabela 6- 8 Specyfikacja uktadow enkoderdw, ktére mogg by¢ podtgczone
Parametr Nazwa Prég Min. Max. Jednostka
Wysoki poziom sygnatu UHaiff - 2 5 \%
(TTL bipolarny przy X520 lub X521/X531)")
Niski poziom sygnatu ULdiff - -5 -2 \%
(TTL bipolarny przy X520 lub X521/X531)"
Wysoki poziom sygnatu Urd Wysoki 17 Vce \Y
(HTL unipolarny) Niski 10 Vee \Vj
Niski poziom sygnatu Uwd Wysoki 0 7 \Y
(HTL unipolarny) Niski 0 2 V
Wysoki poziom sygnatu Uit - 3 Vce \
(HTL bipolarny)?
Niski poziom sygnatu ULdiff - -Vce -3 \
(HTL bipolarny)?
Wysoki poziom sygnatu UHaiff - 2 5 \%
(SSI bipolarny przy X520 lub X521/X531)"
Niski poziom sygnatu ULdift - -5 -2 \Y
(SSlI bipolarny przy X520 lub X521/X531)"
Czestotliwos¢ sygnatu fs - - 300 kHz
Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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Paramatr Nazwa Prég Min. Max. Jednostka
Odstepy miedzy krawedziami tmin - 100 - ns
"Czas nieaktywnego impulsu zerowego" tLo - 640 (taLo-BHi - thi)/24) | ns

(przed i po A=B=wysoki)

"Czas aktywnego impulsu zerowego" thi - 640 tALo-BHi - 2 tLo¥ ns
(podczas A=B=wysoki i poza)

1) Inne poziomy sygnatu zgodnie ze standardem RS 422.
2) Bezwzgledny poziom poszczegdlnych sygnatéw waha sie od 0 V do VCC ukfadu enkodera.

3) 3Tylko w przypadku numeru artykutu 6SL3055-0AA00-5CA2 i oprogramowania sprzetowego w wersji 2.5 SP1 lub
wyzszej mozna skonfigurowac te warto$¢ za pomocg oprogramowania. W przypadku starszych wersji oprogramowania
sprzetowego i numerdw artykutéw mniejszych niz 6SL3055-0AA00-5CA2 obowigzuje prog ,niski”.

4) taLo-sHi is nie jest okre$long warto$cia, ale jest czasem miedzy opadajgcym zboczem Sciezki A a nastepnym, zboczem
narastajgcym Sciezki B.

5) Dodatkowe informacje na temat ustawiania ,Czasu aktywnego impulsu zerowego” mozna znalez¢ w podreczniku:
SINAMICS S120, Podrecznik dziatania, ,Tolerancyjne monitorowanie enkodera dla SMC30”.

Tabela 6- 9 Enkodery, ktére mogg zosta¢ podigczone

X520 X521 X531 Monitorowanie Remote Sense?
(SUB-D) (zacisk) (zacisk) trasy
HTL bipolarny 24 V Tak Tak Tak Nie
HTL unipolarny 24 V1 Tak Tak (jednak wymagane jest Nie Nie
podtgaczenie bipolarne)"

TTL bipolarny 24 V Tak Tak Tak Nie

TTL bipolarny 5 V Tak Tak Tak W X520
SSI124 V5V Tak Tak Nie Nie

TTL unipolarny Nie

1) Poniewaz fizyczne media transmisyjne sg bardziej wytrzymate, zawsze nalezy stosowac¢ potgczenie bipolarne.
Potgczenie jednobiegunowe powinno by¢ uzywane tylko wtedy, gdy typ enkodera nie wysyta sygnatow
przeciwsobnych.

2) Sterownik poréwnuje napiecie zasilania systemu enkodera - wykrywane przez kable Remote Sense - z referencyjnym
napieciem zasilania systemu enkodera i dostosowuje napiecie zasilania systemu enkodera na wyjsciu modutu
czujnika, az do osiagniecia wymaganego napiecia zasilania. uzyskane bezposrednio w systemie enkodera (tylko dla
zasilania systemu enkodera 5 V).
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Podigczenie ukiadu enkodera

6.3 Modut czujnika do montazu w szafie SMC30

Maksymalne dtugosci kabla enkodera

Uwaga

Maksymalne dtugosci kabli zgodnie z ponizszg tabelg nie mogg zostaé przekroczone,
nawet jesli mozna obliczy¢ dtuzsze dtugosci kabli.

Tabela 6- 10 Maksymalne dtugosci kabla enkodera

Typ enkodera Maksymalna dlugo$é kabla enkodera (m)
TTLY 100
HTL unipolarny? 100
HTL bipolarny 300
SSI 1009

1) Dla enkoderéow TTL w X520 - Remote Sense - 100 m

2) Poniewaz fizyczne media transmisyjne sg bardziej wytrzymate, zawsze nalezy stosowac
potgczenie bipolarne. Potgczenie jednobiegunowe powinno by¢ uzywane tylko wtedy, gdy typ
enkodera nie wysyta sygnatéw przeciwsobnych.

3) Patrz wykres ,Maksymalna dtugosc¢ kabla w zaleznosci od szybkosci transmisji SSI dla
enkoderéw SSI”

Enkoder SSI

100

90 \

80

70 \

60 \

50 \

30
20

max. dtugosé przewoddw [m]
N
S

100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
Szybkosé transmisji SSI [kHz]

Rysunek 6-10 Maksymalne dlugosci kabli w zalezno$ci od szybkosci transmisji SSI dla enkoderéw SSI

Enkodery z zasilaniem 5 V podtgczone do X521 / X531

W przypadku enkoderéw z zasilaniem 5 V na X521/X531 (bez Remote Sense), maksymalna
dtugos¢ kabla?) zalezy od pradu enkodera. Ponizszy schemat przedstawia przyktad przekroju
przewodu 0,5 mm2.
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Podfgczenie uktadu enkodera
6.3 Modut czujnika do montazu w szafie SMC30

100

1
80 \
,0 \

: \

Dtugos¢ przewodu [m]

40 M,
30 \\
20 \.,\
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0 . .
0 0,05 0,1 0,15 02 0,25 03 0,35 0,4

Pobér pradu ekodera [A]

Rysunek 6-11 Maks. dlugos$¢ kabla w funkcji od pobieranego pradu enkodera

1y W przypadku stosowania enkoderéw bez Remote Sense dopuszczalna dtugosc¢ kabla jest
ograniczona do 100 m, poniewaz spadek napiecia zalezy od dtugosci kabla i prgdu enkodera.

tmin tmin

< fs -

Rysunek 6-12 Charakterystyka sygnatu Sciezki A i $ciezki B miedzy dwoma zboczami: Czas
miedzy dwoma zboczami
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Podigczenie ukiadu enkodera

6.3 Modut czujnika do montazu w szafie SMC30
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Rysunek 6-13 Potozenie impulsu zerowego w sygnatach trasy
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Podfaczenie ukfadu enkodera

6.3 Modut czujnika do montazu w szafie SMC30
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7 Sterowanie za pomoca panela AOP
7.1 Sterowanie przez panel obstugi

7.1.1 Przeglad panela obstugi (AOP30)

Opis
Panel operatorski moze by¢ uzyty do:
e Parametryzacji (uruchomienie)
e Wizualizacji stanu przeksztattnika
e Sterowania przeksztattnika
e Diagnozy btedow i ostrzezen
Dostep do wszystkich funkcji jest mozliwy poprzez Menu ekranowe.
Wywotanie menu gtbwnego moze by¢ wywotane jednym nacisnieciem przycisku MENU:
Menu glowne Widok ekranH menu giéwqego ‘gmain n‘?enu):
Ekran roboczy Pqprzez nacisniecie przyc!sku MEN_U do menu
glownego mozna dostat sie z kazdej pozycj
Pamie¢ btedow / alarmow systemu.
Ustawienia AOP
Diagnostyka AOP
Pomoc A v Wybor
[F1] [F2| |[F3]| |F4| [F5]|

Menu gtéwne

Pamiec¢ alarméw / bledéw
Ustawienia AOP
Uruchomienie napedu
Uruchomienie urzadzenia

Do nawigacji pomiedzy opcjami menu nalezy uzywaé
przyciskéw "F2" i "F3" .

Pomoc A v Wybér

[F1] [F2| |[F3]| |F4| [F5]|

Rysunek 7-1  Menu gtéwne
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Sterowanie za pomocg panela AOP

7.1 Sterowanie przez panel obstugi

7.1.2 Struktura menu panela obstugi
MENU Menu gtéwne Ekran roboczy Aktywne btedy *)[ *) do wszystkich btedéw i
alarméw moze by¢
Aktywne alarmy *) wyswietlony tekst
pomocy
— Parametryzacja Wszystkie DO
L Wybér zestawy danych
Pamiec b,{ede/ l Aktualne btedy |
alarmoéw *) L
— Aktualne alarmy
— Ustawienia AOP I *Data select |
—1 Ustawienia sterowania
—{Ustawienia wyswietlacza
Definicja ekranu
roboczego
—1 Ustawienia daty /czasu
—| *Language switch
|__|Kasowanie ustawien
AOP
| Diagnostyka Wersja programu /
AOP bazy danych
—| Stan baterii |
Uruchomienie
B napedu —| *Communication |
—| Test przyciskow |
L_| Uruchomienie

urzgdzenia

0 Bloke)dy . Blokada obstugi |
bezpieczenstwg

Blokada parametr. |

Poziom dostepu |

Rysunek 7-2  Struktura menu panela operatorskiego.

7.1.2.1 Ekran roboczy panela obstugi

Opis
Ekran panela podczas pracy przeksztattnika (ekran roboczy) wyswietla najwazniejsze parametry
przeksztattnika. Wyswietlane parametry to:

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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Sterowanie za pomocg panela AOP

7.1 Sterowanie przez panel obstugi

Stan (status) napedu, kierunek obrotéw, czas, jak i wartos¢ 4 parametréw napedu w postaci
numerycznej i 2 w postaci wykreséw stupkowych do ciagtej wizualizaciji.

Ekran roboczy panela moze zosta¢ wywotany na 3 sposoby:
1. Po wigczeniu zasilania, po inicjalizacji systemu.

2. Jezeli przez 2 minuty panel nie bedzie uzywany, system sterujacy przeksztattnikiem
automatycznie przetaczy ekran panela na ekran pracy.

3. Po dwukrotnym nacisnieciu przycisku MENU, a nastepnie przycisku F5.

Ekran roboczy P 12:25:30 s
N SET= 1450.000min! F_OUT= 50.0Hz
P_ACT= 235.0kwW Udc = 620.0V
N_ACT [min'] [N |
1450.0 0% 50% 100%
I_acT(a | [N |
450.0 0% 50% 100%
[F1| [F2| [F3| |[F4| |[F5]

Jezeli pojawi sie btad, system automatycznie przetaczy ekran panela do ekranu diagnozy btedéw
(patrz rozdziat 4.1.4).

W trybie sterowania LOCAL mozna wybraé¢ sposéb zadawania predkosci z klawiatury numerycznej
(F2: wartos¢ zadana).

Ustawienia.

W czesci menu: Settings — Define operating screen, mozna zdefiniowaé jakie parametry
wyswietlane beda na ekranie panela podczas pracy przeksztattnika.

7.1.2.2 Menu parametryzacji (Parametrization)

W menu parametryzaciji istnieje mozliwos¢é zmiany wartosci parametréw dla dopasowania funkcji
przeksztattnika do wymagan aplikac;ji.

Parametry zostaty podzielone na grupy funkcyjne, co pozwala na tatwiejsze wyszukanie
konkretnego parametru. Istnieje mozliwos¢ wyswietlenia listy wszystkich parametrow

W obydwu powyzszych przypadkach wyswietlanie parametrow uzaleznione jest

od wybranego wczesniej poziomu dostepu. Wybierajac odpowiedni poziom dostepu mozna
zablokowac niektére funkcje, wybierane za pomoca przyciskow

na klawiaturze.

7.1.2.3 Menu ustawien (Settings)

Wyboér aktywnego zestawu parametrow (Data set select)

W tej czesci menu dokonuje sie wyboru aktywnego zestawu danych. Wybrany aktywny zestaw
danych obowiazuje do pracy ze sterowaniem zdalnym w trybie 0 i 1. Istnieje mozliwo$¢
zdefiniowania r6znych zestawdéw danych dla r6znych trybéw sterowania.

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
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Sterowanie za pomocg panela AOP

7.1 Sterowanie przez panel obstugi
Przyktadowo warto$¢ zadana predkosci do pracy w trybie zdalnego sterowania 1(sygnaty sterujace
na listwie) - parametr p1070[1] oraz warto$¢ zadana predkosci do pracy w trybie zdalnego
sterowania 0 (sygnaty sterujace poprzez komunikacje magistralg PROFIBUS) - parametr p1070[0]

moze by¢ ustawiona przez dwa osobne zestawy danych.

Zestaw danych sterowania, ktéry musi by¢ aktywowany dla wyboru odpowiedniej wartosci zadane;
jest oznaczony w nawiasie kwadratowym [].

Dla ustawien fabrycznych aktywnym zestawem danych jest zestaw 1.

Ustawienia sterowania (Control settings)
W tej czesci menu definiuje sie ustawienia dla klawiszy sterowania w trybie LOCAL.

Zobacz rozdziat 4.1.3

Ustawienia wyswietlania (Display settings)
W tej czesci menu ustawia sie podswietlanie, jasnosc¢ i kontrast wyswietlacza panela.

Ustawienia ekranu roboczego (Define operating screen)

W tej czesci menu mozna wybraé pomiedzy czterema réznymi ekranami roboczymi. Poprzez
naciskanie przycisku F3 ,Values”, mozna wybra¢ parametry, ktére bedg wyswietlane.

Definicja ekranu roboczego Definicja ekranu roboczego

10 wartosci cyfrowych Warto§¢ 01 : (02)rllld

8 wartosci cyfrowychi 1 pasek Warto$¢ 02 : (02)r0024

4 wartosci cyfrowychi 2 paski = | wartos 03 : (02)r0032

3 paski Warto§¢ 04 : (02)r0026

Pomoc v Wartodci Anuluj OK Pomoc v Wartoéci Anuluj OK
[F1] [F2| [F3| [F4] |[F5] [F1] [F2]| |[F3| |[F4| |[F5]

Rysunek 7-3 Definiowanie ekranu roboczego

Ponizszy rysunek pokazuje jak wartosci sg przyporzadkowane do odpowiednich pozycji na
wyswietlaczu panela:
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Sterowanie za pomocg panela AOP

7.1 Sterowanie przez panel obstugi

Ekran roboczy P 12:25:30 s Ekran roboczy P 12:25:30 s
Warto$¢ 01 Warto$¢ 02
Wartod¢ 01 Warto$¢ 02 Warto$¢ 03 Warto$¢ 04
Warto$¢ 03 Warto$¢ 04 Warto$¢ 05 Warto$¢ 06
Warto$¢ 05 Warto$¢ 06 Warto$¢ 07 Warto$¢ 08
Wartoé¢ 07 Wartoé¢ 08 Wartos¢ 09 (NG
Warto$¢ 09 Warto$¢ 10 0% 50% 100%
Ekran roboczy P 12:25:30 s Ekran roboczy P 12:25:30 s
Wartoé¢ 01 Wartoé¢ 02 wartos¢ 01 [N ]
Warto$¢ 03 Warto$¢ 04 0% 50% 100%
Wartoéé 05 Wartosc 02 |NEENE——
0% 50% 100% 0% 50% 100%
Wartosé 0 NEENENE— | Wartosé 03
0% 50% 100% 0% 50% 100%
Rysunek 7-4  Pozycja wartosci na wyswietlaczu panela

Lista sygnatow do wyswietlania na panelu obstugi

Tabela 7-1 Lista sygnatéw do wyswietlenia na panelu obstugi
Sygnat Parametr Skrot Jednost Skalowanie
ka (100 % = ...), zobacz
Tabela 4-2

Ustawienia fabryczne (Wartosc¢-Nr.)
Wartos¢ zadana czestotliwosci (1) ri114 N_SET 1/min p2000
Czestotliwos¢ wyjsciowa (2) r0024 F_OUT Hz f odniesienia
Moc wyjsciowa, wygtadzona (3) r0032 P_ACT kW r2004
Napiecie obwodu posredniego, wygt.  (4) r0026 VDC \ p2001
Predkos¢ aktualna, wygtadzona (5) r0021 N_ACT 1/min p2000
Aktualny prad wyjsciowy, wygtadzony  (6) r0027 I_ACT A p2002
Temperatura silnika (7) r0035 T_MOT °C Temp. odniesienia
Temperatura przeksztattnika (8) r0037 TLT °C Temp. odniesienia
Moment aktualny, wygtadzony (9) r0031 M_ACT Nm p2003
Napiecie wyjsciowe, wygtadzone (10) r0025 V_OuT Vv p2001
Diagnostyka
Wartos$¢ zadana predkosci, wygtadzona r0020 N_SET 1/min p2000
Stopien wysterowania r0028 % Wart. odniesienia
Prad tworzacy strumien r0029 A p2002
Prad tworzacy moment r0030 A p2002
Woykorzystanie obcigzalnosci przeksztatt. r0036 Y% 100 % = wytaczenie
Wartos$¢ zadana predkosci po filtrowaniu r0062 N_ACT 1/min p2000
Aktualna predkos$é obr. po wygtadzeniu r0063 N_ACT 1/min p2000
Uchyb regulaciji predkosci r0064 1/min p2000
Czestotliwos¢ poslizgu r0065 Hz f odniesienia
Czestotliwos¢ wyjsciowa r0066 Hz f odniesienia
Napiecie wyjsciowe r0072 V_ACT Vv p2001
Stopien wysterowania r0074 % Wart. odniesienia

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
Instrukcja obstugi, 06/2019, 6SL3097-5AH00-0BP1

7-5



Sterowanie za pomocg panela AOP

7.1 Sterowanie przez panel obstugi

Sygnat Parametr Skrot Jednost Skalowanie
ka (100 % = ...), zobacz
Tabela 4-2
Aktualna wart. pradu tworzgcego moment r0078 A p2002
Aktualna warto$¢ momentu r0080 Nm p2003
Rozszerzona diagnostyka
Aktualna stata predkos$é zadana r1024 1/min p2000
Aktualna warto$¢ zadana r1050 1/min p2000
motopotencjometru
Wynikowa warto$¢ zadana predkosci ri119 1/min p2000
Woyjscie regulatora predkosci r1508 Nm p2003
Czion | regulatora predkosci r1482 Nm p2003
Wartos¢ zadana z PROFIBUS r2050 1/min p2000
Wejscie analogowe 0 [V, mA] r4052[0] V, mA V:100 V
mA: 100 mA
Wejscie analogowe 1 [V, mA] r4052[1] V, mA V:100 V
mA: 100 mA
Wejscie analogowe 0, skalowane r4055[0] % V:10V
mA: 20 mA
Wejscie analogowe 1, skalowane r4055[1] % V:10V
mA: 20 mA

Skalowanie

Tabela 7-2  Skalowanie

Zmienna Parametr skalujacy Domysinie dla szybkiego
uruchomienia
Predkosé 100 % = p2000 p2000 = maks. predkosc¢ (p1082)
Napiecie 100 % = p2001 p2001 = 1000 V
Prad 100 % = p2002 p2002 = ograniczenie pradowe
(p0640)

Moment 100 % = p2003 p2003 = 2 x znamionowy moment
M 100 % =r2004

oc 00 % =r200 (2004 = pP2003 xp2000 x T

30
Wose

Czestotliwos¢ 100 % = pzé):o

Stopien wysterowania | 100 % = maksymalna warto$¢ napiecia
wyjsciowego bez przecigzen

Strumien 100 % = znamionowy strumien silnika
Temperatura 100 % =100 °C

Ustawianie daty/czasu (Set date/time)
W tej czesci menu ustawia sie date i czas

Ustawianie jezyka (Language switch)

W tej czesci menu mozna wybraé jezyk menu. Wyboru mozna dokona¢ pomiedzy dwoma jezykami
zapisanymi w panelu.

Jednostki sterujgce i dodatkowe elementy systemu
7-6 Instrukcja obstugi, 06/2019, 6SL3097-5AH00-0BP1



Sterowanie za pomocg panela AOP

7.1 Sterowanie przez panel obstugi

Jezeli interesujacy jezyk nie wystepuje istnieje mozliwos¢ zatadowania dodatkowo innego jezyka
(zobacz rozdziat 11).

Menu powrotu do domysinych ustawien systemu (Reset system settings)
W tej czesci menu mozna wréci¢ do wartosci domysinych (fabrycznych) dla nastepujacych
ustawien:
e Jezyk
o Wyswietlanie (jasnosc kontrast)
e Wyglad ekranu pracy
e Wartosci parametrow
Zmiana nie bedzie przeprowadzona do momentu ponownego zataczenia napiecia.
UWAGA

Podczas powrotu do ustawien fabrycznych wartosci parametrow réznigcych sie od
wartosci domysinych zostajg zmienione natychmiast. Moze to spowodowac
przejscie przeksztaitnika w inny, niezamierzony stan.

Z tego powodu nalezy zachowac¢ szczegdlng ostroznos¢ podczas seretu do
ustawien fabrycznych.

7.1.2.4 Menu diagnostyki panela AOP30 (AOP30 — Diagnostic).

Wersja oprogramowania i bazy danych (Software / database version)
W tym menu istnieje mozliwos¢ wyswietlenia wersji systemu i bazy danych.

Wersja bazy danych musi by¢ identyczna z wersjg systemu przeksztattnika, ktérg mozna odczytac
w parametrze r0018.

Stan baterii (Battery status)

Umozliwia wyswietlenie napiecia baterii. Napiecie moze by¢ wyswietlane numerycznie (w woltach)
lub w postaci wykresu stupkowego. Prawidtowe napiecie zapewnia prawidtowe zapamietywanie
aktualnych wartosci niektorych parametrow jak i odmierzanie aktualnej daty i czasu.

Jezeli napiecie baterii wyswietlane jest w %, to napiecie o wartosci ponizej 2 V traktowane jest jak
0 %, podczas gdy napieciu o wartosci ponad 3V odpowiada wartos¢ 100%.

Dane sg zapamietywane poprawnie dla napiecia baterii do 2 V.

e Jezeli napiecie baterii < 2,45 V, to na panelu operatorskim pojawia sie komunikat ,, Replace
battery” (wymien baterie)

e Jezeli wartos¢ napiecia baterii < 2,30V, na panelu pojawia sie ostrzezenie: \WARNING: weak
battery” (“UWAGA: stabe baterie").

e Jezeli warto$¢ napiecia baterii < 2, V, na panelu pojawia sie ostrzezenie: ,WARNING: battery is
empty” (“UWAGA: baterie wyczerpane®).

e Po diugiej przerwie w pracy systemu spowodowanej wytaczeniem napiecia zasilajacego czas
i/lub baza danych zostajg utracone. Fakt ten zostanie wykryty podczas ponownego
uruchomienia systemu w wyniku kontroli CRC. Zostanie wtedy wyswietlony komunikat
instruujacy uzytkownika by wymienit baterie, a nastepnie przetadowat baze danych i ustawit
czas.
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Sterowanie za pomocg panela AOP

7.1 Sterowanie przez panel obstugi

Sposéb wymiany baterii opisany zostat w rozdziale 11 (,Konserwacja i utrzymanie”)

Test komunikacji (Communication)

Umozliwia wyswietlenie statusu komunikacji pomiedzy panelem AOP,
a przeksztattnikiem.

Test klawiatury (Klawiatura)

W tej czesci mozna sprawdzi¢ funkcjonowanie przyciskéw. Nacisniete klawisze zostajg
wyswietlone na wirtualnej klawiaturze na ekranie panela operatorskiego. Przyciski moga by¢
naciskane w dowolnej kolejnosci. Opuszczenie tego ekranu (naciskajac przycisk F5) jest mozliwe
tylko po nacisnieciu wszystkich przyciskéw.

7.1.2.5 Menu uruchamiania napedu (Drive commissioning)

Umozliwia ponowne uruchomienie (parametryzacje) napedu z menu gtéwnego.

7.1.2.6 Menu uruchamiania urzadzenia (Device commissioning)

7.1.3

Umozliwia bezposredni dostep do statusu parametryzacji urzadzenia. Przyktadowo jest to jedyna
droga do wykonania powrotu do ustawien fabrycznych.

To menu mozna wykorzysta¢ réwniez do tworzenia kilku przetaczalnych zestawdw danych
silnikow.

Sterowanie z panela obstugi (LOCAL)

Mozna aktywowac¢ klawisze sterowania na panelu (przetaczy¢ w tryb sterowania LOCAL). Jezeli
nie swieci zielona dioda LED na przycisku LOCAL-REMOTE, to tryb LOCAL nie jest zataczony.

7.1.3.1 Czas kontrolny (Timeout)

Ustawienia: MENU - Settings — Control Settings

Kontrola czasu kontrolnego (Timeout monitoring) (Ustawienie fabr.: 3000 ms)
Kontrola czasu kontrolnego ciggle nadzoruje komunikacje pomiedzy przeksztattnikiem, a panelem.

W przypadku, gdy przeksztattnik jest w trybie sterowania LOCAL i uktad nadzorujacy wykryje utrate
komunikacji, to po zaprogramowanym czasie przeksztattnik zostanie zatrzymany wytaczeniem typu
1 (OFF1). W takiej sytuacji na ekranie wyswietlony zostanie numer btedu F1030 (,control priority
monitoring: sign-of-life failure”). Jezeli w zaprogramowanym czasie komunikacja zostanie
przywrécona, to nie nastapi wytaczenie awaryjne.

7.1.3.2 Przycisk LOCAL/REMOTE
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Zatlaczanie trybu LOCAL (lokalnego): nacisna¢ przycisk LOCAL
Tryb LOCAL (lokalny): zapalona dioda LED

Tryb REMOTE (zdalny): Dioda LED nie Swieci sie, przyciski: ON, OFF, JOG, zmiana kierunku,
szybciej, wolniej sg nieaktywne.

Ustawienia: MENU - Settings — Control Settings
Zachowaj tryb lokalny (Save LOCAL mode) (wartos¢ fabryczna: yes)

e Yes: Tryby lokalny lub zdalny (w zaleznosci ktdry z nich jest aktywny) sg zapamietywane po
wytgczeniu napiecia i automatycznie przywracane po jego powrocie

e No: aktywny tryb sterowania nie jest zapamietywany po wytgczeniu napiecia. Po ponownym
zatgczeniu napiecia przeksztaitnik ustawia sie w tryb sterowania zdalny (REMOTE).

Przetaczanie trybéw LOCAL/REMOTE podczas pracy (LOCAL/REMOTE also during
operation) (Ustawienie fabryczne: No)

e Yes: Tryby LOCAL/REMOTE moga by¢ przetaczne podczas pracy przeksztattnika (silnik
pracuje).

e No: Proba przetaczenia w tryb lokalny podczas pracy powoduje wyswietlenie komunikatu:
.Local not possible” (niemozliwe przetaczenie do trybu lokalnego) i pozostanie napedu w trybie
zdalnym. Przetaczenie w tryb zdalny podczas pracy jest mozliwe, lecz jest poprzedzone
zatrzymaniem napedu, ustawieniem wartosci zadanej predkosci na 0.

7.1.3.3 Przyciski ZALACZ/WYLACZ (ON/OFF)Btad! Nie zdefiniowano zaktadki.

Przycisk ZALACZ: zawsze aktywny w trybie lokalnym (LOCAL), jezeli nie jest aktywna blokada
panela.

Przycisk WYLACZ: dia ustawien fabrycznych powoduje zatrzymanie typul1 (OFF1): zatrzymanie
napedu po zaprogramowanej rampie (p1121), gdy

predkos¢ = 0 nastepuje odtgczenie napiecia zasilajacego (tylko wtedy gdy szafa przeksztattnika
jest wyposazona w stycznik liniowy.

Ustawienia: MENU - Settings — Control settings
Czerwony przycisk WYLACZ dziata jako (Red OFF key act as):

e OFF1: Wylgczenie poprzedzone zwalnianiem po zaprogramowanej (w parametrze p1121)
rampie. Ten sposob reakcji jest ustawiony fabrycznie.

e OFF2: Zatrzymanie napedu wybiegiem.

e OFF3: Wylgczenie poprzedzone zwalnianiem po zaprogramowanej (w parametrze p1135)
rampie wytgczenia awaryjnego.
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7.1.3.4 Przycisk zmiany kierunku

Ustawienia: MENU - Settings — Control Settings
Zmiana kierunku (switching between CW/CCW) (wartos¢ fabryczna: No)
e Yes: Zmiana kierunku obrotow za pomoca tego przycisku w trybie LOCAL jest mozliwa
e No: Przycisku w trybie LOCAL zostat zablokowany.

Z powodu bezpieczenstwa przycisk fabrycznie jest zablokowany (pompy i wentylatory najczesciej
moga pracowac tylko w jednym kierunku)

Na panelu w widoku ,praca” w trybie lokalnym jest wyswietlany kierunek obrotow w postaci strzatki
potozonej obok wskaznika trybu pracy przeksztattnika

7.1.3.5 JOG (przycisk zarezerwowany do wykorzystania w przysziosci)

SO

7.1.3.6 Przyciski Wolniej/Szybciej

+ ot
= =

Przyciski te wykorzystywane sg do ustawienia wartosci zadanej predkosci z doktadnoscig 1%
maksymalnej predkosci (przyktadowo: dla p1082 = 1500, rozdzielczos¢ wynosi 15 obr./min)
Wartos¢ zadang mozna wprowadzi¢ korzystajac z klawiatury numerycznej. By to zrobi¢ nalezy
nacisna¢ przycisk F2 gdy panel jest w trybie ,praca”. Na panelu pojawi sie pole edycyjne do
wprowadzenie zgdanej wartosci predkosci. Nalezy jg wprowadzi¢ bezposrednio z klawiatury
numerycznej i zatwierdzi¢ przyciskiem F5.

Z klawiatury mozna wprowadza¢ dowolng wartos¢ z przedziatu okreslonego wartosciami
parametrow p1080 (predkos¢ min.) i p1082 (predkos¢ max.)

Wprowadzana wartos¢ zadana w trybie LOCAL jest dodatnia. Zmiane kierunku obrotow uzyskuje
sie po nacisnieciu odpowiedniego przycisku (patrz rozdziat 6.2.3.4) .

7.1.3.7 Motopotencjometr

Ustawienia: MENU - Settings — Control Settings

Zapamietywanie zadanej wartosci motopotencjometru (Save motor potentiometr setpoint)
(Ustawienie fabryczne: No)

e Yes: ostatnio wybrana warto$¢ zadana (poprzez przyciski zwieksz/zmniejsz lub wprowadzona z
klawiatury numerycznej) trybie LOCAL jest zapamietywana. Po przetaczeniu z trybu REMOTE
w tryb LOCAL (gdy odbywa sie ono przy zatrzymanym silniku) lub powrocie napiecia zasilania
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wartosc ta jest aktualng wartoscig zadana.

W przypadku przetaczenia z trybu REMOTE w tryb LOCAL przy pracujgcym silniku, ostatnia
wartos¢ zadana w trybie REMOTE zostaje przepisana do motopoencjometru i staje sie
wartoscig zadang w trybie LOCAL.

No: Po przetaczeniu w tryb LOCAL warto$¢ zadana z motopotencjometru jest zawsze
ustawiana na 0. W przypadku przetaczenia z trybu REMOTE w tryb LOCAL przy pracujacym
silniku, ostatnia wartos¢ zadana w trybie REMOTE zostaje przepisana do motopoencjometru i
staje sie wartoscig zadana.

Rampa przyspieszania motopotencjometru (Motor potentiometr ramp-up time) (ustawienie
fabryczne: 20 s)

Rampa hamowania motopotencjometru (Motor potentiometr ramp-down time) (ustawienie
fabryczne: 30 s)

Zalecenie: ustawiac tak samo jak rampy w parametrach p1120 / p1121

7.1.3.8 Blokada sterowania i/lub parametryzacji (Operator Input Inhibit /
Parametrization Inhibit)

)

Aby zabezpieczy¢ sie przed podaniem sygnatéw sterujacych lub zmiang parametrow
spowodowanych przypadkowym nacisnieciem przyciskow panela operatorskiego mozna
zablokowac sterowanie i/lub parametryzacje uzywajac przycisku na panelu. Po aktywacji blokady w
gbrnej prawej czesci ekranu pojawig sie dwie ikony.

Tabela 7-3  Sygnalizacja wtaczenia blokady sterowania / parametryzaciji

Rodzaj blokady Praca online Praca offline

Brak blokady

Blokada sterowania i parametryzaciji

Blokada parametryzacji chroniona
hastem

Blokada sterowania i parametryzaciji
chroniona hastem

kA
I MR

Ustawienia

Blokada sterowania (Operator input inhibit) (ustawienie fabryczne: No)

Yes: Parametry moga by¢ przegladane, ale ich zmiana nie moze by¢ zapisana. W razie préby
zapisania zmiany parametréw pojawi sie komunikat ,,Operator input inhibit — parametrization
disabled” (Panel zablokowany — parametryzacja zablokowana). Ciagle aktywny pozostaje
czerwony przycisk OFF (WYL). Przyciski: LOCAL, REMOTE, ON (zielony), JOG, CE/CCW,
INCREASE i DECREASE sg nieaktywne.

Blokada parametryzacji (Parametrization inhibit) (ustawienie fabryczne: No)

Yes: Wartosci parametréw nie moga by¢ zmieniane do momentu podania hasta. Proces
parametryzaciji jest taki sam jak w poprzednim punkcie: po probie wprowadzenia zmian
parametrow pojawia sie odpowiedni komunikat. Przyciski sterowania pozostajg jednak aktywne.
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Wskazowka

Istnieje mozliwos¢ wytaczenia blokady parametryzacji bez podawania hasta
(np. wtedy, gdy zostato ono utracone). W tym celu nalezy:

1. Wylaczy¢ napiecie zasilania

2. Odtgczyc kabel transmisji RS232

3.

w chwili zatgczania napiecia zasilania nacisna¢ przycisk klucza i trzymac
nacisniety przez 20 s.

4. Jezeli z prawej gornej strony wyswietlacza zniknie symbol klucza oznacza to,
ze blokada zostata zdjeta.

Poziom dostepu (standardowy dla ustawien fabrycznych):

Aby wyswietla¢ parametry w sposdb mozliwie przejrzysty stosuje sie filtr parametrow. llosc
wyswietlanych parametrow jest uzalezniona od wybranego poziomu dostepu.

Dla niektérych aplikacji niezbedne staje sie uaktywnienie poziomu ,Ekspert”,
ktéry powinien by¢ wybierany przez odpowiednio przeszkolony personel. Do aktywacji tego
poziomu konieczne jest podanie hasta dostepu — wprowadzenia kodu ,47”.

Poziom dostepu ,Ekspert” nie jest zapamietywany, co oznacza koniecznos¢ jego ustawiania po
kazdorazowym zataczaniu napiecia zasilania
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714 Btedy i alarmy

Sygnalizowanie bltedow i alarméw

Przeksztattnik sygnalizuje btedy przez wyswietlanie odpowiedniego btedu (-6w) i/lub alarmu (-éw)
na panelu obstugi. Jednoczesnie btedy sg sygnalizowane przez zaswiecenie czerwonej diody LED
"FAULT" i pojawiajaca sie na wyswietlaczu maske btedu. Przy pomocy klawisza F1 wyswietlane sg
informacje o przyczynach btedu i mozliwych srodkach zaradczych. Przy pomocy klawisza F5
mozna pokwitowaé¢ zapamietany btad.

Wystepujace alarmy sg sygnalizowane przez miganie z6ttej diody LED "ALARM" i dodatkowo
wyswietlana jest odpowiednia wskazdéwka o przyczynie alarmu w wierszu statusu na panelu
obstugi.

Co to jest btad?

Btad jest to komunikat informujacy o usterce lub o szczegbélnym (niedozwolonym) stanie napedu.
Przyczyng moze by¢ wewnetrzna usterka przeksztaitnika albo tez zostat wyzwolony btad
zewnetrzny np. od uktadu kontroli temperatury uzwojen silnika. Btedy wyswietlane sg na panelu
obstugi i moga by¢ zgtaszane do nadrzednego systemu sterowania poprzez sie¢ PROFIBUS.
Dodatkowo wyjscie przekaznikowe jest ustawione fabrycznie na ,Btad przeksztattnika”. Po
usunieciu przyczyny komunikat btedu musi by¢ pokwitowany. Tylko wtedy mozliwa jest dalsza
praca przeksztattnika.

Zestawienie bteddw i alarméw w rozdziale 10 podaje réwniez sposob reakcji przeksztattnika
(OFF1, OFF2itp.) dla kazdego btedu.

Co to jest alarm?

Alarm jest to reakcja na rozpoznany przez naped stan btedu, kt6ry nie prowadzi do wytaczenia
napedu i nie wymaga kwitowania. Dlatego tez alarmy sg samokwitujace tzn. po ustaniu przyczyny
alarmy znikajg samoistnie.

Wyswietlanie bledow i alarméw.

Kazdy btad i alarm jest zapisywany w buforze btedow i alarméw razem z czasem jego wystgpienia.
Czas wystagpienia btedu i alarmu jest czasem wzglednym przeksztattnika wyrazonym w
milisekundach (r0969).
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ey biadu 33163512

F7011 Drv:Przegrzanie silnikd Numer biedu: 00000000 00000000 (H)
Przyczyna:

F1 [Temperatura silnika

przekroczyta poziom okreslony w

p0605
Rozwigazanie:
Pomoc StarszeA Wstecz Zatw. Wstec A v
[F1| [F2] [F3| [F4] [F5] [F1] |[F2] [F3| [F4] |[F5]
Rysunek 1 Ekran btedéw
pami ¢ alarmow Status
A7850 Zewnetrzny alarm 1 F1 |Numer bledu: 00000000 00000000 (H)
A7910 Drv: Przegrzanie silnikaaktywny Przyczyna:
AT7852 Zewnetrzny alarm 3 Temperatura silnika przekroczyla

poziom okre$lony w p0604
F5 |Reakcja ustawiona w p0610 to

<_
Pomoc v Skasuj Wstecz Aktu. Back A v
|[F1| [F2| |[F3| |[F4| [F5]| |[F1] |[F2| [F3| |F4| |[F5]|
Rysunek 2 Ekran alarmow
7.1.5 Zapisywanie parametrow w pamieci nieulotnej

Opis
Jezeli za pomoca panela operatorskiego zostang wprowadzone zmiany wartosci parametrow
(nacisng¢ OK w edytorze parametréw by zatwierdzic), to nowe wartosci sg wpisywane do ulotnej
pamieci RAM. Dopoki nie zostang one zapisane w nielotnej pamieci , w prawym gérnym rogu
ekranu miga symbol ,S”, ktéry oznacza, ze zmieniono warto$¢ co najmniej jednego parametru i
nowa wartos$¢ nie zostata jeszcze zapisana w pamieci nieulotne;.

Istniejg 2 metody zapisywania wartosci parametrow w pamieci nieulotnej:
e Z dowolnego miejsca wywotaé funkcje HELP i nacisng¢ F4 EEPROM

e Podczas zatwierdzania parametréw przyciskiem OK., nacisna¢ i przytrzymac przycisk OK.
przez czas dtuzszy niz 1 s. System wyswietli pytanie, czy warto$¢ ma by¢ zapisana w pamieci
EEPROM.

Jezeli zostanie wybrane ,Yes”, wartos¢ parametru wpisana zostanie do pamieci nielotnej, w
przypadku wybrania ,No” warto$¢ nie zostanie wpisana do pamieci nielotnej i znak ,S” w
prawym gornym rogu ekranu zacznie

W obydwu przypadkach do pamieci nielotnej wpisane zostang wartosci wszystkich parametrow
dotychczas niezapisanych.
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7.1.6 Btedy parametryzaciji
Jezeli podczas odczytu lub zapisu parametru pojawi sie bfad, sytuacja taka zostanie
zasygnalizowana odpowiednim komunikatem na panelu operatorskim.
System wyswietli:
Parameter write error (d)pxxxx.yy:0xnn

Oraz dodatkowo wyswietlona zostanie informacja tekstowa o typie btedu parametryzaciji.
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