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Agenda Tag 1 - SIEMENS
Antriebstechnik und Grundlagen Motion Control lngenuity for Life

09:00 Get-Together / BegriiRung 12:30 Mittagessen

13:30 Ubung 3 — Programmierung Bewegungs-

09:10 Vortrag Ubersicht Antriebstechnik fiihrung mit PLCopen Bausteinen

1445 Vortrag Safety Integrated

09:30 Live Demo TIA Selection Tool und Abnahmetest

Ubung 1 — Auslegung SIMOTICS S-1FK2

10:00 und SINAMICS S210 15:00 Kaffeepause
10:45 \S/?a::'zgﬁvselli\lrﬁﬁ'ﬂlfﬁo?;}o und SINAMICS 16:45 Wrap-Up/offene Fragen
11:00 Ubung 2 — Einbindung SINAMICS S210 im

TIA Portal
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Trainingsequipment SIEMENS
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Testkoffer mit S7-1515TF Testkoffer mit ET200SP - CPU

Frei verwendbar © Siemens 2020
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Siemens Produktportfolio SINAMICS SIEMENS

Iug,u\ui\‘y-forb}‘z
SINAMICS Frequenzumrichter-Portfolio
Standard- High- Servo-Umrichter Branchen- Dezentrale
Performance- Performance- spezifische Umrichter
Frequenzumrichter Frequenzumrichter Umrichter
- SINAMICS V20 - SINAMICS S120 - SINAMICS V90 - SINAMICS G120X - SINAMICS G110D
- SINAMICS G120/G120C - SINAMICS S150 - SINAMICS S210 - SINAMICS G180 - SINAMICS G110M

- SINAMICS G130/G150 - SINAMICS DCM . SINAMICS S120 - SINAMICS G120D

0,05 kW - 6.600 kW

Frei verwendbar © Siemens 2020
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SINAMICS Servoantriebssysteme SIEMENS
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I \Midrange High-End

SINAMICS V90 SINAMICS S210 SINAMICS S120
Servo Drive System Servo Drive System Servo Drive
Basis Einfaches AC/AC Servo Drive mit Einfaches AC/AC Servoantriebssystem mit Modulares DC/AC Mehrfach System mit
Standard Funktionalitat fir einfache Motion- hoher Performanz und Dynamik integrierter, Umrichter basierender,
Control-Aufgaben fur Anwendungen im Midrange Segment Funktionalitat fir High- End Anwendungen

Frei verwendbar © Siemens 2020
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Top Highlights SINAMICS S210 & SIMOTICS S-1FK2 —

Das neue Midrange Servoantriebssystem

Frei verwendbar © Siemens 2020
Seite 9 August 2020

Feature/Funktion

+ SIMOTICS S-1FK2 Motor (HD/CT)

« Schneller Stromregler (62,5 us)

+ Schnelles PROFINET IRT (250 ps)

« Zwischenkreiskopplung (fir 3AC Gerate)

Basic & Extended Safety-Funktionen
via PROFIsafe

Integrierter Webserver
+ »0One Button Tuning«
« TIA Portal (ab V15.1) integriert
« TIA Selection Tool integriert

+ One-Cable-Connection (OCC)
Integrierter EMV Filter
* Integrierter Bremswiderstand

- 1AC 230V (200-240V) 0,05 - 0,75 kW
+ 3AC 400V (200-480V) 0,4 — 7 kW
« UL Certification

SIEMENS
lhgbhuf\‘y{or&{&

Benefits

Erhoht die Performance

Erflllt héchste Anforderungen
an die Sicherheit

Vereinfachte Inbetrieb-
nahme und Systemauswabhl

ER

Spart Zeit bei
der Installation

Fur verschiedenste
Markte einsetzbar

Antriebstechnik und Grundlagen Motion Control 2020



SINAMICS S210 -

Projektierung, Dokumentation, Auswabhl

Katalog D32

SIEMENS

SINAMICS S210

Servoantriebssystem

Link: Katalog D 32 SINAMICS S210
Link: Handbuch SINAMICS S210

Frei verwendbar © Siemens 2020
Seite 12 August 2020

DT-Konfigurator

Link: DT-Konfigurator

SIEMENS
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TIA Selection Tool

Link: TIA Selection Tool

Antriebstechnik und Grundlagen Motion Control 2020


https://support.industry.siemens.com/cs/de/de/view/109771824
https://new.siemens.com/global/de/produkte/antriebstechnik/selection-and-engineering-tools.html
https://new.siemens.com/global/de/produkte/automatisierung/themenfelder/tia/tia-selection-tool.html

Auslegung von Antrieben im TIA Selection Tool SIEMENS
Ihg&«uf‘y{or&ft

&mgmmulmmmu

Integrierte Antriebs-
komponenten im TST!

Project navigation Properties  Configure
CO N t INUOuUsS M Otl on W M kd Travel drive traversing profile
+ New Device
V20 + New Group £ | ;00}-_ NN i i H "
# orderlizt “8lE 0t :} ) | H —vimis]
fn Networks s w0 11 ! ! —s(m]
GlZO/GlZOC/GIZOX 1 24V DC consumer view A " 0[ L I —a{mist]
B Planning sketches = I T ‘ "al” ' i —n[1imin]
G110M/G110D/120D o e n e g0 e B ! | e
w M Pick and place machine | :ooJ I J 7 e L — AR e ot @ separstor
G130 + New Device 0 1 2 3 4 5 & 7 ] 9 10 1 ” 13 "
v s t 5
1 L E 1 @ Travel drive mechanics [mechanics] — —— == o e — — e A
C oot s e [ x| [ il & =l [l —
Properties | Configure
@ SIMOTICS S - 1FL6 [Motor] Value Unit 1. Move 2. Move 3. Move 4. Move
1 M B 1 @ SINAMICS V90 [Frequency converter] Type AN 2 AN A AN AN Z AN A v Mechanical model travel drive
2 K J 3 v yas Name pause forward pause backward
@ y-axis movement [Load cycle] = . ,a
© SIMOTICS - 1FK2 [Motor] : = = i / o )
- - - @ SINAMICS 5210 [Frequency converter] : [‘—_'] 49 4 400
Discontinuous Motion = = 20 ’ =
Smax [ms~] 1333333 1333333
* VOO0 + 1FL6 am
° S 0 4 Mechanical brake in pause C ]
2 1 1 F K2 o m  ~|ooo 5.00 5.00 0.00
o s - 1.500000 1.500000
const R 1.00 1.00
dec s - 1.50 150
[ 200 600 800 120
B
+ Gearbox :
Symbol Description Uni Gearbox 1 Gearbox 2
Gearbox type Nond ~|[None
Gearbox neme
i Gear ratio input / output
n Gearbox efficiency
3 Moment of inertia

1 Stand: April 2020

Frei verwendbar © Siemens 2020
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Modul 1 — Auslegung Antriebe Bearbeitungsstation

SIEMENS
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Daten Rundtisch

Daten Werkstiick

Radius 0,5m Gewicht 10 kg

Gewicht 500 kg Gesamtgewicht 6*10 kg = 60 kg
Teilung 6-fach Radius Werkstilick 0,05 m
Wirkungsgrad 0,95 Abstand vom Pol 0,4m

Getriebe Axialgetriebe (Stirn-

rad) Einbaulage M2
Flanschausfiihrung

Bewegungsdaten Rundtisch

Motor-/Antriebsdaten Rundtisch

Daten Vorschub

Bewegungsprofil Trapez Gebertyp Multiturn

Taktung 60°inls Haltebremse ja

Pause 3s Safety-Funktionen STO/SS1/SLS
Kabellange 10m

Bewegungsdaten Vorschub

Motor-/Antriebsdaten Vorschub

Spindelsteigung 10 mm
Spindeldurchmesser 30 mm
Spindellange 500 mm
Material Stahl
Gewicht Schlitten 100 kg
Gegenkraft beim Bohren 100 N
Wirkungsgrad 0,95

Frei verwendbar © Siemens 2020
Seite 15 August 2020

Bewegungsprofil Trapez Gebertyp Multiturn
Vorschubweg 200 mm Haltebremse Nein

Pause 1s Safety-Funktionen STO/SS1/SLS
Vorschub 25s Kabellange 10m

Ruckzug 0,5s

Antriebstechnik und Grundlagen Motion Control 2020
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Alternative Auslegung mittels NX-MCD- Lastkurvenexport SIEMENS
[n ut {or(f{t
g«%

NX B ©- B - © B renster- ~ NX - Mechatronics Concept Designer
Datei eite Konstruktion Baugruppen Kurve Analyse Ansicht Auswahl Werkzeuge Anwendung
B f % & Gan ©0) .8 @ & ¥ @ o 8 2> moK
¢ -7 #" (3 vereinigen ¥ ’ @ It . & Linearfeder - ) C
Anforderung Funidion Logisch Abhangigkeit  Siizze Wi~ Start @ A:;::Eunng Startkrperfarbe Starrksrper Kolisionsksrper Drengelenk I —— . Kollisionssensor Positionsregler Symbottabelle Exta::égvr:;'
Systems Engineering M Mechanisches Konzept ¥ Simulieren M Mechanik M Elektrik T Konstruktio... ™ M
= Meno - |Kam Auswahlfilter v‘ ‘Gesamte Baugruppe vl 5
£} | Physik-Navigator [m] D_Rundt
Name Typ Ubergeordnete Komponente  Farbe  Ubersteuert
28 - EiGrundlegende physikalische Flemente
@ rbBohrer Starrkérper
rbDrehtisch Starrkorper
i rbSpindel Starrkorper
@ rbWerkstueckhalterung1 Starrkérper
= rbWerkstueckhalterung2 Starrkérper
rbWerkstueckhalterung3 Starrkorper
rbWerkstueckhalterung4 Starrkorper
rbWerkstueckhalterung3 Starrkérper
@ & rbWerkstueckhalterung6 Starrkdrper
- [5 Gelenke und Zwangsbedingungen
@ &~ hjDrehtisch Scharniergelenk
T hjSpindel Scharniergelenk
@ T hjWerkstueckhalterung1 Scharmiergelenk
T hjWerkstueckhalterung2 Scharmiergelenk
Q I hjWerkstueckhalterung3 Scharniergelenk
A hjWerkstueckhalterungs Scharniergelenk
T hjWerkstueckhalterung Scharmiergelenk Al
o P —— %
§ scispindel Schraubgelenk
T sjBohrer Schubgelenk
= Materialien
[ Koppler
- [=y Sensoren und Aktoren
L[+ ftcBohre aft/Drehmome
7 pcDrehtisch Positionsregler
A peSpindel Positionsregler
A pcWerkstueckhalterung Positionsregler
» peWerkstueckhalterung2 Positionsregler
| pcWerkstueckhalterung2 Positionsregler
A pcWerkstueckhalterungd Positionsregler P
A pcWerkstueckhalterungs Positionsregler
» peWerkstueckhalterungs Positionsregler t

5 Laufzeit-Verhalten

[ Signale -
= Signalverbindung { Y

< > &

» Details

» Abhangigkeiten

Objekte auswahlen und MT3 verwenden oder auf ein Objekt doppelklicken

Frei verwendbar © Siemens 2020
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Alternative Auslegung mittels NX-MCD- Lastkurvenexport SIEMENS
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Bearbeiten nsicht
2 & EE] o | &y m g Anmeldung an Siemens Industry Mol
Projektnavigation Eigenschaften Portfolicauswahl Mation Control
———
MCWS_2020_Auslegung_Start o~
@, Neves Gerét ~ Motor ~ Lastanforderungen@
™, Neue Gruppe
7 Bestellliste Motorldsung () standard-Asynchronmatorlgsung @ Keine Last verfagbar
B4 Anlagen und Einbauorte B :
el %) servomoterlsung
Netze
% DC 24V Verbrauchersicht O Reluktanzmotorldsung
8 Planungsskizzen
[ safety Evsluation ® |+ Getriebe ~ Mogliche Lésungen
# Antriebsansichten [
v M Bearbeitungstation B Getriche  Setrisbe-Motorkapplung ) Direkt ®) Gber Adapter ) motorreihe
@, Neues Gerét Getriebetyp ® Axialgetriebe () Winkelgetriebe
~ B} Rundtisch 5 2 0.
+ Last hinzufigen | ﬂ . : .
s %) Frequenzumrichter-Reihe
(W) SIMOTICS 5 - 1FK2 [Meter] % —
[ simnvamIcs 5210 [Frequenzumrichter] | (Alle suswihlen) Bemessungsleistun...
7 00kw
~ B} Verschubspindel B SINAMICS S210 DE00=Z00kd
+ Last hinzufiigen + Technologieanforderungen
) Wotor [Motor] Feldbus-schnittstelle Beliebig -
[Z] Frequenzumrichter [Frequenzumrichter] Antriebskonzspt Beliebig ”
 57-1500 (57-1500] ©
L Generatarischer Betrieb Beliebig Lt
& Sstromversergung [SITOF] <
Safety Integrated Functions STO,551,5L5 7
Motien Control Anforderungen Bclicbig -
Drehzahlregelungsart (Umrichter) Belicbig -
Direkter Maschinengeber erforderlich Beliebig -

~ Umgebungsbedingungen

Aufstellhche <1000 m v
Temperatur =40 -
Explosionsschutz (Gas) Keine v
Explosionsschutz (Staub) Keine -

~ Landerspezifisch

Portal-Ansicht

Seite 18 August 2020 Antriebstechnik und Grundlagen Motion Control 2020
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SINAMICS 5210 - SIEMENS
Engineering im TIA Portal und WEBserver lngenuity for life

Typische Steuerungen

« S7-1500

« §7-1500 T-CPU

+ ET200 SP Open Controller
« SIMOTION

HMI

/7 J— T\\

Engineering: Startdrive 2V15.1

/'T' N\
_ J— A\
Engineering: WEBserver SINAMICS S210 Servoantriebssystem

Frei verwendbar © Siemens 2020
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SIMATIC & SINAMICS im TIA Portal -
Perfektes Zusammenspiel im System

SIEMENS
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Feature/Funktion Benefits

Frei verwendbar © Siemens 2020
August 2020

Effizientes Engineering
+ Eine einheitliche Engineering-Plattform
+ Durchgéangige Funktionen (Trace, Bibliotheken, etc.)

Integrierte Antriebsansteuerung durch SIMATIC
+ SIMATIC Motion Control Technologieobjekte
+ SINAMICS-Bibliothek (DriveLib: SINA_SPEED, etc.)

Safety Integrated

- Effiziente Safety Inbetriebnahme

+ Sicherheitstechnik in den Standardkomponenten

 Integrierter Kommunikationsbaustein fiir SINAMICS
Safety Integrated

* Abnahmetest

PROFINET Anbindung
+ PROFIdrive (Motion Control Kommunikation)
+ PROFIsafe (Fehlersichere Kommunikation)

+ Integrierte Systemdiagnose

Kurze Einarbeitungszeit
Reduzierter Engineering-Aufwand
Automatische Konsistenz im Projekt

Einfache Antriebsanbindung an SIMATIC
Motion Control Applikationen schnell & einfach realisiert

Schnellere Installation und Inbetriebnahme
Weniger Hardware/keine Zusatzkomponenten
Hohere Flexibilitat fur Erweiterungen und Anpassungen

Durchgangige Kommunikation auf Basis Standard-
Ethernet fir Motion und Safety
Einfacher Remote-Access

Systemmeldungen im Klartext ohne Engineering-Aufwand
(TIA Portal, PLC, Webserver & HMI)

Antriebstechnik und Grundlagen Motion Control 2020



SINAMICS Startdrive —
Highlights S210

SIEMENS
lhg%uf\‘y{or&‘fe

August 2020

Volle Integration von SINAMICS S210
und SIMOTICS S-1FK2

Startdrive Advanced
Safety Abnahmetest fur G120, S210 und CU320-2
basierte Antriebe (z.B. S120)

Mister Automation: Safety Acceptance Test

Erweiterung der Startdrive Openness
Schnittstelle inkl. Startdrive App

EPLAN Import/Export

Zugriff auf weitere Antriebsparameter
Mister Automation: Startdrive Openness App

Integrierter Antriebstrace
Hochauflosender Trace auf dem Antriebsgeréat

e L. Feature/Funktion Benefits

Alle TIA Portal Systemvorteile auch fur
das Antriebssystem nutzbar
Effizientes Engineering

Effiziente Durchfihrung und Dokumentation

des Safety-Abnahmetests

Unterstutzung bei der Einhaltung der Maschinenrichtlinie
Hohe Zeitersparnis

Flexible Startdrive-Erweiterbarkeit um kundenspezifische
Anforderungen zu erfillen

Integrierbar in kundenspezifische

und automatisierte Workflows

Effiziente Massendatenbearbeitung

Einfache Kontrolle und Finetuning der Reglereinstellungen

Antriebstechnik und Grundlagen Motion Control 2020
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Motion Control Intelligenz — Dezentral vs. zentral SIEMENS

ll/\g,ehuffy‘forufe
Dezentrale Motion Intelligenz Zentrale Motion Intelligenz
mit SINAMICS G/S (FB/EPos) mit S7-1500 (TO)
. FB SINA_SPEED == PLCopen Bausteine .
sl - Bewegungsbefehle wr

cTy- FB SINA_POS Technologieobjekt

Achseigenschaften

‘VS'} OB MC-Interpolat
| » -Interpolator
Achseigenschaften Verfahrkurvep

Verfahrkurve OB MC-Servo

Hr Lageregelung Hr
Lageregelung
© ©

Der SINAMICS S210 ist fur die zentrale Motion Control Intelligenz optimiert

DN &,

Frei verwendbar © Siemens 2020
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SIMATIC S7-1500 T-CPU - Technologieobjekte — SIEMENS
Was ist ein Technologieobjekt? lngenuity for life

. Anwender

Technologieobjekte fir

* TOs fur Drehzahl-, Positionier- und Gleichlaufachse, - Sr?gg‘;ggzzzg
Kurvenscheibe, Nocken, Nockenspur, Messtaster Meldungen  pgre= .
oder externer Geber (Y — I /J 1

- TOs sind Softwareobjekte in der Steuerung M

« TO-Datenbaustein enthalt alle Konfigurationsdaten, | |
Soll-/Istwerte und Statusinformationen des TO Diagnose-

+ TOs erlauben eine einfache Sicht auf Motion Control speicher Begrenzungen

ED“— Technologie- \—— @

objekt

=

& mA
o B
PN, i e Schnittstelle

Normierung 1o 100 Vo Mechanischer
E E a Aufbau
| |
.@
Antrieb

Frei verwendbar © Siemens 2020
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Technologieobjekte Achstypen

ﬁ# Gleichlaufachse

& Positionierachse

@ Drehzahlachse

Drehzahlgesteuert
verfahren

Anwenderprogramm:
» Geschwindigkeitsvorgabe

TO bildet die Beschleunigungs-
und Bremsrampen

Antrieb regelt die Drehzahl
- Kein Lagegeber notig

Positionieren

Anwenderprogramm:

» Positionsvorgabe

* Referenzieren

+ Uberlagerte Bewegung

TO bildet die Beschleunigungs-
und Bremsrampen

TO regelt die Lage
Antrieb regelt die Drehzahl
- Lagegeber ist notwendig

Schalenmodell der Technologieobjekte

Frei verwendbar © Siemens 2020
Seite 27 August 2020

Getriebe- und
Kurvenscheibengleichlauf

Anwenderprogramm:
 Aufsynchronisieren
 Leitwert
» Getriebeverhéltnis
» Kurvenscheibe

TO berechnet und regelt die Lage

fur Gleichlaufachse abhangig von
einem Leitwert

Antrieb regelt die Drehzahl
- Lagegeber ist notwendig

Antriebstechnik und Grundlagen Motion Control 2020
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SIMATIC S7-1500 T-CPU - Technologieobjekte —
Was sind PLCopen — Regelungsbausteine?

PLCopen ...

... ist eine Organisation im Bereich industrieller Steuerungstechnik.
Es werden Standards entwickelt, die die Steigerung der Effizienz
bei der Entwicklung von Applikationen und die Senkung der Kosten
fur die Wartung solcher Software vorsehen. Die PLCopen will

von bestimmten Herstellern und Produkten unabhangig sein

und durch die Arbeit in den Arbeitskreisen fir die Verbreitung
internationaler Standards und deren Anwendung auf breitem

Feld sorgen.

Eine der Kernaktivitaten findet sich im Umkreis der EN 61131,

dem einzigen globalen Standard flr die industrielle
Steuerungsprogrammierung.

Einfache Konfiguration, IBN und Programmierung

Quelle: Wikipedia

Frei verwendbar © Siemens 2020
Seite 28 August 2020
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MOVEABSOLUTE _
Instance

MC_MOVEABSOLUTE

&%)
= EMN
YDE1
“fas ROT Axs
1011
"MOVE_ROT_ABS" == Execute Do
ne — ...
0.0 — Position e —
360.0 — velocity CommandAbort
7200 — pAcceleration ed —..
7200 Deceleration Error = ...
36000 — Jerk Errarld
Direction EMO —

Antriebstechnik und Grundlagen Motion Control 2020
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Auszug einiger PLCopen Befehle SIEMENS
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ﬁ# Gleichlaufachse Getriebegleichlauf starten - MC_Gearln
Getriebegleichlauf mit vorgegebener Synchronposition (S7-1500T) - MC_GearIlnPos
Leitwert an Folgeachse relativ verschieben (S7-1500T) - MC_PhasingRelative
Leitwert an Folgeachse absolut verschieben (S7-1500T) - MC_PhasingAbsolute
Kurvengleichlauf starten (S7-1500T) -> MC_Camin
Gleichlauf in Simulation setzen - MC_SynchronizedMotionSim
& Positionierachse Achse referenzieren - MC_Home
Relativ positionieren -> MC_MoveRelative
Absolut positionieren - MC_MoveAbsolute
Uberlagernd positionieren - MC_MoveSuperimposed
Geberumschaltung (S7-1500T) - MC_SetSensor
@ Drehzahlachse Achse freigeben/sperren -> MC_Power
Fehler quittieren - MC_Reset
Achse anhalten -> MC_Halt
Im Tippbetrieb verfahren - MC_Moveldog
Geschwindigkeit vorgeben - MC_MoveVelocity
Kraft-/Momentenbegrenzung/Festanschlagserkennung - MC_TorqueLimiting

Frei verwendbar © Siemens 2020
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Modul 2 — Antriebsinteg

Neles Garat

Geritenarme:

[5210Master]

« [ Antriebe & Starter
~ [32 SINAMICS-Antriebe
» [52 SinaMICS G110M
» [ sinamics G120
» [ sinamics G120¢
» [32 SinamIcs 61200
» [32 SINAMICS G120P
b [ SINAMICS G130
b [ SINAMICS G150
i » [ SINAMICS v
» (a2 SINAMICS 5120
» (o SINAMICS 5120 Integratedt.
» [ sinAmiCs s150
+ [ sinAMICS 5210
w [32 1AC 200-240¥, 0,1kW
A 651521 0-5HB1 0-1xFx
» [32 1AC 200240, 0,2kW
» (32 1AC 200240, 0,4kw
P [32 1AC 200-240V, 0,75k
P a2 3AC 200480V, 0,4KW
b a2 3AC 200480V, 0,75k
b (a2 3AC 200480, kW
» (3 3AC 200480V, 1,5k
» [ 3AC 200480V, 2kw
» [ 3AC 200480V, 3,5kW
» [ 3AC 200480V, Skw

Controller

0 <

FC-aysteme

Amriebe

) Gerstsiche ofinen

Al cenn

ration

SIEMENS
ll/\g,ehuf {or(f{t

Antiiels
»
Dynemiksioreinsteiung
Notstopp
' = Begrenaungen
Fosionsgranien Leisiung
5210 PN Dynsmikgrencen Fic
Momertengrenzen
Artikebr. 650321 0-5HB10-1xFx B '
Abtives Raberaraiaran
Version: 52 ~ e

Beschreibung

= Fusitionsuberwachungen
Pasitionierlberwachung

t

SOOIV O0IAVIOOIVOODO

o | s |

SINAMICS 5210 P Schleppletier Datenausiasch
Nenspannung: 1AC 200240V sl sandssigral
CelETe RO hegellreis ANTSbSTYP: | FROFIdrive -
Bussysteme: PROFINET {|0-Device, RT/IRT,
Taktsynchronisation), PROFIsafe iswerermapalesion Densnanbindung: ererich -
Safety Funktionen: Basic und Extended i Tl ot e
L. - i (o 18752l [
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Modul 3 — Ansteuerung mit PLCopen Bausteine

T Eas
Gnndparameter
ST

Datenaustausch Ararieh
Datenaustausch Geber

Leiwerteinstellungen

= Enweiterte Farameter

Mechaik

Dyrsmikvareinstaliung

Hetstopp

Begrentungen
Pusibonsgrenzen
Cymamisgrenzen
Mamereengrenen
Festanschiagserkennung

Refererieren

Abtes Relerenzieren
Passives Beferentieren
= Fositionsiberwachungen
Positanieriiberwachung
Schiepplehler
Stilstandssignal
Regelreis

Istwermstrapolation

Grundparameter
= Hordware- Schrirtstelle
Anrint
Geber
Datenaustausch Antrieb
Datenaustausch Geber
Leitwerteinstellungen
= Enveitene Porameter
Mechanik
Dynammikyoreinstelung
Wotstapp
~ Begrenzungen
Positionsgrenzen
Dynamikgrenzen
Mornentengrenzen
Festanschlagserkennung
= Referenzieren
Aktives Referenzieren
Fassives Referendleren
~ Pasitionstiberwachungen
Positionieriiberwachung
Schleppfeler
Stillstandssignal
Regelkreis
Istwe nestrapolation

Frei verwendbar © Siemens 2020
August 2020

Seite 34

0ADEA0A0A0AB00D000A00000
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> §
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; .

Wotor
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WaBainbait Geschwindgha
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i

& sodulo sksuieren

Madulostarowerz: 0.0
3600

[ Simulesion akehieren

Rundtischaxisia ster ActuslPosition ()

Bewegungsprofil [Traces im Gert]

RundtischAxisMaster.ActualVelacity (15)

VarschubAxisSlave ActualVelocity (mmis]

SIEMENS
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B 4 -a = q1
~ Bausteintitel: steusung fundisch

*  Metzwerk 1: Rundtisch einschalien

%084
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B2
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ster' —uis
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StopMade
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i
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L
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e — Dynamic Serva Control (DSC)
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Istwertextrapolation

() Lageregelung in der FLC

(@) Lageregelung im Antrieb (DSC aktiviert)

Dynamic Serva Control ist nur mit Antriebstelegrarmm 5, 6, 105 ader 106 moglich

=
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Gefahren, die durch Funktionsfehler entstehen, missen SIEMENS

verhindert werden, bevor sie auftreten lngenuity for life
Funktional sichere Steuerungs- und Funktionale Sicherheit bringt weitere Vorteile
Schutzeinrichtungen verhindern + Geringere Systemkosten durch weniger Komponenten

- Personenschaden: Verletzung oder Tod von Menschen und geringeren Verdrahtungsaufwand

- Schaden an Maschinen: Zerstdrung oder Beschadigung « Hohere Produktivitat durch geringere Stillstandszeiten

von Produktionseinrichtungen

Funktionsfehler sind eine potentielle Gefahr fur

Mensch Maschine Prozess

0

4.|

Frei verwendbar © Siemens 2020
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Die Maschinenrichtlinie gliedert den Weg SIEMENS
zur sicheren Maschine in drei Prozessschritte lngenuity for life

Risikobeurteilung E ,/ Risikominderung .\i.\' Nachweis

Im Detail muss der Hersteller folgende Schritte durchfuhren

Maschine beschreiben Sicherheitskonzept entwickeln Validierung durchfiihren
Gefahren identifizieren Sicherheitskonzept umsetzen Richtlinienkonformitat nachweisen
Risiken bewerten MalRnahmen dokumentieren CE-Kennzeichnung anbringen

Frei verwendbar © Siemens 2020
Seite 38 August 2020 Antriebstechnik und Grundlagen Motion Control 2020



Risikominderung von Maschinen durch integrierte

SIEMENS

Sicherheitsfunktionen (Safety Integrated) lngenuity for life
Safety Integrated ermdglicht individuelle Durch Safety Integrated entfallen elektromechanische
Sicherheitskonzepte, bei denen die Maschine Komponenten, d.h.
« Aktiv bleibt, aber sicher Gberwacht wird « Kosteneinsparung bei Ersatzteilhaltung und Wartung
« Eine hohere Produktivitat durch kirzere Stillstandszeiten hat * Weniger Platzbedarf im Schaltschrank
Sicherheitstechnik integriert in die Automatisierung/Antriebstechnik
Erfassen Auswerten Reagieren
p i T Dezentrale Antrieb mit
’w Fehlersichere L1 L] Pericheri mi Integrierter
..‘.I Steuerung e Prere mit Sicherheit
f F-Modulen
»] ' "
| , : Fehlersicherer Bus ;

o o A A A A A T A T A T T A A A A A A A A A A A A AT A T e e e e e e e e e a aa

- Steuerung, Antrieb und Peripherie-Module mit 2-kanaliger Verarbeitung
* Feldbus mit fehlersicherem Protokoll PROFIsafe

Frei verwendbar © Siemens 2020
Seite 39 August 2020
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SIMATIC S7-1500 T-CPU — Safety —
und Safety

Prinzip in der S7-1500F/S7-1500 TF-CPU

:5. MC-Programm :%. Safety
= ,_ » Programm

,Q Technologie-
objekt Achse

I

I

|

I

| v
i t_ MC-OBs :n. Safety OB
|

| i
|

I

|

Standard Telegramm Safety Telegramm

General .
Cyclic data exchange

Ethernet addresses

g Cyclic data exchange

Safety actual values | Drive object Link Telegram
safety setpoints u || safety actual values A PROFIsafe Telegramm 30 [~
Actual value || safety setpoints #  PROFlsafe Telegramm 30
Setpoint m Actual value M  Standard Telegramm 3

b Advanced options ¢ Setpoint A standard Telegramm 3

Diagnostics addresses ~add talanrame

Frei verwendbar © Siemens 2020
Seite 41 August 2020
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Ereignis wird ausgelost.
Safety — Reaktion wie notwendig z.B.:

* An Rampe runterfahren

\ l + Sichere Geschwindigkeit (SLS)

° etc.

N

|
v
—

Was passiert, wenn das Safety Programm
eine Safety-Funktion im Antrieb aktiviert?

TO folgt den Safety-Funktionen und rea-
giert richtig mit den Diagnosemeldungen

und Safety gleichzeitig betreibbar
. in einer CPU mit einem Antrieb!
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SINAMICS S210 Safety-Integrated-Funktionen
gemal EN 61800-5-2 funktionale Sicherheit

SIEMENS
Ihg,ehuffy‘for&}[t

I Funktionen fir sicheres Abschalten

®
E

B PROFINET EE

T
s

4
o

-

Safe torque off (STO)

! STO >

ARRRERRRRR™

) i
N LN H
.

Safe Stop 1 (SS1)

Safe Stop 2 (SS2)

Safe Operating Stop

Funktionen fir sichere Bewegungstberwachung

Safely-Limited Speed
(SLS)

Safe Speed Monitor (SSM)

B N

P

Safe Direction (SDI)

! 3

s

Safely-Limited
Acceleration (SLA)

ANNNNNNNNNNNNY

Funktionen flr sichere Bremsenansteuerung und Diagnose

Safe Brake Control (SBC)

1%\;

\\\\\\

Safe Brake Test (SBT)

1

Saaaaauaaasasasy,

[] standard-Safety-Funktion [] Erweiterte Safety-Funktion (verfiigbar ab SINAMICS Firmware Version V5.1 SP1): Lizenz erforderlich (auf SD-Karte)

Frei verwendbar © Siemens 2020
Seite 42 August 2020
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Die Maschinenrichtlinie gliedert den Weg SIEMENS
zur sicheren Maschine in drei Prozessschritte lngenuity for life

Risikobeurteilung E ! Risikominderung .\".\' Nachweis

Im Detail muss der Hersteller folgende Schritte durchfuhren

Maschine beschreiben Sicherheitskonzept entwickeln Validierung durchfihren
Gefahren identifizieren Sicherheitskonzept umsetzen Richtlinienkonformitat nachweisen
Risiken bewerten MalRnahmen dokumentieren CE-Kennzeichnung anbringen

Frei verwendbar © Siemens 2020
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Startdrive — Safety Integrated Abnahmetest — SIEMENS

Test und Dokumentation der Sicherheitsfunktionen lngenuity for Life
-~ Merkmal/Funktion Nutzen
Geflhrter Abnahmetest-Assistent fr alle Effiziente Durchfihrung und Dokumentation
drive-based Safety-Integrated-Funktionen des Safety-Abnahmetests
(Basic und Extended Safety) Unterstltzung bei der Einhaltung
— Automatische und Safety-funktions- der Maschinenrichtlinie
spezifische Erstellung von Traces Hohe Zeitersparnis

Generierung eines Abnahmeprotokolls
als Excel-Datei
: — Verfugbar fur G110M, G120, G120C, G120D,
— G120P, S210 & CU320-2 basierte Antrieb
' (z.B. S120, S150, G130, G150)

Seite 44 August 2020 Antriebstechnik und Grundlagen Motion Control 2020
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Modul 4 — Safety Integrated und Abnahmetest

B i

Grundparametrierung &
~ Safety Integrated #
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» LL] Documentation templates
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=

:| Telegram 900

=
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SINAMICS S210 Servoantriebssystem — SIEMENS

Allgemeine Informationen lngenuity for life
Internet Tutorial Center Kundenforum Applikationen Referenzcenter
4 XX @
‘,\, N F:‘
P =

wwwsiemens.de/ TIA Portal Tutorial Center SINAMICS Forum Tool zum Finden von SINAMICS S210
sinamics-s210 (Link) (Link) (k) SINAMICS Motion Control Referenzen (Link)

< - Applikationsbeispielen

== (Link) (Link)

Frei verwendbar © Siemens 2020
Seite 51 August 2020 Antriebstechnik und Grundlagen Motion Control 2020


http://www.siemens.de/sinamics-s210
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/106656707
https://support.industry.siemens.com/tf/ww/en/threads/316
https://webservices.siemens.com/referenzen/index.aspx#language=de,OTkey_516907=1,OTprd_0=1,produkt=key_516797,OTbrc_0=1,OTstopic_0=1,OTreg_0=1,OTsrv_0=1,volltext=s210,frame=1,pageindex=1
https://www.automation.siemens.com/mc-app/sinamics-application-examples/Home/Index?language=de
https://support.industry.siemens.com/tf/ww/de/threads/154/
https://support.industry.siemens.com/tf/ww/en/threads/159/

SINAMICS S210 Servoantriebssystem —
Support im Uberblick

Handbuch

Gl
Gl
- SINAMICS S210/SIMOTICS S-1FK2 Betriebsanleitung

(Beitrags-ID: 109763297)

+ SINAMICS S210, 1AC 230V Quick Installation Guide
(Beitrags-1D: 109754329)

+ SINAMICS S210, 3AC 400V Quick Installation Guide
(Beitrags-1D: 109763769)

* Protective Devices for SINAMICS S210
(Beitrags-1D: 109748999)

Frei verwendbar © Siemens 2020
Seite 52 August 2020

SIEMENS
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FAQ

7Ll

SINAMICS S210: Léschen der Parametrierung, der Safety-
Parametrierung und der Webserver-Passworter
(Beitrags-ID: 109755657)

SINAMICS S210: Kann der S210 parametriert werden,
wenn noch kein Motor angeschlossen ist?
(Beitrags-1D: 109763573)

Fur welche Controller ist das SINAMICS S210
Servoantriebssystem ausgelegt worden?
(Beitrags-1D: 109761460)

Produktinformation zu SIMOTICS S-1FK2 und SINAMICS S210
(Beitrags-1D: 109764390)

Antriebstechnik und Grundlagen Motion Control 2020


https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109763297
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109754329
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109763769
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109748999
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109755657
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109763573
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109761460
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109764390

SINAMICS S210 Servoantriebssystem — SIEMENS
Support im Uberblick Ingemuity for Life

Anwendungsbeispiele Auswahl und Dimensionierung

* ‘
/
+ Projektieren von Technologieobjekten mit SIMATIC S7-1500 und SINAMICS S210 im TIA Portal
(Beitrags-1D: 109749795)

* Ansteuern der Safety-Integrated-Funktionen des SINAMICS S210 mit SIMATIC S7-1500TF
uber PROFIsafe
(Beitrags-1D: 109760341 )

« SIMATIC - Fehlersichere Bibliothek LDrvSafe zum Ansteuern von Safety Integrated Functions
der Antriebsfamilie SINAMICS
(Beitrags-ID: 109485794)

« SIMATIC S7-1500 / S7-1500T: Standardapplikation Achsansteuerung
(Beitrags-ID: 109749348)

+ SINAMICS Startdrive Export Info — Exportieren von Antriebsinformationen aus TIA Portal Projekten
(Beitrags-ID: 109766013)

* SINAMICS und SIMOTICS: Sicherheitsfunktionen PFH/PFD-Werte
(Beitrags-ID: 76254308)

+ Projektieren von Technologieobjekten mit SIMOTION SCOUT TIA und SINAMICS S210
(Beitrags-ID: 109759892)
Frei verwendbar © Siemens 2020
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Offline Version des TIA Selection Tool zur Auswahl
und Dimensionierung des S210 (Download)


https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109749795
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109760341
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109485794
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109749348
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109766013
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/76254308
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109759892
https://www.siemens.de/tia-selection-tool-standalone

SINAMICS S210 Servoantriebssystem —

Videos

YouTube Playlist

[——C=]

 Industry: Automation — Safety Integrated
(Link)

¢ Industry: Automation — TIA Portal — Mister Automation
(Link)

« Automation: SIMATIC Technology
(Link)
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Videos

——;

SINAMICS S210 - Motion Control mit SIMATIC und SINAMICS
im TIA Portal (Link)

Inbetriebnahme des Servoantriebssystems SINAMICS S210 via
Webserver (Link)

Motion Control: In 3 Minuten zur Einzelachse (Link)

SINAMICS Startdrive: Safety Integrated Abnahmetest (Link)

Servo drive system SINAMICS S210 (Link)

Einfaches & sicherers Positionieren mit SINAMICS S210 (Link)
Einfaches & dynamisches Positionieren mit SINAMICS S210 (Link)

Antriebstechnik und Grundlagen Motion Control 2020


https://www.youtube.com/playlist?list=PL222DA73A094B3164
https://www.youtube.com/playlist?list=PLw7lLwXw4H53P1VGYu3-h3ynczkTVhN9B
https://www.youtube.com/playlist?list=PLw7lLwXw4H52xj_QDfd14p1EvOGSWYPRu
https://www.youtube.com/watch?v=ST-TraqIxWc
https://www.youtube.com/watch?v=m_EprI7D9hU
https://www.youtube.com/watch?v=qZIetyNXRPo
https://www.youtube.com/watch?v=gyskH0uE4JA
https://www.youtube.com/watch?v=xLaoE0yT4tY
https://www.youtube.com/watch?v=swfODbJc97g
https://www.youtube.com/watch?v=UDiIeL7ZnyQ

SINAMICS S210 Servo Drive System —

Starter Kits

O Produktkatalog ¥ Q Minemieren

) Antrisbstechnd

B Auvtomatsisrungstechrk

B Energy

[ Gobbudetechnik

() Nederspannungs-Schaltechnik

[0 Skherhettstechnik - Safety Integrated

[ .. und was Sie sonst noch brauchen

> Koigurstorenibersicht

B willkommen - Industry Mal..,

Skalierbare Motion Control-Lésungen im TIA Portal

s

Skallerbare Motion Control-Losungen
im TIA Portal mit SIMATIC und SINAMICS

Starter Kits fir den schnellen Einstieg

Mit SIMATIC S7.1500 und SINAMICS V90-PN / $210 Starter Kits lassen sich einfache bis anspruchsvolle
Motion CoﬂllotAMqaben realisieren Apphlunonen mit Drehzahl-, bis hin zu

Getriebe- und f und mit bis Zu vier
interpoberenden Mhm konnen emfach und cmzo'nl im TIA borhl V15 umgesetzt werden.

Die Starter Kits sind hierfur perfekt aufeinander abge;hmml bieten einen schnellen und einfachen Einstieg in
die Realisierung verschiedenster Motion Control alle

un
zum Projektieren und Einsetzen von SIMATIC und SINAMICS.

Paket , SIMATIC $7-1500 CPU 1511C-1PN, Kompakt-CPU Starter Kit”
Artikelnummer. > 6E57511-1CK02-4YB5 Preis: 1.299 €

Paket . SIMATIC $7.1500 CPU 1511T.1PN, Technologie-CPU Starter Kit"
Artikelnummer: > 6EST511.1TKD1.4YBS Preis: 999 €

Paket ,SINAMICS V90-PN Servo Drive System™
Artikelnummer: > 65L3200-DAE40-0440 Preis: 344 €

Paket ,SINAMICS 5210 Servo Drive System™
Artikelnummer: > 6SL3200-DAE60-0AA0 Preis: 590 €

> Mebr zu SIMATIC Starter.Xits
> SIMATIC Technology im Online Support

> SINAMICS VEO.PN Websete
> SINAMICS S210 Websane

Frei verwendbar © Siemens 2020
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A, Wi informioren Sie (Der technische Neubedten
und deren Anwerdung in Schatischranken

> Tesmine ung Anmeidung

unc Rezeptoblost sowse den Zugeordneten
Komponenten ermogicht eine leichte und
veniable Handhatung der

Kompetenz in Richtung Digital Enterprse’
Al Ti e Lng Standorte fncen
Sie > hier

Gute Zusammenarbedt im digitalen Zeitaiter

2l BH > Geben See uns e Ja-Wort, um unsere

| Partnerschatt erfoigrekh in das cigtale
Zeitalter 2u fitren

Negwesser
> Swemens YouTube Channel

Direktangebot
i1 Angebot sofort und online!

Mt nur wenigen Msuskicks zum Angebot
> Anmeicen oder > Registreren
[e]] > Etatwen Sie hier wie o5 gert

Mobile Apps " Siemens2Go™

Jetzt Buch vom unterwegs sus jedereit Zugrift
suf informationen mit Hife unserer mobrlen

Inhalt

* 400 W Motor/Umrichter
+ Abs. Multiturn-Encoder
* 3 m Kabel

« Inkl. Safety Extended Lizenz
auf SD-Karte

+ Max. 3 Stick pro Kunde

Antriebstechnik und Grundlagen Motion Control 2020
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Artikelnummer

6SL3200-0AE61-0AA0



Jetzt ist die Zeit fur Qualifizierung — Mit SITRAIN - SIEMENS
Unser Trainingsangebot lngenuity for life

B iccon Ihrer SITRAIN — Digital Industry Academy

Mitarbeiter ist die
wichtigste Ressource
in Ihrem Unternehmen

SIEMENS m © | Suchennach.. o,

@ > Produkte&Services > Services > Industry Services >  SITRAIN - Digital Industry Academy >  SITRAIN personal

SITRAIN personal — Deutschland

Trainingsangebote mit den praxiserfahrenen
und zertifizierten Experten von Siemens

SIMATIC -1
im TIA Portal

Wollen wir nicht alle von den Besten
SITRAIN p:
direkten Zugriff au ningsgerate. So wir
Ihrem Unternehmen oder in unseren Schulungsrau

und dem

Doch das bendtigte
Wissen wachst konti-
nuierlich und verandert
sich schnell

e [ o |
—. BRPE4

ie kennen das SITRAIN Angebot
bereits? Dann direkt zum Kurs!
> SITRAIN Kurssuche

S

] . SIMATIC - 2 Industrie e : - r|:ngna| - Industrielle
Wir unterstltzen Sie im TIA Portal e T

beim individuellen

o g W[ ]
. BREE4

Wissensaufbau und i P m
lhrer kontinuierlichen _ o _ R
www.siemens.de/sitrain-simatic-technology-tia 2 " R 9 R R N

Weiterbildung

Das gesamte Trainingsangebot jederzeit verfigbar unter:
www.siemens.de/sitrain-personal

Frei verwendbar © Siemens 2020
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http://www.siemens.de/sitrain-personal
http://www.siemens.de/sitrain-simatic-technology-tia

Drives & Motors Innovations On Tour —
Informationsveranstaltungen und Workshops

Viele Anforderungen aus Industrie und Infra-
struktur verlangen nach innovativen und maB-
geschneiderten Applikationen. Fiir diese Themen
bietet Ihnen Siemens mit seinem Portfolio der
Antriebstechnik die optimale Lsung.

Bel individuellen, auf Sie zugeschnittenen
Informationsveranstaltungen stellen wir lhnen
unsere aufeinander abgestimmten neuen und
innovativen Produkte vor, die sich ideal zu kom-
pletten Antriebssystemen zusammenfiigen.

Wiihlen Sie aus den nachfolgenden Themen:

Der Infrastrukturantrieb flir Wasser/Abwasser,
Luft- und Gebdudetechnik

SINAMICS G120X unterstiitzt den kontinuierlichen und
energieeffizienten Antrieb von durchlaufenden oder hoch-
dynamischen Pumpen, Liiftern und Kompressoren.

Exakte Durchflussregelung, kurze Reaktionszeiten und die
Vermeidung von schidlichen Schwingungen und Kavitation
sind nur ein paar der Vorteile, die dieser Umrichter mit sich
bringt.

8
4
:
]

Motion Contrel - einfach und sicher

Das SINAMICS 5210 Servoantriebssystem ist ein Einachs-
ACIAC-Umrichter mit hoher Performance und Dynamik

ftir Motion Control Applikationen. Dank umfangreicher
Safety Funktionen ist es ein Leichtes eine sichere Maschine
zu realisieren. Zusatzlich zeichnet sich dieses System aus
durch eine einfache Auslegung (1:1-Zuordnung von Motor
und Umrichter), sowie vereinfachte Montage (one cable
connection). Es ist zudem die optimale Ergénzung zur
SIMATIC-57-Technologie-CPU.

Frei verwendbar © Siemens 2020
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Umrichterldsungen

fiir groBe Leistungen

Mit SINAMICS 5120 Chassis-2 und
Cabinet Modules-2 innovieren wir das
Portfolio luftgekihlter Wechselrichter
groBer 300 kW mit komplett neu
konzeptionierten Geraten, die sich
u.a. durch deutlich reduzierte
BaugréBen und neue Anschlusskonzepte
auszeichnen. Zusétzlich gibt es die
Cabinet Modules jetzt auch mit einem
innovativen Fliissigkeitskiihlkonzept.
Dies erméglicht 2.B. den Wegfall

der Raumklimatisierung oder bei
Wasserkiihlung die Nutzung eines
vorhandenen Kithlkreises.

Energie einsparen dank Reluktanztechnologie

Fiir den energieeffizienten Betrieb bietet sich die Kombination
von Synchron-Reluktanz-Moter VSD4000 und SINAMICS GIS120
Umrichter bestens an. Damit erhalten Sie nicht nur besonders
hohe Wirkungsgrade im Nennpunkt, sondern gerade im
Teillastbereich deutlich héhere als mit IE4 Asynchronmotoren.
Ermitteln Sie enline mit SinaSave Energie- und Kosteneinspar-
potentiale inkl. Amortisationszeiten fiir Ihre Pumpen-iLiifter-
Antriebsysteme und Energiesparmotoren.

Férdertechnik und Intralogistik

SIMOGEAR Getriebemotoren bieten lhnen kompakte, vielseitige
und effiziente AntriebslGsungen zur einfachen Integration in
Ihre Maschinen. Das breite Spektrum an unterschiedlichen
Motoren und Umrichtern der SIMOTICS- und SINAMICS-Reihe
(inkl. Reluktanztechnologie und Safety Integrated) unterstiitzt
eine durchgéngige Integration in Ihr TIA Gesamtkonzept.

Explosionsgeschiitzte Motoren

Basierend auf unserem Plattformkonzept der Asynchron-
motoren bieten wir ein Iickenloses technisches Konzept
fiir alle Ex-Bereiche. Mit der motorenreihe SIMOTICS XP
gehen Sie mehr als auf Nummer sicher. Unsere robusten
Ex-Motoren laufen selbst unter extremsten Bedingungen
enorm lange und abselut stérungssicher —

sowohl am Netz als auch am Frequenzumrichter.

Motoren fiir jeden Einsatzbereich

Mit den Reihen SIMOTICS GP & 5D bieten wir eine breite
Palette von Niederspannungs-Asynchronmotoren ven
0,09 kW bis 1 MW. Die Matoren sind sehr zuverldssig,
fiir alle Branchen und Applikationen geeignet, erfilllen
alle Anforderungen und entsprechen den internationalen
und lokalen Richtlinien.

Highlight ist die neue Reihe SIMOTICS 1LES, die hichste
Flexibilitit bei sehr hohem technischem Standard, inkl.
Cloud-Anbindung bietet.

Digitalisierung in der Antriebstechnik

Vom Design der Maschine, iiber Engineering und Inbetrieb-
nahme, bis hin zum Service bietet die Digitalisierung viele
Méaglichkeiten die Effizienz und das Ergebnis zu verbessern.
Betriebszustdnde und Daten kénnen Gber MindSphere
(Cloud-Service) erfasst und analysiert werden, um z.B.
Storungen frithzeitig zu erkennen und Anlagenausfille

zu vermeiden. All das ist bereits heute Realitat

durch unser SINAMICS- und SIMOTICS-Portfolio.

SIEMENS
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Drives & Motors

Innovations on Tour
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Kontakt der Fachberatung ftr Antriebs- SIEMENS

und Automatisierungstechnik lngenuity for life

Unser Angebét _ _ o Ihre Vorteile

+ Auswahl/Konfiguration geeigneter Hard- und Software fiir jede Anforderung Wir sind Ihr Partner bei der

* Auslegung von Motoren und Umrichtern passend fir Ihre Maschine Planung und Konzeptionierung

- Konzepterstellung fir Gesamtlésungen Ihrer Maschinen oder Anlagen.

. Technologiefunki inzelner K ¢ Mit unserem Know-How und lang-
echno ogle_ un |0r1en €inzeiner komponenten jahriger Erfahrung liefern wir Ihnen

* Anlagensicherheit (Safety) die maRgeschneiderte Losung fur

« Kommunikationssicherheit (Security) Ihre Anforderung.
+ Energieeffizienz

Kontakt
Zentrale Rufnummer: +49 (0)911/895 — 7111
E-Mail: fachberatung.df.pd.de@siemens.com

Sie erreichen uns montags bis donnerstags von 08:00 bis 17:00
und freitags von 08:00 bis 15:00.
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