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Servogear

Servogearet. En del af actuator-laget i systemet, og enheden, hvor

meget kode, signaler og strømme til sidst omdannes til momenter

med korrekt størrelse, retning og hastighed!

• Servogearet består af to hovedkomponenter

• 1. En servomotor 

• 2. Et mekanisk gear

• Servomotor + mekaniskgear = servogear

Strøm [A]

Moment [Nm]

Hastighed [rpm]

Retning [CW/CCW]



Geartyper - principper

1. Tandhjulsgear aka Helicalgear (skråtskårne)

2. Keglehjulsgear aka Bevelgear (spiralskårne)

3. Snekkegear aka Wormgear (snegleskåret)

4. Kombinationer af ovennævnte type f.eks

Parallelakselgear og tandhjulssnekkegear

5. Planetgear aka Planetary gears (skråtskårne)



TIA Selection Tool

TST er et projektværktøj, 

der beregner og

dokumenterer vores valg



Opret New Device



Vælg Drive technology



Vælg Drive dimensioning med SIZER



Portfolio-valg i TIA Selection Tool ?
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SIMOGEAR - integrerede servogear
• 1. SIMOGEAR-løsning

1FK7 motorer integreret med 

SIMOGEAR

1FG1..... 19-19500 Nm   

0,3-7,4 kW

• 2. Planetgears-løsning

1FK2…..  8-1280 Nm    

0,05-7,1 kW



SIMOGEAR - servogear med adapter

• 1FK7, 1FT7, 1PH8, 1FK2 motorer

• + tilhørende adapter

19 -19500 Nm  0,3 – 200 kW





TIA Selection Tool

Vi dimensionerer

servogear ud fra:

- Indbygning

- Hvor mange kræfter?

- Hvor hurtig?

- Inertiforhold



TIA Selection Tool

Inertiforhold

Vægt på last

Vægt på motor



Add load



Vælg Drive 
dimensionering

Mekanisk model



Mekanik

Vi bygger en simpel model



Mekanik

Vi bygger en simpel model



Opret Kørselsprofil



Kørselsprofil

Fastlæggelse af accelerationer og hastigheder

Skitser, tabeller, beskrivelser af funktionen

Vej/tid diagrammer

Hastigheden → bestemmer udvekslingen i servogearet

Accelerationen → bestemmer moment-behovet fra motoren



Profilgenerator i TIA Selection Tool  
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Profilgenerator i TIA Selection Tool  



Kørselsprofil

Sikrer, at anlægget kan opfylde specifikationerne

Basis for beregninger er forventet cyklustid på anlægget / maskinen
f.eks. prod/time, meter/sekund, omdrejninger

Mekaniske modeller og softwaren paremetreres ud fra aktuelle design-beslutninger

f.eks. diameter på maskinkomponenter, inertier, vægte, masser, placering, friktioner, hældninger

Der bruges de samme værdier for laster og kræfter, som der bruges i design-fasen

f.eks maksimale accelerationsværdier eller ønskede hastigheder.

grænseværdier for momenter eller omdrejninger osv. 



Opret Servogear



Valg af servogear

Type af gear, bremse, køling...

Gearing ud fra behov
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Opret servodrevet



Servodrevet

Valg af drev, motorkabler og udstyr til mellemkreds

• Servodrev dimensioneres typisk ud fra stømmenes størrelse og ikke effekter

• Bremse-effekter og bremse-modstande

• Eventuel regenerering Sizer

• Feedback, opløsning, nøjagtigheder, typer, incremental, absolut single-multi



Konfigurationen afsluttet



TST-resultat: 
Mall, Excel,
Dokumentation, 
CAD-data

Du får en fuld dokumentation

af beregninger og valg



TST-resultat: 
Mall, Excel,
Dokumentation, 
CAD-data

CTRL + P
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