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Informacje prawne

System informac;ji ostrzegajgcych
Niniejsza instrukcja zawiera informacje, ktére nalezy przestrzega¢ aby zapewnié¢ bezpieczenstwo osob i mie-
nia. Informacje istotne dla bezpieczenstwa oséb zostaty wyrdznione graficznym symbolem ostrzegawczym, a

informacje istotne dla bezpieczenstwa mienia nie posiadajg takiego wyroznienia. Ponizej pokazano przyktady
ostrzezen uszeregowane wedtug stopnia zagrozenia.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Oznacza ze jezeli odpowiednie Srodki nie zostang zastosowane, to dojdzie do Smierci lub powaznych obrazen.

A UWAGA

Oznacza ze jezeli odpowiednie Srodki nie zostang zastosowane, moze doj$é do $mierci lub powaznych obrazen.

A osTRzEZENE

Oznacza ze jezeli odpowiednie Srodki nie zostang zastosowane, moze doj$¢é do lekkich obrazen

UWAGA

Oznacza ze jezeli odpowiednie Srodki nie zostang zastosowane, moze doj$¢ zniszczenia mienia

Jezeli wystepuje wigcej stopni zagrozenia, uzyte zostanie ostrzezenie reprezentujgce najwyzszy stopien z catej
grupy. Ostrzezenie oznaczajgce ryzyko dotyczgce oséb moze réwniez oznaczac ryzyko uszkodzenia mienia.
Wykwalifikowany Personel
Produkt lub system opisany w niniejszej dokumentacji moze by¢ obstugiwany przez personel wykwalifikowany do
wykonywania okreslonych zadan zgodnie z odpowiednimi instrukcjami, w szczegodlnosci z instrukcjami bezpie-
czenstwa oraz ostrzezeniami o zagrozeniach. Wykwalifikowany personel, to osoby ktore na bazie szkolen i do-
Swiadczenia potrafig przy pracy z tymi urzgdzeniami lub systemami zidentyfikowaé ryzyka i zapobiega¢ potencjal-
nym zagrozeniom.

Wiasciwe uzywanie produktow Siemensa

A UWAGA

Produkty Siemensa moga by¢ stosowane wytgcznie w aplikacjach opisanych w katalogu i odpowiedniej doku-
mentacji technicznej. Jezeli sg stosowane produkty lub komponenty innych producentéw misi to by¢ rekomendo-
wane lub zatwierdzone przez firme Siemens. Odpowiedni transport, magazynowanie, instalacja, montaz, urucha-
mianie, uzywanie i konserwacja sg wymagane aby zapewnic¢ bezpieczng i bezawaryjng prace urzgdzen. Urzadze-
nia powinny pracowa¢ w odpowiednich warunkach srodowiskowych. Nalezy przestrzega¢ informacji zawartych w
odpowiedniej dokumentaciji.

Znaki handlowe

Wszystkie nazwy oznaczone symbolem ® sg zarejestrowanymi znakami handlowymi przez of Siemens AG. Po-
zostate znaki zawarte w niniejszej dokumentacji moga by¢ znakami, ktérych uzywanie przez strony trzecie dla
swoich wtasnych celéw moze naruszac prawa ich wiascicieli.

Ograniczenie Odpowiedzialnosci
Przejrzelismy zawartos$¢ niniejszej publikacji pod kontem spojnosci z opisywanym hardwerem i softwerem. Ze
wzgledu na fakt, ze nie mozna catkowicie wykluczy¢ rozbieznosci, nie mozemy gwarantowac petnej zgodnosci. In-

formacje zawarte w niniejszej publikacji sg przegladane regularnie, a wszelkie niezbedne korekty zawierane sg w
kolejnych edycjach.
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Wstep 1

1.1 Rodzina przemiennikdw czestotliwosci SINAMICS

Rodzina przeksztaltnikéw SINAMICS pozwala na realizacje kazdego zadania napedowego w
zakresie niskich, srednich napie¢ lub napiecia statego.Od przeksztattnika, po silniki i sterowniki,
wszystkie komponenty techniki napedowej perfekcyjnie do siebie pasuja i w prosty sposéb mo-
g3 by¢ zintegrowane w istniejgcy system sterowania. Z SINAMICS jeste$ perfekcyjnie przygo-
towany do digitalizacja. Korzystasz z r6znorodnych i najbardziej zaawansowanych narzedzi in-
zynierskich do projektowania produktu jak i procesu produkcyjnego. Dzieki wbudowanym funk-
cjom bezpieczenstwa oszczedzasz miejsce w szafach sterowania.

Dodatkowe informacje o rodzinie SINAMCS mozna znalez¢ pod ponizszym adresem
(http://www.siemens.com/sinamics).

SINAMICS dokumentacja

Dokumentacja SINAMICS zostata zorganizowana wg ponizszych kate-
gorii:

® Dokumentacja ogo6lna / katalogi

® Dokumentacja uzytkownika

® Dokumentacja serwisowa

Standardowy zakres

Funkcjonalno$¢ opisana w niniejszej dokumentaciji moze rézni¢ sie od funkcjonalnosci dostar-
czonego systemu.

® |nne funkcje, nieopisane w niniejszej dokumentacji moga by¢ mozliwe do
zaimplementowania. Nie mozna wnosi¢ roszczen z tytutu dostepnosci tych funkciji.

e Dokumentacja moze zawiera¢ opisy funkcji niedostepnych w niektorych wersjach produk-
tu. Funkcjonalnos$é poszczegoélnych wersji produktu dostepna jest w dokumentacji zamo-
wieniowe;.

® Rozszerzenia lub zmiany wprowadzane przez producenta maszyny lub systemu muszag

by¢ dokumentowane przez producenta takiej maszyny lub systemu.

Ze wzgledu na przejrzystos¢, niniejsza dokumentacja nie zawiera wszystkich szczeg6towych
informacji o wszystkich typach produktu i nie moze uwzglednia¢ wszystkich mozliwych spso-
béw instalacji, pracy i serwisu.

Grupa docelowa

Niniejsza dokumentacja przeznaczona jest dla producentéw maszyn, inzynieréw urucho-
mieniowych, personelu serwisowego oraz wszystkich urzytkownikow systemu napedowego
SINAMICS.
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Wstep
1.1 Rodzina przemiennikéw czestotliwosci SINAMICS

Niniejsza dokumentacja zawiera wszystkie informacje, opis procedur oraz czynnosci obstu-
gowych niezbednych w fazie uzytkowania produktu.

Dodatkowe informacje

Informacje dotyczace ponizszych punktdw mozna znalez¢ pod ponizszym linkiem:
(https://support.industry.siemens.com/cs/de/en/view/108993276):

e Zamawianie dokumentacji / przeglad dokumentaciji
® |inki do dodatkowych dokumentacji

e Uzywanie dokumentacji online (znajdowanie i przeszukiwanie w instrukcjach)

Pytania dotyczace dokumentacji

Pytania i sugestie dotyczgce dokumentacji prosimy wysytaé¢ na ponizszy adres :
(mailto:docu.motioncontrol@siemens.com).

Siemens Support

Aplikacja "Siemens Industry Online Support" pozwala na dostep do ponad 300,000 dokume-
now dotyczacych produktow Siemensa. Aplikacja wspomaga w ponizszych obszarach:

® rozwigzywanie probleméw podczas realizacji projektu.
® \Wsparcie podczas pojawienia sie probleméw.
® Rozszerzenie systemu lub projektowanie nowego systemu.

Dodatkowo masz dostep do forum technicznego oraz innych artykutéw pisanych przez eks-
pertow:

* FAQs
Przyktady aplikacji

Instrukcje

e Certyfikaty
® [nformacje o nowych produktach

Aplikacja "Siemens Industry Online Support" jest dostepna dla systemow: Apple iOS oraz
Android.

Moduty mocy chtodzone powietrzem
Instrukcja obstugi 09/2019, 6SL3097-5AE00-0BP2_PL


https://support.industry.siemens.com/My/ww/en/documentation
https://support.industry.siemens.com/cs/de/en/view/108993276
mailto:docu.motioncontrol@siemens.com
https://support.industry.siemens.com/cs/de/en/ps/faq

Wstep
1.2 Szkolenia i wsparcie techniczne

Kod QR
Kod QR dostepny na tabliczce znamionowej zawiera specyficzne dane produktu. Kod ten
moze by¢ odczytany przez urzgdzenie mobilne a informacje o produkcie mozna uzuskaé po-

przez mobilng aplikacje "Industry Online Support".

Strony internetowe firm trzecich.
Niniejsza dokumentacja zawiera linki do stron internetowych firm trzecich. Siemens nie bierze
odpowiedzialnosci za zawartos¢ tych stron, nie uzywa zawartosci tych stron dla swoich po-
trzeb, poniewaz Siemens nie moze sprawdzi¢ tych stron oraz nie jest odpowiedzialny za ich
zawartos¢. Urzytkownik korzysta z tych stron na swojg wytaczng odpowiedzialnosé.

1.2 Szkolenia i wsparcie techniczne

szkolenia
Pod ponizszym adresem znajdujg sie informacje dotyczace szkolen Siemensa w zakresie
produktéw, systemow i rozwigzah w zakresie automatyki i napedow SITRAIN

(http://www.siemens.com/sitrain)

Wsparcie techniczne
Pod ponizszym linkiem mozna znalez¢ kontakt do wsparcia tchnicznego w poszczegélinych

krajach: (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/sc/4868)

Moduty mocy chtodzone powietrzem
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Wstep

1.3 Dyrektywy, normy i certyfikaty

1.3

Dyektywy, normy i certyfikaty

Odpowiednie Dyrektywy i normy

C€

Certyfikaty do $ciggniecia z internetu

Certifikaty: (https://support.industry.siemens.com/cs/de/en/ps/13206/cert)

deklaracja zgodnosci WE

Pod ponizszym linkiem znalez¢ mozna deklaracje zgodnosci WE dla odpowiednich Dyrektyw,
jak i odpowiednie certyfikaty, protokoty z testéw, deklaracje producenta, certyfikaty z testow
wbudowanych funkcji bezpieczenstwa (safety integrated)
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/ps/13231/cert).

Dla SINAMICS S obowigzujg ponizsze Dyrektywy i normy
e Dyrektywa Niskonapieciowa

SINAMICS S spetnia wymagania zawarte w Dyrektywie Niskonapigciowej
2014/35/EU, o ile sg objete zakresem stosowania niniejszeh Drektywy.

e Dyrektywa Maszynowa

SINAMICS S spetnia wymagania zawarte w Dyrektywie Maszynowe;.
2006/42/EC, o ile sg objete zakresem stosowania niniejszeh Drektywy.

Zastosowanie urzadzen SINAMICS S w typowych aplikacjach maszynowych zostato w
peti sprawdzone pod kontem zgodnosci z gtbwnymi regulacjami tej dyrektywy dotyczacy-
mi zdrowia i bezpieczenstwa.

e Dyrektywa 2011/65/EU

Elementy SINAMICS S spetniajg wymagania Dyrektywy 2011/65/EU dotyczgce ograni-
czen w stosowaniu niebezpiecznych substancji w urzadzeniach elektrycznych i elektro-
nicznych (RoHS II).

e Europejska Dyrektywa EMC
Elementy SINAMICS S spetniajg wymagania Dyrektywy 2014/30/EU.

Moduty mocy chtodzone powietrzem
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Wstep
1.4 Dodatkowe informacje

1.4 Dodatkowe informacje

Zapewnienie niezawodnej pracy
Niniejsza dokumentacja opisuje pozgdany stan, ktéry gdy wystapi, zapewnia wymagany po-
ziom niezawodnej pracy oraz zgodnos$¢ z wymaganiami EMC.

Jezeli wymagane sg jakiekolwiek odstepstwa od wymagan opisanych w niniejszej instrukcji,
odpowiednie czynnosci (np. pomiary) powinny by¢ wykonane, aby sprawdzi¢/ potwierdzi¢ ze
wymagany poziom niezawodnej pracy oraz zgodnosci z wymaganiami EMC jest osiggniety.

Czesci zamienne

Lista czesci zamiennych jest dostepna w internecie pod ponizszym adresem:
(https://support.industry.siemens.com/sc/de/en/sc/2110).

Rozwdéj produktu
Komponenty podlegajg procesowi ciggtego udoskonalania (poprawa niezawodnosci, zakon-
czenie produkcji komponentow itp.)
Rozwdj i udoskonalanie produktu cechuje sie kompatybilnoscig czesci zamiennych i nie
zmienia numeréw zaméwieniowych komponentow.
W trakcie takiego procesu umiejscowienie punktdéw przytaczeniowych moze nieznacznie sie
zmieni¢, co nie stanowi problemu w prawidtowym uzytkowaniu produktow. W przypadku niety-
powych instalacji nalezy to jednak uwzgledniac ( np. poprzez zapewnienie odpowiednich dtu-
gosci kabli i przewodbw oraz zachowanie odpowiednich odstepéw)

Uzywanie produktéw firm trzecich

Niniejsza dokumentacja zawiera zalecenia dotyczace produktéw firm trzecich. Siemens ak-
ceptuje mozliwos¢ stosowania produktéw firm trzecich. Mozna uzywaé odpowiednikéw od
innych producentéw.

Siemens nie udziela zadnych gwarancji co do wiasciwosci produktow innych firm.

Symbole uziemienia

oznaczenie zZnaczenie

przytgczenie przewodu ochronnego

J_ masa (np. M 24 V)

pofaczenie wyréwnujace potencjaty

Moduty mocy chtodzone powietrzem
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Podstawowe informacje bezpieczenstwa 2

2.1

Ogdlne informacje bezpieczenstwa

A vwaca

Niebezpieczenstwo porazenia prgdem elektrycznym oraz zagrozenie zycia z powodu innych
zrodet energii.

Dotkniecie elementéw pod napieciem moze spowodowac Smier¢ lub powazne obrazenia.

® Z urzadzeniami elektrycznymi pracuj tylko wtedy, gdy masz odpowiednie kwalifikacje do
takiej pracy.

® Nalezy zawsze przestrzega¢ odpowiednich przepiséw krajowych

Dla zapewnienia bezpieczenstwa stosuj sie do ponizszych krokéw:

1. Przygotuj do wytgczenia. Poinformuj wszystkich, ktorych wytgczenie moze dotyczy¢

2. Odtacz uktad napedowy od zasilania i zabezpiecz przed przypadkowym podaniem
napiecia.

3. Odczekaj az kondensatory wewnatrz urzadzenia zostang roztadowane. Wymagany czas
podany jest na tabliczkach ostrzegawczych na urzadzeniu.

4. Sprawdz czy nie ma napiecia pomiedzy wszystkimi zaciskami zasilajgcymi oraz pomie-
dzy kazdym zaciskiem zasilajgcym a szyng uziemiajaca.

5. Sprawdz czy wszystkie pomocnicze napiecia zostaty odigczone.

6. Sprawdz czy silniki sie nie obracajg

7. Zidentyfikuj inne potencjalne niebezpieczne zrodta energii takie jak: sprezone powietrze,
uktady hydrauliczne, woda. Nalezy przetaczy¢ takie zrédta do bezpiecznego stanu.

8. Sprawdz czy odtaczono i zablokowano wtasciwy system napedowy

Po zakonczeniu prac, przywro¢ urzgdzenie do gotowosci w odwrotnej kolejnosci

A UWAGA

Niebezpieczenstwo porazenia prgdem lub pozaru w przypadku zasilania z sieci o zbyt wy-

sokiej impedancji.

Zbyt niskie prady zwarciowe mogg powodowac, ze urzadzenia zabezpieczajgce nie odigczg

napiecia, lub zrobig to zbyt p6zno, moze to spowodowac porazenie prgdem lub pozar.

® Sprawdz, czy prad zwarciowy w punkcie przytgczenia przemiennika do sieci w przypad-
ku zwarcia miedzyfazowego lub doziemnego spetnia minimalne wymagania urzgdzenia
zabezpieczajgcego.

e W przypadku gdy prad zwarciowy doziemny nie osigga minimalnej wartosci wymaganej
przez zastosowane urzadzenie zabezpieczajgce, nalezy stosowac¢ dodatkowe zabezpie-

czenie réznicowoprgdowe. Prad zwarciowy doziemny moze osiggac zbyt matg wartosc,
szczegolnie w sieciach TT.

Moduty mocy chtodzone powietrzem
Instrukcja obstugi 09/2019, 6SL3097-5AE00-0BP2_PL


Drabik Grzegorz ktw00201
Prostokąt

Drabik Grzegorz ktw00201
Prostokąt


Podstawowe informacje bezpieczehstwa

2.1 Ogodlne informacje bezpieczenstwa

A vwaca

Niebezpieczenstwo porazenia pradem lub pozaru w przypadku zasilania z sieci 0 zbyt

niskiej impedanciji.

Urzadzenia zabezpieczajgce nie wytaczyé prgdoéw zwarciowych o zbyt wysokiej wartosci,

co moze spowodowac ich zniszczenie i doprowadzi¢ do porazenia prgdem lub pozaru.

e Upewnij sie, ze prad zwarciowy jaki moze wystapi¢ nie przekracza zdolnosci roztgczania
urzadzenia zabezpieczajgcego.

A vWAGA

Niebezpieczenstwo porazenia w przypadku gdy urzadzenie nie jest uziemione

W przypadku braku, lub ztego wykonania uziemienia dla urzgdzen o klasie ochrony |, na od-
stonietych czesciach urzgdzenia moze pojawic sie niebezpieczne napiecie, co w przypadku
dotkniecia stwarza niebezpieczenstwo $smierci lub powaznych obrazen.

® \Wykonaj uziemienie zgodnie z odpowiednimi regulacjami

A\ vwaca

Niebezpieczenstwo porazenia w przypadku zasilania z nieodpowiedniego Zrédta

W przypadku zasilania urzadzenia z niewta$ciwego zrodta, na odstonigtych elementach

moze pojawic sie niebezpieczne napiecie, co w przypadku dotkniecia stwarza niebezpie-

czenstwo smierci lub powaznych obrazen.

e Nalezy uzywac tylko zrédet, ktére zapewniajg napiecie SELV(Safety Extra Low Voltage)
lub PELV-(Protective Extra Low Voltage) dla wszystkich napie¢ wyjsciowych, potagczen i
zaciskow modutow elektronicznych.

A vwaca

Porazenie pragdem elektrycznym na skutek uszkodzenia urzgdzenia

Niewtasciwa obstuga moze spowodowac uszkodzenie urzgdzenia. W uszkodzonych urzg-

dzeniach niebezpieczne napiecie moze pojawi¢ sie na obudowie lub na odstonietych ele-

mentach, co w przypadku dotkniecia moze spowodowac smieré lub powazne obrazenia.

® Podczas transportu, magazynowania oraz pracy urzadzenia nalezy zawsze
przestrzegaé ograniczen podawanych w danych technicznych.

® Nie uzywac uszkodzonych elementow i urzadzen

Moduty mocy chtodzone powietrzem
Instrukcja obstugi 09/2019, 6SL3097-5AE00-0BP2_PL


Drabik Grzegorz ktw00201
Prostokąt

Siemens User
Prostokąt

Siemens User
Prostokąt
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2.1 Ogolne informacje bezpieczenstwa

A vwaca

Ryzyko porazenia pradem elektrycznym z powodu niepodtgczonych ekranéw kabli

Niebezpieczne napiecia dotykowe moga pojawi¢ sie w wyniku sprzezenia pojemnosciowe-

go z powodu niepodtgczonych ekranéw kabli.

® Jako minimum nalezy zawsze uziemiac ekrany oraz niewykorzystywane zyty kabli
sitowych z jednej strony.

A vwaca

Iskrzenie gdy wtyczki polgczen elekirycznych sg wyjmowane podczas pracy.

Wyjmowanie wtyczek w potgczeniach elektrycznych podczas pracy urzadzenia moze po-

wodowac iskrzenia, co moze by¢ przyczyng powaznego uszkodzenia ciata lub $mierci.

® Nalezy wyjmowac wtyczki tylko gdy urzadzenie jest w stanie beznapieciowym chyba, ze
jest wyrazna informacja, ze wtyczki mogg by¢ wyjmowane podczas pracy urzadzenia.

A\ vwaca

Porazenie pradem elektrycznym w wyniku tadunkéw elektrycznych w elementach mocy.

BW wyniku zastosowania kondensatoréw, niebezpieczne napiecie wystepuje w urzgdzeniu

przez 5 minut po odtaczeniu od napiecia. Dotykanie elementéw pod napieciem moze by¢

przyczyna $mierci lub powaznych obrazen.

® (Odczekaj 5 minut po wytgczeniu napiecia zanim zmierzysz czy napiecie zostato
odtgczone a nastepnie zacznij prace

Uwaga

Ryzyko uszkodzenia mienia spowodowane luznymi potgczeniami sitowymi.

Nieprawidlowe momenty dokrecenia potaczen sitowych lub wibracje mogg spowodowac

ich poluzowanie. To w konsekwencji moze prowadzi¢ do uszkodzen spowodowanych po-

zarem, uszkodzenia urzadzenia lub jego niewtasciwe funkcjonowanie.

e Dokre¢ wszystkie potgczenia sitowe wlasciwym momentem.

® Sprawdzaj regularnie momenty potgczen sitowych, w szczegoélnosci gdy urzadzenie
byto transportowane.

A\ vwaca

Rozprzestrzenianie sie pozaru z urzadzen przeznaczonych do zabudowy

W razie wybuchu pozaru, obudowy urzadzen przeznaczonych do zabudowy nie sg w stanie
zapobiec wydostawaniu sie ognia i dymu. Moze to prowadzi¢ do powaznych obrazeh lub
utraty zycia.

® |nstaluj urzgdzenia w metalowych szafach w taki sposéb, aby personel byt zabezpieczo-
ny przed ogniem i dymem lub podejmij inne srodki aby zabezpieczy¢ personel.

® Zapewnij aby dym mogt wydobywac sie w kontrolowany i monitorowany sposob.

Moduty mocy chtodzone powietrzem
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Podstawowe informacje bezpieczehstwa

2.1 Ogodlne informacje bezpieczenstwa

A vwaca

Ryzyko zakiécen pracy rozrusznikédw serca i innych aktywnych implantéw

Przeksztattniki podczas pracy sg zrédiem pola elektromagnetycznego (EMF). Pole elektro-

magnetyczne moze zakitbcac prace aktywnych implantéw, w tym rozrusznikow serca. Lu-

dzie z aktywnymi implantami znajdujgcymi sie w bezposredniej bliskosci przemiennikow sg

zagrozeni.

e Jako uzytkownik urzgdzenia emitujgcego pole elektromagnetyczne ocen indywidualnie
ryzyko osob z aktywnymi implantami.

® Nalezy przestrzega¢ danych dotyczacych emisji pola elektromagnetycznego zawartych
w dokumentac;ji produktu.

A vwaca

Niezamierzony ruch maszyn spowodowane telefonami komérkowymi lub nadajnikami

radiowymi.

Jezeli nadajniki radiowe lub telefony komoérkowe o mocy nadawania > 1W znajda sie w bez-

posredniej bliskosci urzagdzenia, moga powodowac jego niewtasciwa prace. Niewtasciwa

praca moze wptywaé na bezpieczenstwo pracy maszyn, co moze stwarzaé zagrozenie dla

ludzi lub mienia.

e Jezeli podchodzisz blizej niz na 2 metry do urzadzenia wytgcz nadajniki radiowe lub
telefon komorkowy.

e Uzywaj aplikacji "SIEMENS Industry Online Support app" tylko przy urzadzeniach, ktére
zostaty wytgczone.

Uwaga

Uszkodzenie izolacji uzwojen silnika w wyniku nadmiernego napigcia

W systemach zasilania z uziemionym przewodem fazowym lub w przypadku doziemienia

jednej z faz w systemach zasilania IT, izolacja silnika moze zosta¢ uszkodzona w wyniku

podwyzszonego napiecia wzgledem ziemi. Jezeli uzywane sg silniki, ktérych izolacja nie

jest przystosowana do pracy z uziemionym przewodem fazowym, nalezy przedsiewzig¢ po-

nizsze srodki:

® Sieci IT: Nalezy stosowac urzgdzenia kontrolujgce doziemienia i w razie wystgpienia
doziemienia usuwac je tak szybko jak to mozliwe.

® Sieci TN lub TT z uziemionym przewodem fazowym: Nalezy stosowac od strony

zasilania transformator izolujgcy

A\ vwaca

Pozar z powodu zbyt matych odstepéw wentylacyjnych

Nieodpowiednie odstepy wentylacyjne mogg powodowac przegrzewanie sie elementow a w
konsekwenciji pozar lub zadymienie. Moze to prowadzi¢ do ryzyka $mierci lub powaznych
obrazen. Moze to prowadzi¢ rowniez do wydtuzonych postojow oraz skrécenia zywotnosci
urzadzen lub systemow.

® Nalezy przestrzega¢ minimalnych odstepdw wentylacyjnych dla urzadzen..
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Podstawowe informacje bezpieczehnstwa

2.1 Ogolne informacje bezpieczenstwa

Uwaga

Przegrzewanie z powodu niewtasciwej pozycji montazu.
Urzadzenie moze sie przegrzaé i w rezultacie uszkodzi¢ jezeli montowane bedzie w niewta-
sciwej pozyciji.

® Montuj urzgdzenia tylko we wtasciwej pozyciji.

A vwaca

Nieuswiadomione niebezpieczernstwo w wyniku braku tabliczek ostrzegajgcych

DW przypadku braku tabliczek ostrzegajacych lub jezeli sg one niewtasciwe, moze wy-
stapi¢ nieuswiadomione niebezpieczenstwo, ktére moze by¢ przyczyng smierci lub ciez-
kich obrazen.

e Sprawdzaj, czy zgodnie z dokumentacja tabliczki ostrzegajgce sg kompletne.

e Uzupetnij brakujgce tabliczki, tam gdzie jest to niezbedne w lokalnym jezyku.

* Wymien niewtasciwe tabliczki.

Uwaga

Uszkodzenie urzadzenia na skutek niewtasciwych testéw napieciowych lub izolaciji.

Niewtasciwe testy napieciowe lub izolacji mogg powodowaé uszkodzenie urzgdzenia.

® Przed wykonaniem testu izolacji lub napieciowego systemu lub maszyny odtgcz
urzadzenie, poniewaz przeszio ono odpowiednie testy w fabryce i nie ma potrzeby
ponownego testowania.

A\ vwaca

Niezamierzone ruchy maszyny spowodowane nieaktywnymi funkcjami bezpieczenstwa.

Nieaktywne lub niezaadoptowane funkcje bezpieczenstwa mogg powodowac niezamierzo-
ne ruchy maszyny, co moze by¢ przyczyng $mierci lub powaznych obrazeh.
® Nalezy przestrzega¢ informacji zawartych w odpowiedniej dokumentacji produktu.
] Nalezy  przeprowadzi¢  sprawdzenie  dziatania  funkcji  odpowiadajgcych
za bezpieczenstwo catego systemu, w tym wszystkich elementéw odpowiedzialnych za
bezpieczenstwo.
e Upewnij sig, ze funkcje bezpieczenstwa stosowane w urzadzeniach oraz programy
sterujgce ich praca sg dopasowane i aktywowane przez odpowiednig parametryzacje.
e \Wykonaj test funkcjonalny.
® Przekazuj urzgdzenia i systemy do eksploatacji wytacznie jezeli masz pewnos¢ ze
funkcje odpowiadajgce za bezpieczenstwo dziatajg poprawnie.
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Podstawowe informacje bezpieczehstwa

2.1 Ogodlne informacje bezpieczenstwa

Uwaga
Wazne informacje odno$nie wbudowanych funkcji bezpieczefistwa (Safety Integrated
Functions)

Jezeli uzywa sie wbudowanych funkcji bezpieczenstwa nalezy zawsze przestrzegac¢ informa-
cji o bezpieczenstwie zawartych w instrukcji dla wbudowanych funkcji bezpieczenstwa.

A vwrca

Niewtasciwe dziatanie urzadzenia w wyniku blednej lub zmienionej parametryzaciji.

W wyniku niewtasciwej parametryzacji lub zmian nastaw parametréw urzadzenie moze

dziata¢ niewtasciwie, co moze spowodowac $mier¢ lub powazne obrazenia.

® Zabezpieczaj parametry przed nieautoryzowanymi zmianami.

® Obstuguj potencjalnie niewtasciwe dziatanie poprzez podejmowanie okreslonych dziatan
np. zatrzymanie lub wylaczenie bezpieczenstwa.

Moduty mocy chtodzone powietrzem
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Podstawowe informacje bezpieczehstwa

2.2

s

2.2 Uszkodzenia spowodowane polem elektrycznym lub wytadowaniem elektrostatycznym

Uszkodzenia spowodowane polem elektrycznym lub wytadowaniem

elektrostatycznym.

Urzadzenia wrazliwe na wytadowania elektrostatyczne (ESD) to indywidualne komponenty,
uktady scalone moduty lub urzgdzenia ktére mogg zosta¢ uszkodzone zaréwno w wyniku
dziatania pol elektrycznych jak i wytadowan elektrostatycznych.

Uwaga

Uszkodzenie urzadzenia spowodowane polem elektrycznym lub wytadowaniem elektrosta-
tycznym.

Pole elektryczne lub wytadowania elektrostatyczne mogg powodowac niewtasciwg prace w
wyniku uszkodzenia indywidualnych komponentdw, uktaddéw scalonych, modutéw lub
urzadzen.

e Komponenty elektroniczne nalezy pakowac, przechowywac, transportowac tylko w
oryginalnych opakowaniach lub zapakowane w inne odpowiednie materiaty, takie jak:
przewodzace pianki, przewodzace gumy lub folia aluminiowa.

e Komponenty mozna dotykac jedynie jezeli jeste$ uziemiony w jeden z ponizej opisanych
sposobow:

- Poprzez opaske ESD na nadgarstku
- Poprzez obuwie ESD lub paski uziemiajgce ESD noszone w pomieszczeniach ESD z
przewodzaca podtoga.

¢ Nalezy ktasc¢ elektroniczne urzadzenia, moduty, komponenty na powierzchniach przewo-
dzacych (stoty z blatami ESD, pianka ESD, opakowanie ESD, kontener transportowy
ESD)
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Podstawowe informacje bezpieczehstwa
2.3 Gwarancje i odpowiedzialnosc¢ dla przyktadow aplikacyjnych

2.3 Gwarancje i odpowiedzialno$¢ dla przyktadéw aplikacyjnych.

Przyktady aplikacyjne nie sg wigzgce i moga nie by¢ kompletne w zakresie konfiguracji, urza-
dzen lub innych mogacych sie pojawi¢ ewentualnosci. Przyktady aplikacji nie sg specyficzny-
mi rozwigzaniami, ale zostaly umieszczone w celu wsparcia rozwigzywania typowych zadan
aplikacyjnych.

Jako uzytkownik sam jeste$ odpowiedzialny za upewnienie sie czy opisane produkty dziata-
ja poprawnie. Przykfady aplikacyjne nie zwalniajg z odpowiedzialnosci z bezpiecznego po-
stugiwania sie urzadzeniem podczas uzywania, instalowania lub konserwaciji.
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2.4

Podstawowe informacje bezpieczehstwa
2.4 Bezpieczenstwo przemystowe

Bezpieczenstwo przemystowe

Uwaga
Zabezpieczenia przemystowe

Siemens dostarcza produkty i rozwigzania z funkcjami zabezpieczenia przemystowego, kidre
wspierajg bezpieczng prace fabryk, systeméw, maszyn i sieci.

Aby zabezpieczy¢ fabryki, systemy, maszyny i sieci przed cyber-zagrozeniami nalezy zaim-
plementowac i utrzymywac w sprawnosci holistyczng i nowoczesng koncepcje bezpieczen-
stwa przemystowego. Produkty i rozwigzania firmy Siemens stanowig jeden element takiej
koncepcji.

Klienci sg odpowiedzialni za zapobieganie nieautoryzowanym dostepom do ich fabryk, syste-
mdw, maszyn i sieci. Takie systemy, maszyny i komponenty powinny by¢ podtgczone do sieci
lub Internetu jezeli takie potgczenie jest wymagane i w zakresie jaki jest wymagany i tylko
gdy odpowiednie srodki bezpieczenstwa zostaty wdrozone (np. firewall lub/i segmentacja
sieci).

Dodatkowe informacje dotyczace zabezpieczen przemystowych kiére moga by¢ zaimplemen-
towane mozna znalez¢ na stronie internetowe;j:

(https://www.siemens.com/industrialsecurity)

Produkty Siemensa sg ciggle udoskonalane, aby ciagle zwiekszac ich poziom zabezpieczen.
Siemens zaleca, aby uaktualnia¢ produkty tak szybko jak nowe wersje sa dostepne, oraz aby
uzywac jedynie najnowsze wersje produktow. Uzywanie produktdw ktore nie sg juz wspiera-
ne, lub niewykonywanie uaktualnien produktéw na biezgco naraza uzytkownika na cyber-za-
grozenia.

Aby na biezaco by¢ informowanym o najnowszych uaktualnieniach mozna subskrybowac
Si Industrial S ity RSS Feed .

(https://www.siemens.com/industrialsecurity)

Dodatkowe informacje sg dostepne w internecie:

Industrial Security Configuration Manual (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/
view/108862708)
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Podstawowe informacje bezpieczehstwa

2.4 Bezpieczenstwo przemystowe

A\ vwaca

Niebezpieczna praca spowodowana manipulowaniem oprogramowaniem

Manipulowanie oprogramowaniem np. wirusy, trojany, robaki mogg powodowac niebez-
pieczng prace systemu, co moze prowadzi¢ do $mierci, powaznych obrazen lub uszkodze-
nia mienia.

Nalezy uaktualnia¢ software.

Wiacz komponenty automatyki i napedowe do nowoczesnej, holistycznej koncepcji
bezpieczenstwa instalacji lub maszyny.

Upewnij sie ze wszystkie zainstalowane komponenty zostaty wtaczone do nowoczesnej,
holistycznej koncepcji bezpieczenstwa.

Zabezpieczaj pliki przechowywane na przenosnych nosnikach przed ztosliwym
oprogramowaniem poprzez np. skanery antywirusowe.

Po ukonczeniu uruchamiania nalezy sprawdzi¢ wszystkie ustawienia dotyczace
bezpieczenstwa.

Zabezpieczaj naped przed nieautoryzowanymi zmianami poprzez uaktywnianie funkgc;ji
przemiennika czestotliwosci: "Know-how protection”

Moduty mocy chtodzone powietrzem
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Podstawowe informacje bezpieczehnstwa

2.5 Ryzyko resztkowe systemu napedowego

2.5 Ryzyko resztkowe (residual risk) systemu napedowego

Podczas oceny ryzyka w odniesieniu do maszyny lub systemu zgodnie z odpowiednimi lokal-
nymi przepisami (np. Dyrektywa Maszynowa), producent maszyny lub instalator systemu
musi wzig¢ pod uwage ponizsze ryzyko resztkowe wynikajgce z komponentdw sterowania i
napedowych systemu napedowego:

1.

6.

Niezamierzony ruch napedzanej maszyny lub komponentéw systemu podczas urucha-
miania, pracy, konserwacji i napraw spowodowany na przyktad:

— Btedami hardweru i/lub softweru w czujnikach, systemie sterowania, przetwornikach
oraz potgczeniach kablowych.

— Czasem reakcji systemu sterowania i napedu.

— Pracg i/llub warunkami srodowiskowymi niezgodnymi ze specyfikacja.

— Kondensacjg pary wodnej / przewodzacymi zanieczyszczeniami

— Parametryzacja, oprogramowaniem, okablowaniem, btedami w instalaciji.

— Uzywaniem urzadzenh bezprzewodowych w bezposrednim sasiedztwie komponentow
elektronicznych.

— Woptywami z zewnatrz / uszkodzeniem.
— Promieniowaniem rentgenowskim, promieniowaniem jonizacyjnym i kosmicznym

W sytuacjach awaryjnych z urzagdzenia moze wydobywaé wysoka temperatura, w tym
ptomienie, emisja Swiatta i hatasu. Sytuacje awaryjne mogg by¢ spowodowane:

Uszkodzeniem komponentu.

Btedami oprogramowania

Pracg i/lub warunkami srodowiskowymi niezgodnymi ze specyfikacja.

Wptywami z zewnatrz / uszkodzeniem.

Niebezpieczne napiecie spowodowane na przyktad:

— Uszkodzeniem komponentu.
— Woptywem podczas wytadowania elektrostatycznego.

— Indukowaniem napiecia w obracajgcych sie silnikach.

— Praca i/lub warunkami srodowiskowymi niezgodnymi ze specyfikacja.
— Kondensacjg pary wodnej / przewodzacymi zanieczyszczeniami

—  Wplywami z zewnatrz / uszkodzeniem.

Generowane podczas pracy pola elektryczne, magnetyczne i elektromagnetyczne moga
powodowaé ryzyko u oséb z rozrusznikami serca, implantami, metalowymi protezami
stawow, jezeli osoby te znajdg zbyt blisko.

Uwalnianie lub emisja elementéw zanieczyszczajgcych srodowisko w wyniku awarii i/lub
niewltasciwemu wyrzucaniu zuzytych lub uszkodzonych komponentéw.

Wptyw systeméw komunikacji sieciowej np. komunikacja danych przez sie¢

Wiecej informaciji o ryzykach szczatkowych w komponentach systeméw napedowych mozna
znalez¢ w odpowiednich rozdziatach instrukcji obstugi.
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2.5 Ryzyko resztkowe systemu napedowego

Moduty mocy chtodzone powietrzem
Instrukcja obstugi 09/2019, 6SL3097-5AE00-0BP2_PL

21



22

Elementy mocy po stronie sieci 3

3.1 Ogdine

Elementy mocy po stronie sieci stuzg do ochrony podtgczonych elementéw przed
przejsciowymi lub cigglymi przepieciami i zapewniajg przestrzeganie zalecanych wartosci
granicznych.

Moduty mocy chtodzone powietrzem
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Elementy mocy po stronie sieci
3. 1Filtry liniowe dla Smart Line Modules oraz Active Line Modules

3.1 Filtry liniowe dla Smart Line Modules oraz Active Line Modules
3.1.1 Opis
Filtry liniowe ograniczajg zaktécenie emitowane przez moduty mocy do dozwolonych
wartosci.

W celu zredukowania emisji, modutly linowe sg wyposazone w standardzie w filtr liniowy w
nawigzaniu do wartosci granicznych opisanych w kategorii C3 (drugie Srodowisko).

Dodatkowe filtry liniowe opisane tutaj, sg dostepne do do uzytku w kategorii C2 (pierwsze i
drugie Srodowisko).

W potaczeniu z dtawikami sieciowymi i/lub Active Interface Modules ograniczajg one
prowadzone zakidcenia emitowane przez moduty mocy do ograniczonych wartosci
zdefiniowanych w standardzie 61800-3. Pod warunkiem, ze system zostat skonfigurowany

zgodnie z wytycznymi montazowymi EMC, warto$ci graniczne w miejscu montazu
beda zgodne z wymaganiami dla pierwszego srodowiska.

Filtry sieciowe sg odpowiednie dla sieci TN i TT uziemionych w punkcie zerowym.

3.1.2 Informacje bezpieczenstwa

/\UWAGA

Nieprzestrzeganie podstawowych instrukcji bezpieczenstwa i pozostatych zagrozen

Nieprzestrzeganie instrukcji bezpieczenstwa i pozostatych zagrozen wymienionych w
rozdziale 1 moze spowodowac wypadki z powaznymi obrazeniami lub $miercig.

e * Przestrzegaj podstawowych instrukcji bezpieczenstwa.
e + Oceniajgc ryzyko, wez pod uwage pozostate rodzaje ryzyka.

/\OSTRZEZENIE

Oparzenia spowodowane wysokimi temperaturami powierzchni

Filtr sieciowy moze sie nagrzaé. Kontakt z powierzchnig moze spowodowaé oparzenia.

e + Zamontowac filtr sieciowy tak, aby kontakt nie byt mozliwy. Jesli nie jest to mozliwe,
umies$¢ wyraznie widoczne i zrozumiate ostrzezenie w niebezpiecznych miejscach.

e + Aby zapobiec uszkodzeniu sasiednich elementéw w wyniku wysokich temperatur,
nalezy zachowac odstep 100 mm ze wszystkich stron filtra sieciowego.
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Elementy mocy po stronie sieci

3.1 Filtry liniowe dla Smart Line Modules oraz Active Line Modules

UWAGA
Uszkodzenie filtra sieciowego przez podtaczenie do niedozwolonych linii zasilajgcych

Filtry sieciowe nadajg sie tylko do bezposredniego podigczenia do systemoéw TN lub TT z
uziemionym punktem neutralnym. Filtry sieciowe sg przeznaczone do systeméw ze
statym poziomem harmonicznych napiecia zgodnie z EN 61000-2-4, klasa 3. Podtgczenie
filtra sieciowego do innych systeméw liniowych moze spowodowac uszkodzenie.

o Podlgczaj filtr sieciowy tylko do systeméw TN lub TT z uziemionym punktem neutralnym
i statym poziomem harmonicznych napigcia zgodnie z normg EN 61000-2-4, klasa 3.

UWAGA

Uszkodzenie filtra sieciowego z powodu zamienionych potaczen

Filtr sieciowy zostanie uszkodzony, gdy potgczenia we/wy zostang zamienione.
e+ Podtagczy¢ kabel linii wejsciowej do LINE / NETZ L1, L2, L3.
e + Podtgczy¢ kabel wychodzacy do diawika liniowego do LOAD / LAST L1, L2', L3".

/N\uwaca

Pozar z powodu niewystarczajacych odstepéw wentylacyjnych

Niewystarczajgce odstepy wentylacyjne mogg spowodowac przegrzanie elementéw, a
nastepnie pozar i dym. Moze to spowodowac¢ powazne obrazenia, a nawet Smier¢. Moze to
rowniez skutkowac¢ zwiekszong liczbg awarii i krétszg zywotnoscig urzadzen / systemow.

e Z tego powodu nalezy zachowac odstepy 100 mm powyzej i ponizej filtra sieciowego.

/N\uwaca

Wysokie prady uptywowe w przypadku przerwania przewodu ochronnego w kablu
doprowadzajgcym. Elementy napedowe przewodzg przez przewod ochronny duzy prad
uptywowy. Dotykanie czesci przewodzgcych podczas przerwania przewodu ochronnego
moze spowodowaé $mier¢ lub powazne obrazenia.

¢ Upewnij sig, ze zewnetrzny przewodd ochronny spetnia co najmniej jeden z ponizszych

warunkow:

— Zostat zamontowany tak, aby byt chroniony przed uszkodzeniami mechanicznymi. )

— Dla pojedynczego rdzenia ma przekréj co najmniej 10 mm? Cu.

— Jesli jest to przewodnik kabla wielozytowego, to ma przekrdj co najmniej 2,5 mm?2 Cu.

— Posiada réwnolegty drugi przewod ochronny o takim samym przekroju.

— Jest zgodny z lokalnymi przepisami dotyczacymi sprzetu o zwiekszonym pradzie
uptywu.

1) Kable uktadane w szafach sterowniczych lub zamknietych obudowach maszyn

uwaza sie za odpowiednio zabezpieczone przed uszkodzeniami mechanicznymi.
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Elementy mocy po stronie sieci
3.1 Filtry liniowe dla Smart Line Modules oraz Active Line Modules

/\OSTRZEZENIE

Przegrzanie w przypadku przekroczenia catkowitej dtugosci przewodéw zasilajgcych

W przypadku przekroczenia dtugosci kabli silnika moze doj$¢ do przegrzania i pozaru.
e Upewnij sie, ze catkowita dlugo$¢ kabli silnika nie przekracza 300 m.

UWAGA

Uszkodzenie dodatkowych obcigzeh w wyniku niepozadanych harmonicznych linii

Harmoniczne moga wystgpic, gdy stosowane sg filtry liniowe réznigce sie od wymienionych
w niniejszej instrukcji. Moga one zaktécac lub uszkadzac inne obcigzenia podtgczone do
sieci zasilajacej. Uzywaj tylko filtrow liniowych wymienionych w tej instrukcji.

UWAGA

Uszkodzenie komponentdw przez nieprawidtowe podigczenie filtra sieciowego

Nieprawidtowe podtaczenie filtra sieciowego moze spowodowac zniszczenie lub
uszkodzenie tych elementow.

e Podtgczaj modut liniowy do filtra sieciowego SINAMICS tylko przez przynalezny diawik
sieciowy lub powigzany modut aktywnego interfejsu.

e Podigczy¢ dodatkowe obcigzenia przed filtrem sieciowym SINAMICS (w razie potrzeby
przez oddzielny filtr sieciowy).

Uwaga
Przekroczona dtugo$¢ kabla silnika

W przypadku przekroczenia maksymalnej dtugosci kabla silnika wynoszacej 300 m nie
mozna juz zagwarantowac utrzymania klasy C2 / C3; w przypadku bardzo dtugich kabli
silnika moze to oznaczaé, ze elementy mocy po stronie linii lub silnika moga sie przegrzac.
Dodatkowe informacje mozna znalez¢ w Podreczniku niskiego napigcia.

Uwaga
Odlacz filtr sieciowy w celu przeprowadzenia testu wysokiego napigcia

Jesli test wysokonapieciowy jest przeprowadzany przy napieciu przemiennym w systemie,
istniejgce filtry sieciowe muszg zosta¢ odtgczone w celu uzyskania doktadnych pomiaréw.
Jesli test wysokiego napiecia jest przeprowadzany przy uzyciu pradu statego, zacisk
przytgczeniowy do podstawowego modutu przeciwzakiéceniowego musi zostaé usuniety
rowniez w module Smart Line (patrz rozdziat Potaczenia elektryczne (strona 175)) lub w
module aktywnego interfejsu (patrz rozdziat Potgczenia elektryczne (Strona 94)).

Moduty mocy chtodzone powietrzem 25
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Elementy mocy po stronie sieci
3.1 Filtry liniowe dla Smart Line Modules oraz Active Line Modules

3.1.3 Rysunek wymiarowy
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Rysunek 3-1 Rysunek wymiarowy filtréw liniowych dla modutéw Smart Line i Active Line Modules
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Elementy mocy po stronie sieci

3.1 Filtry liniowe dla Smart Line Modules oraz Active Line Modules

Tabela 3-1 Wymiary filtrow liniowych dla modutéw Smart Line i Active Line, 380V ... 480V 3
AC (wszystkie dane w mm)

6SL3000- 6SL3000- 6SL3760- 6SL3760-
0BE33-1AA0 0BE35-0AA0 O0MBO00-0AAQ OMCO00-0AAD
B 360 390 425 505
H 240 265 265 265
T 116 140 145 145
al 40 40 50 90
a2 25 30 50 50
a3 5 8 10 15
a4 15 15 20 20
a5 11 11 14 14
a6 - - - 40
b 270 310 315 315
h1 200 215 215 215
h2 100 120 142 142
t1 2 2.5 2.5 2.5
t2 78.2 90 91 91
nt" 220 240 240 240
n2" 210 250 255 255
n3 330 370 385 465
n4 - - 127.5 127.5
d 9 12 12 12

Dhugosci n1 i n2 odpowiadajg odlegtosci miedzy otworami

Moduty mocy chtodzone powietrzem
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Elementy mocy po stronie sieci
3.1 Filtry liniowe dla Smart Line Modules oraz Active Line Modules

Tabela 3-2 Wymiary filtrow liniowych dla modutéw Smart Line i Active Line, 500 V ...690 V 3 AC
(wszystkie dane w mm)

28

6SL3760- 6SL3760- 6SL3760-
OMEO0-0AAQ OMNOO0-0AAOQ O0MGO00-0AA0
B 400 425 505
H 365 365 365
T 140 145 145
al 38 50 90
a2 30 50 50
a3 8 15 15
a4 15 20 20
a5 11 14 14
a6 - - 40
b 310 315 315
h1 315 315 315
h2 120 142 142
t1 3 25 2.5
t2 90 91 91
nt" 340 340 310
n2" 250 255 255
n3 370 385 465
n4 125 127.5 127.5
d 12 12 12

1) Dtugosci n1 i n2 odpowiadajg odlegtosci miedzy otworami
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Elementy mocy po stronie sieci

3.14

Tabela 3-3 Dane techniczne filtréw liniowych dla modutéw Smart Line i Active Line, 3 AC 380V ... 480 V

Dane techniczne

3.1 Filtry liniowe dla Smart Line Modules oraz Active Line Modules

Numer zamo6wieniowy 6SL3000- 6SL3000- 6SL3760- 6SL3760-
0BE33-1AA0 0BE35-0AA0 O0MBO00-0AAO 0MCO00-0AAOQ
Pasuje do modutu 6SL3330- - 6TE35-5AA3 6TE37-3AA3 6TE41-1AA3
Smart Line 6TE41-3AA3
6TE41-7AA3
Pasuje do modutu 6SL3330- 7TE32-1AA3 7TE33-8AA3 7TE36-1AA3 7TE38-4AA3
Active Line 7TE32-6AA3 7TE35-0AA3 7TE37-5AA3 7TE41-0AA3
7TE41-2AA3
7TE41-4AA3
Napiecie znamionowe \Y 3 AC 380 -10% (-15% < 1 min) ... 3 AC 480 +10%
Prad znamionowy A 400 600 840 1405
Straty mocy kW 0.042 0.06 0.058 0.111
Podtgczenie zasilania/obcigzenia wystepy wystepy wystepy wystepy
L1,L2,L3/L1" L2, L3" taczace M10 taczace M10 taczace M12 taczace M12
Potaczenie PE M8 M10 M10 M10
Stopien ochrony IPOO IPOO IPOO IPOO
Wymiary
Szerokosc¢ mm 360 390 425 505
Wysokos¢ mm 240 265 265 265
Gtebokosce mm 116 140 145 145
Masa kg 12.7 19.9 25.9 28.9

Tabela 3-4 Dane techniczne filtrow sieciowych do modutéw Smart Line i Active Line, 3 AC 500V ... 690 V

Numer zaméwieniowy 6SL3760- 6SL3760- 6SL3760-
OMEOO-0AAO OMNOO0-0AAQ O0MGO00-0AAOD
Pasuje do modutu 6SL3330- 6TG35-5AA3 6TG38-8AA3 6TG41-7AA3
Smart Line 6TG41-2AA3
Pasuje do modutu 6SL3330- 7TG35-8AA3 7TG37-4AA3 7TG41-3AA3
Active Line 7TG41-0AA3
Napiecie znamionowe \% 3 AC 500 -10% (-15% < 1 min) ... 3 AC 690 +10%
Prad znamionowy A 600 1025 1270
Straty mocy kW 0.063 0.063 0.097
Podtaczenie zasilania/obcigzenia wystepy wystepy wystepy
L1,L2,L3/L1" L2, L3" taczace M10 taczace M12 taczace M12
Potagczenie PE M10 M10 M10
Stopien ochrony IPOO IPOO IPOO
Wymiary
Szerokos¢ mm 400 425 505
Wysokos¢ mm 365 365 365
Gtebokos¢é mm 140 145 145
Masa kg 27.0 36.7 36.7

Moduty mocy chtodzone powietr
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Elementy mocy po stronie sieci

3.2 Active Interface Modules

3.21 Opis

3.2 Active Inferface Modules

Active Interface Modules sg uzywane w potgczeniu z Active Line Modules w formacie
obudowy. Active Interface Modules zawierajg czysty filtr mocy z podstawowym ttumieniem
RI, obwdd wstepnego tadowania dla Active Line Modules, obwdd wykrywania napiecia
sieciowego i czujniki monitorujgce. Stycznik obejsciowy jest integralnym elementem w
rozmiarach ram Fl i Gl, co zapewnia bardzo kompaktowg konstrukcje. Stycznik obejsciowy

musi by¢ dostarczony oddzielnie dla rozmiaréw obudowy HI i JI.

Zdecydowana wiekszo$¢ harmonicznych liniowych jest ttumiona przez filtr Clean Power.

Active Interface Module zawiera:

® Clean Power Filter
e Dtawik liniowy
® Obwadd fadowania wstepnego

® Stycznik obejsciowy (rozmiary
obudowy FI / Gl)

e Modut wykrywania napigcia VSM10
e Wentylator
Tabela 3-5 Active Interface Module

Wielkos$¢ ramy Fl Wielkos¢ ramy Gl

Wielkos$¢ ramy HI

Wielkos¢ ramy JI

Moduty mocy chtodzone powietrzem
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Elementy mocy po stronie sieci

3.2 Active Interface Modules

3.2.2 Informacje bezpieczenstwa

/N\UWAGA

Nieprzestrzeganie podstawowych instrukciji bezpieczenstwa i pozostatych zagrozen
Nieprzestrzeganie instrukcji bezpieczenstwa i pozostatych zagrozen wymienionych w
rozdziale 1 moze spowodowac wypadki z powaznymi obrazeniami lub $miercia.

e Przestrzegaj podstawowych instrukcji bezpieczenstwa.
¢ Oceniajac ryzyko, wez pod uwage pozostate rodzaje ryzyka.

/N\uwaca

Porazenie pradem z powodu niepodiaczonych ekranéw kabli

Niebezpieczne napiecia dotykowe moga wystapi¢ w wyniku pojemnosciowego sprzezenia
krzyzowego z powodu niepodigczonych ekrandéw kabli.

e Podigczyc¢ ekrany kabli do uziemionego potencjatu obudowy po obu stronach.

/N\UwAcA

Wysokie prady uptywowe w przypadku przerwania przewodu ochronnego w kablu
doprowadzajgcym Elementy napedowe przewodzg przez przewdd ochronny duzy prad
uptywowy. Dotykanie czesci przewodzgcych podczas przerwania przewodu ochronnego
moze spowodowac $mier¢ lub powazne obrazenia.

e Upewnij sie, ze zewnetrzny przewdd ochronny spetnia co najmniej jeden z ponizszych
warunkéw:
— Zostat zamontowany tak, aby byt chroniony przed uszkodzeniami mechanicznymi.
— Dla pojedynczego rdzenia ma przekrdj co najmniej 10 mm?2 Cu.
— Jesli jest to przewodnik kabla wielozytowego, to ma przekroj co najmniej 2,5 mm? Cu.
— Posiada rownolegty drugi przewdd ochronny o takim samym przekroju.
— Jest zgodny z lokalnymi przepisami dotyczacymi sprzetu o zwiekszonym pradzie

uptywu.

1y Uwaza sie, ze kable utozone w szafach sterowniczych lub zamknietych obudowach
maszyn sg odpowiednio chronione przed uszkodzeniami mechanicznymi.

/N\uwaca

Pozar z powodu niewystarczajgcych odstepédw wentylacyjnych

Niewystarczajgce odstepy wentylacyjne mogg spowodowac przegrzanie elementéw, a
nastepnie pozar i dym. Moze to spowodowa¢ powazne obrazenia, a nawet Smier¢. Moze to
rowniez skutkowac zwiekszong liczbg awarii i krétszg zywotnoscig urzadzen/systemow.

e Przestrzegac odstepow wentylacyjnych powyzej, ponizej i przed komponentem, ktére
sg okreslone na rysunkach wymiarowych.

Moduty mocy chtodzone powietrzem
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Elementy mocy po stronie sieci

3.2 Active Interface Modules

/\UWAGA

Porazenie pradem spowodowane nieoczekiwanie dlugim czasem roztadowania

Jesli uzywasz Active Interface Module bez Active Line Module, czas roztadowania wydtuzy
sie do ponad 20 minut po odfgczeniu napigecia zasilania. W rezultacie niebezpieczne
napiecie moze niespodziewanie pojawi¢ sie na zaciskach Active Interface Module.

Kontakt z czesciami pod napieciem moze spowodowac smier¢ lub powazne obrazenia.

o Korzystaj z Active Interface Module tylko raze z Active Line Module.

Moduty mocy chtodzone powietrzem
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3.2 Active Interface Modules

3.23 Opis interfejsu

3.2.31 Przeglad

P .

Bz piescz ik ween tylatordw -F101, -F102

Lim twa 2aciskowa -XE09

. |04 a4 anl
100N

Interfeps DRME-CLED -X500
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1

Ml adull wyknywania napiscia

Lacik przylgczeniowy do podstawowego

mad iy porz e alddosn iowegs

W cie mocy -X1 L1, L2, L3}

Wijicie mocy -¥2 (U2, V2, W2]

Podgczenie PE

Rysunek 3-2 Przeglad interfejsu w Active Interface Module, rozmiar obudowy FI
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Elementy mocy po stronie sieci

3.2 Active Interface Modules
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Rysunek 3-3 Przeglad interfejsu w Active Interface Module, rozmiar ramki Gl
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3.2 Active Interface Modules
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Rysunek 3-4 Przeglad interfejsu w Active Interface Module, rozmiar ramki HI
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3.2 Active Interface Modules
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Rysunek 3-5 Przeglad interfejsu w Active Interface Module, rozmiar ramki JI
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3.2 Active Interface Modules

3.2.3.2 Przyktad podtaczenia
X500
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Rysunek 3-6 Przyktad potgczenia Active Interface Module, rozmiary ram Fl/ Gl
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Elementy mocy po stronie sieci

3.2 Active Interface Modules
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3-7 Przyktad potgczenia Active Interface Module, rozmiary obudowy HI / JI

UWAGA
Uszkodzenie urzadzen w wyniku zbyt dtugich czaséw przetgczania stycznika obejsciowego

W przypadku stosowania stycznika obejSciowego ze zbyt dtugimi czasami przetgczania
(maksymalnie 500 ms) wymagana faza zachodzenia nie jest gwarantowana, gdy oba
styczniki sg jednoczesnie wciggane. W konsekwenc;ji Active Interface Module moze zostac
przecigzony i zniszczony.

o Uzywac wytgcznie stycznikow obejsciowych firmy Siemens; powigzane dane sg podane
w danych technicznych.

UWAGA

Uszkodzenie urzadzenia z powodu innej kolejno$ci faz w obwodzie tadowania wstepnego i
obwodzie gléwnym Podczas kroétkiego okresu naktadania sie, gdy oba styczniki sg
jednoczesnie zamkniete, rezystory fadowania wstepnego Active Interface Module mogg
zostac przecigzone i zniszczone z powodu roznych sekwencji faz w obwodach fadowania

wstspnego i gtbwnych. o
e Podfigczyc kable zasilajgce do obwodéw wstepnego tadowania i obwodéw gtéwnych

z tg samag kolejnoscig faz.
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3.2 Active Interface Modules

3.2.3.3 Potaczenie linia / obcigzenie

Tabela 3-6 Potgczenia Active Interface Module

Zaciski Oznaczenia
X1:L1,L2,L3 Napiecie:
X2:U2,V2, W2

e 3AC380V-10% (-15% <1 min)...3AC480V +10 %

e 3AC500V-10% (-15 % <1 min) ... 3AC 690V +10 %

Czestotliwosc: 47 ... 63 Hz

Gwint fgczacy:

o Wielkosci FI / GIl: M10 / 25 Nm do koncéwek kablowych zgodnie z DIN 46234 /
DIN 46235 "

o Wielkosci HI / JI: M12 / 50 Nm do koncowek kablowych zgodnie z DIN 46234 /
DIN 46235 "

K4: 2/T1, 4/T2, 6/T3 taczenie do obwodu tadowania wstepnego bezposrednio do stycznika tadowania wstepnego:
Sﬁ"ﬂg'a wielkosci o Wielkosé HI: 2 x 16 mm? max. (3RT1034)
o Wielkos¢ JI: 2 x 35mm? max. (3RT1044)

Potgczenie PE Gwint tgczacy:

o Wielkosci FI / GI: M10 / 25 Nm do koncéwek kablowych zgodnie z DIN 46234 /
DIN 46235 "

o Wielko$ci HI / JI: M12 / 50 Nm do koncowek kablowych zgodnie z DIN 46234 /
DIN 46235 ")

1 Wymiary do podtgczania alternatywnych koncéwek kablowych, patrz ,kofncowki kablowe” w zatgczniku.

3.234 Interfejs DRIVE-CLiIQ X500

Tabela 3-7 Interfejs DRIVE-CLIQ X500

Zigcze PIN Nazwa sygnatu Specyfikacje techniczne

1 TXP Transmisja danych +
2 TXN Transmisja danych -
3 RXP Odbidér danych +
4 Zastrzezone, nie uzywaj
5 Zastrzezone, nie uzywaj
6 RXN Odbidér danych -
7 Zastrzezone, nie uzywaj
8 Zastrzezone, nie uzywaj
A +(24 V) Zasilanie 24V
B M (0 V) Uziemienie

Zaslepka do interfejséw DRIVE-CLIQ (50 szt.) Numer artykutu: 6SL3066-4CA00-0AAQ
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Elementy mocy po stronie sieci

3.2 Active Interface Modules

Uziemienie punktu neutralnego X530

Tabela 3-8 Uziemienie punktu neutralnego X530

Zigcze Zacisk Przeznaczenie Specyfikacja techniczna

1 Punkt neutralny Zworka wtozona: pomiar uziemiony

wykrywania napigcia Zworka nie wtozona: pomiar izolowany

2 Potencjat uziemienia

Modut wykrywania napiecia jest dostarczany z wtozong zworkg. W stanie dostawy punkt
neutralny jest potgczony z przewodem ochronnym za pomocg zworki ztgcza. Prgd moze
ptynaé do PE. To potaczenie jest usuwane poprzez usunigcie zworki ztgcza. Pomiar jest
nastepnie izolowany elektrycznie.

L1 3500k 0k59583 .
— — '
1 —+— i
X522 L2 506,8k L1 i
L3
— —

|

:ZF |

=D o4

U1 ’—:I—Ii_:%: |

X521 — — |
|

|

U2 : :
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Rysunek 3-8 Obwod wewnetrzny modutu wykrywania napiecia VSM10

Gdy Active Interface Module pracuje w systemie nieuziemionym (system IT), nalezy
usungc¢ zacisk przytagczeniowy, patrz ,Podigczenie elektryczne (Strona 94)”.

Uwaga
Wymiana modutu wykrywania napiecia VSM10

W przypadku wymiany modutu czujnika napiecia VSM10 na modut o innym numerze
artykutu, nalezy zapoznac sie z obowigzujgcymi warunkami brzegowymi.
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Elementy mocy po stronie sieci
3.2 Active Interface Modules

3.2.3.6 Listwa zaciskowa X609

Tabela 3-9 Listwa zaciskowa X609

Zigcze Zacisk Przeznaczenie Specyfikacja techniczna
Mol 1 P24 Zewnetrzne zasilanie 24 V DC
S 2 P24 Napiecie: 24 V DC (20,4 ... 28,5 V)
omuN Pobor pragdu: maks. 0,25 A
SEae 3 M
S 4 M
om § 5 L Napiecie: 230 VAC (195,5 ... 264,5 V)
S 6 L Pobér pradu: maks. 10 A
| o) J Prady robocze wentylatoréw, patrz ,Dane
’ N techniczne”
8 N
9 Stycznik wstepnego tadowania - A1| Napiecie: 230 VAC (195,5 ... | Do Active Line Module, X9:5
10 Stycznik wstepnego tadowania - A2 264'55 V) Do Active Line Module, X9:6
Pobdr pradu: maks. 4 A
11 Stycznik obejsciowy — A1 Napiecie: 230 VAC (195,5 ... | Do Active Line Module, X9:3
12 Stycznik obejsciowy — A2 264,5V) Do Active Line Module, X9:4

Pobor pradu: maks. 6 A

13 Spiizezenie zwrotne stycznika 1 * | Napiecie: 230 VAC (195,5 ... 264,5 V)
Maks. dopuszczalny prad: 6 A.

14 Sprizezenie zwrotne stycznika 2 *

Maks. przekroj do podigczenia: 2,5 mm2

* Potgczenie szeregowe Styk zwierny stycznika tadowania wstepnego i stycznika obejsciowego (tylko dla rozmiaru obudowy Fl, Gl)

UWAGA

Awaria urzadzenia spowodowana przegrzaniem spowodowanym nieprawidtowym
okablowaniem Active Interface Modules o rozmiarze obudowy Hl i JI

Podczas pracy, Active Interface Modules o rozmiarze obudowy HI i J| wymagajg sygnatu
na zaciskach X609: 11 i X609: 12 do sterowania wentylatorami. Jesli ten sygnat nie jest
obecny, wentylatory pracujg, a modut jest wylgczany z powodu nadmiernej temperatury.

e Podigczy¢ sygnaty na zaciskach X609: 11 i X609: 12 do Active Interface Modules o
rozmiarze obudowy HI i JI w celu sterowania wentylatorami.
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Elementy mocy po stronie sieci
3.2 Active Interface Modules

3.23.7 Znaczenie diody LED na module wykrywania napiecia (VSM) w Active Interface
Module

Tabela 3-10 Opis diody LED modutu wykrywania napiecia (VSM) w Active Interface Module

LED Kolor Stan Opis
RDY - Wytgczony Brak zasilania elektroniki lub brak toleranc;ji.
Zielony Stale Komponent jest gotowy do pracy i odbywa sie cykliczna komunikacja DRIVE-
Swieci CLiQ.
Pomaran- | Stale Trwa nawigzywanie komunikacji DRIVE-CLIQ.
czowy Swieci
Czerwony | Stale Ten element ma co najmniej jeden btad.
Swieci Uwaga:

Dioda LED jest aktywowana niezaleznie od tego, czy odpowiednie komunikaty
zostaty ponownie skonfigurowane.

Zielony/ Miganie Pobieranie firmware
czerwony |0.5Hz

2 Hz Pobieranie firmware zostato zakonczone.

Miganie Czekam na podanie zasilania.
Zielony/ 2Hz Rozpoznawanie komponentéw za pomocg diody LED jest aktywne (p0144).
Pomaran- | Miaganie | Uwaga:
czowy lub Obie opcje zalezg od stanu diody LED, gdy rozpoznawanie modutu jest
Czerwony/ aktywowane poprzez p0144 = 1.
Pomaranczpwy
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Elementy mocy po stronie sieci
3.2 Active Interface Modules

3.24 Rysunki wymiarowe

Rysunek wymiarowy, rozmiar ramy FI
Obowigzkowe odstepy chtodnicze zaznaczono linig przerywana.
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Rysunek 3-9 Rysunek wymiarowy Active Interface Module, rozmiar obudowy FI Widok z boku, widok z przodu
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Elementy mocy po stronie sieci
3.2 Active Interface Modules

Rysunek wymiarowy, rozmiar ramy Gl

Obowigzkowe odstepy chtodnicze zaznaczono linig przerywana.
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Rysunek 3-10 Rysunek wymiarowy Active Interface Module, rozmiar obudowy Gl Widok z boku, widok
z przodu
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Elementy mocy po stronie sieci

3.2 Active Interface Modules

Rysunek wymiarowy, rozmiar ramy Hl

Obowigzkowe odstepy chtodnicze zaznaczono linig przerywana.

125

Fik]

] &
L] L]
@ L
& E_

T 4]

2HG

—% %
@ @ ®
@ ® ®

LAl

2a0

135

035

35

165

150

Rysunek 3-11 Rysunek wymiarowy Active Interface Module, rozmiar obudowy HI Widok z boku, widok z przodu
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Elementy mocy po stronie sieci

Rysunek wymiarowy, rozmiar ramy Jl

Obowigzkowe odstepy chtodnicze zaznaczono linig przerywana.
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3.2 Active Interface Modules
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Rysunek 3-12 Rysunek wymiarowy Active Interface Module, rozmiar obudowy JI Widok z boku, widok

z przodu
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Elementy mocy po stronie sieci

3.2 Active Interface Modules

3.2.5 Potaczenie elektryczne

Active Interface Module jest podtgczony elektrycznie zgodnie z przyktadami potaczen
przedstawionymi w sekgciji ,Opis interfejsu”.

Obstuga Active Interface Module na nieuziemione;j linii zasilajgcej (system IT)

Gdy urzadzenie pracuje na nieuziemionej linii zasilajgcej (system IT), zintegrowane
podstawowe moduty przeciwzakidceniowe nalezy dezaktywowaé, wykrecajgc zacisk
przytgczeniowy.

Etykieta ostrzegawcza na zacisku przytagczeniowym

Do kazdego zacisku przytagczeniowego przymocowana jest zétta etykieta ostrzegawcza, aby

tatwiej byto jg znalezc.

¢ Naklejka ostrzegawcza musi zosta¢ usunieta z zacisku (poprzez odciggniecie), jesli
zacisk ma pozosta¢ w urzadzeniu (praca na uziemionej linii zasilajacej).

e Etykiete ostrzegawczg nalezy usung¢ wraz z zaciskiem, jesli urzadzenie jest
zasilane z nieuziemionej linii zasilajgcej (system IT).

PO B
e

Rysunek 3-13 Naklejka ostrzegawcza na zacisku przytaczeniowym
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Elementy mocy po stronie sieci

3.2 Active Interface Modules
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Voltage Sensing Module VSM10

Connecting clip

Release the M4 (Torx T20) screws and
remove the connection clip
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Rysunek 3-14 Zdejmowanie zacisku przytgczeniowego do podstawowego modutu ttumienia zaktécen
w Active Interface Module dla wielkosci Fl
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Elementy mocy po stronie sieci
3.2 Active Interface Modules

° Voltage Sensing Module VSM10
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Rysunek 3-15 Zdejmowanie zacisku przytgczeniowego do podstawowego modutu ttumienia zaktocen w
Active Interface Module dla wielkosci Gl
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Elementy mocy po stronie sieci

3.2 Active Interface Modules

[~ Voltage Sensing Module VSM10

Connecting clip

-

-
0

Release the M4 (Torx T20) screws and remove the
connection clip

Rysunek 3-16 Zdejmowanie zacisku przytgczeniowego do podstawowego modutu ttumienia zaktécen

w Active Interface Module dla wielkos$ci HI
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Elementy mocy po stronie sieci
3.2 Active Interface Modules
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| Voltage Sensing Module VSM10
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Connecting clip

/ i

Release the M4 (Torx T20) screws and remove the
connection clip

3

Rysunek 3-17 Zdejmowanie zacisku przytgczeniowego do podstawowego modutu ttumienia zaktécen w
Active Interface Module dla wielkosci JI
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Elementy mocy po stronie sieci

3.2 Active Interface Modules

UWAGA

Uszkodzenie urzgdzenia w wyniku nieusuniecia zacisku przy nieuziemionym zasilaniu

Brak zdjecia zacisku przytgczeniowego do podstawowego modutu

przeciwzaktéceniowego na nieuziemionej linii zasilajgcej (system IT) moze spowodowaé

znaczne uszkodzenie urzadzenia.

e Przy nieuziemionym zasilaniu sieciowym (system IT) usung¢ zacisk przytagczeniowy
do podstawowego modutu przeciwzakidceniowego.

Usuniecie zworki ztgcza na module wykrywania napiecia VSM10

Podczas obstugi Active Interface Module przy nieuziemionym zasilaniu sieciowym (system
IT), przy module wykrywania napiecia (VSM10), nalezy usunaé zworke ztgcza w zacisku
X530 w dolnej czesci elementu.

Uzyj dwoch srubokretow lub innego odpowiedniego narzedzia, aby zwolni¢ sprezyny
mocujgce w terminalu, a nastepnie wyjmij zworke ztgcza.

Zacisk X530 ze zworka ztacza Zwolnij sprezyny i wyjmij zworke ztgcza

Uwaga
Wymiana modulu wykrywania napigcia VSM10

W przypadku wymiany modutu czujnika napiecia VSM10 na modut o innym numerze
artykutu, nalezy zapoznac sie z obowigzujacymi warunkami brzegowymi.
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Elementy mocy po stronie sieci

3.2 Active Interface Modules

3.2.6 Dane techniczne

Tabela 3-11 Dane techniczne Active Interface Modules, 3 AC 380 V ... 480 V, czes¢

Numer zaméwieniowy 6SL3300- |7TE32-6AAx " | 7TE32-6AAx ") | 7TE33-8AAx ") | 7TTE35-0AAX 1)
(')dpowiednie dla Active Line Module 6SL3330- |7TE32-1AA3 |7TE32-6AA3 | 7TE33-8AA3 7TE35-0AA3
Moc znamionowa kW 132 160 235 300
Active Line Module

Znamionowy prad wejsciowy Active A 210 260 380 490
Line Module

Napigcia zasilania

- Napiecie sieciowe Vacms 3 AC 380 -10% (-15% < 1 min) ... 3 AC 480 +10%
- Czestotliwos¢ sieci Hz 47 ... 63 Hz

- Zasilanie elektroniczne Vbc 24 (204 ... 28.8)

- Napiecie zasilania wentylatora Vac 230 (195.5 ... 264.5)

Pojemnosé tacza DC

zestawu napedowego, maks. uF 41600 41600 76800 76800
Zuzycie pradu

- Pobor pradu przez elektronike A 0.17 0.17 0.17 0.17
(24 vV DC) A 0.45/0.6 0.45/0.6 09/1.2 09/1.2
- Zasilanie wentylatora 230 V AC,

50/60 Hz, maks. A 57 57 57 57

- Maks. prad fadowania wstepnego (max| 3 s)

Stycznik obejsciowy zawarty zawarty zawarty zawarty
Pobér pradu stycznika

obejsciowego (230 V AC)

- Prad wtagczalny A 1.25 1.25 25 25

- Prad trzymajacy A 0.6 0.6 1.2 1.2
Maks. temperatura otoczenia

- Bez detaringu °C 40 40 40 40

- Z deratingiem °C 55 55 55 55
Straty mocy, maks. 2

- przy 50 Hz 400 V kW 21 22 3.0 3.9

- przy 60 Hz 460 V kW 21 22 3.0 3.9
Wymagane powietrze chlodzgce m3/s 0.24 0.24 0.47 0.47
Potaczenie linia / obcigzenie Ptaskie ztagcze srubowe
L1,L2,L3/U2, V2, W2 M10 M10 M10 M10
Potaczenie PE Sruba M10 Sruba M10 Sruba M10 Sruba M10
Potgczenie linia / obcigzenie

- Potaczenie linii (L1, L2, L3) mm?2 2x185 2x185 2x185 2x185
- Potaczenie obcigzenia (U2, V2, W2) mm? 2x185 2x185 2x185 2x185
- Potaczenie PE mm?2 2x185 2x185 2x185 2x185
Stopien ochrony IP20 IP20 1P20 1P20
Wymiary

- Szerokos¢é mm 325 325 325 325

- Wysoko$¢ mm 1400 1400 1533 1533

- Glebokos$¢ mm 355 355 544 544
Wielkosé Fl Fl Gl Gl
Masa kg 135 135 190 190

1) x = 0: z czujnikiem temperatury KTY84, x = 1: z czujnikiem temperatury PT1000.

2) Podana strata mocy to maksymalna wartos¢ przy 100% poziomie wykorzystania. Warto$¢ podczas normalne;j

pracy jest nizsza.

Moduty mocy chtodzone powietrzem
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Elementy mocy po stronie sieci

Tabela 3-12 Dane techniczne Active Interface Modules, 3 AC 380V ... 480 V, cze$¢ 2

3.2 Active Interface Modules

Numer zaméwieniowy 6SL3300- |7TE38-4AAx " | 7TE38-4AAXx ") | 7TTE41-4AAX ") | TTE41-4AAX ")

Odpowiednie dla Active Line 6SL3330- |7TE36-1AA3 | 7TE37-5AA3 | 7TE41-0AA3 | 7TE41-2AA3

Module 7TE38-4AA3 7TE41-4AA3

Moc znamionowa kW 380 450 /500 630 800 /900

Active Line Module

Znamionowy prad wejsciowy Active A 605 745/ 840 985 1260/ 1405

Line Module

Napiecia zasilania

- Napiecie sieciowe Vacrms 3 AC 380 -10% (-15% < 1 min) ... 3 AC 480 +10%

- Czestotliwos¢ sieci Hz 47 ...63 Hz

- Zasilanie elektroniczne Vbc 24 (204 ... 28.8)

- Napiecie zasilania wentylatora Vac 230 (195.5 ... 264.5)

Pojemnosé tacza DC

zestawu napedowego, maks. uF 134400 134400 230400 230400

Zuzycie pradu

- - Pobér pradu przez elektronike (24 VDC) | A 0.17 0.17 0.17 0.17

- Zasilanie wentylatora 230 V AC, A 3.6/4.6 3.6/4.6 3.8/49 3.8/49

50/60 Hz, maks.

- Maks. prad tadowania wstepnego (max. 3 s) A 178 178 178 178

Stycznik obejsciowy 2 3RT1476- 3WL1110- 3WL1112- 3WL1116-
6AP36 2BB34-4AN2-Z | 2BB34-4AN2-Z | 2BB34-4AN2-Z

Z=C224 Z=C224 Z=C224

Maks. temperatura otoczenia

- Bez detaringu °C 40 40 40 40

- Z deratingiem °C 55 55 55 55

Straty mocy, maks. 2)

- przy 50 Hz 400 V kW 5.5 6.1 7.5 8.5

- przy 60 Hz 460 V kW 5.5 6.1 7.5 8.5

Wymagane powietrze chtodzace m3/s 0.40 0.40 0.40 0.40

Potaczenie linia / obcigzenie Ptaskie ztgcze Srubowe

L1,L2,L3/U2,V2, W2 M12 M12 M12 M12

Polaczenie PE Sruba M12 Sruba M12 Sruba M12 Sruba M12

Potaczenie linia / obcigzenie

- Potaczenie linii (L1, L2, L3) mm? 4 x 240 4 x 240 6 x 240 6 x 240

- Potaczenie obcigzenia (U2, V2, W2) mm? 4 x 240 4 x 240 6 x 240 6 x 240

- Potaczenie PE mm? 2x 240 2x 240 4 x 240 4 x 240

Stopien ochrony IPOO IPOO IP0O0 IP0O0

Wymiary

- Szerokos¢é mm 305 305 505 505

- Wysokos¢ mm 1750 1750 1750 1750

- Gtebokos¢ mm 544 544 544 544

Wielkosé HI HI Ji Ji

Masa kg 390 390 480 480

1y x = 0: z czujnikiem temperatury KTY84, x = 1: z czujnikiem temperatury PT1000.
2) Podana strata mocy to maksymalna wartos¢ przy 100% poziomie wykorzystania. Warto$¢ podczas normalnej pracy

jest nizsza.

3) Stycznik obejsciowy nie jest dotgczony, nalezy go dostarczy¢ osobno.

4)  Wylacznik jest sterowany przez sterowanie sekwencyjne modutu aktywnej linii i jest niedopuszczalne, aby byt recznie
zamykany. Dlatego zaleca sie wyposazenie wytgcznika w zestaw blokujacy 3WL9111-0BA21-0AAOQ.
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3.2 Active Interface Modules

Tabela 3-13 Dane techniczne Active Interface Modules, 3 AC 500V ... 690 V

Numer zaméwieniowy 6SL3300- | 7TG35-8AAx 1 | 7TG37-4AAx 1 | 7TTG41-3AAx V) | 7TTG41-3AAx "

Odpowiednie dla Active Line Module 6SL3330- 7TG35-8AA3 | 7TG37-4AA3 | 7TG41-0AA3 | 7TG41-3AA3

Moc znamionowa kW 630 800 1100 1400

Active Line Module

Znamionowy prad wejsciowy Active A 575 735 1025 1270

Line Module

Napigcia zasilania

- Napiecie sieciowe Vacrms 3 AC 500-10% (-15% < 1 min) ... 3 AC 690 +10%

- Czestotliwos¢ sieci Hz 47 ...63 Hz

- Zasilanie elektroniczne Vbc 24 (204 ... 28.8)

- Napiecie zasilania wentylatora Vac 230 (195.5 ... 264.5)

Pojemnosé tacza DC

zestawu napedowego, maks. uF 59200 153600 153600 153600

Zuzycie pradu

Pobor pradu przez elektronike (24 V A 0.17 0.17 0.17 0.17

DC) A 46 4.9 4.9 4.9

- Zasilanie wentylatora, 230 V AC, max.| A 141 141 141 141

- Max. pre-charging current (max. 3 s)

Stycznik obejsciowy 3) 3RT1476- 3RT1476- 3WL1212- 3WL1216-
6AP36 6AP36 (3 x) 4BB34-4AN2-Z | 4BB34-4AN2-Z

Z=C22 9 Z=C22 4

Maks. temperatura otoczenia

- Bez detaringu °C 40 40 40 40

- Z deratingiem °C 55 55 55 55

Straty mocy, maks. 2)

- przy 50 Hz 690 V kW 6.8 9.0 9.2 9.6

- przy 60 Hz 575 V kW 6.8 9.0 9.2 9.6

Wymagane powietrze chtodzgce m3/s 0.40 0.40 0.40 0.40

Potaczenie linia / obcigzenie Ptaskie ztgcze Srubowe

L1,L2,L3/U2, V2, W2 M12 M12 M12 M12

Potaczenie PE Sruba M12 Sruba M12 Sruba M12 Sruba M12

Potgczenie linia / obcigzenie

- Potaczenie linii (L1, L2, L3) mm? 4 x 240 6 x 240 6 x 240 6 x 240

- Potaczenie obciazenia (U2, V2, W2) | mm? 4 x 240 6 x 240 6 x 240 6 x 240

- Potaczenie PE mm? 2x 240 4 x 240 4 x 240 4 x 240

Stopien ochrony IPOO IPOO IPOO IPOO

Wymiary

- Szerokosé mm 305 505 505 505

- Wysokos¢ mm 1750 1750 1750 1750

- Gteboko$é mm 544 544 544 544

Wielko$é HI Ji Ji Ji

Masa kg 390 430 530 530

1) x = 0: z czujnikiem temperatury KTY84, x = 1: z czujnikiem temperatury PT1000.
2) Podana strata mocy to maksymalna wartos¢ przy 100% poziomie wykorzystania. Wartos¢ podczas normalnej pracy

jest nizsza.

3) Stycznik obejsciowy nie jest dotgczony, nalezy go dostarczyé osobno.
4) Wylgcznik jest sterowany przez sterowanie sekwencyjne modutu aktywnej linii i jest niedopuszczalne, aby byt recznie
zamykany. Dlatego zaleca sie wyposazenie wytgcznika w zestaw blokujacy 3WL9111-0BA21-0AAOQ.
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Moduty prostownikow 4

4.1 Wprowadzenie
Naped jest podtgczony do sieci za pomocg modutéw Line Modules.

Sie¢ zasilajgce obejmuje Line Module oraz powigzane potgczenie i generuje napiecie DC z
sieci, ktore jest uzywane do zasilania podtgczonych modutéw Motor Modules.

Moduty Line Modules oraz Interface Modules sg dopasowane do bezposredniej pracy w
uktadach TN, IT oraz TT.

Charakterystyka Line Modules
® Napiecie zasilajgce:
- 3AC 380V -10% (-15% < 1 min) do 3 AC 480 V +10%
- 3AC 500V -10% (-15% < 1 min) do 3 AC 690 V +10%
® (Czestotliwosc sieci: 47 do 63 Hz
® Dopasowane do ukfadéw zasilajgcych TN, TT oraz IT

® |nformowanie o statusie pracy i btedu za pomocg diod LED

Moduty mocy chtodzone powietrzem
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4.2

4.2.1

Active Line Modules

Opis

Te ztgczowe i zdolne do zwrotu energii jednostki zachowujg sie jak konwertery i generujg
stabilne napiecie na ztgczu DC, ktore jest o 1.5x wyzsze (ustawienie fabryczne) niz
znamionowe napiecie zasilajgce sieci. W ten sposob, podigczone moduty Motor Modules sg
izolowane od sieci zasilajgcej. Zwieksza to dynamiczng odpowiedz i jakos$¢ sterowania,
poniewaz tolerancja i wahania sieci nie wptywajg na napiecie silnika.

W razie potrzeby, moduly Active Line Modules, mogg takze dostarczy¢ kompensacje mocy

biernej.

Tabela 4-1 Przeglad Active Line Modules

ihl/ o

“El . -
] ot .

Wielko$¢ FX

Wielko$é GX

Wielkos¢ HX

Wielko$¢ JX
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Aktywne komponenty zasilajgce

Aktywne zasilanie sktada si¢ z modutu aktywnego interfejsu i modutu aktywnej linii.
Stycznik obejsciowy jest montowany w odpowiednim Active Interface Module na aktywnych
wejsciach, ktéry zawiera Active Line Module o rozmiarze obudowy FX lub GX. Active
Interface Modules i Active Line Modules w tych rozmiarach obudowy majg stopien ochrony

1P20.
4 Line N ( Line-side N ( Active Interface Module (frame size FI/Gl) ) ﬂ\ctive Line Module (frame size FX/GX)\
supply power ]
components L )
3= Ak B
T:/‘ =] |_K T1 D1T2 D2T3 D3
L L,
L, Cd
= C— -
L [ = A% AL
O =
3AC == a2 -— T4 _JpaT™™_TpsT6™_Ipe
380 - 690 V e —F
50/60 Hz
N J J J J

Rysunek 4-1 Przeglad aktywnego zasilania (rozmiary ramek FI / FX i Gl / GX)

W przypadku aktywnego zasilania z Active Line Module o rozmiarach obudowy HX lub JX,
stycznik obejsciowy nie jest zawarty w powigzanym Active Interface Module, ale musi by¢
dostarczony oddzielnie. Active Interface Modules i Active Line Modules w tych rozmiarach
obudowy maijg stopien ochrony IP00.

4 Line ) [Line-side power compon-\ ( Active Interface Module ) / Active Line Module \
supply ents (frame size HI/JI) (frame size HX/JX)
——1
— 1
ﬂ s || AT
‘,/ — < -K D1 D2 D3
L,
/ / L Cd
= 1 -
o ] [ = 13 43 A%
£ 3
3AC éy- %E _”_ T4 D4T5 D5T6 D6
380-690V pass o
\5osokz ) contactor ) \_ )\l 4

Rysunek 4-2 Przeglad aktywnego podawania (rozmiary obudowy HI / HX i JI / JX)
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Zasada dziatania

Jeden lub wiecej modutow silnikowych mozna podtaczyé do sieci zasilajgcej za
posrednictwem Active Line Module. Active Line Module zapewnia state napiecie obwodu
DC dla modutéw silnika. Dzieki temu nie maja na nie wptywu wahania napiecia sieciowego.
Zdolnos$¢ regeneracyjnego sprzezenia zwrotnego Active Line Module mozna
dezaktywowac przez parametryzacje.

Active Line Module nadaje sie do bezposredniej pracy zaréwno w sieciach TN, jak i w
systemach ITi TT.

Gdy silniki pracujg jako generatory, Active Line Module dostarcza energie regeneracyjng do
sieci zasilajgce;j.

Active Line Module uzywany jest do:

® Maszyn o wysokich wymaganiach dotyczacych napedu dynamicznego
® (Czestych cyklow hamowania i duzej energii hamowania

Roéwnolegte potgczenie Active Line Modules w celu zwigkszenia mocy znamionowe;j

W celu zwigkszenia mocy mozna podtgczy¢ rownolegle do czterech Active Line Modules o tej

samej mocy znamionowej.

Podczas rownolegtego taczenia Active Line Modules nalezy przestrzegac¢ nastepujgcych

zasad:

® Roéwnolegle mozna podtgczy¢ do czterech identycznych Active Line Modules.

e Kazdy Active Line Module wymaga wtasnego Active Interface Module.

® Wspdlna jednostka sterujgca jest wymagana zawsze, gdy moduly sg potaczone
réwnolegle.

e W przypadku wielu jednostek zasilajgcych, zasilanie musi by¢ doprowadzane do
systemow ze wspdlnego punktu zasilania (tzn. Rézne systemy zasilania sg
niedozwolone).

® Nalezy wzig¢ pod uwage wspotczynnik obnizenia warto$ci znamionowych wynoszacy
5%, niezaleznie od liczby modutéw potgczonych réwnolegle.

Uwaga
Praca mieszana nie jest mozliwa

Podtaczenie jednostek mocy jest mozliwe tylko wtedy, gdy wszystkie majg te samg wersje
sprzetowa. Praca mieszana pomiedzy zasilaczem z modutem interfejsu sterowania (numer
artykutu 6SL33xx-xxxxx — xAA3) a jednostkg mocy z kartg interfejsu sterowania (numer
artykutu 6SL33xx-xxxxx — xAAQ) nie jest mozliwa.
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41.2 Informacje bezpieczenstwa

/N\UWAGA

Nieprzestrzeganie podstawowych instrukcji bezpieczenstwa i pozostatych zagrozen

Nieprzestrzeganie instrukcji bezpieczenstwa i pozostatych zagrozen wymienionych w
rozdziale 1 moze spowodowac wypadki z powaznymi obrazeniami lub $miercia.

e Przestrzegaj podstawowych instrukcji bezpieczenstwa.
e Oceniajgc ryzyko, wez pod uwage pozostate rodzaje ryzyka.

/\NIEBEZPIECZENSTWO

Porazenie pradem elektrycznym z powodu wysokiego napiecia obwodu posredniego

Dopoki modut liniowy jest potaczony z siecia, obwdd posredni jest tadowany wysokim
napieciem. Kontakt z komponentami moze spowodowac¢ $mier¢ lub powazne obrazenia.

e Odtgcz modut liniowy od zasilania sieciowego podczas wykonywania prac
konserwacyjnych, np. poprzez stycznik sieciowy lub wylgcznik gtdwny.

/N\UwAcaA

Porazenie pradem lub pozar w wyniku zbyt p6znego zadziatania sprzetu ochronnego

Zabezpieczenia nadprgdowe, ktore nie zadziatajg lub wyzwalajg sie zbyt pézno, moga
spowodowac porazenie prgdem elektrycznym lub pozar.

e W celu ochrony personelu i ochrony przeciwpozarowej, w punkcie zasilania, wartos¢
znamionowa zwarcia i impedancja petli muszg odpowiadac specyfikacjom w
dokumentaciji, aby zainstalowane zabezpieczenia nadpradowe zadziataty w okre$lonym
czasie.

/\UWAGA

Wysokie prady uptywowe w przypadku przerwania przewodu ochronnego w kablu
doprowadzajgcym Elementy napedowe przewodzg przez przewdd ochronny duzy prad
uptywowy. Dotykanie czesci przewodzgcych podczas przerwania przewodu ochronnego
moze spowodowac $mier¢ lub powazne obrazenia.

e Upewnij sie, ze zewnetrzny przewdd ochronny spetnia co najmniej jeden z ponizszych

warunkow:

— Zostat zamontowany tak, aby byt chroniony przed uszkodzeniami mechanicznymi.

— Dla pojedynczego rdzenia ma przekrdj co najmniej 10 mm?2 Cu.

— Jesli jest to przewodnik kabla wielozytlowego, to ma przekroj co najmniej 2,5 mm? Cu.

— Posiada réwnolegty drugi przewdd ochronny o takim samym przekroju.

— Jest zgodny z lokalnymi przepisami dotyczacymi sprzetu o zwiekszonym pradzie
uptywu.

1) Kable uktadane w szafach sterowniczych lub zamknietych obudowach maszyn

uwaza sie za odpowiednio zabezpieczone przed uszkodzeniami mechanicznymi.
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/N\uwaca

Pozar z powodu niewystarczajgcych odstepéw wentylacyjnych

Niewystarczajgce odstepy wentylacyjne mogg powodowaé przegrzanie i stwarzac
zagrozenie dla personelu poprzez tworzenie sie dymu i pozar. Moze to roéwniez
skutkowaé dtuzszymi przestojami i skroceniem zywotnosci modutéw liniowych.

o Przestrzegac odstepow wentylacyjnych powyzej, ponizej i przed modutami
liniowymi, ktére sg okreslone na rysunkach wymiarowych.

/\OSTRZEZENIE

Pozar spowodowany przegrzaniem z powodu przekroczenia dlugosci przewodéw zasilajacych

Przekroczenie dtugosci przewodéw zasilajacych moze spowodowac przegrzanie i pozar.

¢ Nalezy upewnic sie, ze catkowita dtugos¢ kabli zasilajgcych (kabli zasilajgcych silnik i
kabli obwodu posredniego) nie przekracza wartosci okreslonych w danych technicznych.

UWAGA

Szkody materialne spowodowane brakiem demontazu dzwigni faczacych dla urzadzen o
rozmiarze ramy HX i JX

Brak demontazu dzwigni tgczacych z urzadzen o wielkosci ramy HX i JX moze spowodowaé
uszkodzenie urzgdzenia w wyniku niedokonania wymaganych luzéw napieciowych.

o W przypadku urzadzenh o rozmiarze ramy HX i JX, po zainstalowaniu urzgdzen nalezy
usung¢ dzwignie fgczace zaznaczone na czerwono.

UWAGA

Szkody materialne spowodowane luznymi przylaczami zasilania

Niewystarczajgce momenty dokrecania lub drgania mogg spowodowac btedne
potgczenia elektryczne. Moze to spowodowacé pozar lub nieprawidtowe dziatanie.

e Dokreci¢ wszystkie przytgcza mocy z podanymi momentami dokrecania, np.
przylacze sieciowe, przytacze silnika, przytacza obwodu posredniego.

e Regularnie sprawdza¢ momenty dokrecania wszystkich potaczen mocy i dokreca¢ je
w razie potrzeby. Dotyczy to w szczegdlnosci transportu.

UWAGA

Uszkodzenie urzadzen podczas wykonywania testu napieciowego w wyniku
nieroztgczonych potaczen

W ramach rutynowych testéw komponenty SINAMICS S przechodzg test napiecia
zgodnie z EN 61800-5-1.

e Odtacz lub odtgcz wszystkie urzadzenia SINAMICS przed prébg napiecia

wyposazenia maszyny zgodnie z EN 60204-1, Rozdziat 18.4.
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UWAGA

Uszkodzenia spowodowane uzyciem niewtasciwych kabli DRIVE-CLiQ

Uszkodzenia lub awarie mogg wystgpi¢ w urzadzeniach lub systemie, gdy uzywane sg
kable DRIVE-CLIQ, ktore sg nieprawidtowe lub nie zostaty zwolnione w tym celu.

e Nalezy uzywac¢ wytgcznie odpowiednich kabli DRIVE-CLIQ, ktére zostaty
dopuszczone przez firme Siemens do konkretnego zastosowania.

Uwaga
Praca w trybie on-line, gdy odzysk energii nie jest mozliwy

W uktadach zasilania sieciowego bez mozliwosci odzysku energii (np. Generator diesla) mogg
wystgpic usterki urzadzenia, poniewaz energia hamowania nie moze zostac rozproszona.

o W przypadku zasilania sieciowego bez mozliwosci regeneracyjnego sprzezenia zwrotnego,
nalezy dezaktywowaé zdolno$¢ regeneracyjnego sprzezenia zwrotnego modutéw liniowych
za pomocg odpowiedniego parametru (patrz SINAMICS S120 / S150 List Manual).

e Energia hamowania musi by¢ nastepnie rozproszona przez dodatkowy modut hamujacy z
rezystorem hamujgcym w ukfadzie napedowym.
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423 Opis interfejsu
4.2.3.1 Przeglad

Fiscze FET

Obwad DC zaciski DCF i DCH

zacisk DCP z preodu
zacisk DCN z fyte

Zaciski DCPA | DCNA

do podizczenis

Modulu czopera (opcja)

Control Interfacs Moduka

‘Wantylstor

——

*l Fooloa

Bezpisczniki

wentylatora
Podizczenie zasilsnis

U1, V1, W1)

Listws zacishows
zaciski transformatora wentylstors

Hzcze PEZ

Rysunek 4-3 Active Line Module, rozmiar obudowy FX
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Line Modules

4.2 Active Line Modules
Jzrze PET
Obwdd DG zaCiski DGR i DN
mmoisk OCF z przody ———
zmcsk DCH  tylu e HA1
LED .READY"
LED DE: LINKS
IPL Card
e -X42
Zaciski DCPA | DCHA -
o podlacretia ———] E LED .FOWER ﬂ{ﬁ
Woduhs conpara {apja) )
XAn2
Cantrol Inerface Module X401
X400
‘Meniylatar
Berpecznikl
wentylstors
Fodfacoenie zasiania
(AW, W)
Limtws racekows
racski tansinrmators wentylstors
Iiscz= PEZ
Rysunek 4-4 Active Line Module, rozmiar obudowy GX
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Tigczs FE1 [eo
Obwdd DC zaciski DCF i DCN

Zatcisk DCF z przodu zacisk DCM z byl =

« B

Zaciski DCPA | DCHA @
do podiaczenia
Modudu czopera (opoja) -

Cordral Inlerface Module o

W

Jegpiarznik
wentylstora

Mientylatar mi

Lsbea recEEms
raceh tEnstarnators wendylsios

Hzrza PED

FPodbycoanie zasiania It

L L

Rysunek 4-5 Active Line Module, rozmiar obudowy GX
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Jizcee PET

Obwaod DC zaciski DCP i DCM

Zacisk DCP z preedu zacisk DCN z tylu

Zaciski DCPA | DCNA do podiscrenis
Modulu czopera {opcia)

-4

LED .READY"
LED D LINK®

X4z

LED POWER QK"
-Z46

IFD Card

-KA02
KN
=30

Lonin Interface Modide

Wiantylator

Berpieczniki wentylators

Listws zaciskows
Podlaczenie zasilania (U1, W1, W)
Dizcze PEZ

Zaciski transformators wentylstors

Rysunek 4-6 Active Line Module, rozmiar obudowy JX
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4232

Przyktad potaczenia

AL

.

—
External —
|24 Vv DC —

_——

_[
_[

to Active Interface Module

5%

-X42
1o(=——pP24L
289(—P24L
—-—M
—M

P24V

Active Line
Module

IPD card

X400 X401

X402

| DRIVE-CLIQ socket 1 |

| DRIVE-CLIiQ socket 0|

2 B READY
Y @ be LINK
[ POWER

M

38(— Bridtgintg

4 contactor
- control
=

Internal
power supply

Pre-charge contactor

=l
§® —j control

-F10 Sc |
Connection of fan supply L1® =
for frame sizes HX and JX. L20 7
The number of fans depends on the —— Fan
frame size. |
| AN
v [
1 i ",'“‘!‘\__)'
| -F21 i | Fan
] Internal § PRl
| LY
-F10 =
Connection of fan supply O —

for frame sizes FX and GX
directly at the fuse holder.

Internal

Fan

| DRIVE-CLiQ socket 2|

OK

DCPA Connection for

_?_DCPN Braking Module

HH

DCP . .
DCN DC link connection

Rysunek 4-7 Schemat potagczen Active Line Module
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4.2.3.3 Potaczenie linia / obcigzenie

Tabela 4-2 Potaczenie linia / obcigzenie Active Line Module

Zaciski Specyfikacja techniczna
u1, v1, w1 Napiecie:
3 AC moc « 3AC380V-10% (-15 % < 1 min) ... 3 AC 480 VV +10 %
wejsciowa
e 3AC500V-10% (-15 % <1 min)... 3AC 690V +10 %
Czestotliwosc¢: 47 ... 63 Hz
Gwint fgczacy:
e Wielkosci FX/ GX: M10 /25 Nm do koncéwek kablowych zgodnie z DIN 46234 / DIN 46235 1)
e Wielkosci HX / JX: M12 / 50 Nm do koncéwek kablowych zgodnie z DIN 46234 / DIN 46235 1
DCPA, DCNA Napiecie:
Podtgczenie modutu e 570 ..720V DC
hamowania

e 750..1035V DC
Potaczenia:

e Wielkosci FX / GX: Sruby gwintowane M6 / 6 Nm do kofcowek kablowych zgodnie z DIN
46234 / DIN 46235 "

o Wielkosci HX / JX: Ztacze do zacisku potgczeniowego
DCP, DCN Napiecie:
DC moc wjscowa e 570..720VDC

e 750..1035VDC

Potaczenia:
e  Wielkosci FX/ GX: Gwint M10 / 25 Nm do koncéwek kablowych zgodnie z DIN 46234 /
DIN 46235 "
o  Wielkosci HX / JX: d =12 mm (M10 / 25 Nm) ptaskie ztgcze do podtgczenia szyn
Ztgcze PE Gwint tgczacy:
PE1, PE2

e Wielkosci FX/ GX: M10 /25 Nm do koncéwek kablowych zgodnie z DIN 46234 / DIN 46235 1)
o Wielkosci HX / JX: M12 /50 Nm do koncowek kablowych zgodnie z DIN 46234 / DIN 46235 1)

1) Wymiary do podtaczenia alternatywnych koncéwek kablowych, patrz ,koncowki kablowe” w zataczniku.
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4.1.34 Listwa zaciskowa X9

4135

Tabela 4-3 Listwa zaciskowa X9

Zaciski Nazwa sygnatu Specyfikacja techniczna
m_r 1 P24V Zewnetrzne zasilanie 24 V DC

= 2 M Napiecie: 24 V DC (20,4 ... 28,8 V)

o Pobér pradu: maks. 1.7 A

3 = 53 3 Stergwanie stycznikiem obejscia | dla Active Interface Module, X609:11

% o éﬁ 4 dla Active Interface Module, X609:12

| | F=i) | 5 Sterowanie stycznikiem dla Active Interface Module, X609:9

6 wstepnego tadowania dla Active Interface Module, X609:10
L1 Podtgczenie do zasilania | 380 ... 480 VAC /500 ... 690 VAC
L2 wentylatora (tylko HX i JX) | Zuzycie pradu: Zobacz dane techniczne

Maks. mozliwy do podtgczenia przekro;:
- zacisk 1 ... 6: 2.5 mm?

- zaciski L1, L2: 35 mm?2

Uwaga
Podtgczanie zasilania wentylatora, z rozmiarami ram FX i GX

Zasilanie wentylatoréw dla rozmiaréw obudowy FX i GX jest podtgczane bezposrednio
do opraw bezpiecznikowych -F10 i -F11.

Ztacze X41 EP / podigczenie czujnika temperatury

Tabela 4-4 Listwa zaciskowa X41

Connector | Zacisk Funkcja Specyfikacja techniczna
:' ';' g -: 1 EP M1 (wt. impulsy) Napiecie zasilania: 24 VDC (20,4 ... 28,8 V)
; Pobér pradu: 10 mA
CICILILT |2 EP +24 V (wh impuls
6666 (o, Impuley) —
3 - Temp Podtgczenie czujnika temperatury
4 + Temp KTY84-1C130/PT1000/ PTC

Maks. przytaczalny przekrdj: 1,5 mm2

/N\UWAGA

Porazenie pradem w przypadku przeskokéw napigcia na czujniku temperatury

W silnikach bez bezpiecznego elektrycznego rozdzielenia czujnikéw temperatury mogg

wystapi¢ przeskoki napiecia w elektronice sygnalizacyjne;.

e Stosowac wytgcznie czujniki temperatury, ktére w petni odpowiadajg specyfikacjom
izolacji bezpieczenstwa.

e Jesli nie mozna zagwarantowac¢ bezpiecznej separacji elektrycznej (na przyktad dla
silnikéw liniowych lub silnikdw innych producentéw), nalezy zastosowac zewnetrzny
modut czujnika (SME120 lub SME125) lub modut zaciskéw TM120.
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UWAGA

Awaria urzadzenia w wyniku nieekranowanych lub nieprawidtowo poprowadzonych
przewodow do czujnikéw temperatury Nieekranowane lub nieprawidtowo poprowadzone
kable do czujnikéw temperatury moga powodowac zakiécenia sprzezone z elektronikg
przetwarzajgcg sygnat od strony zasilania. Moze to spowodowac znaczne zaktécenia
wszystkich sygnatow (komunikatéw o btedach), az do awarii poszczegdlnych elementéw.

e Jako przewoddw czujnika temperatury stosowac wytgcznie kable ekranowane.

e Jesli kable czujnika temperatury sg uktadane razem z kablem silnika, nalezy uzy¢
oddzielnie ekranowanych kabli skreconych parami.

e Potaczyc¢ ekran kabla z potencjatem ziemi na duzej powierzchni.

UWAGA

Uszkodzenie silnika w przypadku nieprawidtowego podtgczenia czujnika temperatury KTY

Jesli czujnik temperatury KTY jest podtgczony z nieprawidtowg polaryzacja, nie jest mozliwe
wykrycie przegrzania silnika. Przegrzanie moze spowodowac uszkodzenie silnika.

e Podligczyc¢ czujnik temperatury KTY z zachowaniem wtasciwej polaryzaciji.

UWAGA

Zapetlenie wylgcznika obwodu w obwodzie zaciskow EP dla jednostek zasilajgcych
zdolnych do odzyskiwania energii

Jesli wytaczniki poprzedzajgce nie sg sterowane z grupy napedowej SINAMICS w
przypadku jednostek zasilajgcych zdolnych do odzyskiwania energii, moze to mie¢
szkodliwg reakcje na sekcje, ktéra zostata wylgczona po otwarciu wytgcznika. W
konsekwencji w pewnych okoliczno$ciach komponenty podigczone w odnoénej sekgiji
zasilania sieciowego mogg zosta¢ uszkodzone w wyniku przepiecia.

o Jezeli w przypadku jednostek zasilajacych zdolnych do odzyskiwania energii wytgcznik

poprzedzajgcy nie jest sterowany z grupy napedowej SINAMICS, wowczas styk
pomocniczy wytacznika powinien by¢ wprowadzony w obwdd zwigzany z zaciskami EP.

Uwaga

Podtaczenie czujnika temperatury mozna zastosowac w przypadku silnikéw wyposazonych
w czujnik pomiarowy KTY84-1C130, PT1000 lub PTC w uzwojeniach stojana.

Uwaga
Podtagczenie do zaciskéw 1 oraz 2

Aby mozliwe byto dziatanie, 24 VDC musi by¢ podtgczone do zacisku 2, a masa do
zacisku 1. Tlumienie impulsow jest aktywowane po usunieciu.
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4.2.3.6 Listwa zaciskowa X42

Tabela 4-5 Listwa zaciskowa Zasilanie napieciem X42 dla jednostki sterujacej, modutu czujnika i modutu zaciskow

Zlacze Zacisk Funkcja Specyfikacja techniczna
Q1 kB 1 P24L Napiecie zasilajgce dla jednostki sterujgcej, modutu
Oz 2 czujnika i modutu zaciskéw (18 do 28,8 V)
o0=p maksymalny prad obcigzenia: 3 A.
o4k 3 M
4
Maks. przekréj do podigczenia: 2,5 mm2

Uwaga
Mozliwosci podigczenia listwy zaciskowej X42
Listwa zaciskowa nie jest przeznaczona do swobodnego stosowania z innymi odbiornikami

24 V DC, poniewaz napiecie zasilajgce modutu interfejsu sterowania moze réwniez zostaé
przecigzone, co moze pogorszy¢ zdolnosé operacyjna.

4.23.7 Interfejsy DRIVE-CLiQ X400, X401, X402

Tabela 4-6 Interfejsy DRIVE-CLIQ X400, X401, X402

Zlacze PIN Nazwa sygnatu Specyfikacja techniczna

1 TXP Transmisja danych +
2 TXN Transmisja danych -
3 RXP Odbiér danych +
4 Zastrzezone, nie uzywaj
5 Zastrzezone, nie uzywaj
6 RXN Odbiér danych -
7 Zastrzezone, nie uzywaj
8 Zastrzezone, nie uzywaj
A +(24 V) Zasilani 24V
B M (0 V) Uziemienie

Zaslepka do interfejsow DRIVE-CLIQ (50 szt.) Numer zamowieniowy: 6SL3066-4CA00-0AAQ
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4.2 Active Line Modules

Znaczenie diod LED na module interfejsu sterowania w Active Line Module

Tabela 4-7 Znaczenie diod ,READY” i ,DC LINK” na module interfejsu sterowania w Active Line Module

Stan LED Opis
READY DC LINK
Wiaczona Wytgczona Brak zasilania elektroniki lub brak tolerancji.
Zielona -1 Komponent jest gotowy do pracy i odbywa sie cykliczna komunikacja DRIVE-
CLiQ.
Pomaranczowa| Komponent jest gotowy do pracy i odbywa sie cykliczna komunikacja DRIVE-
CLiQ.
Wystepuje napiecie obwodu posredniego.
Czerwona Komponent jest gotowy do pracy i odbywa sie cykliczna komunikacja DRIVE-
CLiQ.
Napiecie obwodu posredniego lezy poza dopuszczalnym zakresem toleranc;ji.
Pomaranczowa Pomaranczowa| Trwa nawigzywanie komunikacji DRIVE-CLIQ.
Czerwona -1 Ten element ma co najmniej jedng usterke.
Uwaga:
Dioda LED jest aktywowana niezaleznie od tego, czy odpowiednie komunikaty
zostaty ponownie skonfigurowane.
Miganie 0.5 Hz: -1 Firmware jestpobierany.
zelona/czerwona
Miganie 2 Hz: -1 Firmware zostat pobrany. Oczekiwanie na podanie zasilania.
zielona/czerwona
miganie 2 Hz: zielona#- " Rozpoznawanie komponentéw za pomocg diody LED jest aktywne (p0124).
pomaranczowa Uwaga:
lub Obie opcje zalezg od stanu diody LED, gdy rozpoznawanie modutu jest
czerwona/pomaranczowa aktywowane poprzez p0124 = 1.

1) Niezaleznie od stanu diody ,DC LINK”

Tabela 4-8 Znaczenie diody LED ,POWER OK” na module interfejsu sterowania w Active Line Module

LED Kolor Status Description
POWER OK Zielony Wyt Za niskie napiecie obwodu posredniego lub napiecie sterujgce przy -X9
Wit Komponent jest gotowy do pracy.
Miganie Jest wada. Jesli dioda LED nadal miga po wykonaniu POWER ON,
skontaktuj sie z centrum serwisowym Siemens.

/\UWAGA

Porazenie pradem elektrycznym w przypadku dotkniecia cze$ci obwodu posredniego pod
napieciem Niebezpieczne napiecia obwodu posredniego moga wystepowaé w dowolnym

momencie, niezaleznie od stanu diody LED ,DC LINK”. Oznacza to, ze dotkniecie czesci

pod napieciem moze spowodowaé smier¢ lub powazne obrazenia.

e Przestrzegaj ostrzezen na elemencie.
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424 Rysunki wymiarowe

Rysunek wymiarowy, rozmiar ramy FX

Obowigzkowe odstepy chiodnicze zaznaczono linig przerywana.
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Rysunek 4-8 Rysunek wymiarowy Active Line Module, rozmiar ramy FX Widok z przodu, widok z boku
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Rysunek wymiarowy, rozmiar ramy GX

Obowigzkowe odstepy chtodnicze zaznaczono linig przerywana.
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Rysunek 4-9 Rysunek wymiarowy Active Line Module, rozmiar ramy GX Widok z przodu, widok z boku
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4.2 Active Line Modules

Rysunek wymiarowy, rozmiar ramy GX

Obowigzkowe odstepy chtodnicze zaznaczono linig przerywana.
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Rysunek 4-10 Rysunek wymiarowy Active Line Module, rozmiar ramy HX Widok z przodu, widok z boku
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4.2 Active Line Modules
Rysunek wymiarowy, rozmiar ramy JX
Obowigzkowe odstepy chtodnicze zaznaczono linig przerywana.
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Rysunek 4-11 Rysunek wymiarowy Active Line Module, rozmiar ramy JX Widok z przodu, widok z boku
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425 Potaczenie elektryczne

Regulacja napiecia wentylatora (-T10)

Zasilanie wentylatoréw urzgdzenia (1 AC 230 V) w Active Line Module (-T10) jest pobierane
Z sieci zasilajgcej za pomocg transformatoréw. Lokalizacje transformatoréw sg wskazane w
opisach interfejsow.

Transformatory sg wyposazone w regulatory pierwotne, dzieki czemu mozna je dostroi¢ do
napiecia zasilajgcego.

W razie potrzeby podtgczenie zamontowane fabrycznie, pokazane przerywang linig, nalezy
ponownie podigczy¢ do rzeczywistego napiecia sieciowego.

Uwaga

Dwa transformatory (-T10 i —=T20) sg zainstalowane w Active Line Modules wilk. JX. Dwa
zaciski po stronie pierwotnej na kazdym z tych urzgdzen muszg by¢ ustawione razem.

P (gAY
© O OO0 OO

O ®)

Rysunek 4-12 Zaciski nastawcze dla transformatoréw wentylatoréw (3 AC 380 ... 480 V /3 AC 500 ... 690 V)

W ponizszych tabelach podano przyporzgdkowanie napie¢ zasilajacych w celu dokonania
odpowiednich ustawien transformatora wentylatora (ustawienie fabryczne: 480 V /0 V lub 690 V /
0V).

Uwaga

W przypadku transformatora wentylatora 3 AC 500 V do 690 V, miedzy zaciskiem ,600 V" a
zaciskiem ,,CON” umieszcza sie zworke. Mostek miedzy zaciskami ,600 V” i ,CON” stuzy do
uzytku wewnetrznego.

/N\uwaca

Pozar przez przegrzanie z powodu niewystarczajgcego napiecia wentylatora urzagdzenia

Jesli zaciski nie zostang ponownie podtgczone do rzeczywistego napiecia sieciowego, moze
doj$¢ do przegrzania i zagrozenia dla ludzi z powodu dymu i pozaru. Moze to réwniez
spowodowac przepalenie bezpiecznikdw wentylatora z powodu przecigzenia.

o Ustaw zaciski zgodnie z rzeczywistym napigeciem sieciowym.

Moduty mocy chtodzone powietrzem 77
Instrukcja obstugi 09/2019, 6SL3097-5AE00-0BP2_PL



Line Modules

4.2 Active Line Modules

Tabela 4-9 Przypisanie napiecia sieciowego do ustawienia na transformatorze wentylatora (3 AC 380 ... 480 V)

Napiecie sieci Odczep transformatora (-T10)
380V +10% 380V
400V = 10% 400 V
440V £ 10% 440V
480V + 10% 480V

Tabela 4-10 Przypisanie napiecia sieciowego do ustawienia na transformatorze wentylatora (3 AC 500 ... 690 V)

Napiecie sieci Odczep transformatora (-T10)
500V = 10% 500 V
525V = 10% 525V
575V £ 10% 575V
600V = 10% 600 V
660V = 10% 660 V
690 V = 10% 690 V
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4.2 Active Line Modules

426 Dane techniczne

426.1

Active Line Modules, 380 ...480 V3 AC

Tabela 4-11 Dane techniczne Active Line Modules, 3 AC 380 V ... 480 V, czes¢ 1

Numer zamoéwieniowy 6SL3330- | 7TE32-1AA3 | 7TE32-6AA3 | 7TE33-8AA3 | 7TE35-0AA3
Moc znamionowa
- Dla In_pc (50 Hz, 400 V) kW 132 160 235 300
- Dla In_pc (50 Hz, 400 V) kW 115 145 210 270
- Dla In_bc (60 Hz, 460 V) HP 200 250 400 500
- Dla In_pc (60 Hz, 460 V) HP 150 200 300 400
Prad obwodu DC
= Prad znamionowy In_DC A 235 291 425 549
= Prad obcigzenia IH_DC A 209 259 378 489
= Prad maksymalny Imax_DC A 352 436 637 823
Doptywowy/regeneracyjny prad sprzezenia zw.
- Prad znamionowy In e A 210 260 380 490
- Prad maksymalny Imax_ A 315 390 570 735
Dostarczone napiecia
- Napiecie sieci Vacrms 3AC 380 -10% (-15% < 1 min) ... 3AC 480 +10%
- Czestotliwosé¢ sieci Hz 47 ... 63Hz
- Zasilanie elektroniczne Vbc 24 (204 ... 28.8)
- Napiecie obwodu DC Vbc 1.5 X Uiine
Czestotliwo$é pulsowania kHz 4 4 4 4
Pob6r pradu
- Pobor pradu elektrycznego A 1.1 1.1 1.35 1.35
(24 VDC)
- Pobdr pradu wentylatora (przy 400 A 0.63 1.13 1.8 1.8
VAC)
Maks. temperatura otoczenia
- Bez deratingu °C 40 40 40 40
- Z deratingiem °C 55 55 55 55
Pojemnos¢ obwodu DC
- Active Line Module uF 4200 5200 7800 9600
- Uktad napedow, maks. uF 41600 41600 76800 76800
Straty mocy "
- przy 50 Hz 400 V kw 22 2.7 3.9 4.8
- przy 60 Hz 460 V kW 2.3 2.9 4.2 51
Wymagany przeptyw powietrza m3/s 0.17 0.23 0.36 0.36
Poziom hatasu 2 Lpa
(1 m) przy 50/60 Hz dB(A) 64 / 67 71171 69/73 69/73
Potgczenie linia / obcigzenie Ptaskie ztgcze Srubowe

M10 M10 M10 M10
Maks. przekroje potgczen
- Lacze siec (U1, V1, W1) mm? 2x185 2x185 2x240 2x240
- tacze obwodu DC (DCP, DCN) mm? 2x185 2x185 2 x 240 2 x 240
- PE ztacze PE1 mm? 2x185 2x185 2x 240 2x240
- PE ztacze PE2 mm? 2x185 2x185 2x 240 2x240
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4.2 Active Line Modules
Numer zaméwieniowy 6SL3330- | 7TE32-1AA3 | 7TE32-6AA3 | 7TE33-8AA3 | 7TE35-0AA3
Maks. dtugos¢ kabli®) 4
(suma kabli silnika i obwodu DC)
- Ekranowane m 2700 2700 2700 2700
- Nieekranowane m 4050 4050 4050 4050
Stopien ochrony IP20 1P20 IP20 1P20
Wymiary
- Szerokos¢ mm 326 326 326 326
- Wysokos¢ mm 1400 1400 1533 1533
- Glebokos¢ mm 356 356 545 545
Wielkos¢ FX FX GX GX
Masa kg 95 95 136 136
Polecany beziecznik % 3NE1230-2 3NE1331-2 3NE1334-2 3NE1436-2
- Liczba na faze (potaczone rownolegle) 1 1 1 1
- Pragd znamionowy 315 350 500 630
- Rozmiar ramy zgodny z IEC 60269 2 2 3 3
Minimalny prad zwarciowy 6 kA 6.2 10.5 10.5 8

1) 1) Podana strata mocy to maksymalna warto$¢ przy 100% wykorzystaniu mocy. Warto$¢ podczas normalnej pracy

jest nizsza.

2) 2) Catkowity poziom ci$nienia akustycznego Active Interface Module i Active Line Module.
3) 3) Dlugosci kabli obowigzuja przy zastosowaniu w systemie IT. Przy zastosowaniu w systemie TN diugosci kabli sg

skracane do 30% podanej wartosci.

4 4) W przypadku uzywania w systemie TN i podczas pracy z podtgczonymi modutami silnikowymi ze zwigkszong
czestotliwoscig impulséw, na zadanie otrzymasz dopuszczalng dtugo$¢ kabla.
5)  5) Aby uzyskac system z aprobatg UL, absolutnie konieczne jest stosowanie typéw bezpiecznikdéw okreslonych w

tabeli.

6) 6) Minimalny prad wymagany do niezawodnego zadziatania zabezpieczen.

Moduty mocy chtodzone powietrzem
Instrukcja obstugi 09/2019, 6SL3097-5AE00-0BP2_PL




Line Modules

4.2 Active Line Modules

Tabela 4-12 Dane techniczne Active Line Modules, 3 AC 380V ... 480 V, cze$¢ 2

Numer zaméwieniowy 6SL3330- |7TE36-1AA3 | 7TE37-5AA3 | 7TE384AA3 |7TE41-0AA3
Moc znamionowa
- Dla In_oc (50 Hz, 400 V) kW 380 450 500 630
- Dla In_bc (50 Hz, 400 V) kW 335 400 465 545
- Dla In_pc (60 Hz, 460 V) HP 600 600 700 900
- Dla In_oc (60 Hz, 460 V) HP 500 600 700 800
Prad obwodu DC
= Prad znamionowy In_DC A 678 835 940 1103
= Prad obcigzenia IH_DC A 603 700 837 982
= Prad maksymalny Imax_DC A 1017 1252 1410 1654
Doptywowy/regeneracyjny prad sprzezenia zw.
- Prad znamionowy In e A 605 745 840 985
- Prad maksymalny Imax_e A 907 1117 1260 1477
Dostarczone napiecia
- Napiecie sieci Vacms 3AC 380 -10% (-15% < 1 min) ... 3AC 480 +10%
- Czestotliwos¢ sieci Hz 47 ... 63Hz
- Zasilanie elektroniczne Vbc 24 (204 ... 28.8)
- Napiecie obwodu DC Vbe 1.5 x Uline
Czestotliwo$é pulsowania kHz 25 2.5 25 2.5
Pob6r pradu
- Pobér pradu elektrycznego A 1.4 14 1.4 15
(24 VvDC)
- Pobér pradu wentylatora (przy 400 A 3.6 3.6 3.6 5.4
VAC)
Maks. temperatura otoczenia
- Bez deraingu °C 40 40 40 40
- Z deratingiem °C 55 55 55 55
Pojemnosé obwodu DC
- Active Line Module uF 12600 15600 16800 18900
- Uktad napeddéw, maks. uF 134400 134400 134400 230400
Straty mocy "
- przy 50 Hz 400 V kw 6.2 7.3 7.7 101
- przy 60 Hz 460 V kw 6.6 7.7 8.2 10.8
Wymagany przeptyw powietrza m3/s 0.78 0.78 0.78 1.08
Poziom hatasu 2
Lpa (1 m) przy 50/60 Hz dB(A) 70/73 70/73 70/73 71173
Potgczenie linia / obcigzenie Ptaskie ztgcze Srubowe

M12 M12 M12 M12
Maks. przekroje potaczen
- Lacze sieci (U1, V1, W1) mm? 4 x 240 4 x 240 4 x 240 6 x 240
- Lacze obwodu DC (DCP, DCN) mm? Busbar Busbar Busbar Busbar
- PE ztacze PE1 mm? 1x 240 1x240 1x 240 1x240
- PE zlgcze PE2 mm? 2 x 240 2x240 2x 240 3x240
Maks. dtugosé kabli 3 4
(suma kabli silnika i obwodu DC)
- Ekranowane m 3900 3900 3900 3900
- Nieekranowane m 5850 5850 5850 5850
Stopien ochrony IPOO IPOO IPOO IPOO
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Numer zaméwieniowy 6SL3330- | 7TE36-1AA3 | 7TTE37-5AA3 | 7TTE384AA3 | 7TTE41-0AA3
Wymiary
- Szerokosé mm 503 503 503 704
- Wysokos¢ mm 1475 1475 1475 1480
- Glebokos¢ mm 540 540 540 550
Wielkosé HX HX HX JX
Masa kg 290 290 290 450
Polecany bezpiecznik 5 3NE1438-2 3NE1333-2 3NE1334-2 3NE1436-2
- Liczba na faze (potaczone rownolegle) 1 2 2 2
- Prad znamionowy 800 450 500 630
- Rozmiar ramy zgodny z IEC 60269 3 2 3 3
Minimalny prad zwarciowy 6 kA 9.2 8.8 10.4 16

1) 1) Podana strata mocy to maksymalna warto$¢ przy 100% wykorzystaniu mocy. Warto$¢ podczas normalnej pracy

jest nizsza.

2) 2) Catkowity poziom ci$nienia akustycznego Active Interface Module oraz Active Line Module.
3) 3) Dilugosci kabli obowigzujg przy zastosowaniu w systemie IT. Przy zastosowaniu w systemie TN diugosci kabli sg

skracane do 30% podanej wartosci.

4y 4) W przypadku uzywania w systemie TN i podczas pracy z podtgczonymi modutami silnikowymi ze zwiekszong
czestotliwoscig impulséw, na zgdanie otrzymasz dopuszczalng dtugosé kabla.
5) 5) Aby uzyskac¢ system z aprobatg UL, absolutnie konieczne jest stosowanie typéw bezpiecznikow okreslonych w

tabeli.

6) 6) Minimalny prad wymagany do niezawodnego zadziatania zabezpieczen.
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Tabela 4-13 Dane techniczne Active Line Modules, 3 AC 380V ... 480 V, cze$¢ 3

Numer zamoéwieniowy 6SL3330- | 7TE41-2AA3 | 7TE41-4AA3
Moc znamionowa
- Dla In_pc (50 Hz, 400 V) kW 800 900
- Dla In_pc (50 Hz, 400 V) kW 690 780
- Dla In_pc (60 Hz, 460 V) HP 1000 1250
Dla In_pc (60 Hz, 460 V) HP 900 1000

Prad obwodu DC
= Prad znamionowy In_DC A 1412 1574
= Prad obcigzenia IH_DC A 1255 1401
= Prad maksymalny Imax_DC A 2120 2361

Doptywowy/regeneracyjny prad sprzezenia zw.

- Prad znamionowy In e A 1260 1405

- Prad maksymalny Imax_e A 1890 2107

Dostarczone napiecia

- Napiecie sieci Vacrms 3AC 380 -10% (-15% < 1 min) ... 3AC 480 +10%

- Czestotliwos¢ sieci Hz 47 ... 63Hz

- Zasilanie elektroniczne Vbc 24 (204 ... 28.8)

- Napiecie obwodu DC Vbe 1.5 x Uiine

Czestotliwo$é pulsowania kHz 25 2.5

Pob6r pradu

- - Pobor pradu elektrycznego A 1.7 1.7

(24 VvDC)

- Pobér pradu wentylatora (przy 400 A 5.4 5.4

VAC)

Maks. temperatura otoczenia

- Bez deratingu °C 40 40

- Z deratingiem °C 55 55

Pojemnosé obwodu DC

- Active Line Module uF 26100 28800

- Uktad napeddw, maks. uF 230400 230400

Straty mocy "

- przy 50 Hz 400 V kW 12.1 13.3

- przy 60 Hz 460 V kW 13 14.2

Wymagany przeptyw powietrza m3/s 1.08 1.08

Poziom hatasu 2

Lpa (1 m) przy 50/60 Hz dB(A) 71/73 71173

Potgczenie linia / obcigzenie Ptaskie ztgcze Srubowe
M12 M12

Maks. przekroje potaczen

- Lacze sieci (U1, V1, W1) mm? 6 x 240 6 x 240

- Lacze obwodu DC (DCP, DCN) mm? Busbar Busbar

- PE zlgcze PE1 mm? 1x240 1x240

- PE ztacze PE2 mm? 3x240 3x240

Maks. dtugos¢ kabli 3 4
(suma kabi silnikowych i obwodu DC)

- Ekranowane m 3900 3900
- Nieekranowane m 5850 5850
Stopien ochrony IPOO IPOO

Moduty mocy chtodzone powietrzem
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Line Modules

4.2 Active Line Modules

Numer zaméwieniowy 6SL3330- | 7TE41-2AA3 | 7TTE41-4AA3
Wymiary

- Szerokosé mm 704 704

- Wysokos¢ mm 1480 1480

- Gtebokosc¢ mm 550 550
Welkosé JX JX

Masa kg 450 450
Polecany bezpiecznik 5 3NE1448-2 3NE1448-2
- Liczba na faze (potaczone rownolegle) 2 2

- Prad znamionowy 850 850

- Rozmiar ramy zgodny z IEC 60269 3 3
Minimalny prad zwarciowy 6 kA 21 21

1) 1) Podana strata mocy to maksymalna warto$¢ przy 100% wykorzystaniu mocy. Warto$¢ podczas normalnej pracy

jest nizsza.

2) 2) Catkowity poziom ci$nienia akustycznego Active Interface Module oraz Active Line Module.

3) 3) Dilugosci kabli obowigzujg przy zastosowaniu w systemie IT. Przy zastosowaniu w systemie TN diugosci kabli sg

skracane do 30% podanej wartosci.

4y 4) W przypadku uzywania w systemie TN i podczas pracy z podtgczonymi modutami silnikowymi ze zwiekszong
czestotliwoscig impulséw, na zgdanie otrzymasz dopuszczalng dtugosé¢ kabla.
5) 5) Aby uzyskac¢ system z aprobatg UL, absolutnie konieczne jest stosowanie typdw bezpiecznikow okreslonych w

tabeli.

6) 6) Minimalny prad wymagany do niezawodnego zadziatania zabezpieczen.

Moduty mocy chtodzone powietrzem
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Line Modules

4. 1Active Line Modules

426.2

Tabela 4-14 Dane techniczne Active Line Modules, 3 AC 500V ... 690 V

Active Line Modules, 500 ... 690V 3 AC

Numer zaméwieniowy 6SL3330- | 7TG35-8AA3 | 7TG37-4AA3 | 7TG41-0AA3 | 7TG41-3AA3
Moc znamionowa
- Dla In_pc (50 Hz, 690 V) kW 630 800 1100 1400
- Dla In_pc (50 Hz, 690 V) kW 620 705 980 1215
- Dla In_bc (50 Hz, 500 V) kW 447 560 780 965
- Dla In_pc (50 Hz, 500 V) kW 450 510 710 880
- Dla In_bc (60 Hz, 575 V) HP 675 900 1250 1500
- Dla In_pc (60 Hz, 575 V) HP 506 600 1000 1250
Prad obwodu DC
= Prad znamionowy In_DC A 644 823 1148 1422
- Prad obcigzenia IH_DC A 573 732 1022 1266
= Prad maksymalny Imax_DC A 966 1234 1722 2133
Doptywowy/regeneracyjny prad sprzezenia zw.
- Prad znamionowy In e A 575 735 1025 1270
- Prad maksymalny Imax_e A 862 1102 1537 1905
Dostarczone napiecia
- Napiecie sieci Vacrms 3AC 500 -10% (-15% < 1 min) ... 3AC 690 +10%
- Czestotliwos¢ sieci Hz 47 ... 63Hz
- Zasilanie elektroniczne Vbc 24 (204 ... 28.8)
- Napiecie obwodu DC Vbc 1.5 X Uiine
Czestotliwosé pulsowania kHz 25 25 25 25
Pob6r pradu
- Elektroniczny poboér pradu (24 VDC) A 1.4 15 1.7 1.7
- 500 VAC A 3.0 4.4 4.4 4.4
- 690 VAC A 21 3.1 3.1 3.1
Maks. temperatura otoczenia
- Bez deratingu °C 40 40 40 40
- Z deratingiem °C 55 55 55 55
Pojemnosé obwodu DC
- Active Line Module uF 7400 11100 14400 19200
- Uktad napedow, maks. uF 59200 153600 153600 153600
Straty mocy "
- przy 50 Hz 690 V kW 6.8 10.2 13.6 16.5
- przy 60 Hz 575 V kW 6.2 9.6 12.9 15.3
Wymagany przeptyw powietrza md/s 0.78 1.08 1.08 1.08
Pozom hatasu 2
Lpa (1 m) at 50/60 Hz dB(A) 70/73 71173 71/73 71173
Potgczenie linia / obcigzenie Ptaskie ztgcze Srubowe

M12 M12 M12 M12
Maks. przekroje potgczen
- Lacze sieci (U1, V1, W1) mm? 4 x 240 6 x 240 6 x 240 6 x 240
- Lacze obwodu DC (DCP, DCN) mm? Busbar Busbar Busbar Busbar
- PE zlgcze PE1 mm? 1 x 240 1x 240 1 x 240 1x 240
- PE zlgcze PE2 mm? 2x240 3x240 3 x 240 3x240

Moduty mocy chtodzone powietrzem
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Line Modules

4.2 Active Line Modules
Numer zaméwieniowy 6SL3330- | 7TG35-8AA3 | 7TG37-4AA3 | 7TG41-0AA3 | 7TG41-3AA3
Maks. dtugos¢ kabli 3 4
(suma kabli silnikowych i obwodu DC)
- Ekranowane m 2250 2250 2250 2250
- Nieekranowane m 3375 3375 3375 3375
Stopien ochrony IPOO IPOO IPOO IPOO
Wymiary
- Szerokos¢ mm 503 704 704 704
- Wysokos¢ mm 1475 1480 1480 1480
- Glebokos¢ mm 540 550 550 550
Wielkos¢ HX JX JX JX
Masa kg 290 450 450 450
Polecany bezpieczik % 3NE1447-2 3NE1448-2 3NE1436-2 3NE1438-2
- Liczba na faze (potaczone rownolegle) 1 1 2 2
- Prad znamionowy 670 850 630 800
- Rozmiar ramy zgodny z IEC 60269 3 3 3 3
Minimalny prad zwarciowy 6 kA 8.4 10.5 16 20

1) 1) Podana strata mocy to maksymalna warto$¢ przy 100% wykorzystaniu mocy. Warto$¢ podczas normalnej pracy

jest nizsza.

2) 2) Catkowity poziom ci$nienia akustycznego Active Interface Module oraz Active Line Module.
3) 3) Dlugosci kabli obowigzuja przy zastosowaniu w systemie IT. Przy zastosowaniu w systemie TN diugosci kabli sg

skracane do 30% podanej wartosci.

4 4) W przypadku uzywania w systemie TN i podczas pracy z podtgczonymi modutami silnikowymi ze zwigkszong
czestotliwoscig impulséw, na zadanie otrzymasz dopuszczalng dtugo$¢ kabla.
5)  5) Aby uzyskac system z aprobatg UL, absolutnie konieczne jest stosowanie typéw bezpiecznikdéw okreslonych w

tabeli.

6) 6) Minimalny prad wymagany do niezawodnego zadziatania zabezpieczen.
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Line Modules

4.2 Active Line Modules

42.6.3 Mozliwo$é przecigzenia
Active Line Modules majg rezerwe przecigzenia.

Kryterium przecigzenia jest to, ze modut aktywnej linii dziata maksymalnie z prgdem
obcigzenia podstawowego przed i po wystgpieniu przecigzenia (tutaj przyjeto czas
obcigzenia 300 s).

Wysoka

przecigzalnosc Podstawowy prad obcigzenia dla wysokiego przecigzenia IH_DC jest oparty na cyklu pracy

150% przez 60 s; max. prad Imax_DC moze ptyng¢ przez 5 s.

T IDC A
5s Maximum current

ImafoC T i / Short-time current 150%
1,5% 1, oo /

Rated current (continuous)

)

Base load current I, . for high overload

— 60 s [—

300s

Rysunek 4-13 Wysoka przecigzalnosé
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Moduly falownikéw

5.1

5.1.1

Motor Modules Chassis

Opis

Motor Module to jednostka zasilajgca (falownik DC-AC) zapewniajgca zasilanie
podtgczonego do niego silnika. Zasilanie jest dostarczane przez obwdéd posredni DC

jednostki napedowe;.

Motor Module musi by¢ podigczony do jednostki sterujgcej za posrednictwem DRIVE-CLIQ.
Funkcje sterowania w petli otwartej i zamknietej sg przechowywane w jednostce sterujace;.

Tabela 5-1 Przeglad Motor Modules

B -

Rozmiar FX

.
E;;]
: ---= = .‘m_-‘!h
g, fy  ECmegnun
Eﬁ‘gi ég. L
it ¢ i Winssiojggiica &
i i D0 - PLUL g
E@ #H' = . UnnTJEE uuﬂnnﬂua
i I, E B 0l ||]l|[| e
i g |~ =
] it %HEDH —[/ Hnu" Iﬂuu" B R
i it | L U
i gl | il /
| g |
e T i
% ¥l UE n'[[l a
Mgpa, LU0 L .
e |I§ En EE" iy et 2 : "Huﬁnﬂ ﬂﬂlugHuu
B o | ey,
: L0noggpgg [
i i i b Cet
i ufﬁ“ﬁ%& EEHHHH“E '
i ://
Rozmiar GX Rozmiar HX Rozmiar JX

88

Moduty mocy chtodzone powietrzem
Instrukcja obstugi 09/2019, 6SL3097-5AE00-0BP2_PL



Motor Modules

5. 1 Motor Modules Chassis

Zasada dziatania

Motos modules sg przeznaczone do wieloosiowych uktadéw napedowych i sg sterowane
przez jednostke sterujacg CU320-2 lub SIMOTION D. Motor Modules sa potgczone za
pomoca wspolnej szyny DC.

Jeden lub wiecej Motor Modules jest zasilanych energig do silnikow przez tgcze DC. Mogg
pracowac zaréwno silniki synchroniczne, jak i indukcyjne.

Poniewaz Motor Modules maja to samo tgcze DC, mogg wymieniac¢ energie miedzy soba, {j.

Jesli jeden Motor Module pracujacy w trybie generatora wytwarza energie, energia moze
by¢ wykorzystana przez inny Motor Module pracujacy w trybie silnikowym. Obwaéd DC jest
zasilany napieciem sieciowym przez modut liniowy.

Charakterystyki Motor Modules

Version dla 510 ... 720 V DC (napiecie sieci 3 AC 380 ... 480 V) od 210 do 1405 A
Version dla 675 ... 1035 V DC (napiecie sieci 3 AC 500 ... 690 V) od 85 do 1270 A
Wewnetrzne chtodzenie powietrzem

Odporny na zwarcia / zwarcia doziemne

Elektroniczna tabliczka znamionowa

Stan pracy i status btedu za pomocga diod LED

Interfejs DRIVE-CLiQ do komunikacji z jednostkg sterujgcg i / lub innymi komponentami
w szeregu przemiennikow

Integracja z diagnostyka systemu

Moduty mocy chtodzone powietrzem
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Motor Modules
5.1 Motor Modules Chassis

5.1.2 Informacje bezpieczenstwa

/N\UwAca

Nieprzestrzeganie podstawowych instrukcji bezpieczenstwa i pozostatych zagrozen

Nieprzestrzeganie instrukcji bezpieczenstwa i pozostatych zagrozen wymienionych w
rozdziale 1 moze spowodowac¢ wypadki z powaznymi obrazeniami lub $miercia.

e  Przestrzegaj podstawowych instrukcji bezpieczenstwa.
e + Oceniajgc ryzyko, wez pod uwage pozostate rodzaje ryzyka.

/N\uwaca

Wysokie prady uplywowe w przypadku przerwania przewodu ochronnego w kablu
doprowadzajgcym Elementy napedowe przewodza przez przewdd ochronny duzy prad
uptywowy. Dotykanie czesci przewodzgcych podczas przerwania przewodu ochronnego
moze spowodowaé $mier¢ lub powazne obrazenia.

¢ Upewnij sie, ze zewnetrzny przewdd ochronny spetnia co najmniej jeden z ponizszych

warunkow:

— Zostat zamontowany tak, aby byt chroniony przed uszkodzeniami mechanicznymi. "

— Dla pojedynczego rdzenia ma przekréj co najmniej 10 mm? Cu.

— Jedli jest to przewodnik kabla wielozytowego, to ma przekréj co najmniej 2,5 mm? Cu.

— Posiada réwnolegty drugi przewdd ochronny o takim samym przekroju.

— Jest zgodny z lokalnymi przepisami dotyczacymi sprzetu o zwiekszonym pradzie
uptywu.

1y Uwaza sie, ze kable utozone w szafach sterowniczych lub zamknietych obudowach

maszyn sg odpowiednio chronione przed uszkodzeniami mechanicznymi.

/\UWAGA

Pozar z powodu niewystarczajgcych odstepéw wentylacyjnych

Niewystarczajgce odstepy wentylacyjne moga powodowac przegrzanie i stwarzac
zagrozenie dla personelu poprzez tworzenie sie dymu i pozar. Moze to réwniez skutkowac
wydtuzeniem przestojow i skréceniem zywotnosci Motor Modules.

e Przestrzegac odstepow wentylacyjnych powyzej, ponizej i przed Motor Modules,
ktore sag okreslone na rysunkach wymiarowych.

/\OSTRZEZENIE

Pozar przez przegrzanie, przy przekroczeniu catkowitej diugosci przewodow zasilajgcych

Przekroczenie dtugosci przewodow zasilajacych moze spowodowac przegrzanie i pozar.
¢ Nalezy upewnic sie, ze catkowita dtugos¢ kabli zasilajgcych (kabli zasilajgcych silnik i
kabli obwodu posredniego) nie przekracza wartosci okreslonych w danych technicznych.
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Motor Modules

5. 1 Motor Modules Chassis

UWAGA

Szkody materialne spowodowane brakiem demontazu dzwigni faczacych dla urzadzen o
rozmiarze ramy HX i JX

Brak demontazu dzwigni tgczacych z urzgdzen o wielkosci ramy HX i JX moze spowodowac
uszkodzenie urzadzenia w wyniku niedokonania wymaganych luzéw napigciowych.

e W przypadku urzgdzen o rozmiarze ramy HX i JX, po zainstalowaniu urzagdzen nalezy
usung¢ dzwignie fgczace zaznaczone na czerwono.

UWAGA

Szkody materialne spowodowane luznymi przytaczami zasilania

Niewystarczajgce momenty dokrecania lub drgania mogg spowodowac btedne

potagczenia elekiryczne. Moze to spowodowacé pozar lub nieprawidtowe dziatanie.

o Dokreci¢ wszystkie przytgcza mocy podanymi momentami dokrecania, np. przytacze
sieciowe, przytagcze silnika, przytgcza obwodu posredniego.

¢ Regularnie sprawdzaj momenty dokrecenia wszystkich potaczen zasilania i dokrec¢ je
w razie potrzeby. Dotyczy to w szczegdlnosci transportu.

UWAGA

Uszkodzenie urzadzen podczas wykonywania testu napieciowego w wyniku
nieroztgczonych polaczen

W ramach rutynowych testéw komponenty SINAMICS S przechodzg test napiecia
zgodnie z EN 61800-5-1.

e QOdtgcz lub odtgcz wszystkie urzadzenia SINAMICS przed prébg napiecia
wyposazenia maszyny zgodnie z EN 60204-1, Rozdziat 18.4.

UWAGA

Uszkodzenia spowodowane uzyciem niewtasciwych kabli DRIVE-CLiQ
Uszkodzenia lub awarie mogg wystgpi¢ w urzadzeniach lub systemie, gdy uzywane sg
kable DRIVE-CLIQ, ktore sg nieprawidtowe lub nie zostaty zwolnione w tym celu.

e Nalezy uzywac wytgcznie odpowiednich kabli DRIVE-CLIQ, ktére zostaty
dopuszczone przez firme Siemens do konkretnego zastosowania.
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Motor Modules
5.1 Motor Modules Chassis

5.1.3 Opis interfejsu

5.1.31 Przeglad

Zzcisk FET

Preylacze obwodu OO {DCP, DCN)
C-CP z preodu, DCM z tylu

341
LED READY™
LED .OC LN
I IFD Card
(DCPA, DCNA) do podiaczenia | [ 1 K42
czopera hamowania | LED .POWER OF°
L -XA6
Proylacza filtra gy e qr\.:'.
dllidt {opojs)  pops D vz
Conlrol Irierface Module i 1 %401
%400
Iﬁ L g
., O
Wentylator 7
Berpieczniki wentylatora 3
Proylaczs silnika (UZ, W2, W2

Lista zaciskowa ; Y|

Zacicki transformatora wentylabor ' y

Tisces FEZ -

Rysunek 5-1 Motor Module, wielko$¢ FX
92 Moduty mocy chtodzone powietrzem
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Motor Modules

5. 1 Motor Modules Chassis

Lzoisk FET ) w -

Proylacze obweods OO [DEP, DR}
OGP z preodu, DCH z byiu

{DCPA, DCNA) do podizczenis
czopera hamowanis

Peylacza filbs
) DCHS
dUidt {opcia)  pepe

Cortral Inferface Module

Berpieczniki wenfylatos

Lists zaciskows

Przylacze silnika (U2Z, W2, WZ)
Zaciski trans formators weatylators

Zlacae PEI

Rysunek 5-2 Motor Module, wielkos¢ GX
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Motor Modules

Zarisk FET

Preylacze obwodu DC {DCP, DCM)
C-CP z precdu, DCN z tylu

{CCPA, DCNA) do podiaczenis
czopera hamowanis

Corral Interface Module

Berpieczniki wentylatora
Wentylator
Lists zaciskows

Zaciski trans formatora weatylator,
Jizrz= PEZ

Proytaczs silnika (U2, V2, W2).

Rysunek 5-3 Motor Module, wielkosé¢ HX

5.1 Motor Modules Chassis

Paoylacza filba
dUidt {opcia)
G5 OGRS DoMS
o
a
-]
N ] o %4
— Rl LED READY"
LED OC LINK®
IPDH Card
— = X2
i . LED POAVER O
-XAR
L ]
X402
: XA
] . _I
0 0, -l O S 00 o
—
]
i Fm |
@ al| @
Fa@ @|F @
ia [a]
|
0
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Motor Modules

5. 1 Motor Modules Chassis

Payiscza filbs

Zacisk FET au/at {epoyE) 1
DCPS OCNS

Prrylacze obwodu OO [DCP, DCN)
DCP z przodu, DM z tyiu o
L] ae o
{OCPA, DCNA) do podiscrenia i
czopera hamowanis e
-EA41 | .
LED .READY" )
LED [ LIMK® =
=8
-84
LED JFOWER QK" i T | } |
—
Han =)
IPD Card P )
; | ==
. L
-#40r
X400 —
Contral Interface Module oo0 D00 Ole RGO 00 ol
| (e
o o e
Wzntylstor ;_ |
Berpiecniki wentylatora
o o o
Lists zaciskows D T
Proylacze sinika (U2, V2, W2). lo —
lﬁ ﬂ L 3 L I@. L
Zisczs PE2 - &
Zaciski tensformators waatylatar, a =

Rysunek 5-4 Motor Module, wielkos¢ JX
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Motor Modules
5. 1 Motor Modules Chassis

5.1.3.2 Przyktad potgczenia
X400 X401 X402
s e e e e e | O @ =) 1 N |
I
| AREIRELR
. Motor Module sl 18]1% i
| AR AR
DcP L ol |o]||o
DC link connection == ] ] i
oon G| gl e
) 4 x X
Connection for M?_ ] o) ot 51
Braking Module DCNA ' = -
Connection for DCPS - |
dv/dt filter DCNS |
_o—
| |
|9
——== 2
P24V
External F— loe—
p4VDCH — 24 M -
3 =
=== =O(=—a VL1 f AL
mnternai =ra
i;-@ —J VL2  power ~
20(=— HS1 supply
Q@ _J HS2 |
Connection of fan supply L1e -F10 EYal !
for frame sizes HX and JX. — zl_/ (Z S) |
The number of fans depends on the L20 '-F_11' | :
frame size. ! i Fan
| ; |
| -+ |
| | |
| |
Connection of fan supply ¢ |
for frame sizes FX and GX directly at QO———F—— f |
the fuse holder. | -F11 : Ean |
-X41 Internal ]
4 (e +Temp |
Log? |3l -Temp & O READY |
~|2 EP +24 V s w |
-+ 1 EPMI__— {322J¢M [ DC LINK .
T [C] POWER OK |
| xa2 !
; —— L |
3 il l\PﬂZ“ IPD Card i
4
- |\ |
-X46 |
1 (= BR Output+ '
=— BR Output- |
3 &C=— FB Input+ @) !
4 S(— FB Input- |
|

e {i _____ _

Rysunek 5-5 Przyktadowe potgczenia Motor Modules
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Motor Modules

5. 1 Motor Modules Chassis

5.1.3.3 Potaczenie obwodu DC / silnika

Tabela 5-2 Potgczenie obwodu DC / silnika Motor Module

Zaciski Specyfikacja techniczna
DCP, DCN DC Napiecie:

Wejscie zasilania e 510 .. 720 VDC

e 675..1035VDC
Potaczenia:

o Wielkosci FX / GX: Gwint M10 / 25 Nm do koncowek kablowych zgodnie z DIN 46234 /DIN
46235 "

o  Wielkosci HX / JX: d =12 mm (M10 / 25 Nm) ptaskie ztgcze do podtgczenia szyn

DCPA, DCNA Napiecie:
Podtgczenie modutu e 510 ..720 VDC

hamowania
e 675..1035VDC

Potaczenia:

e Wielkosci FX / GX: Sruby gwintowane M6 / 6 Nm do kofcowek kablowych zgodnie z DIN
46234 / DIN 46235 "

o Wielkosci HX / JX: Ztacze do zacisku potaczeniowego

DCPS, DCNS Napiecie:

Potaczenie dla filtra

dV/ dt plus VPL ¢ 510...720VDC
e 675...1035VDC

Potgczenia:

o  Wielkosci FX/ GX: Gwint M8 / 13 Nm do kohcédwek kablowych zgodnie z DIN 46234 /
DIN 46235 "

o Wielkosci HX / JX: Gwint M10 / 25 Nm do koncowek kablowych zgodnie z DIN 46234 /
DIN 46235 "

U2, v2, W2 Napiecie:

3 AC poweroutput |, 3 Ac 0V t00.75 x DC link voltage 2

Gwint tgczacy:

o Wielkosci FX/ GX: M10 /25 Nm do koncowek kablowych zgodnie z DIN 46234 / DIN 46235 1)

e Wielkosci HX / JX: M12 / 50 Nm do koncowek kablowych zgodnie z DIN 46234 / DIN 46235 1)

Ztacze PE Gwint tgczacy:
PE1, PE2 o Wielkosci FX / GX: M10 / 25 Nm do koficowek kablowych zgodnie z DIN 46234 / DIN 46235 1)

e Wielkosci HX / JX: M12 / 50 Nm fdo koncoéwek kablowych zgodnie z DIN 46234 / DIN 46235 ")

1 \Wymiary do podigczenia alternatywnych koncowek kablowych, patrz ,koncéwki kablowe” w zatgczniku.

2) Dla czystej modulacji wektorow przestrzennych stosuje sie wspotczynnik okoto 0,70... 0,72.
W przypadku modulacji krawedzi wspotczynnik w przyblizeniu 0,74... 0,75.
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Instrukcja obstugi 09/2019, 6SL3097-5AE00-0BP2_PL



98

Motor Modules

5.1 Motor Modules Chassis

5.1.34 Listwa zaciskowa X9
Tabela 5-3 Listwa zaciskowa X9
Zaciski Nazwa sygnatu Specyfikacja techniczna
m_r 1 P24V Zewnetrzne zasilanie 24 V DC
= 2 M Napiecie: 24 V DC (20,4 ... 28,8 V)
o Pobor pradu: maks. 1.4 A
HEE VL1 240 V AC: 8 A maks.
| BB VL2 24 VDC: maks. 1 A
i o izolowane
el .
HS1 240V AC: 8 A maks.
HS2 24 VDC: maks. 1 A
izolowane
L1 Podtaczenie do 380 ... 480 VAC /500 ... 690 VAC
L2 zasilania wentylatora Obecne zuzycie: Zobacz dane techniczne
(tylko rozmiary ram HX
i JX)
Maks. mozliwy do podtgczenia przekro;:
- -zacisk 1 ... 6: 2,5 mm2
- - zaciski L1, L2: 35 mm2
Uwaga
Podtgczanie zasilania wentylatora w przypadku rozmiaréw ram FX i GX
Zasilanie wentylatoréw dla rozmiaréw obudowy FX i GX jest podtgczane bezposrednio
do opraw bezpiecznikowych -F10 i -F11.
5135 Potgczenie DCPS, DCNS dla filtra dv / dt
Tabela 5-4  DCPS, DCNS
Wielkosé Podtgczany przekrdj Sruba laczaca
FX" 1 x 35 mm? M8
GX" 1x 70 mm? M8
HX 1 x 185 mm? M10
JX 2 x 185 mm? M10
' FW przypadku rozmiaréw ram FX i GX kable potgczeniowe sg prowadzone w dot przez Motor Module.
Moduty mocy chtodzone powietrzem
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5.1.3.6 Ztgcze X41 EP / czujnik temperatury

Tabela 5-5 Listwa zaciskowa X41

Zlacze Zacisk Funkcja Specyfikacja techniczna

Lo 1 EP M1 (Wk. impulsy) Napiecie zasilania: 24 VDC (20,4 ... 28,8 V)
12 3 4 . .

] R ) EP +24 V (Wt Pobor_pradu. 10 mA o

80006 impulsy) Funkcja blokady impulséw jest dostepna

tylko wtedy, gdy w oprogramowaniu
aktywowane sg ,Funkcje podstawowe
Safety Integrated poprzez zaciski na ptycie”.

3 -Temp Podtgczenie czujnika temperatury:
4 +Temp KTY84-1C130/PT100/PT1000/PTC

Maks. przytaczalny przekroj: 1,5 mm2

/N\UwAcA

Porazenie pradem w przypadku przeskokéw napigecia na czujniku temperatury

W silnikach bez bezpiecznego elektrycznego rozdzielenia czujnikdéw temperatury

mogg wystgpi¢ przeskoki napiecia w elektronice sygnalizacyjnej.

e  Stosowac wytgcznie czujniki temperatury, ktére w petni odpowiadajg specyfikacjom
izolacji bezpieczenstwa.

o -« Jedli nie mozna zagwarantowac bezpiecznej separacji elektrycznej (na przyktad dla
silnikéw liniowych lub silnikdéw innych producentéw), nalezy zastosowac zewnetrzny
modut czujnika (SME120 lub SME125) lub modut zaciskéw TM120.

UWAGA

Awaria urzgdzenia w wyniku nieekranowanych lub nieprawidtowo poprowadzonych
przewodoéw do czujnikéw temperatury Nieekranowane lub nieprawidtowo poprowadzone
kable do czujnikéw temperatury moga powodowac zakidcenia sprzezone z elektronikg
przetwarzajaca sygnat od strony zasilania. Moze to spowodowaé znaczne zaktdcenia
wszystkich sygnatow (komunikatéw o btedach), az do awarii poszczegolnych elementéw.

e + Jako przewoddw czujnika temperatury stosowac wytgcznie kable ekranowane.

e « Jesli kable czujnika temperatury sg uktadane razem z kablem silnika, nalezy uzy¢
oddzielnie ekranowanych kabli skreconych parami.

e + Potagczy¢ ekran kabla z potencjatem ziemi na duzej powierzchni.

Moduty mocy chtodzone powietrzem
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UWAGA

Uszkodzenie silnika w przypadku nieprawidtowego podtaczenia czujnika temperatury KTY

Jesli czujnik temperatury KTY jest podtaczony z nieprawidtowg polaryzacjg, nie jest
mozliwe wykrycie przegrzania silnika. Przegrzanie moze spowodowac¢ uszkodzenie silnika.

e Podlgczyc¢ czujnik temperatury KTY z zachowaniem wtasciwej polaryzaciji.

Uwaga

Podtaczenie czujnika temperatury mozna zastosowac w przypadku silnikéw wyposazonych
w czujnik pomiarowy KTY84-1C130, PT100, PT1000 lub PTC w uzwojeniach stojana.

Uwaga
Funkcja zaciskéw EP

Funkcja zaciskéw EP do blokowania impulsoéw jest dostepna tylko, gdy wigczona jest funkcja
LZintegrowane funkcje podstawowe bezpieczenstwa poprzez zaciski na ptycie”.

5137 Listwa zaciskowa X42

Tabela 5-7 Listwa zaciskowa X42 dla jednostki sterujgcej, modutu czujnika i modutu zaciskéw

Zlacze Zacisk Funkcja Specyfikacja techniczna
O 1 P24L Zasilanie jednostki sterujgcej, modutu czujnika i
Qdzp |- modutu zaciskéw (18 ... 28,8 V)
(nEl = maksymalny prad obcigzenia: 3 A.
Q4 3 M
4
Maks. przekrdj do podtgczenia: 2,5 mm2

Uwaga
Mozliwosci podiaczenia listwy zaciskowej X42
Listwa zaciskowa nie jest przeznaczona do swobodnego stosowania z innymi odbiornikami

24 V DC, poniewaz napiecie zasilajagce modutu interfejsu sterowania moze réwniez zostac
przecigzone, co moze pogorszy¢ zdolnosé operacyjna.

100 Moduty mocy chtodzone powietrzem
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5.1.3.8 X46 Sterowanie i monitorowanie hamulca

Tabela 5-7 Listwa zaciskowa X46 sterowanie i monitorowanie hamulca

Funkcja

Specyfikacja techniczna

BR wyjscie +

BR wyjscie -

Podtaczenie hamulca
Napiecie zasilania: 24 V DC Maks.
prad obcigzenia: 200 mA

FB wejscie +

Zlacze Zacisk
O 1
Q0zp 2
Qs
o041

3
4

FB wejscie -

Wewnetrzny sygnat zwrotny z bezpiecznego
adaptera hamulca

Maks. przytaczalny przekroj: 1,5 mm2

Uwaga

Interfejs jest przeznaczony do podtgczenia bezpiecznego adaptera hamulca.

/N\UwAcA

Pozar z powodu przegrzania w przypadku przekroczenia dtugosci kabli potaczeniowych

Zbyt diugie kable potaczeniowe na listwie zaciskowej X46 moga spowodowaé przegrzanie
elementow i zwigzane z tym ryzyko pozaru i dymu.

e Ograniczy¢ dtugos¢ kabli potaczeniowych do maksymalnie 10 m.
¢ Nie prowadzi¢ kabla potgczeniowego poza szafe sterownicza/grupe szaf sterowniczych.

5.1.3.9 Interfejsy DRIVE-CLIQ X400, X401, X402

Tabela 5-8 Interfejsy DRIVE-CLIQ X400, X401, X402

Zlacze PIN Nazwa sygnatu Specyfikacja techniczna

1 TXP Dane przesytane +
2 TXN Dane przesytane -
3 RXP Dane otrzymane +
4 Zastrzezone, nie uzywaj
5 Zastrzezone, nie uzywaj
6 RXN Dane otrzymane -
7 Zastrzezone, nie uzywaj
8 Zastrzezone, nie uzywaj
A +(24 V) Zasilanie 24 V.
B M (0 V) Uziemienie

Zaslepka do interfejsow DRIVE-CLIQ (50 szt.) Numer zamowieniowy: 6SL3066-4CA00-0AA0

Moduty mocy chtodzone powietrzem
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Znaczenie diod LED na module interfejsu sterowania w Motor Module

Tabela 5-9 Znaczenie diod LED ,READY” i ,DC LINK” na module interfejsu sterowania w Motor Module

Sta LED Opis
READY DC LINK
Wyt Wt Brak zasilania elektroniki lub brak tolerancji.
Zielona -1 Komponent jest gotowy do pracy i odbywa sie cykliczna komunikacja DRIVE-
CLiQ.
Pomaranczowa Komponent jest gotowy do pracy i odbywa sie cykliczna komunikacja DRIVE-
CLiQ.
Wystepuje napiecie obwodu posredniego.
Czerwona Komponent jest gotowy do pracy i odbywa sie cykliczna komunikacja DRIVE-
CLiQ.
Napiecie obwodu posredniego lezy poza dopuszczalnym zakresem toleranc;ji.
Pomaranczowa Pomaranczowa Trwa nawigzywanie komunikacji DRIVE-CLiQ.
Czerwona -1 Ten element ma co najmniej jedng usterke.
Uwaga:
Dioda LED jest aktywowana niezaleznie od tego, czy odpowiednie komunikaty
zostaty ponownie skonfigurowane.
Miganie 0.5 Hz: -1 Firmware jest pobieray
Zielona/czerwona
Miganie 2 Hz: -1 Firmware zostat pobrany. Oczekiwanie na podanie zasilania.
Zielona/czerwona
Miganie 2 Hz: Zielona/ --- " Rozpoznawanie komponentéw za pomocg diody LED jest aktywne (p0124).
pomaranczowa lub Uwaga:
Czerwona/ Obie opcje zalezg od stanu diody LED, gdy rozpoznawanie modutu jest
pomaranczowa aktywowane poprzez p0124 = 1.

) Niezaleznie od stanu diody ,DC LINK”

Tabela 5-10 Znaczenie diody LED ,POWER OK” na module interfejsu sterowania w Motor module

LED Kolor Status Opis
POWER OK Zielony Wyt Za mate napiecie obwodu posredniego/napiecia sterujgcego przy -X9.
Wit Komponent jest gotowy do pracy.
Miganie Jest wada. Jesli dioda LED nadal miga po wykonaniu POWER ON,
skontaktuj sie z centrum serwisowym Siemens.

/\UWAGA

Porazenie pradem elektrycznym w przypadku dotkniecia cze$ci obwodu posredniego pod
napieciem Niebezpieczne napiecia obwodu posredniego moga wystepowaé w dowolnym

momencie, niezaleznie od stanu diody LED ,DC LINK”. Oznacza to, ze dotkniecie czesci

pod napieciem moze spowodowaé smier¢ lub powazne obrazenia.

e Przestrzegaj ostrzezen na elemencie.
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514

Rysunki wymiarowe

Rysunek wymiarowy, rozmiar ramy FX

Obowigzkowe odstepy chtodnicze zaznaczono linig przerywana.

28

Rysunek 5-6 Rysunek wymiarowy Motor Module, rozmiar ramy FX Widok z przodu, widok z boku
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Rysunek wymiarowy, rozmiar ramy GX

Obowigzkowe odstepy chtodnicze zaznaczono linig przerywana.

28
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Rysunek wymiarowy, rozmiar ramy HX

Obowigzkowe odstepy chtodnicze zaznaczono linig przerywana.
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Rysunek 5-8 Rysunek wymiarowy Motor Module, rozmiar ramy HX Widok z przodu, widok z boku

Moduty mocy chtodzone powietrzem

Instrukcja obstugi 09/2019, 6SL3097-5AE00-0BP2_PL

105



106

Motor Modules

Rysunek wymiarowy, rozmiar ramy JX

Obowigzkowe odstepy chtodnicze zaznaczono linig przerywana.

5. 1 Motor Modules Chassis
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Rysunek 5-9 Rysunek wymiarowy Motor Module, rozmiar ramy JX Widok z przodu, widok z boku
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5.1.5 Potaczenie elektryczne

Regulacja napiecia wentylatora (-T10)

Zasilanie wentylatoréw urzgdzenia (1 AC 230 V) w Motor Module (-T10) jest pobierane z
sieci zasilajgcej za pomocg transformatoréw. Miejsce montazu transformatorow jest
wskazane w opisach interfejséw.

Transformatory sg wyposazone w odczepy pierwotne, dzieki czemu mozna je dostroi¢ do
napiecia zasilajgcego.

W razie potrzeby podtgczenie zamontowane fabrycznie, pokazane przerywang linig, nalezy
ponownie podigczy¢ do rzeczywistego napiecia sieciowego.

Uwaga

Dwa transformatory (T10 i -T20) sg zainstalowane w obudowie Motor Module JX. Dwa
zaciski po stronie pierwotnej na kazdym z tych urzgdzen muszg by¢ ustawione razem.

P (gAY
© O OO0 OO

O ®)

Rysunek 5-10 Zaciski nastawcze dla transformatoréw wentylatoréw (3 AC 380 ... 480 V /3 AC 500 ... 690 V)

W ponizszych tabelach podano przyporzgdkowania napie¢ zasilajacych w celu dokonania
odpowiednich ustawien transformatora wentylatora (ustawienie fabryczne: 480 V /0 V lub 690 V /
0V).

Uwaga

W przypadku transformatora wentylatora 3 AC 500 V do 690 V, miedzy zaciskiem ,600 V" a
zaciskiem ,CON” umieszcza sie zworke. Mostek miedzy zaciskami ,600 V” i ,CON” stuzy do
uzytku wewnetrznego.

/N\uwaca

Pozar przez przegrzanie przy niewystarczajgcym napieciu wentylatora urzgdzenia

Jesli zaciski nie zostang ponownie podtaczone do rzeczywistego napiecia sieciowego, moze
doj$¢ do przegrzania i zagrozenia dla ludzi z powodu dymu i pozaru. Moze to rowniez
spowodowac przepalenie bezpiecznikédw wentylatora z powodu przecigzenia.

o Ustaw zaciski zgodnie z rzeczywistym napigeciem sieciowym.

Moduty mocy chtodzone powietrzem 107
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Tabela 5-11 Przypisanie napigcia sieciowego do ustawienia na transformatorze wentylatora (3 AC 380 ... 480 V)

Napiecie sieci Odczep transformatora (-T10)
380V £ 10% 380V
400V = 10% 400 V
440V £ 10% 440V
480V + 10% 480V

Tabela 5-12 Przypisanie napigecia sieciowego do ustawienia na transformatorze wentylatora (3 AC 500 ... 690 V)

Napiecie sieci Odczep transformatora (-T10)
500V + 10% 500 V
525V +10% 525V
575V + 10% 575V
600V +10% 600 V
660 V + 10% 660 V
690 V + 10% 690 V
108 Moduty mocy chtodzone powietrzem
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5.1.6 Specyfikacja techniczna

5.1.6.1 Motor Modules, 510 ... 720 V DC (napiecie sieci AC 380 ... 480 V)

Tabela 5-13 Dane techniczne Motor modules, 510 ... 720 V DC (napiecie sieciowe 380 ... 480 V3 AC), czes$¢ 1

Numer zamoéwieniowy 6SL3320- |1TE32-1AA3 | 1TE32-6AA3 | 1TTE33-1AA3 | 1TE33-8AA3

Prad wyjSciowy

- Prad znamionowy Ina A 210 260 310 380

- Prad obcigzenia IL A 205 250 302 370

- Prad obcigzenia I4 A 178 233 277 340

- Dla pracy S6 (40%) Iss A 230 285 340 430

- Maks. prad wyjsciowy Imax A 307 375 453 555

Typ

- Bazujgc na I (50 Hz 400 V) kW 110 132 160 200

- Bazujac na In (50 Hz 400 V) kW 90 110 132 160

- Bazujac na I (60 Hz 460 V) 2 HP 150 200 250 300

- Bazujac na In (60 Hz 460 V) 2 HP 150 200 200 250

Prad obwodu DC

Prad znamionowy Inbc przy zasilaniu

- Basic/Smart Line Module A 252 312 372 456

- Active Line Module A 227 281 335 411

Prad obcigzenia IL oc przy zasilaniu

- Basic/Smart Line Module A 245 304 362 444

- Active Line Module A 221 273 326 400

Prad obcigzenia I oc przy zasilaniu

- Basic/Smart Line Module A 224 277 331 405

- Active Line Module A 202 250 298 365

Napigcia zasilajgce

- Napiecie obwodu DC Vbc 510 ... 720

- Zasilanie elektroniczne Vbc 24 (20.4 ... 28.8)

- Napiecie wyjsciowe Vacrms 0 ... 0.75 x napiecie obwodu

Czestotliwo$¢ pulsowania kHz 2 2 BC 2

- Maks. czestotliwos¢ bez deratingu kHz 2 2 2 2

- Maks. czestotliwos¢ z deratingiem kHz 8 8 8 8

Maks. temperatura otoczenia

- Bez deratingu °C 40 40 40 40

- Z deratingiem °C 55 55 55 55

Pojemno$¢ obwodu DC uF 4200 5200 6300 7800

Pobér pradu

- Pobor pradu przez elektronike (24 VDC) A 0.8 0.8 0.9 0.9

- Zasilanie wentylatoréw 2 AC 400 V, 50/60Hz A 0.63/0.95 1.13/1.7 1.8/27 1.8/27

Straty mocy maks.. 3

- przy 50 Hz 400 V kW 1.86 25 2.96 3.67

- przy 60 Hz 460 V kW 1.94 2.6 3.1 3.8

Wymagany przeptyw powietrza md/s 0.17 0.23 0.36 0.36

Poziom hatasu

Lpa (1 m) at 50/60 Hz dB(A) 64 / 67 71171 69/73 69/73
Moduty mocy chtodzone powietrzem 109
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Numer zaméwieniowy 6SL3320- | 1TE32-1AA3 | 1TE32-6AA3 | 1TE33-1AA3 | 1TE33-8AA3

Zigcza

- Obwodu DC M10 M10 M10 M10

- Silnika M10 M10 M10 M10

- PE1 M10 M10 M10 M10

- PE2 M10 M10 M10 M10

Maks. przekroje przewodow

- Ztacza obwodu DC (DCP, DCN) mm? 2x185 2x185 2x240 2x240

- Ztacza silnika (U2, V2, W2) mm? 2x185 2x185 2 x 240 2 x 240

- Ztgcza PE1 mm? 2x185 2x185 2x 240 2x 240

- Ztacza PE2 mm? 2x185 2x185 2x 240 2x 240

Maks. dtugosé kabli 4

- ekranowanych m 300 300 300 300

- nieekranowanych m 450 450 450 450

Stopien ochrony IP20 IP20 IP20 IP20

Wymiary

- Szerokosc mm 326 326 326 326

- Wysoko$¢ mm 1400 1400 1533 1533

- Gteboko$c¢ mm 356 356 545 545

Wielkosé FX FX GX GX

Masa kg 95 95 136 136

1y 1) Moc znamionowa typowego 6-biegunowego standardowego silnika indukcyjnego na podstawie IL lub IH przy 3 AC
400 V 50 Hz.

2) 2) Moc znamionowa typowego 6-biegunowego standardowego silnika indukcyjnego na podstawie IL lub IH przy 3 AC
460 V 60 Hz.

3) 3) Podana strata mocy to maksymalna warto$¢ przy 100% wykorzystaniu mocy. Wartos¢ podczas normalnej pracy
jest nizsza.

4) 4) W przypadku stosowania w systemie TN i zasilania przez Active Line Module oraz podczas pracy z Motor Modules
ze zwiekszong czestotliwoscig impulséw, na zgdanie otrzymasz dopuszczalng dtugos¢ kabla silnika.
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Motor Modules

5. 1 Motor Modules Chassis

Tabela 5-14 Dane techniczne Motor modules, 510 ... 720 V DC (napigcie sieciowe 380 ... 480 V3 AC), czes¢ 2

Numer zaméwieniowy 6SL3320- | 1TE35-0AA3 | 1TE36-1AA3 | 1TTE37-5AA3 | 1TTE38—4AA3
Prad wyjsciowy

- Prad znamionowy Ina A 490 605 745 840

- Prad obcigzenia I A 477 590 725 820

- Prad obcigzenia I4 A 438 460 570 700

- Przy pracy S6 (40%) Iss A 540 -- -- --

- Maks. prad wyjsciowy Imax A 715 885 1087 1230
Typ

- Bazujgc na I (50 Hz 400 V) 1) kW 250 315 400 450

- Bazujac na In (50 Hz 400 V) kW 200 250 315 400

- Bazujac na IL (60 Hz 460 V) 2 HP 400 500 600 700

- Bazujac na In (60 Hz 460 V) 2 HP 350 350 450 600
Prad obwodu DC

Prad znamionowy In bc przy zasilaniu

- Basic/Smart Line Module A 588 726 894 1008

- Active Line Module A 529 653 805 907
Prad obcigzenia IL oc przy zasilaniu

- Basic/Smart Line Module A 573 707 871 982

- Active Line Module A 515 636 784 884
Prad obcigzenia In pc przy zasilaniu

- Basic/Smart Line Module A 523 646 795 897

- Active Line Module A 470 581 716 807
Napigcia zasilania

- Napiecie obwodu DC Vbe 510...720

- Zasilanie elektroniczne Vbc 24 (20.4 ... 28.8)

- Napiecie wyjSciowe Vacrms 0 ... 0.75 x napiecie obwodu DC
Czestotliwo$é pulsowania kHz 2 1.25 1.25 1.25

- Maks. czestotliwos¢ bez deratingu kHz 2 1.25 1.25 1.25

- Maks. czestotliwos¢ z deratingiem kHz 8 8 8 8

Maks. temperatura otoczenia

- Bez deratingu °C 40 40 40 40

- Z deratingiem °C 55 55 55 55
Pojemno$¢ obwodu DC uF 9600 12600 15600 16800
Pobér pradu

- Pobor pradu przez elektronike (24 VDC) A 0.9 1.0 1.0 1.0

- Zasilanie wentylatoréw 2 AC 400 V, 50/60HzA 1.8/2.7 3.6/54 3.6/54 3.6/54
Maks. straty mocy 3

- przy 50 Hz 400 V kW 4.28 5.84 6.68 7.15

- przy 60 Hz 460 V kW 4.5 6.3 7.3 7.8
Wymagany przeptyw powietrza md/s 0.36 0.78 0.78 0.78
Poziom hatasu

Lpa (1 m) at 50/60 Hz dB(A) 69/73 70/73 70/73 70/73
Zigcza

- Obwodu DC M10 4 x M10 4 x M10 4 x M10
- Silnika M10 2xM12 2xM12 2xM12
- PE1 M10 M12 M12 M12

- PE2 M10 2xM12 2xM12 2xM12
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Motor Modules

5. 1 Motor Modules Chassis

Numer zaméwieniowy 6SL3320- | 1TE35-0AA3 | 1TE36-1AA3 | 1TE37-5AA3 | 1TTE38—4AA3
Maks. przekroje przewodéw

- Ztacza obwodu DC (DCP, DCN) mm? 2 x 240 Busbar Busbar Busbar
- Ztacza silnika (U2, V2, W2) mm? 2 x 240 4 x 240 4 x 240 4 x 240
- Ztgcza PE1 mm? 2 x 240 1 x 240 1x 240 1x 240
- Zlgcza PE2 mm?2 2 x 240 2 x 240 2x 240 2x 240
Maks. dtugosé kabli 4

- Ekranowane m 300 300 300 300

- Nieekranowane m 450 450 450 450
Stopien ochrony IP20 IP0O IP0O IP0O
Wymiary

- Szerokosc mm 326 503 503 503

- Wysokos¢ mm 1533 1475 1475 1475

- Gtebokos¢ mm 545 540 540 540
Wielkosé GX HX HX HX
Masa kg 136 290 290 290

1y 1) Moc znamionowa typowego 6-biegunowego standardowego silnika indukcyjnego na podstawie IL lub IH przy 3 AC

400 V 50 Hz.

2) 2) Moc znamionowa typowego 6-biegunowego standardowego silnika indukcyjnego na podstawie IL lub IH przy 3 AC

460V 60 Hz.

3) 3) Podana strata mocy to maksymalna warto$¢ przy 100% wykorzystaniu mocy. Wartos¢ podczas normalnej pracy

jest nizsza.

4) 4) W przypadku stosowania w systemie TN i zasilania przez Active Line Module oraz podczas pracy z Motor Modules
ze zwiekszong czestotliwoscig impulséw, na zgdanie otrzymasz dopuszczalng dtugos¢ kabla silnika.

Moduty mocy chtodzone powietrzem
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Motor Modules

5. 1 Motor Modules Chassis

Tabela 5-15 Dane techniczne Motor modules, 510 ... 720 V DC (napigcie sieciowe 380 ... 480 V3 AC), czes¢ 3

Numer zaméwieniowy 6SL3320- | 1TE41-0AA3 | 1TE41-2AA3 | 1TTE41-4AA3 | 1TE41-4AS3
Prad wyjSciowy

- Prad znamionowy Ina A 985 1260 1405 1330

- Prad obcigzenia I A 960 1230 1370 1310

- Prad obcigzenia I4 A 860 1127 1257 1150

- Przy pracy S6 (40%) Iss A -- -- -- --

- Maks. prad wyjaciowy Imax A 1440 1845 2055 2055
Typ

- Bazujac na IL (50 Hz 400 V) kW 560 710 800 800

- Bazujac na In (50 Hz 400 V) kW 450 560 710 630

- Bazujac na I (60 Hz 460 V) 2 HP 800 1000 1150 1000

- Bazujac na In (60 Hz 460 V) 2 HP 700 900 1000 900
Prad obwodu DC

Prad znamionowy IN bc przy zasilaniu

- Basic/Smart Line Module A 1182 1512 1686 1550

- Active Line Module A 1064 1361 1517 1403
Prad obcigzenia IL oc przy zasilaniu

- Basic/Smart Line Module A 1152 1474 1643 1525

- Active Line Module A 1037 1326 1479 1405
Prad obcigzenia In pc przy zasilaniu

- Basic/Smart Line Module A 1051 1345 1500 1676

- Active Line Module A 946 1211 1350 1403
Napigcia zasilania

- Napiecie obwodu DC Vbe 510 ... 720

- Zasilanie elektroniczne Vbc 24 (20.4 ... 28.8)

- Napiecie wyjsciowe Vacrms 0 ... 0.75 x Napiecie szyny DC
Czestotliwo$é pulsowania kHz 1.25 1.25 1.25 2

- Maks. czestotliwos$¢ bez deratingu kHz 1.25 1.25 1.25 2

- Maks. czestotliwos¢ z deratingiem kHz 8 8 8 4

Maks. temperaturaotoczenia

- Bez deratingu °C 40 40 40 40

- Z deratingiem °C 55 55 55 55
Pojemno$¢ obwodu DC uF 18900 26100 28800 19200
Pobér pradu

- Pobor pradu przez elektronike (24 VDC) A 1.25 1.4 1.4 1.4

- Zasilanie wentylatoréw 2 AC 400 V, 50/60HzA 54781 54781 54781 54781
Maks. straty mocy 3

- przy 50 Hz 400 V kW 9.5 11.1 12.0 10.8

- przy 60 Hz 460 V kW 10.2 12.0 13.0 12.30
Wymagany przeptyw powietrza md/s 1.08 1.08 1.08 1.08
Poziom hatasu

Lpa (1 m) at 50/60 Hz dB(A) 71173 71173 71173 71173
Zigcza

- Obwodu DC 4 x M10 4 x M10 4 x M10 4 x M10
- Silnika 3xM12 3xM12 3xM12 3xM12
- PE1 M12 M12 M12 M12

- PE2 3xM12 3xM12 3xM12 3xM12
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Motor Modules

5. 1 Motor Modules Chassis

Numer zaméwieniowy 6SL3320- | 1TE41-0AA3 | 1TE41-2AA3 | 1TE41-4AA3 | 1TE41-4AS3
Maks. przekroj kabli

- Ztacza obwodu DC (DCP, DCN) mm? Busbar Busbar Busbar Busbar
- Zigcza silnika (U2, V2, W2) mm? 6 x 240 6 x 240 6 x 240 6 x 240
- Ztgcza PE1 mm? 1 x 240 1 x 240 1x 240 1x 240
- Ztacza PE2 mm? 3 x240 3 x 240 3 x 240 3 x 240
Maks. dtugosé kabli 4

- Ekranowane m 300 300 300 300

- Nieekranowane m 450 450 450 450
Degree of protection IPOO IPOO IPOO IPOO
Wymiary

- Szerokosé mm 704 704 704 704

- Wysokos¢ mm 1475 1475 1475 1475

- Glebokos¢ mm 540 540 540 540
Wielkosé JX JX JX JX
Masa kg 450 450 450 450

1y 1) Moc znamionowa typowego 6-biegunowego standardowego silnika indukcyjnego na podstawie IL lub IH przy 3 AC

400 V 50 Hz.

2) 2) Moc znamionowa typowego 6-biegunowego standardowego silnika indukcyjnego na podstawie IL lub IH przy 3 AC

460V 60 Hz.

3) 3) Podana strata mocy to maksymalna warto$¢ przy 100% wykorzystaniu mocy. Wartos¢ podczas normalnej pracy

jest nizsza.

4) 4) W przypadku stosowania w systemie TN i zasilania przez Active Line Module oraz podczas pracy z Motor Modules
ze zwiekszong czestotliwoscig impulséw, na zgdanie otrzymasz dopuszczalng dtugos¢ kabla silnika.

Moduty mocy chtodzone powietrzem
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Motor Modules

5. 1 Motor Modules Chassis

5.1.6.2

Motor Modules, 675 ... 1035 V DC (line voltage 3 AC 500 ... 690 V)

Tabela 5-16 Dane techniczne Motor Modules, 675 ... 1035 V DC (napiegcie sieciowe 3 AC 500 ... 690 V), cze$¢ 1

Numer zamoéwieniowy 6SL3320- | 1TG28-5AA3 | 1TG31-0AA3 | 1TTG31-2AA3 | 1TTG31-5AA3
Prad wyj$ciowy

- Prad znamionowy Ina A 85 100 120 150
- Prad obcigzenia IL A 80 95 115 142
- Prad obcigzenia Ix A 76 89 107 134
- Maks. prad wyjsciowy Imax A 120 142 172 213
Typ

- Bazujac na I (50 Hz 690 V) ) kW 75 90 110 132
- Bazujac na In (50 Hz 690 V) " kW 55 75 90 110
- Bazujgc na IL (50 Hz 500 V) kW 55 55 75 90

- Bazujac na In (50 Hz 500 V) ") kW 45 55 75 90

- Bazujac na IL (60 Hz 575 V) 2 HP 75 75 100 150
- Bazujac na I (60 Hz 575 V) 2 HP 75 75 100 125
Prad obwodu DC

Prad znamionowy Inbc przy zasilaniu

- Basic/Smart Line Module A 102 120 144 180
- Active Line Module A 92 108 130 162
Prad obcigzenia IL oc przy zasilaniu

- Basic/Smart Line Module A 99 117 140 175
- Active Line Module A 89 105 126 157
Prad obcigzenia In pc przy zasilaniu

- Basic/Smart Line Module A 90 106 128 160
- Active Line Module A 81 96 115 144
Napigcia zasilania

- Napiecie obwodu DC Vbc 675 ... 1035

- Zasilanie elektroniczne Vbe 24 (20.4 ... 28.8)

- Napiecie wyjsciowe Vacrms 0 ... 0.75 x Napiecie obwodu DC
Czestotliwo$é pulsowania kHz 1.25 1.25 1.25 1.25
- Maks. czestotliwosé bez deratingu kHz 1.25 1.25 1.25 1.25
- Maks. czestotliwos¢ z deratingiem kHz 7.5 7.5 7.5 7.5
Maks. temperatura otoczenia

- Bez deratingu °C 40 40 40 40

- Z deratingiem °C 55 55 55 55
Pojemnosé obwodu DC uF 1200 1200 1600 2800
Pobér pradu

- Pobor pradu przez elektronike (24 VDC) A 0.8 0.8 0.8 0.8
- Zasilanie wentylatoréw 2 AC 400 V, 50/60Hz A 04/0.6 04/0.6 04/0.6 04/0.6
Maks. straty mocy 3

- przy 50 Hz 690 V kW 1.17 1.43 1.89 1.80
- przy 60 Hz 575 V kW 1.1 1.3 1.77 1.62
Wymagany przeptyw powietrza md/s 0.17 0.17 0.17 0.17
Poziom hatasu

Lpa (1 m) at 50/60 Hz dB(A) 64 / 67 64 / 67 64 / 67 64 / 67
Zigcza

- Obwodu DC M10 M10 M10 M10
- Silnika M10 M10 M10 M10
- PE1 M10 M10 M10 M10
- PE2 M10 M10 M10 M10
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Motor Modules

5. 1 Motor Modules Chassis

Numer zaméwieniowy 6SL3320- | 1TG28-5AA3 | 1TTG31-0AA3 | 1TG31-2AA3 | 1TTG31-5AA3
Maks. przekréj przewodow

- Ztacza obwodu DC (DCP, DCN) mm? 2x185 2x185 2x185 2x185
- Ztacza silnika (U2, V2, W2) mm? 2x 185 2x 185 2x185 2x185
- Ztgcza PE1 mm? 2x185 2x185 2x185 2x185
- Zlgcza PE2 mm?2 2x 185 2x185 2x185 2x185
Maks. dtugosé kabli 4

- Ekranowane m 300 300 300 300

- Nieekranowane m 450 450 450 450
Stopien ochrony IP20 IP20 IP20 IP20
Wymiary

- Szerokos¢ mm 326 326 326 326

- Wysokos$¢ mm 1400 1400 1400 1400

- Glebokos¢ mm 356 356 356 356
Wielkosé FX FX FX FX
Masa kg 95 95 95 95

1)

2)

3)

4)

1) Moc znamionowa typowego 6-biegunowego standardowego silnika indukcyjnego na podstawie IL lub IH przy 3 AC
500 V lub 690 V 50 Hz.

2) Moc znamionowa typowego 6-biegunowego standardowego silnika indukcyjnego na podstawie IL lub IH przy 3 AC
575V 60 Hz.

3) Podana strata mocy to maksymalna warto$¢ przy 100% wykorzystaniu mocy. Wartos¢é podczas normalnej pracy
jest nizsza.

4) W przypadku stosowania w systemie TN i zasilania przez Active Line Module oraz podczas pracy z Motor Modules
ze zwiekszong czestotliwoscig impulséw, na zgdanie otrzymasz dopuszczalng dtugos¢ kabla silnika.

Moduty mocy chtodzone powietrzem
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Motor Modules

5. 1 Motor Modules Chassis

Tabela 5-17 Dane techniczne Motor Modules, 675 ... 1035 V DC (napigcie sieciowe 3 AC 500 ... 690 V), czes¢ 2

Numer zaméwieniowy 6SL3320- | 1TG31-8AA3 | 1TTG32-2AA3 | 1TG32-6AA3 | 1TTG33-3AA3
Prad wyjSciowy

- Prad znamionowy Ina A 175 215 260 330
- Prad obcigzenia IL A 171 208 250 320
- Prad obcigzenia I4 A 157 192 233 280
- Maks. prad wyjsciowy Imax A 255 312 375 480
Typ

- Bazujac na IL (50 Hz 690 V) kW 160 200 250 315
- Bazujac na In (50 Hz 690 V) " kW 132 160 200 250
- Bazujgc na IL (50 Hz 500 V) kW 110 132 160 200
- Bazujac na In (50 Hz 500 V) " kW 90 110 132 160
- Bazujac na IL (60 Hz 575 V) 2 HP 150 200 250 300
- Bazujgc na In (60 Hz 575 V) 2 HP 150 200 200 250
Prad obwodu DC

Pra znamionowy Inpc przy zasilaniu

- Basic/Smart Line Module A 210 258 312 396
- Active Line Module A 189 232 281 356
Prad obcigzenia ILoc przy zasilaniu

- Basic/Smart Line Module A 204 251 304 386
- Active Line Module A 184 226 273 347
Prad obcigzenia In oc przy zasilaniu

- Basic/Smart Line Module A 186 229 277 352
- Active Line Module A 168 206 250 316
Napigcia zasilania

- Napiecie obwodu DC Vbc 675 ... 1035

- Zasilanie elektroniczne Vbc 24 (204 ... 28.8)

- Napiecie wyjsciowe Vacrms 0 ... 0.75 x Napiecie obwodu DC
Czestotliwosé pulsowaia kHz 1.25 1.25 1.25 1.25
- Maks. czestotliwosé bez deratingu kHz 1.25 1.25 1.25 1.25
- Maks. czestotliwos¢ z deratingiem kHz 7.5 7.5 7.5 7.5
Maks. temperatura otoczenia

- Bez deratingu °C 40 40 40 40

- Z deratingiem °C 55 55 55 55
Pojemnos$¢ obwodu DC uF 2800 2800 3900 4200
Pobér pradu

- Pobdr pradu przez elektronike (24 VDC) A 0.9 0.9 0.9 0.9
- Zasilanie wentylatorow 2 AC 400 V, 50/60Hz A 1.0/1.5 1.0/1.5 1.0/1.5 1.0/1.5
Maks. straty mocy 3

- przy 50 Hz 690 V kW 2.67 3.09 3.62 4.34
- przy 60 Hz 575V kW 25 2.91 3.38 3.98
Wymagany przeptyw powietrza m3/s 0.36 0.36 0.36 0.36
Poziom hatasu

Lpa (1 m) at 50/60 Hz dB(A) 69/73 69/73 69/73 69/73
Zigcza

- Obwodu DC M10 M10 M10 M10
- Silnika M10 M10 M10 M10
- PE1 M10 M10 M10 M10
- PE2 M10 M10 M10 M10
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Motor Modules

5.1 Motor Modules Chassis

Numer zaméwieniowy 6SL3320- | 1TG31-8AA3 | 1TTG32-2AA3 | 1TG32-6AA3 | 1TG33-3AA3
Maks. przekroj kabli

- Ztacza obwodu DC (DCP, DCN) mm? 2 x 240 2 x 240 2 x 240 2 x 240
- Ztgcza silnika (U2, V2, W2) mm? 2 x 240 2 x 240 2x 240 2x 240
- Ztacza PE1 mm? 2 x 240 2 x 240 2x 240 2x 240
- Zlagcza PE2 mm?2 2 x 240 2 x 240 2 x 240 2x 240
Maks. dtugosé kabli 4

- Ekranowane m 300 300 300 300

- Nieekranowane m 450 450 450 450
Stopien ochrony IP20 IP20 IP20 IP20
Wymiary

- Szerokosé mm 326 326 326 326

- Wysokos¢ mm 1533 1533 1533 1533

- Glebokosc¢ mm 545 545 545 545
Wielkosé GX GX GX GX
Masa kg 136 136 136 136

1)

2)

3)

4)

1) Moc znamionowa typowego 6-biegunowego standardowego silnika indukcyjnego na podstawie IL lub IH przy 3 AC
500 V lub 690 V 50 Hz.

2) Moc znamionowa typowego 6-biegunowego standardowego silnika indukcyjnego na podstawie IL lub IH przy 3 AC
575V 60 Hz.

3) Podana strata mocy to maksymalna warto$¢ przy 100% wykorzystaniu mocy. Wartos¢é podczas normalnej pracy
jest nizsza.

4) W przypadku stosowania w systemie TN i zasilania przez Active Line Module oraz podczas pracy z Motor Modules
ze zwiekszong czestotliwoscig impulséw, na zgdanie otrzymasz dopuszczalng dtugos¢ kabla silnika.
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Motor Modules
5. 1 Motor Modules Chassis

Tabela 5-18 Dane techniczne Motor Modules, 675 ... 1035 V DC (napigcie sieciowe 3 AC 500 ... 690 V), czes¢ 3

Numer zaméwieniowy 6SL3320- | 1TG34-1AA3 | 1TG34-7AA3 | 1TTG35-8AA3 | 1TTG37-4AA3

Prad wyjsciowy

- Prad znamionowy Ina A 410 465 575 735

- Prad obcigzenia IL A 400 452 560 710

- Prad obcigzenia I4 A 367 416 514 657

- Maks. prad wyjsciowy Imax A 600 678 840 1065

Typ

- Bazujgc na I (50 Hz 690 V) kW 400 450 560 710

- Bazujac na In (50 Hz 690 V) " kW 315 400 450 630

- Bazujagc na IL (50 Hz 500 V) kW 250 315 400 500

- Bazujac na In (50 Hz 500 V) ") kW 200 250 315 450

- Bazujgc na I (60 Hz 575 V) 2 HP 400 450 600 700

- Bazujac na In (60 Hz 575 V) 2 HP 350 450 500 700

Prad obwodu DC

Prad znamionowy In bc przy zasilaniu

- Basic/Smart Line Module A 492 558 690 882

- Active Line Module A 443 502 621 794

Prad obcigzenia IL oc przy zasilaniu

- Basic/Smart Line Module A 479 544 672 859

- Active Line Module A 431 489 605 774

Prad obcigzenia In oc przy zasilaniu

- Basic/Smart Line Module A 437 496 614 784

- Active Line Module A 394 446 552 706

Napigcia zasilania

- Napiecie obwodu DC Vbc 675 ... 1035

- Zasilanie elektroniczne Vbc 24 (204 ... 28.8)

- Napiecie wyjsciowe Vacrms 0 ... 0.75 x Napiecie obwodu DC

Czestotliwo$é pulsowania kHz 1.25 1.25 1.25 1.25

- Maks. czestotliwosé bez deratingu kHz 1.25 1.25 1.25 1.25

- Maks. czestotliwos¢ z deratingiem kHz 7.5 7.5 7.5 7.5

Maks, temperatura otoczenia

- Bez deratingu °C 40 40 40 40

- Z deratingiem °C 55 55 55 55

Pojemnos$¢ obwodu DC uF 7400 7400 7400 11100

Pobér pradu

- Pobdr pradu przez elektronike (24 VDC) A 1.0 1.0 1.0 1.25

- Zasilanie wentylatorow 2 AC 400 V, 50/60Hz A 2.1/31 2.1/31 2.1/31 3.1/46

Maks. straty mocy 3

- przy 50 Hz 690 V kW 6.13 6.80 10.3 10.9

- przy 60 Hz 575 V kW 5.71 6.32 9.7 10.0

Wymagany przeptyw powietrza m3/s 0.78 0.78 0.78 1.08

Poziom hatasu

Lpa (1 m) at 50/60 Hz dB(A) 70/73 70/73 70/73 71173

Zigcza

- Obwodu DC 4 x M10 4 x M10 4 x M10 4 x M10

- Silnika 2xM12 2xM12 2xM12 3xM12

- PE1 M12 M12 M12 M12

- PE2 2xM12 2xM12 2xM12 3xM12
Moduty mocy chtodzone powietrzem 119
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Motor Modules

5.1 Motor Modules Chassis

Numer zaméwieniowy 6SL3320- |1TG34-1AA3 | 1TG34-7AA3 | 1TTG35-8AA3 | 1TG37—4AA3
Maks. przekroj kabli

- Ztacza obwodu DC (DCP, DCN) mm? Busbar Busbar Busbar Busbar
- Ztacza silnika (U2, V2, W2) mm? 4 x 240 4 x 240 4 x 240 6 x 240
- Ztgcza PE1 mm? 1 x 240 1 x 240 1x 240 1x 240
- Ztgcza PE2 mm?2 2 x 240 2x 240 2x 240 3 x 240
Maks. dtugo$é kabli 4)

- Ekranowane m 300 300 300 300

- Nieekranowane m 450 450 450 450
Stopien ochrony IP0O IP0O IP0O IP0O
Wymiary

- Szerokosé mm 503 503 503 704

- Wysokos¢ mm 1475 1475 1475 1475

- Gtebokos¢ mm 547 547 547 550
Wielkosé HX HX HX JX
Masa kg 290 290 290 450

1y 1) Moc znamionowa typowego 6-biegunowego standardowego silnika indukcyjnego na podstawie IL lub IH przy 3 AC

500 V lub 690 V 50 Hz.

2) 2) Moc znamionowa typowego 6-biegunowego standardowego silnika indukcyjnego na podstawie IL lub IH przy 3 AC

575V 60 Hz.

3) 3) Podana strata mocy to maksymalna warto$¢ przy 100% wykorzystaniu mocy. Wartos¢ podczas normalnej pracy

jest nizsza.

4) 4) W przypadku stosowania w systemie TN i zasilania przez Active Line Module oraz podczas pracy z Motor Modules
ze zwiekszong czestotliwoscig impulséw, na zgdanie otrzymasz dopuszczalng dtugos¢ kabla silnika.
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Tabela 5-19 Dane techniczne Motor Modules, 675 ... 1035 V DC (napigcie sieciowe 3 AC 500 ... 690 V), czes¢ 4

Numer zaméwieniowy 6SL3320- | 1TG38-1AA3 | 1TTG38-8AA3 | 1TG41-0AA3 | 1TTG41-3AA3
Prad wyjSciowy

- Prad znamionowy Ina A 810 910 1025 1270

- Prad obcigzenia IL A 790 880 1000 1230

- Prad obcigzenia I4 A 724 814 917 1136

- Maks. prad wyjsciowy Imax A 1185 1320 1500 1845
Typ

- Bazujgc na I (50 Hz 690 V) kW 800 900 1000 1200

- Bazujac na In (50 Hz 690 V) " kW 710 800 900 1000

- Bazujgc na IL (50 Hz 500 V) kW 560 630 710 900

- Bazujac na In (50 Hz 500 V) " kW 500 560 630 800

- Bazujgc na IL (60 Hz 575 V) 2 HP 800 900 1000 1250

- Bazujagc na In (60 Hz 575 V) 2 HP 700 800 900 1000
Prad obwodu DC

Prad znamionowy In bc przy zasilaniu

- Basic/Smart Line Module A 972 1092 1230 1524

- Active Line Module A 875 983 1107 1372
Prad obcigzenia IL oc przy zasilaniu

- Basic/Smart Line Module A 947 1064 1199 1485

- Active Line Module A 853 958 1079 1337
Prad obcigzenia In oc przy zasilaniu

- Basic/Smart Line Module A 865 971 1094 1356

- Active Line Module A 778 874 985 1221
Napigcia zasilania

- Napiecie obwodu DC Vbc 675 ... 1035

- Zasilanie elektroniczne Vbc 24 (204 ... 28.8)

- Napiecie wyjsciowe Vacrms 0 ... 0.75 x Napiecie obwodu DC
Czestotliwo$é pulsowania kHz 1.25 1.25 1.25 1.25

- Maks. czestotliwosé bez deratingu kHz 1.25 1.25 1.25 1.25

- Maks. czestotliwos¢ z deratingiem kHz 7.5 7.5 7.5 7.5
Maks. temperatura otoczenia

- Bez deratingu °C 40 40 40 40

- Z deratingiem °C 55 55 55 55
Pojemnos$¢ obwodu DC uF 11100 14400 14400 19200
Pobér pradu

- Pobdr pradu przez elektronike (24 VDC) A 1.25 14 14 14

- Zasilanie wentylatorow 2 AC 400 V, 50/60Hz A 3.1/46 3.1/46 3.1/46 3.1/46
Maks. straty mocy 3

- przy 50 Hz 690 V kW 11.5 11.7 13.2 16.0

- przy 60 Hz 575V kW 10.5 10.6 12.0 14.2
Wymagany przeptyw powietrza m3/s 1.08 1.08 1.08 1.08
Poziom hatasu

Lpa (1 m) at 50/60 Hz dB(A) 71173 71173 71173 71173
Zigcza

- Obwodu DC 4 x M10 4 x M10 4 x M10 4 x M10
- Silnika 3xM12 3xM12 3xM12 3xM12
- PE1 M12 M12 M12 M12

- PE2 3xM12 3xM12 3xM12 3xM12
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Numer zaméwieniowy 6SL3320- |1TG38-1AA3 | 1TG38-8AA3 | 1TG41-0AA3 | 1TG41-3AA3
Maks. przekrgj kabli

- Ztagcza obwodu DC (DCP, DCN) mm? Busbar Busbar Busbar Busbar
- Zigcza silnika (U2, V2, W2) mm? 6 x 240 6 x 240 6 x 240 6 x 240
- Ztgcza PE1 mm? 1 x 240 1 x 240 1x 240 1x 240
- Ztacza PE2 mm?2 3 x240 3 x 240 3 x 240 3 x 240
Maks. dtugosé kabli 4

- Ekranowane m 300 300 300 300

- Nieekranowane m 450 450 450 450
Stopien ochrony IP0O IP0O IP0O IP0O
Wymiary

- Szerokos¢ mm 704 704 704 704

- Wysokos¢ mm 1475 1475 1475 1475

- Glebokos¢ mm 550 550 550 550
Wielkosé JX JX JX JX
Masa kg 450 450 450 450

1y 1) Moc znamionowa typowego 6-biegunowego standardowego silnika indukcyjnego na podstawie IL lub IH przy 3 AC
500 V lub 690 V 50 Hz.

2) 2) Moc znamionowa typowego 6-biegunowego standardowego silnika indukcyjnego na podstawie IL lub IH przy 3 AC
575V 60 Hz.

3) 3) Podana strata mocy to maksymalna warto$¢ przy 100% wykorzystaniu mocy. Wartos¢ podczas normalnej pracy
jest nizsza.

4) 4) W przypadku stosowania w systemie TN i zasilania przez Active Line Module oraz podczas pracy z Motor Modules
ze zwiekszong czestotliwoscig impulséw, na zgdanie otrzymasz dopuszczalng dtugos¢ kabla silnika.

5.1.6.3 Mozliwos¢é przecigzenia

Motor Modules maja rezerwe przecigzeniowg (np. Do obstugi momentéw rozruchowych).

W przypadku przemiennikdw czestotliwosci wymagajgcych przecigzenia nalezy zatem
przyjac¢ odpowiedni prad obcigzenia podstawowego jako podstawe wymaganego obcigzenia.
Kryterium przecigzenia jest to, ze Motor Module pracuje maksymalnie z prgdem obcigzenia
podstawowego przed i po wystgpieniu przecigzenia (tutaj jako podstawe przyjeto czas
trwania obcigzenia wynoszacy 300 s).

Kolejnym warunkiem wstepnym jest to, aby Motor Module pracowat z ustawiong fabrycznie
czestotliwoscig impulséw przy czestotliwosciach wyjsciowych> 10 Hz.

Dodatkowe informacje na temat odpornosci na przecigzenia znajdujg sie w Low Voltage
Configuration Manual oraz w SINAMICS S120 Function Manual Drive Functions.
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Niska przecigzalno$é

Podstawowy prad obcigzenia dla niskiego przecigzenia (IL) jest oparty na cyklu obcigzenia

110% przez 60 s lub 150% przez 10 s.

Converter current

T A
10s
T R Short-time current 150 %
1.5*1 /

/ Short-time current 110 %

11%] - Rated current |, (continuous)
’ L
/ Base load current | for low overload
L
— 60 s —
300s
-~
=

Rysunek 5-11 Niska przecigzalnos¢

Wysoka przecigzalnosé

Podstawowy prad obcigzenia dla IH o wysokim przecigzeniu oparty jest na cyklu pracy

150% przez 60 s lub 160% przez 10 s.

Converter current

A
T 10 s/ Short-time current 160 %
16"y Short-time current 150 %
1,51, — /

/ Rated current |, (continuous)

Base load current I, for high overload

— 60 s -

300s

Rysunek 5-12 Wysoka przecigzalnos¢

Moduty mocy chtodzone powietrzem
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5.1.6.4 Zmniejszenie wartosci pradu w zaleznosci od czestotliwosci impulséw

Przy zwigkszaniu czestotliwosci impulséw nalezy uwzgledni¢ wspétczynnik obnizenia
wartosci pradu wyjsciowego. Ten wspdétczynnik obnizenia wartosci znamionowych
nalezy zastosowaé do pradéw okreslonych w danych technicznych Motor Modules.

Tabela 5-20 Wspotczynnik obnizania warto$ci znamionowych pradu wyjsciowego w funkcji czestotliwosci impulsowania
dla urzadzen o znamionowej czestotliwosci impulsowania 2 kHz

Numer Moc Prad wyjsciowy Wspétczynnik obnizenia przy czestotliwosci impulsow
zamoéwieniowy przy 2 kHz

6SL3320-... [kW] [A] 2.5 kHz | 4 kHz 5 kHz | 7.5 kHz ‘ 8 kHz

Napiecie przytaczeniowe 510 ... 720 V DC (napiecie sieci 3 AC 380 ... 480 V)

1TE32-1AA3 110 210 95 % 82 % 74% 54% 50 %
1TE32-6AA3 132 260 95 % 83 % 74% 54% 50 %
1TE33-1AA3 160 310 97 % 88 % 78% 54% 50 %
1TE33-8AA3 200 380 96% 87 % 7% 54% 50 %
1TE35-0AA3 250 490 94% 78% 71 % 53 % 50 %
1TE41-4AS3 800 1330 88 % 55 % - - -

Tabela 5-21 Wspétczynnik obnizenia wartosci znamionowych pradu wyjsciowego w funkcji czestotliwosci impulsowania
dla urzadzen o znamionowej czestotliwosci impulsowania 1,25 kHz

Num’er_ _ Type Moc Prad wyjsciowy Wspélczynnik obnizenia przy czestotliwosci impulséw
zamoOwieniowy przy 1.25 kHz

6SL3320-... [kW] [A] 2 kHz ‘ 2.5kHz ‘ 4 kHz 5 kHz ‘ 7.5 kHz ‘ 8 kHz

Napiecie przytaczeniowe 510 ... 720 V DC (napiecie sieci 3 AC 380 ... 480 V)
1TE36-1AA3 315 605 83 % 72 % 64 % 60 % 40 % 36 %
1TE37-5AA3 400 745 83 % 72 % 64 % 60 % 40 % 36 %
1TE38-4AA3 450 840 87 % 79 % 64 % 55 % 40 % 37 %
1TE41-0AA3 560 985 92 % 87 % 70 % 60 % 50 % 47 %
1TE41-2AA3 710 1260 92 % 87 % 70 % 60 % 50 % 47 %
1TE41-4AA3 800 1405 97 % 95 % 74% 60 % 50 % 47 %
Napiecie przytgczeniowe 675 ... 1035 V DC (napiecie sieci 3 AC 500 ... 690 V)
1TG28-5AA3 75 85 93% 89 % 71 % 60 % 40 % --
1TG31-0AA3 90 100 92 % 88 % 71 % 60 % 40 % --
1TG31-2AA3 110 120 92 % 88 % 71 % 60 % 40 % --
1TG31-5AA3 132 150 90% 84% 66% 55 % 35 % --
1TG31-8AA3 160 175 92 % 87 % 70 % 60 % 40 % --
1TG32-2AA3 200 215 92 % 87 % 70 % 60 % 40 % --
1TG32-6AA3 250 260 92 % 88 % 71 % 60 % 40 % --
1TG33-3AA3 315 330 89 % 82 % 65 % 55 % 40 % --
1TG34-1AA3 400 410 89 % 82 % 65 % 55 % 35 % -
1TG34-7AA3 450 465 92 % 87 % 67 % 55 % 35 % --
1TG35-8AA3 560 575 91 % 85 % 64 % 50 % 35 % --
1TG37-4AA3 710 735 87 % 79 % 64 % 55 % 35% -
124 Moduty mocy chtodzone powietrzem
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Numer_ ) Moc Prad wyjsciowy Wspétczynnik obnizenia przy czestotliwosci impulséw
zamoéwieniowy przy 1.25 kHz

6SL3320-... [kW] [A] 2 kHz 2.5 kHz 4 kHz 5 kHz 7.5 kHz 8 kHz
1TG38-1AA3 800 810 97 % 95 % 71 % 55 % 35% --
1TG38-8AA3 900 910 92 % 87 % 67 % 55 % 33% --
1TG41-0AA3 1000 1025 91 % 86 % 64 % 50 % 30 % --
1TG41-3AA3 1200 1270 87 % 79 % 55 % 40 % 25 % --

Uwaga

Wspétczynniki obnizajgce dla czestotliwosci impulséw w zakresie miedzy dwiema ustalonymi warto$ciami

W przypadku czestotliwosci impulséw w zakresie miedzy okreslonymi warto$ciami statymi, odpowiednie
wspotczynniki obnizania wartosci znamionowych mozna okresli¢ za pomocsg interpolacii liniowej.

Maksymalne czestotliwosci wyjsciowe osiggane poprzez zwigkszenie czestotliwosci impulséw

Regulowane czestotliwosci impulsoéw - a tym samym czestotliwosci wyjsciowe, ktére
mozna osiggnac¢ przy ustawionych fabrycznie cyklach taktowania regulatora prgdu - sg
wymienione ponizej.

Tabela 5-22 Maksymalne czestotliwosci wyjSciowe osiggane przez zwiekszenie czestotliwosci impulsow

Aktualny cykl Regulowane Maksymalna osiagalna czestotliwo$é wyjsciowa fa
zegara s_:_erownlka CZQStOtI'WO:C' impulséw Sterowanie V/f Sterowanie Wektorowe Tryb Serwo
| p
250 us M 2 kHz 166 Hz 166 Hz 333 Hz
4 kHz 333 Hz 333 Hz 550 Hz ¥
8 kHz 550 Hz 3 480 Hz 550 Hz ¥
400 ys 2 1.25kHz 104 Hz 104 Hz -
2.50 kHz 208 Hz 208 Hz -
5.00 kHz 416 Hz 300 Hz -
7.50 kHz 550 Hz 3 300 Hz -

1) W ustawieniu fabrycznym nastepujgce urzadzenia majg taktowanie regulatora pradu 250 ps - i czestotliwo$¢ impulsow
2 kHz: - 510 ... 720 V DC: <250 kW / 490 A, 6SL3320-1TE41-4AS3
2) Fabrycznie nastepujace urzadzenia majg taktowanie regulatora pradu rowne 400 ps - i czestotliwos¢ impulsow
wynoszacg
1,25 kHz:
-510 ... 720 V DC: 2315 kW / 605 A, z wyjatkiem 6SL3320-1TE41-4AS3
- 675 ... 1035 V DC: wszystkie moce znamionowe
3) W przypadku licencji ,Wysokie czestotliwosci wyjsciowe”, ktdrg mozna zamowic¢ jako opcje JO1 na karcie CompactFlash
dla SINAMICS S120, maksymalna czestotliwo$¢ wyjsciowa jest zwigkszona do 650 Hz.
Informacje na temat cykli zegara regulatora odbiegajgcych od ustawien fabrycznych
znajdujg sie w podreczniku konfiguracji niskiego napiecia.
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Réwnolegte potgczenie Motor Modules

Podczas rownolegtego taczenia Motor Modules nalezy przestrzegac nastepujgcych zasad:

e Roéwnolegle mozna podtgczy¢ do czterech identycznych Motor Modules.

e Wspdlna jednostka sterujgca jest wymagana zawsze, gdy modutly sg potgczone
réwnolegle.

® Przewody zasilajgce silnik muszg mie¢ takg samg dlugo$¢ (konstrukcja symetryczna).

Motor Modules muszg by¢ zasilane ze wspdélnego obwodu DC.

e W przypadku silnikdw z pojedynczym uzwojeniem nalezy stosowac kable zasilajgce o
minimalnej dtugosci lub dtawiki silnikowe. W ponizszych tabelach podano dtugo$ci kabli.

® W przypadku silnikdw z uktadami wielouzwojeniowymi nalezy doktadnie przestrzegac
wskazowek zawartych w podreczniku konfiguracji niskiego napiecia.

® Nalezy wzig¢ pod uwage wspotczynnik obnizenia warto$ci znamionowych wynoszacy 5%,
niezaleznie od liczby modutéw silnikowych potgczonych rownolegle.

Uwaga

Praca mieszana nie jest mozliwa

Podtgczenie jednostek mocy jest mozliwe tylko wtedy, gdy wszystkie majg te samg wersje
sprzetowa. Praca mieszana pomiedzy zasilaczem z modutem interfejsu sterowania (numer

artykutu 6SL33xx-xxxxx — xAA3) a jednostka mocy z kartg interfejsu sterowania (numer
artykutu 6SL33xx-xxxxx — xAAOQ) nie jest mozliwa.

Minimalne dtugosci kabli dla potgczenia réwnolegtego i poditgczenia do silnika z systemem z
jednym uzwojeniem

Uwaga

Minimalne dtugosci kabli

Minimalne diugo$ci kabli podane w ponizszych tabelach musza by¢ przestrzegane, gdy
dwa lub wiecej Motor Modules jest potaczonych rownolegle i istnieje potgczenie z silnikiem
z systemem z jednym uzwojeniem. Jesli nie mozna osiggng¢ wymaganej dtugosci kabla,
nalezy zapewnic dtawik silnikowy.
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Tabela 5-23 Motor Modules, DC 510 ... 720 V (napiecie sieciowe 3 AC 380 ... 480 V)

Numer zam()wieniowy Moc Prad wyjéciowy Minimalna d’ngOéé
kW] Al kabla [m]
6SL3320-1TE32-1AA3 110 210 30
6SL3320-1TE32-6AA3 132 260 27
6SL3320-1TE33-1AA3 160 310 20
6SL3320-1TE33-8AA3 200 380 17
6SL3320-1TE35-0AA3 250 490 15
6SL3320-1TE36-1AA3 315 605 13
6SL3320-1TE37-5AA3 400 745 10
6SL3320-1TE38-4AA3 450 840 9
6SL3320-1TE41-0AA3 560 985 8
6SL3320-1TE41-2AA3 710 1260 6
6SL3320-1TE41-4AA3 800 1405 5
6SL3320-1TE41-4AS3 800 1330 5

Tabela 5-24 Motor Modules, DC 675 ... 1035 V (napiecie sieciowe 3 AC 500 ... 690 V)

Numer zaméwieniowy Moc Prad wyjSciowy Minimalna dtugos¢
kW] [A] kabla [m]
6SL3320-1TG28-5AA3 75 85 100
6SL3320-1TG31-0AA3 90 100 90
6SL3320-1TG31-2AA3 110 120 80
6SL3320-1TG31-5AA3 132 150 70
6SL3320-1TG31-8AA3 160 175 60
6SL3320-1TG32-2AA3 200 215 50
6SL3320-1TG32-6AA3 250 260 40
6SL3320-1TG33-3AA3 315 330 30
6SL3320-1TG34-1AA3 400 410 25
6SL3320-1TG34-7AA3 450 465 25
6SL3320-1TG35-8AA3 560 575 20
6SL3320-1TG37-4AA3 710 735 18
6SL3320-1TG38-1AA3 800 810 15
6SL3320-1TG38-8AA3 900 910 12
6SL3320-1TG41-0AA3 1000 1025 10
6SL3320-1TG41-3AA3 1200 1270 8
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6.1 Zawartos¢é rozdziatu

Ten rozdziat zawiera informacje dotyczace nastepujgcych kwestii;

® Procedury konserwacji i serwisowania, ktére muszg by¢ wykonywane regularnie, aby
zapewni¢ dostepnos¢ komponentéw.

e \Wymiana elementéw urzadzenia podczas serwisowania urzadzenia

® Formowanie kondensatoréw obwodu DC

/N\UwAca

Nieprzestrzeganie podstawowych instrukcji bezpieczenstwa i pozostatych zagrozen

Nieprzestrzeganie instrukcji bezpieczenstwa i pozostatych zagrozen wymienionych w
rozdziale 1 moze spowodowac wypadki z powaznymi obrazeniami lub Smiercig.

e Przestrzegaj podstawowych instrukcji bezpieczenstwa.
¢ Oceniajgc ryzyko, wez pod uwage pozostate rodzaje ryzyka.

/\UWAGA

Porazenie pradem elektrycznym z zewnetrznego napiecia zasilania

Po podtaczeniu zewnetrznego zasilacza lub zewnetrznego zasilania pomocniczego 230 V

AC w komponentach nadal wystepujg niebezpieczne napiecia, nawet gdy wytacznik gtowny

jest otwarty.

Kontakt z cze$ciami pod napieciem moze spowodowac $mier¢ lub powazne obrazenia.

e Przed otwarciem urzadzenia nalezy wytgczy¢ zewnetrzne napigcia zasilania i
zewnetrzne zasilanie pomocnicze 230 V AC.

128 Moduty mocy chtodzone powietrzem

Instrukcja obstugi 09/2019, 6SL3097-5AE00-0BP2_PL



Konserwacja i serwis
6.2 Konserwacja

6.2 Konserwacja
Urzadzenia skfadajg sie gtownie z elementéw elektronicznych. Dlatego poza wentylatorem
(-ami) nie zawierajg one prawie zadnych elementéw ulegajgcych zuzyciu lub wymagajgcych
konserwaciji lub serwisowania. Konserwacja ma na celu zapewnienie, ze sprzet pozostanie

w okreslonym stanie. Brud i zanieczyszczenia nalezy regularnie usuwacé, a czesci ulegajgce
zuzyciu wymieniac.

Ogolnie nalezy przestrzegaé ponizszych punktow.

Czyszczenie
Osady kurzu

Osady kurzu wewnatrz urzgdzenia muszg by¢ usuwane w regularnych odstepach czasu
(lub przynajmniej raz w roku) przez wykwalifikowany personel zgodnie z odpowiednimi
przepisami bezpieczenstwa. Urzadzenie nalezy czysci¢ szczotkg i odkurzaczem oraz
suchym sprezonym powietrzem (maks. 1 bar) w trudno dostepnych miejscach.

Wentylacja

Nie wolno zastania¢ otworéw wentylacyjnych w urzgdzeniach. Wentylatory nalezy
sprawdzi¢, aby upewnic sie, ze dziatajg prawidtowo.

Kable i zaciski Srubowe

Kable i zaciski srubowe nalezy regularnie sprawdzac, aby upewni¢ sie, ze sg dobrze
zamocowane, a jesli to konieczne, ponownie dokrecone. Okablowanie nalezy sprawdzié
pod katem uszkodzen. Wadliwe czesci nalezy natychmiast wymienié.

Uwaga
Interwaty konserwacyjne

Rzeczywiste odstepy czasu, w ktérych majg by¢ wykonywane procedury konserwacyjne,
zalezg od warunkow instalacji (otoczenie szafy) i warunkéw pracy.

Siemens oferuje swoim klientom wsparcie w postaci umowy serwisowej. Aby uzyskac¢
wiecej informacji, skontaktuj sie z biurem regionalnym lub biurem sprzedazy.

6.3 Konserwacja

Serwis obejmuje czynnosci i procedury zwigzane z utrzymaniem i przywracaniem
okreslonego stanu urzadzen.
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Wymagane narzedzia
Do wymiany komponentdw potrzebne sg nastepujace narzedzia:

e o Standardowy zestaw narzedzi zawierajacy $rubokrety, klucze Srubowe,
nasadowe itp.

e o Klucze dynamometryczne od 1,5 Nm do 100 Nm

® o Przedtuzacz 600 mm do kluczy nasadowych

Momenty dokrecania potgczen srubowych

Podczas dokrecania potgczen przewodzacych prad (potgczenia obwodu posredniego, potgczenia
silnika, szyny zbiorcze, kohcéwki) i innych (potaczenia uziemiajace, potgczenia przewodow
ochronnych, stalowe potgczenia gwintowane) obowigzujg nastepujgce momenty dokrecania.

Tabela 6-1 Momenty dokrecania potgczen srubowych

Gwint Potaczenia uziemiajgce, potaczenia Aluminiowe polgczenia
przewodéw ochronnych, stalowe gwintowane, plastikowe, szyny
potaczenia gwintowane zbiorcze, oczka

M3 1.3 Nm 0.8 Nm
M4 3 Nm 1.8 Nm
M5 6 Nm 3 Nm

M6 10 Nm 6 Nm

M8 25 Nm 13 Nm
M10 50 Nm 25 Nm
M12 88 Nm 50 Nm
M16 215 Nm 115 Nm

Uwaga
Potgczenia srubowe do oston ochronnych

Potgczenia gwintowane oston ochronnych z Makrolonu mozna dokreca¢ tylko momentem
2,5 Nm.
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6.3 Konserwacja
6.3.1 Urzadzenie instalacyjne
Opis

Urzadzenie instalacyjne stuzy do instalowania i wyjmowania blokéw mocy dla Basic Line
Modules, Smart Line Modules, Active Line Modules, i Motor Module w formacie chassis.
Sprzet montazowy nie moze by¢ uzywany do Motor Modules Chassis-2.

Stuzy jako pomoc montazowa i jest umieszczana przed modutem i mocowana do niego.
Szyny teleskopowe umozliwiajg regulacje mechanizmu wysuwnego w zaleznosci od
wysokosci, na ktérej sg zainstalowane bloki mocy. Po rozigczeniu potagczen mechanicznych i
elektrycznych blok zasilania mozna wyja¢ z modutu, przy czym blok zasilania jest
prowadzony i podtrzymywany przez szyny prowadzace na elementach wysuwnych.

Rysunek 6-1 Urzadzenie instalacyjne

Numer zamoéwieniowy
Numer zaméwieniowy urzadzenia instalacyjnego to 6SL3766-1FA00-0AAQ.
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6.3 Konserwacja

6.3.2 Uzywanie uchwytéw do transportu blokéw mocy

Uchwyty do podnoszenia

Bloki mocy sg wyposazone w ucha dzwigowe do transportu na uprzezy do podnoszenia w
ramach wymiany.

Potozenia uchwytéw do podnoszenia pokazano strzatkami na ponizszych rysunkach.

Uwaga

Uszkodzenie urzadzenia w wyniku niewtasciwego transportu
Niewtasciwy transport moze spowodowac¢ mechaniczne obcigzenia obudowy bloku
zasilajgcego lub szyn zbiorczych, co skutkuje uszkodzeniem urzadzenia.

e Podczas transportu blokéw nalezy uzywac uprzezy z pionowymi linamiftancuchami.
¢ Nie uzywac szyn blokowych do podtrzymywania/zabezpieczania uprzezy do podnoszenia

Rysunek 6-2 Uchwyty do podnoszenia na ramie bloku napedowego o rozmiarze FX, GX, FB
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6.3 Konserwacja
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Rysunek 6-3 Uchwyty do podnoszenia na bloku mocy HX, JX

Uwaga
Uchwyty do podnoszenia na bloku nhapedowym HX, JX

W blokach mocy HX i JX przednie ucho do podnoszenia znajduje sie za szyng zbiorcza.
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6.3 Konserwacja
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Rysunek 6-4 Uchwyty do podnoszenia na ramie bloku mocy o rozmiarze GB, GD
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6.3 Konserwacja

Uchwyty do podnoszenia dla Active Interface Modules Chassis-2

Active Interface Modules Chassis-2 sg wyposazone w ucha do podnoszenia do
transportu za pomoca uprzezy do podnoszenia, aby utatwi¢ wymiane.

Rysunek 6-5 Uchwyty do podnoszenia dla Active Interface Modules Chassis-2

Moduty mocy chtodzone powietrzem 135
Instrukcja obstugi 09/2019, 6SL3097-5AE00-0BP2_PL



Konserwacja i serwis
6.3 Konserwacja

Uchwyty do podnoszenia dla Active Line Module oraz Motor Modules Chassis-2

Active Line Modules i Motor Modules Chassis-2 sg wyposazone w uchwyty do podnoszenia
do transportu za pomocg uprzezy do podnoszenia, aby utatwi¢ wymiane.

Ucho dzwigowe z boku przytgcza przewodu lub silnika (widok z przodu po prawej stronie)
stuzy rowniez do zabezpieczenia urzgdzenia podczas przechylania go na bok, jesli zajdzie
taka potrzeba podczas wymiany.

Rysunek 6-6 Uchwyty do podnoszenia dla Active Line Module oraz Motor Module Chassis-2
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6.4 Wymiana komponentow

6.4 Wymiana komponentow

6.4.1 Informacje bezpieczenstwa

/N\UwAcA

Niewlasciwy transport i instalacja urzadzen i komponentéw

W przypadku niewlasciwego transportu lub montazu urzgdzen moga wystapi¢ powazne
obrazenia ciata, a nawet $mier¢ i znaczne szkody materialne.

e Transport, montaz i demontaz urzadzenh i komponentow tylko wtedy, gdy masz do tego
odpowiednie kwalifikacje.

e Wez pod uwage, ze urzgdzenia i komponenty sg w niektérych przypadkach ciezkie i
ciezkie; podjg¢ niezbedne Srodki ostroznosci.
Wagi poszczegolnych blokéw mocy podano w odpowiedniej sekciji.

6.4.2 Komunikaty po wymianie komponentéw DRIVE-CLIiQ

Po wymianie komponentéw DRIVE-CLiQ (Control Interface Module, TM31, SMCxx), gdy
wymagana jest obstuga serwisowa, generalnie po wtgczeniu zasilania nie jest wysytany zaden
komunikat, poniewaz identyczny komponent jest identyfikowany i akceptowany jako
komponent podczas uruchamiania systemu. Powodem tego jest to, ze identyczny komponent
jest wykrywany i akceptowany jako cze$¢ zamienna podczas rozruchu. Jesli nieoczekiwanie
zostanie wyswietlony komunikat o btedzie kategorii ,btad topologii”, to podczas wymiany
komponentu powinien wystgpi¢ jeden z nastepujacych bteddéw / bteddw:

e Zainstalowano modut interfejsu sterowania z réznymi danymi
oprogramowania ukfadowego.
® Podczas podigczania kabli DRIVE-CLIiQ, potgczenia zostaty zamienione.

Automatyczny update firmware

Aktualizacja firmware dla wymienionego komponentu DRIVE-CLiIQ moze przebiegac
automatycznie po wigczeniu elektroniki.
e Nastepujgce diody LED bedg migac powoli, wskazujgc, ze trwa automatyczna aktualizacja

oprogramowania sprzetowego: dioda ,RDY” na jednostce sterujgcej (pomaranczowa, 0,5
Hz) i dioda LED na odpowiednim komponencie DRIVE-CLIiQ (zielona / czerwona, 0,5 Hz) .

Uwaga
Nie wytaczaj konwertera

Podczas tej operacji nie nalezy wytgcza¢ konwertera, w przeciwnym razie nalezy
ponownie rozpoczg¢ aktualizacje oprogramowania.

® Po zakonhczeniu automatycznej aktualizacji oprogramowania uktadowego dioda ,RDY” na
jednostce sterujgcej zacznie szybko miga¢ (pomaranczowa, 2 Hz) wraz z diodg LED
odpowiedniego komponentu DRIVE-CLIQ (zielona / czerwona, 2 Hz).

e Aby zakonczy¢ proces automatycznej aktualizacji oprogramowania sprzetowego,
wymagane jest WLACZENIE ZASILANIA (wytgcz urzadzenie i witgcz je ponownie).

Moduty mocy chtodzone powietrzem 137
Instrukcja obstugi 09/2019, 6SL3097-5AE00-0BP2_PL



Konserwacja i serwis
6.4 Wymiana komponentow

6.4.3 Wymiana bloku mocy,Active Line Module oraz Motor Module, wielkos¢ FX

Wymiana bloku mocy

N\
| @

Rysunek 6-7 Wymiana bloku mocy,Active Line Module oraz Motor Module, wielko$¢ FX
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6.4 Wymiana komponentow

Kroki przygotowawcze

Usuwanie

Odtaczy¢ naped od zasilania
Umozliwi¢ swobodny dostep do bloku zasilania
Zdejmij przedniag pokrywe

Postepuj zgodnie z ponumerowanymi krokami.

L

8.
9.

Odkre¢ podtaczenie do linii lub do silnika (trzy $ruby).

Odkreci¢ potgczenie na obwodzie posrednim (cztery Sruby).

Odkrec¢ sruby mocujace u goéry (dwie sruby).

Odkrec¢ sruby mocujgce na dole (dwie Sruby).

Odfgcz kable i potaczenia DRIVE-CLIQ na —X41 / —X42 | -X46 (szeS¢ ztaczy).

Przewody DRIVE-CLIiQ nalezy oznaczy¢, aby zapewni¢ ich prawidtowe wtozenie. Wyjac
Sruby mocujgce karte IPD (dwie sruby) i wyjac karte IPD z wtyczki -X45 na module
interfejsu sterowania.

Zdejmij mocowania modutu interfejsu sterowania (dwie nakretki) i ostroznie wyciggnij
modut interfejsu sterowania.

Wyjmujac modut interfejsu sterowania, nalezy odtgczy¢ pie¢ dodatkowych wtyczek jedna
po drugiej (dwie u gory, trzy ponizej).

Roztaczy¢ potaczenia wtykowe kabli Swiattowodowych i sygnatowych (pie¢ ztgcz).
Odtacz wtyczke termopary.

10.0dkre¢ dwie $ruby mocujace wentylator i zamocuj sprzet do montazu bloku mocy w tej

pozycji.

Mozesz teraz usung¢ blok mocy.

Uwaga

Blok mocy wazy ok. 66 kg!

UWAGA

Uszkodzenie urzadzenia, jesli kable sygnatowe zostang uszkodzone podczas demontazu

Kable sygnatowe mogg ulec uszkodzeniu podczas demontazu bloku zasilania. Moze to
spowodowac awarie urzgdzenia.

Podczas wyjmowania bloku mocy upewnij sie, ze nie uszkodzisz kabli sygnatowych.
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Kroki instalacji

6.4 Wymiana komponentow

Aby ponownie zainstalowac¢, wykonaj powyzsze kroki w odwrotnej kolejnosci.

Uwaga
Specyfikacje dotyczace instalaciji

Nalezy przestrzega¢ momentoéw dociggajgcych podanych w tabeli ,Momenty dokrecania
potaczen srubowych”.

Ostroznie wio6z potaczenia wtykowe i upewnij sie, ze sg zabezpieczone.

Wtyki kabli $wiattowodowych nalezy ponownie zamontowac w ich oryginalnych gniazdach.
Kable swiattowodowe i gniazda sg oznakowane, aby zapewnic¢ ich prawidtowe przypisanie
(U11, U21, U31).
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6.4 Wymiana komponentow

6.4.4 Wymiana bloku mocy, Smart Line Module, Active Line Module oraz Motor
Module, wielko$¢ GX

Wymiana bloku mocy

i

o

Rysunek 6-8 wymiana bloku mocy, Smart Line Module, Active Line Module oraz Motor Module,
wielko$¢ GX
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6.4 Wymiana komponentow

Kroki przygotowawcze

Usuwanie

Odtaczy¢ naped od zasilania
Umozliwi¢ swobodny dostep do bloku zasilania
Zdejmij przednig pokrywe

Postepuj zgodnie z ponumerowanymi krokami.

ok whN =

8.
9.
10.

Odkre¢ podtaczenie do linii lub do silnika (trzy $ruby).

Odkreci¢ potgczenie na obwodzie posrednim (cztery $ruby).

Odkrec¢ sruby mocujace u goéry (dwie sruby).

Odkrec¢ sruby mocujace na dole (dwie Sruby).

Odigcz kable i potaczenia DRIVE-CLIQ na —X41 / —X42 | —X46 (sze$¢ ztaczy).
Przewody DRIVE-CLIiQ nalezy oznaczyc¢, aby zapewni¢ ich prawidtowe wtozenie. Wyjac
Sruby mocujace karte IPD (dwie $ruby) i wyja¢ karte IPD z wtyczki -X45 na module
interfejsu sterowania.

Zdejmij mocowania modutu interfejsu sterowania (dwie nakretki) i ostroznie wyciggnij
modut interfejsu sterowania.

Wyjmujac modut interfejsu sterowania, nalezy odtgczy¢ pie¢ dodatkowych wtyczek jedna
po drugiej (dwie u gory, trzy ponizej).

Roztgczy¢ potaczenia wtykowe kabli Swiattowodowych i sygnatowych (pie¢ ztacz).
Odtacz wtyczke termopary.

Odkre¢ dwie sruby mocujace wentylator i zamocuj sprzet do montazu bloku mocy w tej
pozyciji.

Mozesz teraz usunaé blok mocy.

Uwaga

Blok mocy wazy ok. 89 kg!

UWAGA

Uszkodzenie urzadzenia, jesli kable sygnatowe zostang uszkodzone podczas demontazu

Kable sygnatowe mogg ulec uszkodzeniu podczas demontazu bloku zasilania. Moze to
spowodowac awarie urzgdzenia.

Podczas wyjmowania bloku mocy upewnij sie, ze nie uszkodzisz kabli sygnatowych.
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6.4 Wymiana komponentow

Kroki instalacji

Aby ponownie zainstalowac¢, wykonaj powyzsze kroki w odwrotnej kolejnosci.

Uwaga
Specyfikacje dotyczace instalaciji

Nalezy przestrzega¢ momentoéw dociggajgcych podanych w tabeli ,Momenty dokrecania
potaczen srubowych”.

Ostroznie wio6z potaczenia wtykowe i upewnij sie, ze sg zabezpieczone.

Wtyki kabli $wiattowodowych nalezy ponownie zamontowac w ich oryginalnych gniazdach.
Kable swiattowodowe i gniazda sg oznakowane, aby zapewnic¢ ich prawidtowe przypisanie
(U11, U21, U31).

Uwaga
Zacisk przytaczeniowy do podstawowego modutu thumienia zaktécen w module Smart
Line, rozmiar obudowy GX

Zacisk przytgczeniowy do podstawowego modutu ttumienia zaktdcen jest zamontowany na
zapasowym bloku zasilania wraz z zéttg etykietg ostrzegawcza.

Prosze zwréci¢ uwage na informacje zawarte w rozdziale ,,Podtgczenie elektryczne”
odpowiedniego urzadzenia.
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6.4 Wymiana komponentow

6.4.5 Wymiana bloku mocy, Smart Line Module, Active Line Module oraz Motor
Module, wielkos¢ HX

Wymiana lewego bloku mocy
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Rysunek 6-9 Wymiana bloku mocy, Smart Line Module, Active Line Module, and Motor Module,
wielkos¢ HX - lewy blok mocy
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6.4 Wymiana komponentow

Kroki przygotowawcze

e (Qdtgczy¢ naped od zasilania
e Umozliwi¢ swobodny dostep do bloku zasilania
e Zdejmij ostone ochronng

Usuwanie
Postepuj zgodnie z ponumerowanymi krokami.

Zdjac szyne (szesc srub).

Odkreci¢ przytagcze do obwodu posredniego (osiem nakretek).

Odkrec¢ srube mocujaca u gory (jedna $ruba).

Odkrec¢ sruby mocujace na dole (dwie Sruby).

Roztgczy¢ ztgcza wtykowe kabli Swiattowodowych i sygnatowych (dwie wtyczki).
Usunaé potaczenie z przektadnika pradowego i zwigzane z nim potgczenie PE (jedno
ztacze).

Odkre¢ dwie sruby mocujace wentylator i zamocuj sprzet do montazu bloku mocy w tej
pozyciji.

ok whN =

N

Mozesz teraz usuna¢ blok zasilania.

Uwaga

Blok mocy wazy ok. 64 kg!

UWAGA

Uszkodzenie urzadzenia, jesli kable sygnatowe zostang uszkodzone podczas demontazu

Kable sygnatowe mogg ulec uszkodzeniu podczas demontazu bloku zasilania. Moze to
spowodowac awarie urzgdzenia.

e Podczas wyjmowania bloku mocy upewnij sie, ze nie uszkodzisz kabli sygnatowych.

Kroki instalaciji

Aby ponownie zainstalowaé, wykonaj powyzsze kroki w odwrotnej kolejnosci.

Uwaga

Specyfikacje dotyczace instalaciji

Nalezy przestrzega¢ momentoéw dociggajgcych podanych w tabeli ,Momenty dokrecania
potgczen srubowych”.

Ostroznie wiéz potaczenia wtykowe i upewnij sie, ze sg zabezpieczone.

Wtyki kabli $wiattowodowych nalezy ponownie zamontowac w ich oryginalnych gniazdach.

Kable swiattowodowe i gniazda sg oznakowane, aby zapewnic¢ ich prawidtowe przypisanie
(U11, U21, U31).
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6.4 Wymiana komponentow

Wymiana prawego bloku mocy
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Rysunek 6-10 Wymiana bloku mocy, Smart Line Module, Active Line Module, and Motor Module,
wielkos¢ HX - prawy blok mocy
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6.4 Wymiana komponentow

Kroki przygotowawcze

e (Qdtgczy¢ naped od zasilania
e Umozliwi¢ swobodny dostep do bloku zasilania
e Zdejmij ostone ochronng

Usuwanie
Postepuj zgodnie z ponumerowanymi krokami.

Zdjac szyne (dwanascie srub).

Odkreci¢ przytagcze do obwodu posredniego (osiem nakretek).

Odkrec¢ srube mocujaca u gory (jedna $ruba).

Odkrec¢ sruby mocujgce na dole (dwie Sruby).

Roztgczy¢ ztgcza wtykowe kabli Swiattowodowych i sygnatowych (dwie wtyczki).

Drugiego ztgcza wtykowego dla kabli Swiattowodowych nie mozna roztgczy¢, dopodki blok

zasilajgcy nie zostanie lekko wyciggniety.

6. Usuna¢ potaczenie dla przektadnika prgdowego i zwigzane z nim potaczenie PE (dwa
ztacza).

7. Odkre¢ dwie sruby mocujgce wentylator i zamocuj sprzet do montazu bloku mocy w tej

pozyciji.

agrON -~

Mozesz teraz usung¢ blok zasilania.

Uwaga
Blok mocy wazy ok. 86 kg!

Drugiego ztgcza wtykowego dla kabli $wiattowodowych nie mozna roztgczy¢, dopoki blok
zasilajacy nie zostanie lekko wyciagniety (patrz krok 5).

UWAGA

Uszkodzenie urzadzenia, jesli kable sygnatowe zostang uszkodzone podczas demontazu

Kable sygnatowe mogg ulec uszkodzeniu podczas demontazu bloku zasilania. Moze to
spowodowac awarie urzgdzenia.

e Podczas wyjmowania bloku mocy upewnij sie, ze nie uszkodzisz kabli sygnatowych.
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Kroki instalacji

6.4 Wymiana komponentow

Aby ponownie zainstalowac¢, wykonaj powyzsze kroki w odwrotnej kolejnosci.

Uwaga
Specyfikacje dotyczace instalaciji

Nalezy przestrzega¢ momentoéw dociggajgcych podanych w tabeli ,Momenty dokrecania
potaczen srubowych”.

Ostroznie wio6z potaczenia wtykowe i upewnij sie, ze sg zabezpieczone.

Wtyki kabli $wiattowodowych nalezy ponownie zamontowac w ich oryginalnych gniazdach.
Kable swiattowodowe i gniazda sg oznakowane, aby zapewnic¢ ich prawidtowe przypisanie
(U11, U21, U31).
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6.4 Wymiana komponentow

6.4.6 Wymiana bloku mocy, Smart Line Module, Active Line Module oraz Motor
Module, wielko$¢ JX

Wymiana bloku mocy
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Rysunek 6-11 Wymiana bloku mocy, Smart Line Module, Active Line Module oraz Motor Module,
wielko$¢ JX
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6.4 Wymiana komponentow

Kroki przygotowawcze

e (Qdtgczy¢ naped od zasilania
® Umozliwi¢ swobodny dostep do bloku zasilania
e Zdejmij ostone ochronng

Usuwanie

The removal steps are numbered in accordance with the numbers in the diagram.

1. Odkrec¢ podtaczenie do linii lub do silnika (osiem Srub).

2. Odkreci¢ przytagcze do obwodu posredniego (osiem nakretek).

3. Odkre¢ srube mocujgcyg u gory (jedna sruba).

4. Odkre¢ sruby mocujgce na dole (dwie Sruby).

5. Roztgczy¢ potaczenia wtykowe kabli Swiattowodowych i sygnatowych (trzy ztgcza).

6. Usuna¢ potaczenie z przektadnika pradowego i zwigzane z nim potaczenie PE (jedno
ztacze).

7. Odkre¢ dwie sruby mocujgce wentylator i zamocuj sprzet do montazu bloku mocy w tej
pozyciji.

Mozesz teraz usuna¢ blok zasilania.

Uwaga

Blok mocy wazy ok. 90 kg!

UWAGA

Uszkodzenie urzadzenia, jesli kable sygnatowe zostang uszkodzone podczas demontazu

Kable sygnatowe mogg ulec uszkodzeniu podczas demontazu bloku zasilania. Moze to
spowodowac awarie urzgdzenia.

e Podczas wyjmowania bloku mocy upewnij sie, ze nie uszkodzisz kabli sygnatowych.

Kroki instalaciji

Aby ponownie zainstalowaé, wykonaj powyzsze kroki w odwrotnej kolejnosci.

Uwaga
Specyfikacje dotyczace instalaciji

Nalezy przestrzega¢ momentoéw dociggajgcych podanych w tabeli ,Momenty dokrecania
potgczen Srubowych”.

Ostroznie wit6z potaczenia wtykowe i upewnij sie, ze sg zabezpieczone.

Wtyki kabli $wiattowodowych nalezy ponownie zamontowac w ich oryginalnych gniazdach.
Kable swiattowodowe i gniazda sg oznakowane, aby zapewnic¢ ich prawidtowe przypisanie
(U11, U21, U31).
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6.4 Wymiana komponentow

6.4.7 Wymiana bloku mocy Basic Line Module, wielko$é FB

Wymiana bloku mocy

) = lOPEOJ:-L

Rysunek 6-12 Wymiana bloku mocy Basic Line Module, wielko$¢ FB
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6.4 Wymiana komponentow

Kroki przygotowawcze

Usuwanie

e (Qdtgczy¢ naped od zasilania
® Umozliwi¢ swobodny dostep do bloku zasilania
® Zdejmij ostone ochronng

Postepuj zgodnie z ponumerowanymi krokami.

Odkreci¢ przytagcze do obwodu posredniego (cztery sruby).

Odkreci¢ przytagcze do przytgcza linii (szes¢ srub).

Odkrec¢ sruby mocujgce u goéry (dwie sruby).

Odkrec¢ sruby mocujgce na dole (dwie Sruby).

Odigcz kable i potaczenia DRIVE-CLIQ na —X41 / —X42 | —X46 (sze$¢ ztaczy).

Przewody DRIVE-CLIQ nalezy oznaczy¢, aby zapewni¢ ich prawidtowe wtozenie.
Wykreé sruby mocujgce karte IPD (dwie sruby) i wyjmij karte IPD z wtyczki -X45 w module
interfejsu sterowania.

7. Zdejmij mocowania modutu interfejsu sterowania (jedna $ruba i dwie nakretki) i ostroznie
wyciagnij modut interfejsu sterowania.

Wyjmujgc modut interfejsu sterowania, nalezy odtgczy¢ pie¢ dodatkowych wtyczek jedna
po drugiej (dwie u gory, trzy ponizej).

Odtacz wtyczke termopary.

Odkre¢ dwie sruby mocujace wentylator i zamocuj sprzet do montazu bloku mocy w tej

pozyciji.

agrON -~

o

© ®©

Mozesz teraz usuna¢ blok zasilania.

Uwaga

Blok mocy wazy ok. 65 kg!

UWAGA

Uszkodzenie urzadzenia, jesli kable sygnatowe zostang uszkodzone podczas demontazu

Kable sygnatowe mogg ulec uszkodzeniu podczas demontazu bloku zasilania. Moze to
spowodowac awarie urzgdzenia.

e Podczas wyjmowania bloku mocy upewnij sie, ze nie uszkodzisz kabli sygnatowych.

Moduty mocy chtodzone powietrzem
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6.4 Wymiana komponentow

Kroki instalacji

Aby ponownie zainstalowac¢, wykonaj powyzsze kroki w odwrotnej kolejnosci.

Uwaga
Specyfikacje dotyczace instalaciji
Nalezy przestrzega¢ momentoéw dociggajgcych podanych w tabeli ,Momenty dokrecania

potaczen srubowych”.
Ostroznie wiéz potaczenia wtykowe i upewnij sie, ze sg zabezpieczone.

Uwaga
Zacisk przytagczeniowy do podstawowego modutu przeciwzakiéceniowego

Zacisk przytgczeniowy do podstawowego modutu ttumienia zaktocen jest zamontowany na
zapasowym bloku zasilania wraz z zéttg etykietg ostrzegawcza.

Prosze zwréci¢ uwage na informacje zawarte w rozdziale ,,Podtgczenie elektryczne”
odpowiedniego urzadzenia.
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6.4 Wymiana komponentow

6.4.8 Wymiana bloku mocy, Basic Line Module wielkos¢ GB, GD

Wymiana bloku mocy

=
2 0y h6
3

Rysunek 6-13 Wymiana bloku mocy, Basic Line Module wielkos¢ GB, GD
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6.4 Wymiana komponentow

Kroki przygotowawcze

e (Qdtgczy¢ naped od zasilania
e Umozliwi¢ swobodny dostep do bloku zasilania
e Zdejmij ostone ochronng

Usuwanie
Postepuj zgodnie z ponumerowanymi krokami.

Odkrec¢ potgczenie z obwodem posrednim (szes¢ srub).

Odkrecic¢ przytgcze do przytacza linii (dziewie¢ srub).

Odkrec¢ sruby mocujace u goéry (cztery sruby).

Odkrec¢ sruby mocujace na dole (dwie Sruby).

Odigcz kable i potaczenia DRIVE-CLIQ na —X41 / —X42 | —X46 (sze$¢ ztaczy).

Przewody DRIVE-CLIQ nalezy oznaczy¢, aby zapewni¢ ich prawidiowe wtozenie.
Wykreé sruby mocujgce karte IPD (dwie sruby) i wyjmij karte IPD z wtyczki -X45 w module
interfejsu sterowania.

7. Zdejmij mocowania modutu interfejsu sterowania (dwie nakretki) i ostroznie wyciggnij
modut interfejsu sterowania.

Wyjmujgc modut interfejsu sterowania, nalezy odtgczy¢ pie¢ dodatkowych wtyczek jedna
po drugiej (dwie u gory, trzy ponizej).

Odtacz wtyczke termopary.

Odkre¢ dwie sruby mocujace wentylator i zamocuj sprzet do montazu bloku mocy w tej

pozyciji.

agrON -~

o

© ©

Mozesz teraz usuna¢ blok zasilania.

Uwaga

Blok mocy wazy ok. 135 kg!

UWAGA

Uszkodzenie urzadzenia, jesli kable sygnatowe zostang uszkodzone podczas demontazu

Kable sygnatowe mogg ulec uszkodzeniu podczas demontazu bloku zasilania. Moze to
spowodowac awarie urzgdzenia.

e Podczas wyjmowania bloku mocy upewnij sie, ze nie uszkodzisz kabli sygnatowych.

Moduty mocy chtodzone powietrzem
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Konserwacja i serwis

Kroki instalacji

6.4 Wymiana komponentow

Aby ponownie zainstalowac¢, wykonaj powyzsze kroki w odwrotnej kolejnosci.

Uwaga
Specyfikacje dotyczace instalaciji
Nalezy przestrzega¢ momentoéw dociggajgcych podanych w tabeli ,Momenty dokrecania

potaczen srubowych”.
Ostroznie wiéz potaczenia wtykowe i upewnij sie, ze sg zabezpieczone.

Uwaga
Zacisk przytaczeniowy do podstawowego modutu przeciwzaktéceniowego

Zacisk przytgczeniowy do podstawowego modutu ttumienia zaktocen jest zamontowany na
zapasowym bloku zasilania wraz z zéttg etykietg ostrzegawcza.

Prosze zwréci¢ uwage na informacje zawarte w rozdziale ,,Podtgczenie elektryczne”
odpowiedniego urzadzenia.
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6.4 Wymiana komponentow

6.4.9 Wymiana Control Interface Module, Active Line Module oraz Motor Module,
wielkos¢ FX

Wymiana Control Interface Module

KitTen

Rysunek 6-14 Wymiana Control Interface Module, Active Line Module oraz Motor Module, wielko$¢ FX

Moduty mocy chtodzone powietrzem 157
Instrukcja obstugi 09/2019, 6SL3097-5AE00-0BP2_PL



Konserwacja i serwis

158

6.4 Wymiana komponentow

Kroki przygotowawcze

Usuwanie

Kroki instalaciji

e (Qdtgczy¢ naped od zasilania
e Zezwalaj na nieograniczony dostep
® Zdejmij przednig pokrywe

Postepuj zgodnie z ponumerowanymi krokami.

1. Zdjg¢ mocowanie CU320 (jedna nakretka).

2. Roztgczy¢ potgczenia wtykowe kabli Swiattowodowych i sygnatowych
(pie¢ zigcz).

3. Odtacz kable i potgczenia DRIVE-CLIQ na —X41 / -X42 | —-X46 (szes$¢ ztgczy). Przewody
DRIVE-CLIQ nalezy oznaczy¢, aby zapewnic ich prawidtowe wtozenie.

4. Wyjmij Sruby mocujace karte IPD (dwie Sruby) i wyjmij karte IPD z wtyczki -X45 w Control
Interface Module.

5. Odkre¢ sruby mocujgce Control Interface Module (dwie sruby).

Wyjmujgc Control Interface Module, nalezy odtgczy¢ pie¢ dodatkowych wtyczek jedna po
drugiej (dwie u gory, trzy ponizej).

UWAGA
Uszkodzenie urzadzenia, jesli kable sygnatowe zostang uszkodzone podczas demontazu

Kable sygnatowe mogg ulec uszkodzeniu podczas wyjecia Control Interface Module.

Moze to spowodowac awarie urzgdzenia.

e Podczas wyjmowania Control Interface Module nalezy uwazag, aby nie uszkodzi¢
zadnych kabli sygnatowych.

Aby ponownie zainstalowac¢, wykonaj powyzsze kroki w odwrotnej kolejnosci.
Moment dokrecenia srub mocujgcych modutu interfejsu sterowania (M6 x 16, poz. ®): 6
Nm.

Uwaga
Specyfikacje dotyczace instalaciji

Nalezy przestrzega¢ momentoéw dociggajgcych podanych w tabeli ,Momenty dokrecania
potgczen Srubowych”.

Ostroznie wit6z potaczenia wtykowe i upewnij sie, ze sg zabezpieczone.

Wtyki kabli $wiattowodowych nalezy ponownie zamontowac w ich oryginalnych gniazdach.
Kable swiattowodowe i gniazda sg oznakowane, aby zapewnic¢ ich prawidtowe przypisanie
(U11, U21, U31).
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6.4 Wymiana komponentow

6.4.10 Wymiana Control Interface Module, Smart Line Module, Active Line
Module, oraz Motor Module, wielkos¢ GX

Wymiana Control Interface Module

:[’

)

Rysunek 6-15 Wymiana Control Interface Module, Smart Line Module, Active Line Module, oraz
Motor Module, wielkos¢ GX
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6.4 Wymiana komponentow

Kroki przygotowawcze

Usuwanie

Kroki instalaciji

e (Qdtgczy¢ naped od zasilania
e Zezwalaj na nieograniczony dostep
® Zdejmij przednig pokrywe

Postepuj zgodnie z ponumerowanymi krokami.

1. Zdjg¢ mocowanie CU320 (jedna nakretka).

2. Roztgczy¢ potgczenia wtykowe kabli Swiattowodowych i sygnatowych
(pie¢ zigcz).

3. Odtacz kable i potgczenia DRIVE-CLIQ na —X41 / -X42 | —-X46 (szes$¢ zigczy). Przewody
DRIVE-CLIQ nalezy oznaczy¢, aby zapewnic ich prawidtowe wtozenie.

4. Wyjmij Sruby mocujace karte IPD (dwie $ruby) i wyjmij karte IPD z wtyczki -X45 w Control
Interface Module.

5. Odkre¢ sruby mocujgce Control Interface Module (dwie sruby).

Wyjmujgc Control Interface Module, nalezy odtgczy¢ pie¢ dodatkowych wtyczek jedna po
drugiej (dwie u gory, trzy ponizej).

UWAGA

Uszkodzenie urzadzenia, jesli kable sygnatowe zostang uszkodzone podczas demontazu

Kable sygnatowe mogg ulec uszkodzeniu podczas wyjecia Control Interface Module.

Moze to spowodowac awarie urzgdzenia.

e Podczas wyjmowania Control Interface Module nalezy uwaza¢, aby nie uszkodzi¢
zadnych kabli sygnatowych.

Aby ponownie zainstalowac¢, wykonaj powyzsze kroki w odwrotnej kolejnosci.
Moment dokrecenia srub mocujgcych modutu interfejsu sterowania (M6 x 16, poz. ®): 6
Nm.

Uwaga
Specyfikacje dotyczace instalacji

Nalezy przestrzega¢ momentoéw dociggajgcych podanych w tabeli ,Momenty dokrecania
potgczen Srubowych”.

Ostroznie wit6z potaczenia wtykowe i upewnij sie, ze sg zabezpieczone.

Wtyki kabli $wiattowodowych nalezy ponownie zamontowac w ich oryginalnych gniazdach.
Kable swiattowodowe i gniazda sg oznakowane, aby zapewnic¢ ich prawidtowe przypisanie
(U11, U21, U31).
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6.4 Wymiana komponentow

6.4.11

Module, oraz Motor Module, wielkosé HX

Wymiana Control Interface Module

Wymiana Control Interface Module, Smart Line Module, Active Line
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Rysunek 6-16 Wymiana Control Interface Module, Smart Line Module, Active Line Module, oraz

Motor Module, wielkos¢ HX
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6.4 Wymiana komponentow

Kroki przygotowawcze

Usuwanie

Kroki instalaciji

e (Qdtgczy¢ naped od zasilania
e Zezwalaj na nieograniczony dostep
e Zdejmij ostone ochronng

Postepuj zgodnie z ponumerowanymi krokami.

1. Zdjg¢ mocowanie CU320 (jedna nakretka).

2. Roztaczy¢ potgczenia wtykowe kabli Swiattowodowych i sygnatowych
(pie¢ zigcz).

3. Odtacz kable i potgczenia DRIVE-CLIQ na —X41 / —X42 | —-X46 (szes$¢ ztgczy). Przewody
DRIVE-CLIQ nalezy oznaczy¢, aby zapewnic ich prawidtowe wiozenie.

4. Wyjmij Sruby mocujace karte IPD (dwie Sruby) i wyjmij karte IPD z wtyczki -X45 w Control
Interface Module.

5. Odkre¢ $ruby mocujgce Control Interface Module (dwie sruby).

Wyjmujgc Control Interface Module, nalezy odtgczy¢ pie¢ dodatkowych wtyczek jedna po
drugiej (dwie u gory, trzy ponizej).

UWAGA

Uszkodzenie urzadzenia, jesli kable sygnatowe zostang uszkodzone podczas demontazu

Kable sygnatowe mogg ulec uszkodzeniu podczas wyjecia Control Interface Module.

Moze to spowodowac awarie urzgdzenia.

e Podczas wyjmowania Control Interface Module nalezy uwaza¢, aby nie uszkodzi¢
zadnych kabli sygnatowych.

Aby ponownie zainstalowac¢, wykonaj powyzsze kroki w odwrotnej kolejnosci.
Moment dokrecenia srub mocujgcych modutu interfejsu sterowania (M6 x 16, poz. ®): 6
Nm.

Uwaga
Specyfikacje dotyczace instalaciji

Nalezy przestrzega¢ momentoéw dociggajgcych podanych w tabeli ,Momenty dokrecania
potgczen Srubowych”.

Ostroznie wit6z potaczenia wtykowe i upewnij sie, ze sg zabezpieczone.

Wtyki kabli $wiattowodowych nalezy ponownie zamontowac w ich oryginalnych gniazdach.
Kable swiattowodowe i gniazda sg oznakowane, aby zapewnic¢ ich prawidtowe przypisanie
(U11, U21, U31).
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6.4 Wymiana komponentow

6.4.12 Wymiana Control Interface Module, Smart Line Module, Active Line
Module, oraz Motor Module, wielkos¢ JX

Wymiana Control Interface Module
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Rysunek 6-17 Wymiana Control Interface Module, Smart Line Module, Active Line Module, oraz
Motor Module, wielko$é JX
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6.4 Wymiana komponentow

Kroki przygotowawcze

Usuwanie

Kroki instalaciji

e (Qdtgczy¢ naped od zasilania
e Zezwalaj na nieograniczony dostep
e Zdejmij ostone ochronng

Postepuj zgodnie z ponumerowanymi krokami.

1. Zdjg¢ mocowanie CU320 (jedna nakretka).

2. Roztgczy¢ potgczenia wtykowe kabli Swiattowodowych i sygnatowych
(pie¢ zigcz).

3. Odtgcz kable i potgczenia DRIVE-CLIQ na —X41 / -X42 | —-X46 (szes$¢ ztgczy). Przewody
DRIVE-CLIQ nalezy oznaczy¢, aby zapewnic ich prawidtowe wtozenie.

4. Wyjmij Sruby mocujace karte IPD (dwie $ruby) i wyjmij karte IPD z wtyczki -X45 w Control
Interface Module.

5. Odkre¢ sruby mocujgce Control Interface Module (dwie sruby).

Wyjmujgc Control Interface Module, nalezy odtgczyé¢ pie¢ dodatkowych wtyczek jedna po
drugiej (dwie u gory, trzy ponizej).

UWAGA

Uszkodzenie urzadzenia, jesli kable sygnatowe zostang uszkodzone podczas demontazu

Kable sygnatowe mogg ulec uszkodzeniu podczas wyjecia Control Interface Module.

Moze to spowodowac awarie urzgdzenia.

e Podczas wyjmowania Control Interface Module nalezy uwaza¢, aby nie uszkodzi¢
zadnych kabli sygnatowych.

Aby ponownie zainstalowac¢, wykonaj powyzsze kroki w odwrotnej kolejnosci.
Moment dokrecenia srub mocujgcych modutu interfejsu sterowania (M6 x 16, poz. ®): 6
Nm.

Uwaga
Specyfikacje dotyczace instalaciji

Nalezy przestrzega¢ momentoéw dociggajgcych podanych w tabeli ,Momenty dokrecania
potgczen Srubowych”.

Ostroznie wit6z potaczenia wtykowe i upewnij sie, ze sg zabezpieczone.

Wtyki kabli $wiattowodowych nalezy ponownie zamontowac w ich oryginalnych gniazdach.
Kable swiattowodowe i gniazda sg oznakowane, aby zapewnic¢ ich prawidtowe przypisanie
(U11, U21, U31).
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6.4 Wymiana komponentow

6.4.13 Wymiana Control Interface Module, Active Line Module oraz Motor Module
Chassis-2, wielkosci FS2, FS2+, FS4

Wymiana Control Interface Module

Rysunek 6-18 Wymiana Control Interface Module, Active Line Module oraz Motor Module Chassis-2,
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wielkosci FS2, FS2+, FS4 czes¢ 1
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6.4 Wymiana komponentow
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Rysunek 6-19 Wymiana Control Interface Module, Active Line Module oraz Motor Module Chassis-2,
wielkosci FS2, FS2+, FS4 czes¢ 2

Kroki przygotowawcze

Odtaczy¢ naped od zasilania

Zezwalaj na nieograniczony dostep

Zdejmij ostone ochronng

Wyciagna¢ wszystkie ztgcza wtykowe do przytaczy sygnatowych (-X9, —X41 ... —=X49, -
X400 ... —X402).

® Przy wyjmowaniu z szafki elektrycznej urzadzenie nalezy starannie zabezpieczy¢, aby
mogto sie przewrdcic lub stoczyc.
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6.4 Wymiana komponentow

Usuwanie

Numeracja kroku usuwania odpowiada numerom na diagramach.

1. Otworz klapke serwisowg Control Interface Module (2 Sruby).

2. Wyciagna¢ ztgcza wtykowe dla przektadnikow pradowych X431 - X433 (3 ztgcza wtykowe).

3. Wyciagna¢ ztgcza wtykowe dla czujnikow temperatury X31, X32 (- 2 ztgcza wtykowe) i sterownika
wentylatora X50 (1 ztgcze wtykowe).

4. Wyciggna¢ ztgcza wtykowe $wiattowoddw U11, U21, U31 (3 ztgcza wtykowe).

5. Wyciagna¢ ztgcze wtykowe rozpoznawania napiecia obwodu posredniego X60 (1 ztgcze wtykowe).
6. Wyciagna¢ ztacze wtykowe do sterowania 24 V DC X271 (1 ztgcze wtykowe na dolnym module).
7. Wyciagna¢ ztgcze wtykowe wentylatora wewnetrznego X272 (1 ztagcze wtykowe na dolnym
module).

8. Wecisnij blokade przedniej pokrywy dla potgczen sygnatowych i zdejmij pokrywe.

9. Odkrec Sruby mocujgce Control Interface Module (5 Srub).

Mozesz teraz usung¢ Control Interface Module.

UWAGA

Uszkodzenie urzadzenia, jesli kable sygnatowe zostang uszkodzone podczas demontazu

Kable sygnatowe mogg zosta¢ uszkodzone podczas wyjmowania Control Interface
Module, co moze spowodowaé awarie urzgdzenia.

¢ Wyjmujac Control Interface Module, nalezy uwazac, aby nie uszkodzi¢ zadnych kabli
sygnatowych.

Przenoszenie karty IPD

W przypadku wymiany Control Interface Module na cze$¢ zamienng, po wyjeciu
uszkodzonego modutu, karte IPD nalezy przenies¢ do czesci zamiennej.

Karta IPD zawiera wewnetrzne dane urzadzenia; nie jest dotgczony do zamiennego Control
Interface Module.

Wyjmij karte IPD:

Otworz mechanizm blokujgcy i wyjmij karte IPD z Control Interface Module.

Wiéz karte IPD:

W16z karte IPD do gniazda, az mechanizm blokujacy zaskoczy.

Moduty mocy chtodzone powietrzem 167
Instrukcja obstugi 09/2019, 6SL3097-5AE00-0BP2_PL



Konserwacja i serwis
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Kroki instalacji

6.4 Wymiana komponentow

Aby ponownie zainstalowac, wykonaj powyzsze kroki w odwrotnej kolejnosci.
Moment dokrecenia Srub mocujgcych modutu interfejsu sterowania (M6 x 16, poz. ®): 6
Nm.

Uwaga
Specyfikacje dotyczace instalaciji

Nalezy przestrzega¢ momentoéw dociggajgcych podanych w tabeli ,Momenty dokrecania
potgczen Srubowych”.

Ostroznie wt6z potaczenia wtykowe i upewnij sie, ze sg zabezpieczone.

Wtyki kabli $wiattowodowych nalezy ponownie zamontowac w ich oryginalnych gniazdach.
Aby zapewni¢ prawidlowe przyporzadkowanie, kable swiattowodowe i gniazda na module sg
oznaczone (U11, U21, U31); to samo dotyczy potgczen wtykowych przektadnikdw
pradowych (X431, X432, X433).

Moduty mocy chtodzone powietrzem
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6.4 Wymiana komponentow
6.4.14 Wymiana Control Interface Module, Basic Line Module, wielko$¢é FB

Wymiana Control Interface Module
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Rysunek 10-20 Wymiana Control Interface Module, Basic Line Module, wielko$¢ FB
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6.4 Wymiana komponentow

Kroki przygotowawcze

e (Qdtgczy¢ naped od zasilania
e Zezwalaj na nieograniczony dostep
® Zdejmij przednig pokrywe

Usuwanie
Postepuj zgodnie z ponumerowanymi krokami.

1. Odfaczy¢ wtyczki kabli sygnatowych (dwa ztgcza).

2. Odtacz kable i potaczenia DRIVE-CLIQ na —X41 / —X42 | -X46 (sze$¢ ztaczy). Przewody
DRIVE-CLIQ nalezy oznaczy¢, aby zapewni¢ ich prawidiowe wiozenie.

3. Wykre¢ sruby mocujace karte IPD (dwie Sruby) i wyjmij karte IPD z wtyczki -X45 w
Control Interface Module.

4. Odkre¢ sruby mocujace Control Interface Module (dwie Sruby).

Wyjmujgc Control Interface Module, nalezy odtgczy¢ pie¢ dodatkowych wtyczek jedna po
drugiej (dwie u gory, trzy ponizej).

UWAGA

Uszkodzenie urzadzenia, jesli kable sygnatowe zostang uszkodzone podczas demontazu

Kable sygnatowe mogg ulec uszkodzeniu podczas wyjecia Control Interface Module.
Moze to spowodowac awarie urzgdzenia.

e Podczas wyjmowania Control Interface Module nalezy uwazag, aby nie uszkodzi¢
zadnych kabli sygnatowych.

Kroki instalaciji

Aby ponownie zainstalowac¢, wykonaj powyzsze kroki w odwrotnej kolejnosci.
Moment dokrecenia srub mocujgcych modutu interfejsu sterowania (M6 x 16, poz. @): 6
Nm.

Uwaga
Specyfikacje dotyczace instalaciji
Nalezy przestrzega¢ momentoéw dociggajgcych podanych w tabeli ,Momenty dokrecania

potgczen srubowych”.
Ostroznie wiéz potagczenia wtykowe i upewnij sie, ze sg zabezpieczone.
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6.4 Wymiana komponentow

6.4.15 Wymiana Control Interface Module, Basic Line Module, wielko§é GB, GD

Wymiana Control Interface Module

Rysunek 10-21 Wymiana Control Interface Module, Basic Line Module, wielkos¢ GB, GD
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6.4 Wymiana komponentow

Kroki przygotowawcze

e (Qdtgczy¢ naped od zasilania
e Zezwalaj na nieograniczony dostep
® Zdejmij przednig pokrywe

Usuwanie
Postepuj zgodnie z ponumerowanymi krokami.

1. Odtaczy¢ wtyczki kabli sygnatowych (dwa ztgcza).

2. Odtacz kable i potgczenia DRIVE-CLIQ na —X41 / —X42 | -X46 (szeSC¢ ztgczy). Przewody
DRIVE-CLIQ nalezy oznaczy¢, aby zapewnic ich prawidtowe wtozenie.

3. Wykrec¢ sruby mocujgce karte IPD (dwie sruby) i wyjmij karte IPD z wtyczki -X45 w Control
Interface Module.

4. Odkrec¢ sruby mocujgce Control Interface Module (dwie Sruby).

Wyjmujgc Control Interface Module, nalezy odtgczy¢ pie¢ dodatkowych wtyczek jedna po
drugiej (dwie u gory, trzy ponizej).

UWAGA

Uszkodzenie urzadzenia, jesli kable sygnatowe zostang uszkodzone podczas demontazu

Kable sygnatowe mogg ulec uszkodzeniu podczas wyjecia Control Interface Module.
Moze to spowodowac awarie urzgdzenia.

e Podczas wyjmowania Control Interface Module nalezy uwaza¢, aby nie uszkodzi¢
zadnych kabli sygnatowych.

Kroki instalaciji

Aby ponownie zainstalowac¢, wykonaj powyzsze kroki w odwrotnej kolejnosci.
Moment dokrecenia srub mocujgcych modutu interfejsu sterowania (M6 x 16, poz. @): 6
Nm.

Uwaga

Specyfikacje dotyczace instalaciji

Nalezy przestrzega¢ momentoéw dociggajgcych podanych w tabeli ,Momenty dokrecania
potgczen Srubowych”.

Ostroznie wiéz potagczenia wtykowe i upewnij sie, ze sg zabezpieczone.
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6.4 Wymiana komponentow

6.4.16 Wymiana wentylatora Smart Line Module, Active Line Module, oraz Motor
Module, wielkos¢ FX, GX

Wymiana wentylatora
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Rysunek 6-22 Wymiana wentylatora Smart Line Module, Active Line Module, oraz Motor Module
wielko$¢ FX, GX
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6.4 Wymiana komponentow

Opis

Srednia zywotno$é wentylatoréw urzadzenia to 50 000 godzin. W praktyce jednak
zywotnos¢ zalezy od innych zmiennych (np. Temperatury otoczenia, stopnia ochrony szafy
itp.) | dlatego moze odbiega¢ od tej wartosci.

Wentylatory nalezy wymieni¢ w odpowiednim czasie, aby zapewni¢ dostepnos¢ urzadzenia.

Kroki przygotowawcze

e (Qdtgczy¢ naped od zasilania
e Zezwalaj na nieograniczony dostep
® Zdejmij przednig pokrywe

Usuwanie
Postepuj zgodnie z ponumerowanymi krokami.
1. Odkre¢ sruby mocujgce wentylator
(2 dla FX; 3 dla GX).
2. Odtacz przewody zasilajgce (1 x,L”, 1 x,N”).

Mozesz teraz ostroznie wyjaé wentylator.

UWAGA

Uszkodzenie urzadzenia, jesli kable sygnatowe zostang uszkodzone podczas demontazu

Kable sygnatowe mogg ulec uszkodzeniu podczas demontazu wentylatora. Moze to
spowodowac awarie urzadzenia.

e Podczas demontazu wentylatora nalezy uwazac, aby nie uszkodzi¢ kabli sygnatowych.

Kroki instalaciji

Aby ponownie zainstalowaé, wykonaj powyzsze kroki w odwrotnej kolejnosci.

Uwaga
Zwro¢ uwage na momenty dokrecania

Nalezy przestrzega¢ momentoéw dociggajgcych podanych w tabeli ,Momenty dokrecania
potgczen Srubowych”.
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6.4 Wymiana komponentow

6.4.17 Wymiana wentylatora, Smart Line Module, Active Line Module, oraz Motor
Module, wielkos¢ HX

Wymiana wentylatora (lewy blok mocy)
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Rysunek 6-23 Wymiana wentylatora, Smart Line Module, Active Line Module, oraz Motor Module
wielko$¢ HX - lewy blok mocy
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6.4 Wymiana komponentow

Opis

Srednia zywotno$é wentylatoréw urzadzenia to 50 000 godzin. W praktyce jednak
zywotnos¢ zalezy od innych zmiennych (np. Temperatury otoczenia, stopnia ochrony szafy
itp.) | dlatego moze odbiega¢ od tej wartosci.

Wentylatory nalezy wymieni¢ w odpowiednim czasie, aby zapewni¢ dostepnos¢ urzadzenia.

Kroki przygotowawcze

e (Qdtgczy¢ naped od zasilania
e Zezwalaj na nieograniczony dostep
e Zdejmij ostone ochronng

Usuwanie

Postepuj zgodnie z ponumerowanymi krokami.

1. Zdjac¢ szyne (szes¢ $rub).
2. Odkrec¢ $ruby mocujgce wentylator (trzy sruby).
3. Odtgcz przewody zasilajgce (1 x,L”, 1 x ,N”).

Mozesz teraz ostroznie wyjaé wentylator.

UWAGA

Uszkodzenie urzadzenia, jesli kable sygnatowe zostang uszkodzone podczas demontazu

Kable sygnatowe mogg ulec uszkodzeniu podczas demontazu wentylatora. Moze to
spowodowac awarie urzadzenia.

e Podczas demontazu wentylatora nalezy uwazac, aby nie uszkodzi¢ kabli sygnatowych.

Kroki instalaciji

Aby ponownie zainstalowaé, wykonaj powyzsze kroki w odwrotnej kolejnosci.

Uwaga
Zwro¢ uwage na momenty dokrecania

Nalezy przestrzega¢ momentoéw dociggajgcych podanych w tabeli ,Momenty dokrecania
potgczen Srubowych”.
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6.4 Wymiana komponentow

Wymiana wentylatora (prawy blok mocy)
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Rysunek 6-24 Wymiana wentylatora, Smart Line Module, Active Line Module, oraz Motor Module
wielkos¢ HX - prawy blok mocy
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6.4 Wymiana komponentow

Opis

Srednia zywotno$é wentylatoréw urzadzenia to 50 000 godzin. W praktyce jednak
zywotnos¢ zalezy od innych zmiennych (np. Temperatury otoczenia, stopnia ochrony szafy
itp.) | dlatego moze odbiega¢ od tej wartosci.

Wentylatory nalezy wymieni¢ w odpowiednim czasie, aby zapewni¢ dostepnos¢ urzadzenia.

Kroki przygotowawcze

e (Qdtgczy¢ naped od zasilania
e Zezwalaj na nieograniczony dostep
e Zdejmij ostone ochronng

Usuwanie

Postepuj zgodnie z ponumerowanymi krokami.

1. Zdja¢ szyny (dwanascie $rub).
2. Odkrec¢ $ruby mocujgce wentylator (trzy sruby).
3. Odtgcz przewody zasilajgce (1 x,L”, 1 x ,N”).

Mozesz teraz ostroznie wyjaé wentylator.

UWAGA

Uszkodzenie urzadzenia, jesli kable sygnatowe zostang uszkodzone podczas demontazu

Kable sygnatowe mogg ulec uszkodzeniu podczas demontazu wentylatora. Moze to
spowodowac awarie urzadzenia.

e Podczas demontazu wentylatora nalezy uwazac, aby nie uszkodzi¢ kabli sygnatowych.

Kroki instalaciji

Aby ponownie zainstalowaé, wykonaj powyzsze kroki w odwrotnej kolejnosci.

Uwaga
Zwro¢ uwage na momenty dokrecania

Nalezy przestrzega¢ momentéw dokrecania podanych w tabeli ,Momenty dokrecania
potgczen Srubowych”.
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6.4 Wymiana komponentow

6.4.18 Wymiana wentylatora, Smart Line Module, Active Line Module oraz Motor
Module, wielkos¢ JX

Wymiana wentylatora
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Rysunek 6-25 Wymiana wentylatora, Smart Line Module, Active Line Module oraz Motor Module
wielkos¢ JX
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6.4 Wymiana komponentow

Opis

Srednia zywotno$é wentylatoréw urzadzenia to 50 000 godzin. W praktyce jednak
zywotnos¢ zalezy od innych zmiennych (np. Temperatury otoczenia, stopnia ochrony szafy
itp.) | dlatego moze odbiega¢ od tej wartosci.

Wentylatory nalezy wymieni¢ w odpowiednim czasie, aby zapewni¢ dostepnos¢ urzadzenia.

Kroki przygotowawcze

e (Qdtgczy¢ naped od zasilania
e Zezwalaj na nieograniczony dostep
e Zdejmij ostone ochronng

Usuwanie

Postepuj zgodnie z ponumerowanymi krokami.

1. Zdjac¢ szyne (osiem srub).
2. Odkrec¢ $ruby mocujgce wentylator (trzy sruby).
3. Odtgcz przewody zasilajgce (1 x,L”, 1 x ,N”).

Mozesz teraz ostroznie wyjaé wentylator.

UWAGA

Uszkodzenie urzadzenia, jesli kable sygnatowe zostang uszkodzone podczas demontazu

Kable sygnatowe mogg ulec uszkodzeniu podczas demontazu wentylatora. Moze to
spowodowac awarie urzadzenia.

e Podczas demontazu wentylatora nalezy uwazac, aby nie uszkodzi¢ kabli sygnatowych.

Kroki instalaciji

Aby ponownie zainstalowaé, wykonaj powyzsze kroki w odwrotnej kolejnosci.

Uwaga
Zwro¢ uwage na momenty dokrecania

Nalezy przestrzega¢ momentoéw dociggajgcych podanych w tabeli ,Momenty dokrecania
potgczen Srubowych”.
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6.4 Wymiana komponentow

6.4.19 Wymiana wentylatora Active Line Module oraz Motor Module Chassis-2,
wielkos¢ FS2, FS2+, FS4

Wymiana wentylatora

SINAMICS

Rysunek 6-26 Wymiana wentylatora Active Line Module oraz Motor Module Chassis-2
wielkos¢ FS2, FS2+, FS4
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Opis

6.4 Wymiana komponentow

Wentylator jest monitorowany podczas pracy i nie dziata stale, tylko wtedy, gdy jest to
wymagane.

Oczekiwany pozostaty czas pracy wentylatora mozna odczytac¢ z parametru p0277

,Licznik zuzycia wentylatora radiatora”.

500 godzin przed osiggnieciem maksymalnego czasu pracy, alarm A30042 ,Jednostka
mocy: wentylator osiggnat maksymalng liczbe godzin pracy”, wskazywany przez wartos¢
alarmu ,,0” w r2124.

Po osiggnieciu 99% maksymalnego czasu dziatania, wyprowadzany jest alarm A30042 z
wartoscig alarmu ,1” w r2124.

Po osiggnieciu maksymalnego czasu dziatania wyprowadzany jest alarm A30042 z
wartoscig alarmu ,,2” w r2124.

Jesli wentylator przestaje dziata¢ prawidtowo, jest to sygnalizowane za pomocg alarmu
A30048 ,Zasilacz: uszkodzony wentylator” z wartoscig alarmu ,0” jest wskazywana w r2124.
Jesli wentylator nie dziata prawidtowo w ciggu 10 sekund po wigczeniu zasilania po
wigczeniu impulséw, wyswietlany jest blgd F30058 ,Jednostka zasilajgca: uszkodzony
wentylator radiatora” i wylgcza sie za pomocg WYL2,

Wentylatory nalezy wymieni¢ w odpowiednim czasie, aby zapewni¢ dostepnos¢ urzadzenia.

Kroki przygotowawcze

Usuwanie

e (Qdtgczy¢ naped od zasilania
e Zezwalaj na nieograniczony dostep
® Zdejmij ostone ochronng

Postepuj zgodnie z ponumerowanymi krokami.

1. 1. Odkrec¢ $ruby mocujgce Control Interface Module (2 Sruby).
2. 2. Catkowicie wyjmij zesp6t wentylatora z urzadzenia. Zasilanie wylgcza sie
automatycznie po wycofaniu.

UWAGA

Zabezpiecz modut wentylatora tak, aby nie mégt sie przewrécié

Podczas wyjmowania modutu wentylatora moze doj$¢ do uszkodzenia obudowy modutu
lub ztgcza wtykowego, jesli modut nie jest zabezpieczony przed przewrdceniem sie.

¢ Ostroznie wyjmij modut wentylatora i zabezpiecz go tak, aby nie mogt sie przewrdcic.
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6.4 Wymiana komponentow

Kroki instalacji

UWAGA

Sprawdzenie stykdw nowego zespotu wentylatora, aby upewni¢ sie, ze nie sg uszkodzone
Uszkodzone ztacze wtykowe nowego zespotu wentylatora moze spowodowac uszkodzenie
wspotpracujgcych stykow podczas wktadania zespotu do obudowy.

e Przed wlozeniem nowego zespotu wentylatora sprawdz, czy potgczenia
wtykowe nie sg uszkodzone.

Uwaga
Powierzchnia uszczelniajgca w gornej czesci nowego zespotu wentylatora

Podczas montazu nalezy upewnic sie, ze uszczelka w gornej czesci nowego zespotu
wentylatora jest w dobrym stanie.

Aby ponownie zainstalowa¢, wykonaj powyzsze kroki w odwrotnej kolejnosci. Zasilacz

wigcza sie automatycznie po witozeniu.
Moment dokrecenia srub mocujgcych zespotu wentylatora wynosi 10 Nm.
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6.4 Wymiana komponentow

6.4.20 Wymiana elektronicznego wentylatora Active Line Modules oraz Motor Module
Chassis-2, wielkosci FS2, FS2+, FS4

Wymiana elektronicznego wentylatora
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Rysunek 6-27 Wymiana elektronicznego wentylatora Active Line Modules oraz Motor Module Chassis-2,
wielkosci FS2, FS2+, FS4 czes¢ 1
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6.4 Wymiana komponentow

\I/’/
\,/’//,"

\//%
‘/.r%\\?

Rysunek 6-28 Wymiana elektronicznego wentylatora Active Line Modules oraz Motor Module Chassis-2,
wielkosci FS2, FS2+, FS4 czes¢ 2
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6.4 Wymiana komponentow

Opis

Zywotnosé wentylatora elektronicznego jest dostosowana do typowej zywotnosci samego
urzgdzenia - nie dziata on w sposoéb ciggly, ale tylko wtedy, gdy jest to wymagane.
Wentylator elektroniczny jest monitorowany podczas pracy.

Jesli wentylator przestaje dziata¢ prawidtowo, jest to sygnalizowane za pomocg alarmu
A30048 ,Zasilacz: uszkodzony wentylator” z warto$cig alarmu ,1” w r2124.

Jesli przy aktywnym alarmie A30048 zmierzona temperatura wlotu powietrza wskazana w
r0037 [3] przekroczy odpowiedni prog, wowczas wyswietlany jest btad F30059 ,Jednostka
zasilajgca: uszkodzony wentylator wewnetrzny” i system zostaje wytgczony przy OFF2.

Kroki przygotowawcze

Odtaczy¢ naped od zasilania

Zezwalaj na nieograniczony dostep

Zdejmij ostone ochronng

Po wyjeciu z szafki elektrycznej urzadzenie nalezy zabezpieczy¢ tak, aby mogto sie
przewrdcic lub stoczyc.

Usuwanie
Numeracja kroku usuwania odpowiada numerom na diagramach.

1. Otworz klapke serwisowa Control Interface Module (2 Sruby).

2. Wyciggna¢ ztgcze wtykowe wentylatora elektronicznego zasilacza.
3. Odkre¢ sruby mocujgce wentylatora elektronicznego (2 sruby).

4. Wyjac wentylator elektroniczny.

Kroki instalacji

To reinstall, perform the above steps in reverse order.
Tightening torque for the retaining screws of the electronic fan (M6 x 16, item ®): 6 Nm.

Uwaga
Zwrd¢ uwage na momenty dokrecania

Nalezy przestrzega¢ momentoéw dociggajgcych podanych w tabeli ,Momenty dokrecania
potaczen srubowych”.
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6.4 Wymiana komponentow

6.4.21 Wymiana wentylatora, Active Interface Module, wielkos¢ Fl

Wymiana wentylatora

Rysunek 6-29 Wymiana wentylatora, Active Interface Module, wielko$¢ Fl
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Opis

Srednia zywotno$é wentylatoréw urzadzenia to 50 000 godzin. W praktyce jednak
zywotnos¢ zalezy od innych zmiennych (np. Temperatury otoczenia, stopnia ochrony szafy
itp.) | dlatego moze odbiega¢ od tej wartosci.

Wentylatory nalezy wymieni¢ w odpowiednim czasie, aby zapewni¢ dostepnos¢ urzadzenia.

Kroki przygotowawcze

e (Qdtgczy¢ naped od zasilania
e Zezwalaj na nieograniczony dostep
e Zdejmij ostone ochronng

Usuwanie

Postepuj zgodnie z ponumerowanymi krokami.

1. Odkrec¢ sruby mocujgce zespot wentylatora (dwie sruby).
2. Odtacz ztgcze —X630.

Mozesz teraz ostroznie wyjaé wentylator.

UWAGA

Uszkodzenie urzadzenia, jesli kable sygnatowe zostang uszkodzone podczas demontazu

Kable sygnatowe mogg ulec uszkodzeniu podczas demontazu wentylatora. Moze to
spowodowac awarie urzadzenia.

e Podczas demontazu wentylatora nalezy uwazaé, aby nie uszkodzi¢ kabli sygnatowych.

Kroki instalaciji

Aby ponownie zainstalowaé, wykonaj powyzsze kroki w odwrotnej kolejnosci.

Uwaga
Zwr6¢ uwage na momenty dokrecania

Nalezy przestrzega¢ momentoéw dociggajgcych podanych w tabeli ,Momenty dokrecania
potgczen Srubowych”.
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6.4 Wymiana komponentow

6.4.22 Wymiana wentylatora, Active Interface Module, wielko$é Gl

Wymiana wentylatora
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Rysunek 6-30 Wymiana wentylatora, Active Interface Module, wielko$¢ GI
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Opis

Srednia zywotno$é wentylatoréw urzadzenia to 50 000 godzin. W praktyce jednak
zywotnos¢ zalezy od innych zmiennych (np. Temperatury otoczenia, stopnia ochrony szafy
itp.) | dlatego moze odbiega¢ od tej wartosci.

Wentylatory nalezy wymieni¢ w odpowiednim czasie, aby zapewni¢ dostepnos¢ urzadzenia.

Kroki przygotowawcze

e (Qdtgczy¢ naped od zasilania.
e Zezwalaj na nieograniczony dostep
e Zdejmij ostone ochronng

Usuwanie

Postepuj zgodnie z ponumerowanymi krokami.

1. Odkre¢ sruby mocujgce zesp6t wentylatora (3 sruby).
2. Odtacz ztgcze —X630.

Mozesz teraz ostroznie wyjaé wentylator.

UWAGA

Uszkodzenie urzadzenia, jesli kable sygnatowe zostang uszkodzone podczas demontazu

Kable sygnatowe mogg ulec uszkodzeniu podczas demontazu wentylatora. Moze to
spowodowac awarie urzadzenia.

e Podczas demontazu wentylatora nalezy uwazaé, aby nie uszkodzi¢ kabli sygnatowych.

Kroki instalaciji

Aby ponownie zainstalowaé, wykonaj powyzsze kroki w odwrotnej kolejnosci.

Uwaga
Zwro¢ uwage na momenty dokrecania

Nalezy przestrzega¢ momentoéw dociggajgcych podanych w tabeli ,Momenty dokrecania
potgczen Srubowych”.
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6.4 Wymiana komponentow

6.4.23 Wymiana wentylatora, Active Interface Module, wielkos¢ HlI

Wymiana wentylatora
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Rysunek 6-31 Wymiana wentylatora, Active Interface Module, wielkos¢ HI
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Opis

Srednia zywotno$é wentylatoréw urzadzenia to 50 000 godzin. W praktyce jednak
zywotnos¢ zalezy od innych zmiennych (np. Temperatury otoczenia, stopnia ochrony szafy
itp.) | dlatego moze odbiega¢ od tej wartosci.

Wentylatory nalezy wymieni¢ w odpowiednim czasie, aby zapewni¢ dostepnos¢ urzadzenia.

Kroki przygotowawcze

e (Qdtgczy¢ naped od zasilania
e Zezwalaj na nieograniczony dostep
e Zdejmij ostone ochronng

Usuwanie

Postepuj zgodnie z ponumerowanymi krokami.

1. Odkre¢ sruby mocujgce zesp6t wentylatora (3 sruby).
2. Odtacz przewody zasilajgce (1 x,L”, 1 x,N”).

Mozesz teraz ostroznie wyjaé wentylator.

UWAGA

Uszkodzenie urzadzenia, jesli kable sygnatowe zostang uszkodzone podczas demontazu

Kable sygnatowe mogg ulec uszkodzeniu podczas demontazu wentylatora. Moze to
spowodowac awarie urzadzenia.

e Podczas demontazu wentylatora nalezy uwazaé, aby nie uszkodzi¢ kabli sygnatowych.

Kroki instalaciji

Aby ponownie zainstalowaé, wykonaj powyzsze kroki w odwrotnej kolejnosci.

Uwaga
Zwr6¢ uwage na momenty dokrecania

Nalezy przestrzega¢ momentoéw dociggajgcych podanych w tabeli ,Momenty dokrecania
potgczen Srubowych”.
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6.4 Wymiana komponentow

6.4.24 Wymiana wentylatora, Active Interface Module, wielkosé JI

Wymiana wentylatora

Rysunek 6-32 Wymiana wentylatora, Active Interface Module, wielkos¢ JI
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Opis

Srednia zywotno$é wentylatoréw urzadzenia to 50 000 godzin. W praktyce jednak
zywotnos¢ zalezy od innych zmiennych (np. Temperatury otoczenia, stopnia ochrony szafy
itp.) | dlatego moze odbiega¢ od tej wartosci.

Wentylatory nalezy wymieni¢ w odpowiednim czasie, aby zapewni¢ dostepnos¢ urzadzenia.

Kroki przygotowawcze

e (Qdtgczy¢ naped od zasilania
e Zezwalaj na nieograniczony dostep
e Zdejmij ostone ochronng

Usuwanie

Postepuj zgodnie z ponumerowanymi krokami.

1. Odkre¢ sruby mocujgce zesp6t wentylatora (3 sruby).
2. Odtacz przewody zasilajgce (1 x,L”, 1 x,N”).

Mozesz teraz ostroznie wyjaé wentylator.

UWAGA

Uszkodzenie urzadzenia, jesli kable sygnatowe zostang uszkodzone podczas demontazu

Kable sygnatowe mogg ulec uszkodzeniu podczas demontazu wentylatora. Moze to
spowodowac awarie urzadzenia.

e Podczas demontazu wentylatora nalezy uwazaé, aby nie uszkodzi¢ kabli sygnatowych.

Kroki instalaciji

Aby ponownie zainstalowaé, wykonaj powyzsze kroki w odwrotnej kolejnosci.

Uwaga
Zwro¢ uwage na momenty dokrecania

Nalezy przestrzega¢ momentoéw dociggajgcych podanych w tabeli ,Momenty dokrecania
potgczen Srubowych”.
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6.4 Wymiana komponentow

6.4.25 Wymiana wentylatora Active Interface Module Chassis-2

Wymiana wentylatora
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Rysunek 6-33 Wymiana wentylatora Active Interface Module Chassis-2
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Opis

6.4 Wymiana komponentow

Typowa zywotnos¢ wentylatora urzadzenia wynosi 40 000 godzin. W praktyce jednak
zywotnos¢ zalezy od innych zmiennych (np. Temperatury otoczenia, stopnia ochrony szafy
itp.) | dlatego moze odbiega¢ od tej wartosci.

Wentylator nalezy wymieni¢ w odpowiednim czasie, aby zapewni¢ dostepnos¢ urzadzenia.

Kroki przygotowawcze

Usuwanie

Kroki instalacji

e (Qdtgczy¢ naped od zasilania
e Zezwalaj na nieograniczony dostep
e Zdejmij ostone ochronng

Postepuj zgodnie z ponumerowanymi krokami.

Odkrec¢ sruby mocujace dolnej pokrywy (4 $ruby) i zdejmij pokrywe.
Odkrec¢ sruby mocujgce zespot wentylatora (6 Srub).

Zwolnij ztgcze zasilania wentylatora i wyjmij je.

Zwolnij kabel z uchwytu kabla.

Catkowicie wyjmij zesp6t wentylatora z urzadzenia.

agprOND=

Aby ponownie zainstalowac¢, wykonaj powyzsze kroki w odwrotnej kolejnosci.
Moment dokrecenia $rub mocujgcych zespotu wentylatora wynosi 10 Nm.

Moment dokrecenia srub mocujgcych ztacze wtykowe zasilacza wentylatora wynosi
0,5...0,6 Nm.

Moment dokrecenia srub mocujgcych dolnej pokrywy wynosi 10 Nm.
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6.4 Wymiana komponentow

6.4.26 Wymiana wentylatora, Basic Line Module, wielkosci FB, GB, GD

Wymiana wentylatora
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Rysunek 6-34 Wymiana wentylatora, Basic Line Module, wielkosci FB, GB, GD
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Opis

Srednia zywotno$é wentylatoréw urzadzenia to 50 000 godzin. W praktyce jednak
zywotnos¢ zalezy od innych zmiennych (np. Temperatury otoczenia, stopnia ochrony szafy
itp.) | dlatego moze odbiega¢ od tej wartosci.

Wentylatory nalezy wymieni¢ w odpowiednim czasie, aby zapewni¢ dostepnos¢ urzadzenia.

Kroki przygotowawcze

e (Qdtgczy¢ naped od zasilania
e Zezwalaj na nieograniczony dostep
e Zdejmij ostone ochronng

Usuwanie
Postepuj zgodnie z ponumerowanymi krokami.
1. Odkrec¢ sruby mocujgce wentylator
(dwie $ruby do rozmiaru ramy FB, trzy sruby do rozmiaru ramy GB)
2. Odtgcz przewody zasilajgce (1 x L7, 1 x ,N”).

Mozesz teraz ostroznie wyjg¢ wentylator.

UWAGA

Uszkodzenie urzadzenia, jesli kable sygnatowe zostang uszkodzone podczas demontazu

Kable sygnatowe mogg ulec uszkodzeniu podczas demontazu wentylatora. Moze to
spowodowac awarie urzadzenia.

e Podczas demontazu wentylatora nalezy uwazac, aby nie uszkodzi¢ kabli sygnatowych.

Kroki instalaciji

Aby ponownie zainstalowaé, wykonaj powyzsze kroki w odwrotnej kolejnosci.

uwaga
Zwro¢ uwage na momenty dokrecania

Nalezy przestrzega¢ momentoéw dociggajgcych podanych w tabeli ,Momenty dokrecania
potgczen Srubowych”.
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6.4 Wymiana komponentow

6.4.27 Wymiana bezpiecznikéw DC Smart Line Module, Active Line Module, oraz
Motor Module, wielkosé HX

Wymiana bezpiecznikéw DC
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Rysunek 6-35 Wymiana bezpiecznikéw DC Smart Line Module, Active Line Module, oraz Motor Module,
wielko$¢ HX
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Opis
Bezpieczniki DC sg zainstalowane we wktadce bezpiecznikowej. Aby wymieni¢ bezpieczniki,
nalezy wyja¢ wkiadke bezpiecznikows.

UWAGA

Awaria urzadzenia po zadziataniu bezpiecznika DC

Sasiednie bezpieczniki DC moga ulec uszkodzeniu w przypadku zadziatania bezpiecznika
DC. Brak wymiany wszystkich bezpiecznikdw moze spowodowac awarie urzadzenia.

e Po zadziataniu bezpiecznika DC, zawsze wymieniaj wszystkie bezpieczniki DC w tym
samym czasie. Zawsze uzywaj bezpiecznikéw tego samego typu.

Kroki przygotowawcze

e (Qdtgczy¢ naped od zasilania
® Zezwalaj na nieograniczony dostep
® Zdejmij ostone ochronng

Usuwanie
Postepuj zgodnie z ponumerowanymi krokami.
1. Zwolnij potgczenia DC na DCP i DCN (po cztery $ruby)
2. Odkre¢ nakretki (osiem srub)
3. Odkreci¢ sruby mocujgce ptytke przytaczeniowg obudowy (cztery $ruby) i zdjaé ptyte
przytaczeniowg
4. Wykre¢ srube mocujgca wktadke bezpiecznikowg (jedna $ruba)
Mozesz teraz wyja¢ wktadke bezpiecznika.
UWAGA
Uszkodzenie urzadzenia, jesli kable sygnatowe lub czesci plastikowe zostang uszkodzone
podczas demontazu Kable sygnatowe lub czesci plastikowe mogg ulec uszkodzeniu, gdy
wkiadka bezpiecznikowa zostanie wyjeta. Moze to spowodowac awari¢ urzadzenia.
e Podczas wyjmowania wktadki bezpiecznikowej nalezy uwazac, aby nie uszkodzi¢
zadnych kabli sygnatowych ani czesci plastikowych.
Mozesz wtedy wymieni¢ bezpieczniki DC.
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6.4 Wymiana komponentow

Kroki instalacji

Aby ponownie zainstalowac¢, wykonaj powyzsze kroki w odwrotnej kolejnosci.

Uwaga
Zwrd¢ uwage na momenty dokrecania

Nalezy przestrzega¢ momentoéw dociggajgcych podanych w tabeli ,Momenty dokrecania
potaczen srubowych”.
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6.4.28 Wymiana bezpiecznikéw DC, Smart Line Module, Active Line Module, oraz
Motor Module, wielkos¢ JX

Wymiana bezpiecznikéw DC
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Rysunek 6-36 Wymiana bezpiecznikéw DC, Smart Line Module, Active Line Module, oraz Motor Module,
wielkos¢ JX
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6.4 Wymiana komponentow

Opis
Bezpieczniki DC sg zainstalowane we wktadce bezpiecznikowej. Aby wymieni¢ bezpieczniki, nalezy
wyja¢ wkiadke bezpiecznikows.

UWAGA

Awaria urzgdzenia po zadziataniu bezpiecznika DC

Sasiednie bezpieczniki DC mogg ulec uszkodzeniu w przypadku zadziatania bezpiecznika
DC. Brak wymiany wszystkich bezpiecznikéw moze spowodowac awari¢ urzadzenia.

e Po zadziataniu bezpiecznika DC, zawsze wymieniaj wszystkie bezpieczniki DC w tym
samym czasie. Zawsze uzywaj bezpiecznikéw tego samego typu.

Kroki przygotowawcze

e (Qdtagczy¢ naped od zasilania
® Zezwalaj na nieograniczony dostep
® Zdejmij ostone ochronng

Usuwanie

Postepuj zgodnie z ponumerowanymi krokami.

1. Zwolnij potgczenia DC na DCP i DCN (po cztery $ruby)

2. Odkre¢ nakretki (osiem srub)

3. Odkreci¢ sruby mocujgce ptytke przytaczeniowg obudowy (cztery sruby) i zdjaé ptyte
przytaczeniowg

4. Wykre¢ srube mocujgca wkiadke bezpiecznikowg (jedna $ruba)

Mozesz teraz wyja¢ wktadke bezpiecznika.

UWAGA

Uszkodzenie urzadzenia, jesli kable sygnatowe lub czesci plastikowe zostang uszkodzone
podczas demontazu Kable sygnatowe lub czesci plastikowe mogg ulec uszkodzeniu, gdy
wkiadka bezpiecznikowa zostanie wyjeta. Moze to spowodowac awari¢ urzadzenia.

e Podczas wyjmowania wkfadki bezpiecznikowej nalezy uwazac, aby nie uszkodzi¢
zadnych kabli sygnatowych ani cze$ci plastikowych.

Mozesz wtedy wymieni¢ bezpieczniki DC.
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Kroki instalacji

Aby ponownie zainstalowac¢, wykonaj powyzsze kroki w odwrotnej kolejnosci.

Uwaga
Zwrd¢ uwage na momenty dokrecania

Nalezy przestrzega¢ momentoéw dociggajgcych podanych w tabeli ,Momenty dokrecania
potaczen srubowych”.

6.4.29 Wymiana bezpiecznikédw wentylatora

Basic Line Modules, Smart Line Modules, Active Line Modules oraz Motor Modules o konstrukgciji
Chassis zawierajg bezpieczniki wentylatora (-F10 / -F11), ktére mozna wymieni¢ w przypadku
awarii.

Active Interface Modules o konstrukcji Chassis zawierajg bezpieczniki wentylatoréw (-F101 / -
F102), ktére mozna wymieni¢ w przypadku awarii.

Active Line Modules i Motor Modules konstrukcji Chassis-2 nie zawierajg zadnych bezpiecznikow
wentylatora, ktére muszg by¢ zainstalowane na listwie zaciskowej X51 w zaktadzie.

Numery artykutéw do wymiany przepalonych bezpiecznikdéw wentylatoréw mozna znalezé na
liscie czesci zamiennych.

Uwaga
Usuwanie przyczyn usterek

Przed wymiang bezpiecznika upewnij sie, ze przyczyna usterki zostata znaleziona.
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6.5 Formowanie kondensatorow obwodu DC

6.5 Formowanie kondensatoréw obwodu DC

Opis

Jesli Basic Line Module, Smart Line Module, Active Line Module oraz Motor Module nie
byly uzywane przez ponad dwa lata, kondensatory obwodu DC muszg zostaé
zreformowane. W przeciwnym razie urzgdzenia mogg ulec uszkodzeniu, gdy napiecie
obwodu posredniego jest podtgczone pod obcigzeniem.

Jesli szafa zostanie oddana do uzytku w ciggu dwéch lat od daty produkcji, kondensatory
obwodu posredniego nie muszg by¢ ponownie formowane. Date produkcji mozna
odczyta¢ z numeru seryjnego na tabliczce znamionowe;j.

Uwaga
Okres przechowywania

Wazne jest, aby okres przechowywania byt liczony od daty produkciji, a nie od daty wysyiki
sprzetu.

Tabliczka znamionowa

Jznaczenie urzadzenia

Kod matnyoony
Mumer zamdwisnioay

Miesiac produkcji
Riok produkcii

Rysunek 6-37 Tabliczka znamionowa przyktadowego Active Line Module
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6.5 Formowanie kondensatorow obwodu DC

Data produkcji

Date produkcji mozna okresli¢ w nastepujacy sposob:

Tabela 6- 2 Rok i miesigc produkcji

Symbol Rok produkgji Symbol Miesigc produkgji

A 2010 1..9 Styczen do wrzesnia
2011 (0] Pazdziernik
2012 N Listopad

2013 D Grudzien
2014
2015
2016
2017
2018
2019
2020
2021
2022
2023

| Oo|IZ2|E|r|X|«|ZT|mm|O|O|@

Postepowanie w przypadku naprawy lub wymiany

Zamienny Line Module lub Motor Module lub odpowiadajgcy mu zamienny blok zasilania
nalezy ponownie uformowac po przechowywaniu przez okres dtuzszy niz dwa lata.
Kondensatory obwodu posredniego sg tworzone przez podigczenie napiecia sieciowego bez
podtgczonego obcigzenia przez co najmniej 30 minut.

W tym celu obwéd posredni musi by¢ wstepnie natadowany (tj. Wigczone Line Modules), a
sterownik istniejgcych Motor Modules nie moze by¢ aktywowany przez okreslony czas.

Procedura ponownego formowania poza uktadem napedowym

Zamienne zespoty napedowe, ktére muszg by¢ gotowe do natychmiastowego uzycia w
przypadku naprawy lub wymiany, mozna réwniez ponownie formowac indywidualnie i poza
uktadem napedowym. W tym celu urzadzenie nalezy podiagczy¢ do obwoddw formujgcych
opisanych ponize;..

Komponenty do obwodu formujgcego (zalecenie)

® Jeden roztgcznik bezpiecznikowy 3 AC 400V /10 Alub 690V /10 A

® Trzy zaréwki 230 V / 100 W na napiecie sieciowe 3 AC 380 do 480 V. Alternatywnie,
zamiast zaréwek mozna zastosowac trzy rezystory 1 kQ / 100 W kazdy (np.
GWK150J1001KLX000 firmy Vishay).
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6.5 Formowanie kondensatorow obwodu DC

® Szesc zarowek 230 V /100 W na napigcie sieciowe 3 AC 500 do 690 V, przy czym dwie
zarowki muszg by¢ potgczone szeregowo w kazdej fazie zasilania.

Alternatywnie, zamiast zarbwek mozna zastosowac trzy rezystory o mocy 1 kQ / 160 W
kazdy (np. GWK200J1001KLX000 firmy Vishay).

® R6zne mate elementy, takie jak oprawy lamp, kabel 1,5 mmz2 itp.

/\UWAGA

Porazenie pradem w przypadku zainstalowania gniazd lamp tak, aby nie byly izolowane

W przypadku zastosowania dwdch zaréwek potgczonych szeregowo izolacja oprawek
lamp nie jest przystosowana do wysokiego napiecia od 3 AC 500 do 690 V. Dotykanie
czesci pod napieciem moze spowodowaé smieré lub powazne obrazenia.

e W przypadku napiecia sieciowego od 500 do 690 V 3-fazowego pradu przemiennego

nalezy zainstalowa¢ dwa oprawy lamp potaczone szeregowo, tak aby byty doktadnie
zaizolowane - i zabezpieczy¢ je przed dotknieciem.

Formowanie obwodu Line Modules

Uwaga
Formowanie Line Modules

Napiecie musi by¢ dostarczane do Line Modules poprzez podtaczony Motor Module i
powigzane tacze DC.

Line voltage

Tu ?LZ oLs J)PE

Fuse switches

Incandescentlamps@ @ ®

Motor connection

Line Module Motor Module

u2

V2

w2

Module to be formed

Rysunek 6-38 Formowanie obwodu Line Modules

Moduty mocy chtodzone powietrzem 207
Instrukcja obstugi 09/2019, 6SL3097-5AE00-0BP2_PL



Konserwacja i serwis

6.5 Formowanie kondensatorow obwodu DC

Formowanie obwodu Motor Modules

Line voltage

?U ?LZ oLs J)PE
BN

Fuse switches

Incandescent Iamps® @ @

Motor Module
Motor connection
u2
V2
W2
A
PE

Module to be formed

Rysunek 6-39 Formowanie obwodu Motor Modules

Procedura

® Niedopuszczalne jest, aby formowane urzadzenie otrzymywato polecenie wigczenia
zasilania (np. Z klawiatury, BOP20 lub listwy zaciskowej).

® Podtaczy¢ odpowiedni obwdd formujgcy.

® Formowanie jest zakonczone, jesli napiecie obwodu posredniego nie rosnie.

Utrzymanie gotowosci operacyjnej poszczegdinych blokéw mocy do obstugi

Zaleca sie, aby w trakcie planowanych przestojow bloki elektroenergetyczne usytuowane
po stronie linii byly wymieniane w celu zapewnienia prawidtowego funkcjonowania blokéw
podczas obstugi.
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6.6 Recykling i utylizacja

Recykling i utylizacja

W celu przyjaznego dla srodowiska recyklingu i utylizacji starego urzadzenia nalezy
skontaktowac sie z firmg posiadajgcg certyfikat utylizacji starych urzgdzen elektrycznych i
elektronicznych oraz zutylizowaé urzadzenie zgodnie z przepisami obowigzujgcymi w
Twoim kraju.
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