SIEMENS

Run MyVirtual Machine

Skolni stroj SLV EDU
a jeho digitalni dvojce

Pétiosa frézka pro vyukové tcely SLV EDU od firmy SolidVision s fidicim systémem Sinumerik ONE je pfikladem podpory vzdé-
lavani spolecnosti Siemens. Stroj je uréen pro vyuku na stfednich i vysokych Skolach a pro Skoleni v tréninkovych centrech.
Umozriuje praktickd cviceni v technologii frézovani od nejjednodussich tloh aZ po komplexni tkoly v oblasti obrabéni v péti
osach. Ke stroji je k dispozici jeho kompletni digitalni dvojce, které slouzi k pfipravé programi a zakladnimu tréninku v u¢ebné

pro naslednou praktickou vyuku pfimo na stroji.

Run MyVirtual Machine
a digitalni dvojce stroje SLV-EDU

Programovaci pracovisté identické se strojem
+ softwarové rozsiteni 3D pro vizualizaci

stroje

Kontrola NC-programu a pfedchazeni kolizim
a tim i vysokym Skoddm na skute¢ném stroji

VSechny funkce ovladani stroje v oblasti
SINUMERIK Operate i strojniho panelu jsou
identické

Run MyVirtual Machine je idealni feseni
pro moznost programovat realny stroj

v identickém (1:1) virtudlnim prostredi
(ucebna) bez nutnosti blokovat realny stroj,
ktery mGze vyrabét nebo je vyuzity pro
praktickou vyuku
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Fast Protection

Fast Protection
Tool Length 56.206
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Hlidani kolize — detekce
kolizniho stavu

Diky 3D vizualizaci stroje (1:1) je v rdmci
pfipravy part programl mozné
nasimulovat nejcastéjsi mozné kolizni
stavy a vyzkouSet si feSeni situace

a uvedeni stroje zpét do funkéniho stavu
bez rizika poSkozeni redlného stroje nebo
nastroje

Zména barvy na vyraznou ¢ervenou —
detekce koliznich prvkd

Ovladaci oblast
~-Parametry”

Seznam (databaze) nastrojli, kde je mozné
definovat typ, geometrii a pfipadné
opotrebeni nastrojl

K sofistikované praci s nastroji je
k dispozici funkce ,sprava nastrojd”

Prehled a editace posunuti nulovych bodd
Parametry R, uZivatelské proménné

Snazsi odlad’ovani
programu

Kazdému ndstroji nebo fezné hrané
Ize pfitadit barvu pro odbér materialu

¢ Lepsi rozliseni pro vice obrabécich

operaci

Zobrazeni koliznich téles ve viech
reZimech a jejich zaznamenavani
a vizualizace

Snadna lokalizace chyb
v G-kodu

Collision

Collision

Collision

Collision

Collision

Collision

Collision

Collision

Collision

Collision

Collision 26.04.23,12:42:49

3D View Colliding Parts Channel States

04.0523,11:16:46 1
26.04.23,12:43:20 1
26.04.23,12:42:49 1

26.04.23,12:35:04 1

26.04.23,12:34:05 1
26.04.23,12:21:04 1
26.04.23,12:2034 1
26.04.23,12:17:41 1
26.04.23,12:17:36 1




