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SIWAREX Wagemodule und Applikationen - einfache Wiegung SIEMENS
Iug&nai‘y‘for&‘fa

= SIMATIC ET200SP -
SIWAREX WP321:
nicht eichfahig
keine Dosierung Plattform Waagen

1 = SIWAREX WT 231
stand alone:
nicht eichfahig
keine Dosierung

= SIMATIC S7-1200 -
SIWAREX WP231.:
als NSW eichfahig
keine Dosierung
Stand alone fahig

= SIMATIC S7-1500 -
SIWAREX WP52x:
nicht eichfahig
keine Dosierung

Stand alone fahig
Frei verwendbar © Siemens AG 2019

Silo Waagen

Kran Waagen



SIWAREX Wagemodule und Applikationen - automatische Waagen SJEMENS

Ilz\g,a«uf\ty for Ufa

= SIMATIC S7-1200 —
SIWAREX WP251.:
als NSW, SWE, SWA, SWT
und SKW eichféahig
Stand alone fahig

SWA —Selbsttatige
= SIMATIC S7-300/ 1500 — Waage Abflllen/Absacken
SIWAREX FTA:

als NSW, SWE, SWA, SWT
und SKW eichfahig SWE -Selbsttatige Waage Einzelwiegung

SWT - Selbsttatige Waage Totalisieren

Frei verwendbar © Siemens AG 2019



SIWAREX Wagemodule und Applikationen - kontinuierliche Waagen SIEMENS

SIMATIC S7-1200 -
SIWAREX WP241
als Bandwaage oder
Dosierbandwaage
nicht eichfahig

= ==g S|MATIC S7-300/ 1500 -
= SIWAREX FTC

als Band- , Prallplatten-,
Dosierbandwaage oder
Loss-in-weight

nicht eichfahig

Frei verwendbar © Siemens AG 2019

Prallplattenwaage
Schittstrommesser

Ilz\g,a«uf\ty for Ufa

Loss-in-weight /
Differential - Dosierung




Uberblick SIWAREX SIMATIC Elektroniken

SIEMENS

FTA FTC WT231
WT241

SIWAREX | CS/CF WP521 | WP231 | wWP241 WP251 WP321
WP522

Integration uber S7-300 S7-1.500/  S7-1200/ S7-1200/ S7-1200/ S7-300, S7-300 zentral/ S7-300 Uber RS485
in Steuerung ET200S; zentral/ zentral zentral zentral zentral 1.200, 1.500 S7-1.500, 400 zentral/ ModBus RTU
S7-300,400 S7-1.500, 400 uber uber ET200M S7-1.500, 400

Uber ET200M ET200SP Uber ET200M
Applikation Fullstand Fullstand Fullstand  Fullstand Bandwaage Dosierung Fullstand Dosierung Bandwaage Bandwaage
Silo Silo Silo Silo Batch Silo Batch Differenzial- Fullstand/

Plattform Plattform Plattform Plattform Abfullen Plattform Abfullen dosierung Plattform

Waage Waage Waage Waage Waage Verladen Waage
Eichfahig, «© $ % $ % gYs %
Zulassung NSW NSW, SWE, NSW, SWE, SWA,

SWA SWT, SKW

Alibi % © [% : - : X X -
Speicher Intern Intern MMC
PCS7 +APL x _ _ _ _
Standard
Stand « gYs % % %

Alone



Uberblick SIWAREX SIMATIC Elektroniken SIEMENS
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SIWAREX CS/CF U WP521/ WP231 WP241 WP251 WP321 FTA FTC WT231
WP522 WT241

Auflésung, Takt  64.000/  64.000/ +/- 4Mio/ +/- 4Mio/ +/- 4Mio/ +/- 4Mio/ +/- 2Mio/ 16Mio/ 16Mio/ +/- 4Mio/ 10ms
20ms 20ms 10ms 10ms 10ms 10ms 10ms 10ms 10ms
I/O's % % 3 DI, 4DA/pro 4Dl 4DA, 1 4 DI, 4DA, 1 4 DI, 4DA, 1 % 8 DI, 8DA, 8 DI, 8DA,
Kanal AO AO AO 1 A0 1A0
Parametrierung
HMI Uber S7 -
HMI direkt x x X x X
Siwatool V4.0 V2.35 V7.0 V7.0 V7.0 V7.0 V7.0 V4.0 V4.0 V4.0
Schnittstellen RS232, RS232, TCP/IP TCP/IP TCP/IP TCP/IP RS485 RS232, RS232, RS485 ModBus
TTY TTY ModBus, ModBus, ModBus, ModBus, RS485 RS485 RTU
RS485 RS485 RS485 RS485

ModBus RTU ModBus RTU ModBus RTU ModBus RTU

Frei verwendbar © Siemens AG 2019



TIA Portal SIEMENS
Flexible Softwareplattform flr die Automatisierung lngenuity for ife

TIA Portal Programmierung von CPU, HMI-Panel, Antriebe

Bestehendes Projekt 6ffnen . . . . pn .
_ t ’t = Freie, applikationsspezifische Gestaltung der Programmablaufe,
@ Heues Projelct erstellen Visualisierung im HMI Panel Visualisierung, Prozesswerte,

Frojekt mignieren Befehlsausflihrungen, Passwort Level,..

} Projekt schlieBen

= Modulare und einfache Anpassung der Anforderungen flr die
Anlagen-Erweiterung

= Einbindung und Parametrierung von Antriebe

S = Vernetzung der einzelnen Komponenten untereinander bzw. zu
Steuerungen andere Anbieter Uber Standard Bausteine

b Erste Schritte

= Vorteil: umfangreiches Baugruppenspektrum, wie digitale /analoge Ein- und Ausgange,

Technologiemodule, Netzwerkkomponenten, etc..

Frei verwendbar © Siemens AG 2019
Seite 8 G. Angelov RC-DE PD PA BUS PI



TIA Portal
Hardware Katalog

Standartsicht

[ r_f-{:c'ntmller

» [ HMI

b ﬁ PCSysteme

[ F_f.'ﬁ.ntriebe & Starter

» r_f. MNetzkomponenten

» (g Erfassen & Uberwachen

» gl Dezentrale Peripherie

v [ Stromversorgung & verteilung
[ ﬁ Feldgerite

2 F_E-WE-iterE Feldgerdte

Frei verwendbar © Siemens AG 2019
Seite 9

Sicht mit Projekt Filter

W Filter Profil: |«:-'?-.IIE::-
r (st

» [l Signalboards

v [ Kemmunikationsboards
b ﬁ Battery Boards

» (g D

» (g DO

v [ DIIDQ

v g A

v [ AQ

v [ AllAQ

» [ Kemmunikationsmodule

b ﬁ Technologiernmodule

E Filter Profil: hlle=

~ [l

» [l CPU 1211C ACIDCIRly
[mgi CPU 1211C DOIDOIDC
(i cPU 1211C DOIDCIRlY
(il CPU 1212C ACIDCIRly
[hgi CPU 1212C DOIDOIDC
[fgi CPU 1212C DCIDCIRly
(il CPU 1214C ACIDCIRly
[mgi CPU 1214C DOIDOIDC
(i CPU 1214C DOIDCIRlY
[l CPU 1215C ACIDCIRly
[mgi CPU 1215C DOIDOIDC
(i CPU 1215C DCIDCIRlY
[ CPU 1217C DO/IDCIDC
(@ CPU 1212FC DCIDCIDC
[ cPU 1212FC DOIDCIRlY
[m CPU 1214FC DCIDCIDC
[ cPU 1214FC DOIDCIRlY
(@ cPU 1215FC DOIDCIDC
[ CPU 1215FC DCIDCIRly
¢ (i Micht spezifizierte CFU 1200

]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]
]

v (i Signalboards

¥ 5 Kommunikationsboards
¢+ [ Battery Boards

v (g DI

» [ po

v (g DliDG

v [ A

» [ A0

v (g AliAG

» ﬁ Kommunikationsmodule
« [l Technologiemodule

~ [ Wegemodule
v [ SIVIBREX WF231
v [l SIVMBREX WF241
v [ SIVMBREX WF251
» r_f. Condition Manitoring Systern
» [l 10-Link Master
» (i Fower Signal Booster

SIEMENS
lngenuity for tife

Sicht mit Projekt Filter
(z.B. S7-1200 Steuerung )
Baum ausgeklappt

G. Angelov RC-DE PD PA BUS PI



TIA Portal Staffel - Software Pakete / Lizenzen SIEMENS
Iug,ev\uf\ty«foru'[a

Unterschiedliche TIA Portal Varianten je nach Funktionsbedarf:

# Bestehendes Projekt dffnen =

Neues Projekt erstellen Prﬂg ram l'I"IiEfS Prach en Masch inennahes |

brojekt migrieren KOP, FUP. SCL, AWL", S7-GRAPH" Bedienen und Beobachten
Frojekd sehlieten " nur fur S7-300/400/1500/WinAC  und Prozessvisualisierung (SCADA)

WinAC

SCADA

$7-1500

PC Einzelplatz

= |
o
w
§ Comfort Panels
5 und x77 und Mobio SN
a (ohne Micro-Panels)

S7-400

Welcome Tour

Erste Schritte 57-300
ET 200 CPU

‘ S7-1200

Fur eichpflichtige Applikationen Comfort Panels wg. WINDOWS Betriebssystem

Frei verwendbar © Siemens AG 2019 fur die MelBwertverschllisselung erforderlich!
Seite 10 G. Angelov RC-DE PD PA BUS PI

Professi

Advanced

Totally Integrated Automation

Comfort

Basic Panels

8

LP330€ + 99€ )] 699€

Basic




Integration SIWAREX im TIA

oo | SIEMENS
Beispiel SIWAREX WP231 ( NSW — Waage) ingSIMATIC S7-1200 Ingesmity for tife
Hardwarebasis SIMATIC S7-1200 Demokoffer
SWITCH S$7-1200 CPU WP231  WP241  WP251 o R y 5
pronets T SIMWAREX Analogl SIWAREX Analog [SIWAREX Analog §
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, = Bunker /
2 Silo
"""""""""""" =
L

. und los geht's

Frei verwendbar © Siemens AG 2019
Seite 11
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SIWAREX WP231 SIEMENS
Beispielprojekte im SIOS Siemens Industry Online Support lngenuity for Life

Das S7-Beispielprogramm steht im Internet als Download zur Verfligung:

£ TN

TIA-Portal Programm "Ready for use" fiir SIWAREX WP231

Beitrag  Betrifft Produki(e)

i

i} READY FOR USE_LEGAL FOR_TRADE.Zip (26.8 MB)

Dieses Beispielprojekt ist geeignet flr eichfanige Waagengmit eichfahiger Anzeige SecureDisplayl Es ist zu beachten, dass eichrelevante Maske
Eichzertifikat passen missen. Das Beispielprojekt beinha ltiinstanzfahig) fur die S7-1200 Basic Controlle

Die .zip-Datei beinhaltet folgende Komponenten:

= TIA Portal V13 SP1 und V14 Beispielprogramm mit SIWAREX WP231 — TP700 Comfort — 57-1214 CPU V2.2
= TIA Portal V13 SP1 und V14 Beispielprogramm mit SIWAREX WP231 — TP700 Comfort — $7-1214 CPU V3
) = T|A Portal Y13 SP1 und V14 Beispielprogramm mit SIWAREX WP231 — TP700 Comfort — S7-1214 CPU V4

ACHTUNG:
Es muss immer das/die bezlglich der CPU-Firmware-\Version passende Projekt/Bausteinversion genutzt werden!

Eib ready for_use s7.zip (58,6 MB)
Das Beispielprojeki/die Bibliothek beinhaltet den SIWAREX WP231 Baustein (multiinstanzfahig) fur die S7-1200 Basic Controller V2, V3 und V4.

Die .zZip-Datei beinhaltet folgende Komponenten:

" TIA Portal V13 SP1 und V14 Beispielprogramm mit SIWAREX WP231 — TP 700 Comfort - 57-1214 CPU V2.2
TIA Portal V13 SP1 und V14 Beispielprogramm mit SIWAREX WP231 — TP 700 Comfort - S7-1214 CPU V3

" TIA Portal V13 5P1 und V14 Beispielprogramm mit SIWAREX WP231 — TP 700 Comfort - 37-1214 CPU V4
m TIA Partal W13 SP1 und W14 Ransteinhihlinthek fitr S7-1200 CPITWD 2 WA N ond WA

Link: http://support.industry.siemens.com/cs/document/66825585/tia-portal-programm-ready-for-use-f%C3%BCr-siwarex-wp231?dti=0&Ic=de-DE
Frei verwendbar © Siemens AG 2019

Seite 12 G. Angelov RC-DE PD PA BUS PI



http://support.industry.siemens.com/cs/document/66825585/tia-portal-programm-ready-for-use-f%C3%BCr-siwarex-wp231?dti=0&lc=de-DE

TIA Portal V15

Start Menu Bestehendes Projekt 6ffnen:

Bestehendes Projekt 6ffnen
Neues Projekt erstellen
Projekt migrieren

Projekt schlieBen

Welcome Tour

Erste Schritte

® Installierte Software

® Hilfe

Oberflachensprache

Seite 13

I

Bestehendes Projekt 6ffnen

SIEMENS

Ilz\gzv\ui\ly for (Xft

Totally Integrated Automation

PORTAL

Zuletzt verwendet

Projekt
S CPUT274_WP231LT_TPFO0_TAVI4_V15.apl15
_] Containerwaage_V3.5_Barcode.apls

[] S7-1200_WP231_WP241_WP251_WP321_TP700_W13_SP1_UP5_V1__

Ffad

Letzte Anderung

D:\ProjekteWorkshops12019Workshop_Eichpfl_Waagen_ind TIABeispiel_WP231\READY_FOR_USE_LE... 29.01.2019 11:16:42

D:\Projekte\Boehringer_Ingelheim\software\TA Portal_ Projekt

12.12.2018 16:58:09

D:\ProjektelDermomodellelDemokoffer_WPIWV14_SP11S7-1200_WP231_WP241_WP251_WP321_TP700_.. 11.01.2019 14:01:58

[<]

[T Basis-ntegritdts prifung aktivieren

| Durchsuchen | | Entfernen

G. Angelov RC-DE PD PA BUS PI



TIA PortaI"V15 o SIEMENS
Start Men Bestehendes Projekt 6ffnen: lngemuity for Life

Projekt/Bibliothek hochriisten (1600:000363)

Projekt / Bibliothek wird hochgeriistet

g

20%

MNeues ProjektiNeue Bibliothek wird aktualisiert.

Restdauer in Sekunden: 36

Im Startbild wird dynamisch der Secure Display Gewichtswert (per

Befehl) eingeblendet

0K ” Abbrechen | Gerdte

] CPU1214_WFP231LT_TP700_TIAV14_V15
ﬁb' Meues Gerat hinzufiigen
EE,J Gerdte & Netze
» [ CPU [CPU 1214C DO/DC/DC]
= [ HMI [TP700 Comfort]
Y Gerdtekonfiguration
% Online & Diagnose
Y Runtime-Einstellungen
- [ Bilder
ﬁ Neues Bild hinzufiigen
[] 0.0.0_DR15_Freset_Tare
[] 0.0.0_Menu_main
F | 0.0.0_Scale_View_1
[] 0.0.0_Service_Adv_Scale_Para

T

leer | 1/4d0| >< | | pt | +0e | ew1 | Gw 2 | Service Error

[] 0.0.0_Service_Ethernet

[[] 0.0.0_Service_Quick_Start
[] 0.0.0_Service_Recalibration
[] 0.0.0_Service_Recovery

] 1.0_Menu_setup

] 1.1_Recalibration

] 1.2.1_Quick Start_1

[] 1.2.2_Quick_Start_2
[] 1-2.3_Quick_Star_3

[] 1.2.4_Quick_Start_Manual_Calibration_1

Seite 14 G. Angelov RC-DE PD PA BUS PI




Integration SIWAREX WP231 SIEMENS
Il«\g,ev\uf\ly«for&‘fe

Vorgehensweise bei der Integration einer
) Bestehendes Projekt 6ffnen Waage WP231:

Neues Projekt erstellen

1. Programmierung der CPU Hardware + Software

Projekt schlieBen

2. Gestaltung der Visualisierung

3. Secure Display Einbindung in der S7 und HMI

Welcome Tour

Erste Schritte

Totally Integrated Automation

Frei verwendbar © Siemens AG 2019
Seite 15 G. Angelov RC-DE PD PA BUS PI



Integration SIWAREX WP231

A D P700 A

Programmierung

der CPU — Geréate und Netze / Hardware Katalog:

SIEMENS
lngenuity for tife

Ramanu ainanan B

e an R e Laill Frans s =0

mmam s T

|5';l Topologiesicht ||ﬁg‘t| Netzsicht |||]'f Geratesicht | Optionen
d# [ CPUICPU 1214C] =i | | Geriteiibersicht | -
A~
N E Wiodul Steckplatz | E-Adresse w7 | Katalog
Q‘f’ 103 |<5ucher1:- |E
?gﬁj_ = 102 E Filter Profil: <Alle= |V|
101
& g% U ; v (@ cru
-
—— 11 o1 » [ signalboards
- » [l Kommunikstionsboards
Al2_1 12 6467 =
4 5 13 + [ Battery Boards
« [ BE 1297
SiEmERs HSC 1 116 1000...1003 [l ST IETCI R
HSC_2 117 10041007 =
» [ DI
HZC 3 118 1008...1011 =
[~ » [ DQ
HZC 4 119 10121015 =
S~ » [ DIIDQ
HZC 5 120 1016..1019 =
» [ Al
= 121 1020..1023 =
1 » LW AQ
_ Pulse_1 132 r=
I Fulee 2 » [ AlAQ
e
B Pul _3 » LrTommunikations module
= ulse
Pul _4 vETechnologiemodule
ulse
= : - E Waigemaodule
» PFROFIMET-:chnittstelle_1 E RSN
-
SIWAREX WP231 2 68..99
3
n » [ SIWAREX Wir241
- » [l SIWAREX WP251
= [J E Condition Monitoring System
= » [ 10-Link Master
3 [J E Power Signal Booster
El
v | Information
Gerat: ;
<] [>] [100% [l —e— & <]| I | >
|§ Eigenschaften ||"i-'» Info i) || %) Diagnose |

Allgemein

SIMAREX WP231

(

v RC-DE PD PA BUS PI



Integration SIWAREX WP231

Programmierung der CPU — Gerate und Netze / Hardware Katalog:

Gerdte

CPU1214_WP231LT_TP700_TIAV14 V15 » CPU [CPU 1214C DUDODC]

¥ ] CPUT214_WPZ31LT_TF700_TIAVT ...

ﬁ Neues Gerdt hinzufiigen

ﬁﬂ-h Gerdte & Netze

~ ([ CPU [CPU 1214C DC/DC/DC]
[IY Geratekonfiguration
%/ Online & Diagnose
= I':E! Pragrammbausteine

[ Meuen Baustein hinzufii...

2 Cyclic interrupt [OB35]
4 Main [0B1]
48 CMD_HANDLING [FC30]
48 SOT[FB1]
2 WP231PR [FB231]
i@ sDT.DB [DB1]
& WP231PR_DB [DB231]
» 2 systembausteine
4 E Technologieobjekte
» Externe Quellen
4 Q FLCVariablen

2]

gﬂﬂ- [ cPU [CPU 1214C]

7-1200 Baugrupp...

Frei verwendbar © Siemens AG 2019

Seite 17

103 102 10

SICMERE

[ & & (&l

SIEMENS
lngenuity for tife

Adresse festlegen ( 32 Bytes)

J Allgemein || 10-Variablen

b Allgemein
 WP231

Parameter

T =il |

|| Systemkonstanten H Texte
ElA-Adressen
Eingangsadressen
@drﬂsse: |EB 3
——
Endadresse: |99

Organisationsbaustein:

Proze=sabbild

| (Automatische Aktualisierur

: | Automatizche Aktualisierung

G. Angelov RC-DE PD PA BUS PI



Integration SIWAREX WP231

Erforderliche S7 - Bausteine

+ [ CPU [CPU 1214C DC/DC/DC]
[IT Gerdtekonfiguration
% Online & Diagnose

- r:i:. Frogrammbausteine

ﬁ*b' Meuen Baustein hinzufig...

M Cyclic interrupt [DB35]
& Main [OB1]

4 CMD_HANDLING [FC30]
4 SOT[FE1]

38 WP231FR [FB231]

@ SDT_DE [DE1]

S WP231PR_DB [DB231]

Seite 18

OB1 — zyklischer

Programrg

SIEMENS
lngenuity for tife

FB231- zyklische Kommunikation
CPU <-> Waage uber DB231 als Schnitt-
stelle

N

FB1 — Eichdaten Verschlisslung (OCX
Script) mit DB1 als Ablage

[

]

OB35 -100ms
Interrupt

>

FC30 — Befehlsabwicklung, z.B. Tarieren,
Nullstellen, Daten lesen, Daten schreiben
+ zyklisches Lesen von Datensatz 30 + 34

Datensatz 30 = Brutto, Netto, Tara, Status
Datensatz 34 = Brutto/Netto als ASCI|

G. Angelov RC-DE PD PA BUS PI



Integration SIWAREX WP231

SIEMENS SIMATIC HM|

SIEMENS
lngenuity for tife

Siwarex @

['oW2 | serwce] Emor

T [ er [ 49 [ew1

Alle Daten, Parameter werden Uber den Waagen DB vom FB231 abgewickelt!
Z.B. Gewichtseinheit andern und aktuelle Werte zyklisch lesen

CPU - Programm

o = ~ DRO3 Struct DR3 Calibration Farameter

i | = DR_MO Uint Data record number

b | L DE_LEM Int Length

i | = APPL_ID Nint Application

i | = DR_WERSI_.. nt Version of data record

| = SCALE_M... stying[12] ' ' Scale name

i | = WEIGHT_... Stryngl4] o @ Weight unit

pir | = LETTER_G... UIn 14 rter for gross weight (Default=5

d = ™~ DR300 Strudt DR30 FrocesJgte . .

ot | = DR_MNO Uint 30 30 Data record number FunktlonSbaUSteln
7 = DR_LEM Ulnt 60 ) Length » Call FB231

o | = APPL_ID Ulnt 101 101 Application

| L] DR_VERSI... Uint 1 Wersion of data recorc

T | = ¢ SCALE_ST.. Struct scale Status Word

T | = ¢ SCALE_ST.. Struct Scale Status Waord 2

o | = OPERATIO .. UInt 0 o Operaticn error wWord

o - TECHMNOL... Uint o Technological erg Ja],

o - GROSS_PR... Real 0 2240 Gross procg#® weight (Filter 1)

o= MET_FRO... Real 0. 2240 Met paeffess weight (Filter 1) Einheit ,,kg“ schreiben
o | = TARE_PRO ... Real 0. 0.0 Are process weight

i = GROSS_M... Real 0.0 224.0 GrossiMet weight (legal) Istwerte lesen
a = GROSS_M... Real 0.0 @ GrossiMet weight =10 (legal)

o | L] TARE Real 0.0 0.0 Tare weight {legal

o | = GROSS_PR... Real 0.0 2240 Gross process weight (Filter 2}

o | = MET_FRO... Real 0.0 2240 Met process weight (Filter 2}




Integration SIWAREX WP231 SIEMENS
Kommunikation CPU <-> SIWAREX -> Datensatz Struktur Waagen - DB DB231 lngemuity for life

WP231PR_DB
Marme Datentyp Start.. Beobacht.. Einstellwert Uberwac.. Kommentar
D~ ipus aktuelle HW Adresse
4l = ADDR Dint 0 68 Base address of siwarex module nur |esend
<0 * Output
< = LIFEBIT Bool false TRUE Lifebit of siwarex module
S | InQut
4 ¥ Static
< = P internal Struct
4] = i MaxLifE'BitCE Uint 500 S00 .
a= [owa it 2034|2034 - — Befehlsbereich
<1 = ChMD_B Int o o
<] = M s_CMD1 Struct e/—/ Comrmand with highest priority
<l = M s_CMD2 Struct Comrnand with medium pricrity
] = M s ChMD3 Struct Command with lowest priority
4l = »_s CMD curr Struct Meldebereich
4@= |boCMDERR  Bool  false | FALSE ///_
<] = M s_FB_STATUS Struct Status of —
< = w_ErrorCDde ‘Word 1650 16#0000 Ausgabe Werte Uber
iy L LT Peripheriebereich
<11 = M DRO3 Struct
-1l = M DRO4 Struct
< = M DROS Struct
<1 = M DRO& Struct
a = o oro7 Struct DS 3 — 18 Parameter Werte
it * LR Struct zu Schreiben
<11 = M DROS Struct
<1 = M DRIO Struct
<1 = M DR12 Struct DR12 Etherr rameter
<] = M DRI3 Struct DR13 RS485 Farameter
<1 = MW DR14 Struct DR14 S7 Interface Parameter DS 30_34 Aktue”e Ausgabe Werte
<] = M DR15 Struct Zum Lesen
<1 = M DRIG Struct
<] = M DR17 Struct
<] = M DR18 Struct
< = M DRZD Struct
@ = o DR31 Struct DS 35 verschlisselte Mel3werte
<] = M DR32 Struct
<] = M DR34 Struct Zum Lesen
< = DR35 Struct
<1 = » DR41 Struct
< = » DR42 Struct
1= b DR4S e G. Angelov RC-DE PD PA BUS PI




Integration SIWAREX WP231
Befehle auslosen - Befehl Codes / Nummern

Befehls- Beschreibung
nummern

- 1-1999

2000 + x

4000 + x

7001

7002

Seite 21

Direkte Befehle, z.B. Nullstellen, Tarieren, Protokollieren, etc., gemaf}
Befehlsliste

Lesen eines Datensatzes, X entspricht der Datensatznummer.
Beispiel: Datensatz 3 (Justagedaten) vom SIWAREX-Modul an die
SIMATIC-CPU ubertragen -> 2000 + 3 = Befehlscode 2003

Schreiben eines Datensatzes, X entspricht der Datensatznummer.
Beispiel: Datensatz 3 (Justagedaten) von der SIMATIC-CPU an das
SIWAREX-Modul tibertragen -> 4000 + 3 = Befehlscode 4003

Alle Daten lesen - Lese alle Datenséatze von der SIWAREX in die
CPU

Alle Daten schreiben - Schreibe alle Daten von der CPU in die
SIWAREX
(Servicemode muss zuerst tiber Befehlscode 1 eingeschaltet sein)

SIEMENS

[ ngenu n‘y for life
Tabelle 10- 1 Befehle 1 ... 99: Service-Befehle
Befehls- | Befehl Beschreibung
code
1 Servicebetrieb Ein Servicebetrieb einschalten
2 Servicebetrieb Aus Servicebetrieb ausschalten
3 Testbetrieb Ein (Simulation) Testbetrieb einschalten. Anstelle des

Messwerts wird der Simulationswert aus
Datensatz 16 fur die Berechnung der
Prozesswerte verwendet.

Testbetrieb Aus (Simulation) Testbetrieb ausschalten

Werkseinstellung laden Der Befehl bewirkt das Zuriicksetzen der
SIWAREX auf den Zustand "ab Werk". Dabei
werden:

Ausschnitt aus Siwatool V7

f -|mmm- B -
Mullstellen (1001)
Tarieren (1011)

Tara ldschen (1012)
Taravorgabe 1 giltig (1013)
Taravorgabe 2 giiltig (1014)
Taravaorgabe 3 giltig (1015)
Taravorgabe 57 giiltig (1016)
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Integration SIWAREX WP231
Handling Befehle — Befehlslibergabe tUber CMD3

Befehlsfacher CMD1 - 3

Befehlsfach A, B + CMD3 — HMI Visu

<] = CMD_A Int 203

40 = CMD_B Int 0

4 = * = ChD1 Struct

4] = i_CMD_CODE Int 0 0

| u bo_CMD_TRIGGER Bool falze | FALSE
| L] bo_CMD_InProgress Bool falze | FALSE
<] L bo_CMWD_FinishedOK Bool falze | FALSE
< u bo_CMD_FinishedErrar Bool falze | FALSE
< = * £ ChD2 Struct

4] = i_CMD_CODE Int 0 0

<1 u bo_CMD_TRIGGER Bool falze | FALSE
| L] bo_CMD_InProgress Bool false | FALSE
| u bo_CWD_FinishedOK Bool falze | FALSE
| L] bo_CMD_FinishedError  Bool falze | FALSE
<] = * s CMD3 Struct

- /i' i_CMD_CODE Int 0 2034
| L] bo_CMD_TRIGGER Bool falze | FALSE
<] L bo_CMD_InProgress Bool falze | FALSE
<1 u bo_CMD_FinishedOK Bool falze  TRUE
| L] bo_CMD_FinishedError  Bool false | FALSE

Seite 22

B 11.950 kg

[CRFRTR TR R 1N

2034
%DB231.DEWASS
“WF231FR_DE".
CMD_A —

2030
%DB231.DBWAGD
"WF231FR_DB".
CMD_B —

FALSE

WDB231.

DBX4721

"WP231PR_DE".

t CMD3 bo_
CMD_InFrogress ——

2030
%DE231.DBWATO
"WP231PR_DB".
s_CMD3.0_
CMD_CODE —

EMN

CMD_A

CMD_B

TFC30
"CMD_HAMDLING®

CMD3_In_
Progress

2034

ChMD3_TRIGGER

CMD3_CODE

EMNO

SIEMENS
lngenuity for tife

{ |2032 || DS 30 + DS34 (CMD_A + CMD_B) lesen, wird abwechselnd durch
2030 FC 30 CMD_Handling tilber CMD 3 in OB35 alle 100ms ausgefiuhrt

Datensatz 30 = Brutto, Netto, Tara, Status
Datensatz 34 = Brutto/Netto als ASCII

TRUE
YDB231.
DBXA72.0
"WF231PR_DE
s _CMD3 bo_
CMD_TRIGGER

G. Angelov RC-DE PD PA BUS PI



Integration SIWAREX WP231 SIEMENS

Handling Befehle — Befehlslbergabe Uber CMD2 lngenuity for Life

Befehlsfacher CMD1 - 3
Befehlsfach CMD2 — fiir HMI Visu und Steuerung . WDB231 .
4= CMDA Int 2034 |2034 | VWF231PR_DE
] = CMD_E Int 0 2030 o
4l s v s_CMD1 Struct W B231
4 = i CMD_CODE Int 0 0 "WP231PR"
4] = bo_CMD_TRIGGER Boal falze  FALSE
< L bo_CMD_InProgress Bool falze | FALSE . EM LIFEEIT
<] L bo_CMWD_FinishedOK Bool falze | FALSE -0
<0 " bo_CMD_FinishedError  Boal falce  FALSE 0o — ADDR EMND
< = * £ ChD2 Struct
4] = i_CMD_CODE Int 0 0 <] S _CMD2:
2 - E”—E:E—ITRLGGER :“‘: 'f:"* E:iiék Befehlsnummer in CMD_Code eintragen Sefehlscod .

= o_CMD_InFrogress oo falsg . efehlscodes, z.B.
b1 = bo_CMD_FinishedOK Bool falzg] FALSE | bO—CMD—Trlgger setzen

= b inished | false . .. -
2 — CMDD—;”D—F'”'E =dError :::n | FAE ,\ OK Rickmeldung mit FinishedOK o -| - - &
41 = i CMD_CODE Int 0 2034 innerhalb mehrere Programmzyklen Mullstellen (1001)
4 = bo_CMD_TRIGGER Boal falz:=  FALSE _
<41 = bo_CMD_InProgress Bool false | FALSE W FB231 fiihrt Befehl i halb B |:1|:|11:I
4] = bo_CMD_FinichedOK Boaol falze | TRUE aagen unrt betenlinnerha Tara loschen (1012)
< = bo CMD_FinishedError  Bool falze | FALSE mehrere Programmzyklen ( 10ms Taktl) .

und setzt den Trigger auf ,,0“ zuriick Taravorgabe 1gliltig (1013)

Taravorgabe 2 giltig (1014)
Taravorgabe 3 giltig (1015)
Taravorgabe 57 glltig (1016)
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Integration SIWAREX WP231 SIEMENS
Handling Befehle — Befehlstbergabe tber CMD1 lngenuity for Life

Command_CMD1 kann, muf3 aber nicht genutzt werden!

Befehlsfacher CMD1 - 3 Prioritat CMD1-3:

CMD3 - niedri
Befehlsfach CMD1- S7 Steuerung . g
< CMD2 - mittel
<] = CMD_A Int 2034 |2034 |
47 = CMD_B Int 0 2030 CMD1 - hoch
4] = ¥ s CMD1 Struct
g = i CMD_CODE Int o 0 <) S CMD1:
@ =  bo CMD_TRIGGER Bool sieel pALSE S| Befehlsnummer in CMD_Code eintragen
- = bo_CMD_InProgress Bool falze] | FALSE bo CMD Trigger setzen
] = bo_CMD_Finished QK Bool falze| FALSE = — —
R 11 = bo_CMD_FinishedErrar Bool falze] | FALSE \ OK RUCkmeIdung mlt FInIShedOK
i - Eae Hruet R innerhalb mehrere Programmzyklen
4] = i_CMD_CODE Int 0 0 9 y
4 = bo_CMD_TRIGGER Boal fal:e  FALSE
< = bo_CMD_InProgress Bool false | FALSE Befehlscodes, z.B.
2 - :”-EEE—?”F:E:S“ g””: el :ii Waagen FB231 fithrt Befehl innerhalb
0 nisne rror o0 milse -
i « CEEE et mehrere Programmzyklen ( 10ms Takt!) 5P '| ] - - B
41 =  i_CMD_CODE Int 0 2034 und setzt den Trigger auf ,,0“ zuriick Mullstellen {1001)
g = bo_CMD_TRIGGER Boal fal:e  FALSE _
<20 [ bo_CMD_InProgress Bool false | FALSE - :!{DBEE-I . e |:1|:|11:I
4] = bo_CMD_FinichedOK Boaol falze | TRUE WP231 PR_DEI Tara loschen (1012)
1| [ bo_CMD_FinishedError | Bool false |FALSE H':FH-231 Taravorgabe 1 giiltig (1013)
“WP231PR" Taravorgabe 2 giiltig (1014)
EN LIFEEIT Taravorgabe 3 giltig (1015)
- Taravorgabe 57 glltig (1016)
58— ADDR EMNO
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Integration SIWAREX WP231

Abarbeitung / Priorisierung der Befehle

Befehlsfacher CMD1 — 3 Priorisierung

SIEMENS
lngenuity for tife

CMD_A < Int 2034 2034 CMD_A + CMD_B werden abwechselnd tiber FC Command
CMD_E < T o FAVELY] in CMD_3 eingetragen ( 100ms Takt OB35)
Pz _CRDA Struct
P o= _CKD2 Struct — :
b < CMD3 < P | CMD_3 + CMD_l + CMD_2 werden priorisiertin
> 5 CMD_curr < e Ty Elgﬂz[;_lc'urrsilr;gifragen /g?mhar;aged und vom
=  i_CMD_CODE Int o (2030 ) 'M > /7-2yKkius ausgetunr
= bo_CMD_TRIGGER Bool false | FALSE
L] bo_CMD_InProgress Bool falze | FALSE
_ ) Befehlscodes, z.B.
L] bo_CMD_FinishedOK Bool falze | TRUE “NB231
L] bo_CMD_FinishedError  Boal falze | FALSE "“WF231FR DB" SP ,|=, - @
bo_CMD_ERR Bool falze  FALSE - -
“FB231 Mullstellen {1001)
"“"WP231PR" Tarieren (1011)
Tara loschen (1012)
EM LIFEEBIT
- Taravorgabe 1 giltig (1013)
- ADDR ENO Taravorgabe 2 giltig (1014)

Seite 25

Taravorgabe 3 giltig (1015)
Taravorgabe 57 glltig (1016)
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Integration SIWAREX WP231
Beispiele: Daten schreiben, Modultausch Gber S7 -Programm

Befehlsfach CMD1- S7 Steuerung
4 | 2034 J

2030 4
1. Servicebetrieb Ein:
0 ->in CMD_Code ,,1“ eintragen
false|  FALSE 2. DS3 schreiben:

<] =
]

= = S O == =T === -

Seite 26

-

CMD_A
CMD_B
s_CMD1

i CMD_CODE
bo_CMD_TRIGGER
bo_CMD_InProgress
bo_CMD_FinishedQK
bo_CMD_FinishedErrar

s_CMD2

i_CMD_CODE
bo_CMD_TRIGGER
bo_CMD_InFrogress
bo_CMD_FinishedQK
bo_CMD_FinishedError

s_CMD3

i CMD_CODE
bo_CMD_TRIGGER
bo_CMD_InProgress
bo_CMD_FinishedQK
bo_CMD_FinishedError

Int

Int
Struct
Int
Bool
Bool
Bool
Bool
Struct
Int
Boaol
Bool
Bool
Bool
Struct
Int
Bool
Bool
Boaol

Bool

FALSE
FALSE
FALSE

falze

]

FALSE
FALSE
FALSE
FALSE

2034
FALSE
FALSE
TRUE
FALSE

Justagedaten DS3 schreiben
CPU-> Siwarex

->in CMD_Code 4000+3= 4003
eintragen

3. CMD_Trigger setzen Uber Flanke
-> ”1“

4. Servicebetrieb Aus:

->in CMD_Code ,,1“ eintragen

5. CMD_Trigger setzen Uber Flanke
-> !!1“

Befehle 1 ... 99: Sernvice-Befehle

SIEMENS
lngenuity for tife

Modul tauschen, alle Daten vor Tausch erst auslesen
dann schreiben CPU-> Siwarex

1. Servicebetrieb Ein:

->in CMD_Code ,1“ eintragen

2. Alle Datensatze aus Altmodul auslesen :
->in CMD_Code 7001 eintragen

3. CMD_Trigger setzen Uber Flanke

_> ”1“

-> altes Modul gegen neues tauschen
Alle Datensatze Waagen DB -> neues Modul schreiben:
->in CMD_Code 7002 eintragen

3. CMD_Trigger setzen Uber Flanke

_> ”1“

4. Servicebetrieb Aus:

->in CMD_Code ,,1“ eintragen

5. CMD_Trigger setzen Uber Flanke

Befehls- | Befehl Beschreibung

code

1 Servicebetrieb Ein Servicebetrieb einschalten
2 Servicebetrieb Aus Servicebetrieb ausschalten

(13
-> ”1
7001 Alle Daten lesen - Lese alle Daten von der SIWAREX in die CPU
7002 Alle Daten schreiben - Schreibe alle Daten von der CPU in die SIWAREX
(Servicemode muss gingeschaltet sein)
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Integration SIWAREX WP231
Beispiele: Waage tarieren, Waage Nullstellen

Befehlsfach CMD1- S7 Steuerung

g = CMD_A
» CMD_B

4

s_CMD1

i CMD_CODE
bo_CMD_TRIGGER
bo_CMD_InProgress
bo_CMD_FinishedQK
bo_CMD_FinishedErrar

= v : CMD2

i_CMD_CODE
bo_CMD_TRIGGER
bo_CMD_InFrogress
bo_CMD_FinishedQK
bo_CMD_FinishedError

= ¥ 5 CMD3

= = S O == =T === -

Seite 27

i CMD_CODE
bo_CMD_TRIGGER
bo_CMD_InProgress
bo_CMD_FinishedQK
bo_CMD_FinishedError

-

Int 203
Int 0
Struct

Int 0
Bool fals
Bool fal
Bool fal
Bool fals
Struct

Int 0
Boaol fals
Bool fals
Bool fals
Bool fals
Struct

Int 0
Bool fals

Bool fals

Bool fals

4 (2034

2030

]| FALSE
ze] |FALSE
ze] |FALSE
e\ FALSE

e | FALSE
g | FALSE
e | FALSE
e | FALSE

2034

e |FALSE
e |FALSE
Boaol falze
e |FALSE

Waage Tarieren

SIEMENS
lngenuity for tife

Waage Nullstellen

7

Tarieren:

_> ”1 13

->in CMD_Code ,,1011“ eintragen
2. CMD_Trigger setzen Uber Flanke

Tabelle 10- 5 Befehle 1000 __. :

Nullstellen:
->in CMD_Code ,,1001“ eintragen

2. CMD_Trigger setzen Uber Flanke
_> ”1“

Wagebefehle Grundfunkfionen

Befehls- | Befehl Beschreibung

code

1001 Mullstellen Mullstellen (halbselbstidtig)

1011 Tarieren Tarieren (halbselbstidtig)

1012 Tara lbschen Aktuslles Taragewicht ldschen

1013 Taravorgabe 1 gilig Vorgabe Taragewicht 1 akfivieren

1014 Taravorgabe 2 giltig Vorgabe Taragewicht 2 akfivieren

1015 Taravorgabe 3 giltig Vorgabe Taragewicht 3 akfivieren

1016 Taravorgabe SIMATIC Vorgabe Taragewicht von SIMATIC
Peripherieschnittstelle
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Integration SIWAREX WP231

Beispiele: Waage tarieren, Waage Nullstellen Gber HMI und
-> Uber CMD2

SIEMENS
lngenuity for tife

Gerdte

] CPUTI214_WP231LT_TP700_TAV14_V15
B¢ Neues Gerat hinzufiigen
ﬁEh Gerdte & Netze
» [ CPU [CPU 1214C DC/DCIDC]
~ [ HMI [TP700 Comfort]
I Geraekonfiguration

Gestaltung der Visualisierung Befehl ausldsen:

000000000000

% Online & Diagnose
Y Runtime-Einstellungen =
= [ Bilder

ﬁ Meues Bild hinzufugen

] 0.0.0_DR15_Preset_Tare

[] 0.0.0_Menu_main

F | 0.0.0_Scale_View_1

[[] 0.0.0_service_Adv_Scale_Para

leer | 1/ado| =< | T

[] 0.0.0_Service_Ethernet

[] 0.0.0_Service_Quick_Start

[] 0.0.0_Service_Recalibration

[] 0.0.0_Service_Recovery

] 1.0_Menu_setup

[] 1.1_Recalibration

] 1.2.1_Quick_start_1

] 1.2.2_Quick Start 2

[] 1.2.3_Quick_Start_3

[] 1.2.4_Quick_Start_Manual_Calibration_1

Tarieren:
->in CMD 2 Code ,,10

2. CMD_Trigger setzen beim

_> ”1“
Nullstellen: SN TAT] :

\ ‘el Eigenschaften |7

|£i‘. Eigenschaften

jenschaften | Animationen | Ereignisse | Texte | \ | Eigenschaften ” Animationen eignisse || Texte

£ T EHE X \ 2T BE X
N Klicken
Driicken ¥ SetzeVariable . .

i : Driicken * SetzeVariable
L Variable (Ausgabe) *WWF231PR_DB_s_CMD2.i_CMD_CODE" : e (2 bey . : .
Aktivieren : Wert ELOS. a.ssen : Variable (Ausgabe} WP231FR_DE_s_CMDZ._CMD_CODE
Deaktivieren m ¥ SetzeBit Aktivieren ol Viert 1011
= g . L| .
Anderung L Variable (EingabelAusgabe) "WP231PR_DB_s_CMD2.bo_CMD_TRIGGER" Deaktivieren " ¥ SetzeBit
<Funktion hinzufigens Anderung H Variable (Eingabe/Ausgabe) "WF231PR_DB_s_CMDZ bo_CMD_TRIGGER®
el i
Seite 28
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Integration SIWAREX WP231 SIEMENS
Beispiele: Grenzwert 1 mit HMI -> Gber CMD2 andern lngenuity for Life

* DROG Struct DR6 Limnits

= DR_MO Uint 6 6 Data record number 1.3.1 Grenzwerte
= DR_LEMN Uint 60 60 Length

= APPL_ID Uint 101 101 Application

] DR_VERSIOM Uint 1 1 Versian of data record

= LIn_REFERENCE Ulnt 0 o Reference for Limit 1 and 2 (O=gross weight; 1=

= RESERVED_010 Uint 0 0 internal tag

LIM_1_OM Real 99.0 33.0 Limit 1 OM value (% of MAX_WEIGHT)
DELAY_LIM_1_OM  Time THOMS T#25 Delay lirmit 1 on (ms)
LIM_1_OFF Real 98.0 20 Lirmit 1 OFF value (% of MAX_WEIGHT)
DELAY_LIM_1_CFF  Time TEOMS T#15 Delay limit 1 off {(ms)
= LINM_2_ON Real 500 0.0 Lirmit 2 OM value (% of MAX_WEIGHT)

] DELAY_LIM 2 OM  Time TaOMS THOME Delay limit 2 on (ms) 0.000
= LIM_2_OFF Real 49.0 00 Lirit 2 OFF value (% of MAX_WEIGHT) !
L] DELAY_LIM 2 OFF  Time TH#OMS T#OMS Delay limit 2 off (ms) .
= LIMT_3_EMPTY Real 10 10 Limit 3 - empty (% of MAX_WEIGHT) Bruttogewicht ~
= DELAY_EMPTY Timne T#15 T#15 ! Delay status empty (ms)
= RESERVED_052 Ulnt 0 o internal tag
= RESERVED_054 Ulnt 0 (o} internal tag B 1
= RESERVED_0OS6 Real 0.0 00 internal tag TaSte SpeIChern
» DROY Struct DRY Process Interfaces

Variable {Ausgabe) "WF231FR_DB_s_CMD2.i_CMD_CODE" 1. HMI Grenzwertparameter in DS6 eintragen

Hert 2. Taste speichern / DS 6 schreiben CPU -> Siwarex

- o Bi . .
smeRt ->in CMD2 Code 4000 + 6 = 4006 eintragen
Wariable (Eingabelfusgabe)} *WF231PR_DE_s_CMDZ2.bo_CMD_TRIGGER" 2 . bei q Kk o> 4«
<Funktion hinzufigens 3. CMD2_Trigger setzen beim Tastendruck ->,,

Frei verwendbar © Siemens AG 2019
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Integration SIWAREX WP231
Programmubersicht OB1 —zyklischer Aufruf

SIEMENS
lngenuity for tife

%DE3
50T _DE_1"
* Bausteintitel: ©B1 m—————— —grpr=————————- !
1
Kommentar ] e |
1 1
: CUR_STATE |
¥  Netzwerk 1: SIWAREX WF231 I en I
] I 1640000
Kormrmentar I : %DB231.DBWS30
PDB231. | | “WPZ31PR_DE".
DEX1404.0 4 : ET:!-E?ESEA'
\P231PR_DEB". i CONTROL b—
DR35S IDR35 DONE !
%DB231 2 —io Euni
- 1
1 1 1
WP231PR_DB o — | FALSE
<<= =—LTSAPID | %4997
SFB231 o —rTSAPID ERROR =" T22_7"
1
192 i
"WP231PR" 7S FeTADDR | 16#02
5% —{RSTADDR2 I %MBE00
M 1 .- .
D = RETADDRZ STATUS @=—"T=g_5
EN LIFEBIT jp i
S
] I 16402
68 = ADDR ENO = S | %MB501
%201 | STATUS_FB [s—"Tag 6"

FB231 — zyklische Kommunikation

FB1 - ,,Secure Display* Datenverschlusselung

Frei verwendbar © Siemens AG 2019 CPU <-> HMI fur E|Chan Ze|ge
Seite 33 G. Angelov RC-DE PD PA BUS PI



Integration SIWAREX WP231
Programmubersicht OB35 ( 100ms Interrupt)

Netzwerk 1:

Komrmentar

WP231 command 3 handling

2054
SWDB2F1 . Ngv15E

“WF131FR_DE.
odD_A

C

%DE231 . DEWGT
“WFI131FR_DE"
oD B __|

FALSE

WEZ31.

DEX4T 2.1

“WF231FR_DE".

5 D3 .bao_
QD_InFrogress _

1054

%DE231 . DEWT T
“WFI131FR_DE"

5 OMD3.i_

“CMD_HAMDLING™

EN

— OD_A

OMD_B

OMD3_In_
F'I'Egl'ﬂ

54

QUD_GCE _|

QD3 _CODE

RFC30

03 _TRIGGER

ENC

Frei verwendbar © Siemens AG 2019

Seite 34

SIEMENS
lngenuity for tife

FC30 — Handling zyklisches Lesen von CMD_A und CMD_B
Eingadnge Uber -> CMD3.
Im Beispiel wird DS34 ( Gewichtswert in ASCIl Format) gelesen

TRUE

WDBZ231.
DEX4F 2.0
“WFZ31FR_DE".
5 WMD3.bo_
06D _TRIGGER
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Integration SIWAREX WP231 SIEMENS

Il«\g,ev\uf\ly«foru'[e
Zur Erinnerung!
-> Befehle absetzen zur SIWAREX Baugruppe:

T8 Siemens - CPU1214_WP231PR_TP700_V110_DE_ENG_FR_TIAV12_SP1

Projekt

Bearbeiten Ansicht Einfligen Online Extras

Werkzeuge

Fenster Hilfe

j B H Projekt speichern i X, _3'5 _‘; ¥ ]i ‘=nJ|I m rj] ',?T ﬂ' Online verbinden ﬁ Online-Verbindung trennen n”n? [E [E

..DE_ENG_FR_TIAV12_SP1 » CPU [CPU 1214C DUDUDC] » Programmbaustei
Gerite DerBaustein ist schreibgeschiitzt, da er einen Know-how-Schutz trégt.
) i )
WP231PR DB 3 x Befehlsfacher
~ [ ] CPU1214_WP231PR_TF700_V110_DE_ENG_FR_TIAVI2_ . Mame Datentyp Offset Startwert Befehl Code
ﬁNeues Gerat hinufiigen 10 g = i_MaxLifeBitCyc Ulnt 458.0 500 und Trigger Bit
EE'EI Gerate & Metze 11 -4 Int 460.0 2024
~ [ CPU [CPU 1214C DC/DCIDC] 120 Int 45
[IY cerstekenfiguration 130 = s_ChD1 Struct 464.0
%/ Online & Diagnose 141 - i_CMD_CODE
- l?ﬂ- F'r::gra mmbausteine 15) -aa bo_CMD_TRIGGER STEP7
" Meuen Baustein hinaufigen 16f -0 bo_CMD_InProgress Boal
3 Cyclic interrupt [OB35] 17 < bo_CMD_FinishedOK Bool
2 Main [OB1] 18] <1 bo_CMD_FinishedError  Bool dlse
48 CMD_HANDLING [FC30] 19] < s_CMD2 Stru
2 WP231FR [FB231] 20§ a3 i_CMD_CODE / 0
4§ VP231PR_DB [DB231] 21}« bo_CMD_TRIGGER Bool false H M I_Panel
4 p_ﬂTechnnlogienbjekte 221 bo_CMD_InProgress Boaol false
] Externe Quellen 23] a1 bo_CMD_FinishedOK Boaol false
4 %PLC—Variablen 241 - bo ChMD FinishedErrar  Boal 3 false
» (i) FLC-Datentypen 25)-m s_CMD3 | stry 472.0
» [ Beobachtungs-und Forcetabellen 26 s i_CMD_CODE | 00 0 OBBO
_“"i Pragramminfarmatianen 27 |- = bo_CMD_TRIGGER Boaol 20 false .
E] Textlisten 28 < s bo_CMD_InProgress Bool 21 false ZyklISCheS Lesen
4 [E. Lokale Baugruppen 29 <@ - bo_CMD_Finished QK Boaol 22 false
Frei verwendbar © lwb.:L_E!'Hlfl T?? Comfort] 30 4@ |=___ bo CMD FinishedError _ Boal 2.3 false a”e 100ms

Seite 35
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Integration SIWAREX WP231 SIEMENS
Iug,ev\uf\ly«for&‘fa

Vorgehensweise bei der Integration einer Waage WP231:

1. Programmierung der CPU

Bestehendes Projekt 6ffnen

D 2. Gestaltung der HMI Visualisierung ( Beispielprojekt im SIOS)

Projekt migrieren

Projekt schlieBen

3. Eichanzeige Projektieren und parametrieren

Welcome Tour

} Erste Schritte

Totally Integrated Automation

Link: https://support.industry.siemens.com/cs/document/66825585/tia-portal-programm-ready-for-use-f%C3%BCr-siwarex-wp231?dti=0&Ilc=de-DE
Frei verwendbar © Siemens AG 2019
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https://support.industry.siemens.com/cs/document/66825585/tia-portal-programm-ready-for-use-f%C3%BCr-siwarex-wp231?dti=0&lc=de-DE

Integration SIWAREX WP231 SIEMENS

Gestaltung der Visualisierung: ’0\30““‘\‘71‘0’&}‘@
| CPU1214_WP231LT_TP700_TAVI ...

ﬁ':' Neues Gerdt hinzufiigen
o Gerdte & Netze Hardware + Netz

| [ cPU [CPU 1214C DC/DC/DC] CPU Programm
* %) HMI [TP700 Comfort] \
{ Y Geritekenfiguration @
ﬂ Online & Diagnose I
T Runtime-Einstellungen I +9e | GW1 | GW 2 | Service| Error

k E Bildverwaltung
k E HMIvariablen

i
I
%2 Verbindungen I
I
I

I 1|Minl0kg |Max 1000kg |e=0,5kg |
I r
1 HMI-Meldungen
I g
[
[
[

Siwarex VPE9125928

Visualisierung

B 181.5 kg
ﬁ Rezepturen

> <
« [[a] skripte L T P-r

v @ VB-Skripte ! OCX Script Startbild ,,Ready to use“ Beispiel Projekt mit Secure Display
B Meue VE-Funktior hi...

\ _E_E-Eu:ﬂeﬂiﬂulay/

-
Frei verwendbar © Siemens AG 2019
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Integration SIWAREX WP231 SIEMENS
Gestaltung der Visualisierung: lngemuiby for Life

B fiir Brutto Vv
0,5000

2

1000,0000

Frei verwendbar © Siemens AG 2019
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Integration SIWAREX WP231 SIEMENS
Il«\?ev\uf\ly«foru'[e

Vorgehensweise bei der Integration einer Waage WP231:

1. Programmierung der CPU

) Bestehendes Projekt 6ffnen

) Neues Projekt erstellen 2. Gestaltung der HMI Visualisierung ( Beispielprojekt im SIOS)

b Projekt migrieren

} Projekt schlieBen

3. Eichanzeige Projektieren und parametrieren

b Welcome Tour

Erste Schritte

Totally Integrated Automation

Link: http://support.industry.siemens.com/cs/document/66825585/tia-portal-programm-ready-for-use-f%C3%BCr-siwarex-wp231?dti=0&Ic=de-DE
Frei verwendbar © Siemens AG 2019
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http://support.industry.siemens.com/cs/document/66825585/tia-portal-programm-ready-for-use-f%C3%BCr-siwarex-wp231?dti=0&lc=de-DE

Messdaten Verschlisselungskonzept via OCX Script SIEMENS
Ihg,ehuf\ty‘for(,{fe

= Datenverschlisselung fiur die eichfahige Gewichtsdarstellung bei alle Comfort HMI Bedienpanels oder PC's
= Keine Abhangigkeit von TIA Portal Version

= Nachprojektierung mdglich ohne erneute Eichung

= Austausch vom HMI Panel ohne erneute Eichung

= PROFINET Verbindung CPU -> Visu erforderlich

= Windows Compact Framework muss installiert sein

SIMATIC CPU  SIWAREX WP231, SIMATIC HMI / PC
WP251 oder FTA

VPC9515611

Ethernet

Embedded CE

. Mic:oso'l'l i
Compact
Framework

Frei verwendbar © Siemens AG 2019



Integration SIWAREX WP231
Eichanzeige Projektieren und parametrieren

1. CPU - seitig

Verschllsselungs - FB pro SIWAREX

aufrufen und parametrieren

Bereich verschlisselte Daten - Datensatz 35

Erste Waage = 1, zweite Waage = 2, dritte = 3,..

Bei S7-1200=1, S7-314 -317 = 2, s. Anleitung

Erste Waage = 2000, zweite Waage = 2001

IP Adresse vom HMI Panel fur alle Waagen

Aktualisierungstakt z. 5Hz

Seite 41

= EN

PDB231.
DBEX1404.0

WP231PR_DB".

DR35

2000
0
192
168
0

30

W20

DR35
ID
LDEV_ID
LTS APID
RTS APID
RSTADDR1
RSTADDRZ
RSTADDRS
RSTADDR4

"Clock_5Hz" — REQ

SIEMENS
Ihg,ehuifyfor&}[t
“DE 3
“SDT_DB_1"
%FB1
SDT

CUR_STATE — L.

“WB231.DEWS30

"WP231FR_DB".
s |0 _DATA.
CONTROL — CONTROL
DOME = ...
BUSY = ...
UMASG 7
ERROR — "Tag_7"
YMB500
STATUS F— "Tag_5"
UMBS501
STATUS_FBI— "Tag_6"
ENO —

G. Angelov RC-DE PD PA BUS PI



Integration SIWAREX WP231

Beispiel: Eichanzeige fir 2 Waagen projektieren

YWDB231
"WFZ31FR_DE"
YWFBZ31
"WP231PR"
= EM LIFEBIT —
B8 ADDR END —
%DEB3
*SDT_DE_1"
%FE1
sDT
.= EN
CURSTATE — L.
PIDB231.
DBX1404.0 YDB231.DBWS30
WFZ31FR_DE". "WP231PR_DE".
DR35 — pR3s s_|O_DATA.
—D CONTROL — CONTROL
LDEV_ID DOMNE — --
2000 — LTSAPID BUSY =— ...
0 — RTSAPID %499 7
192 — RSTADDR1 ERROR — "Tag_7"
162 — RSTADDRZ YWMB500
0 — RSTADDR3 STATUS - "Tag_5"
30 — RSTADDR4 YMB501
UM20 1 STATUS_FB"— "Tag_6"
*Clock_SHz" — REQ ENO —

Frei verwendbar © Siemens AG 2019
Seite 42

SIEMENS
lngenuity for tife

YDB232
“WF231FR_DB_
ml
YFB231
“WP231PR"

..— EN  LIFEBM —|.
100 — ANDR  FNO —

%DBE4
“SDT_DE_2"
%FB1
"SDT
. ——EN
arsTaTe — SN
PHDBZ32.
DEX1404.0 %DB232 DEWS30
“WP231PR_DE_ “WP231FF_DE
W2 .0R35 __ ppac W s 1o
7D cONTROL — DATA-CONTROL
LDEV_ID DONE —...
2001 LTSAPID BUSY —...
0 RTSAPID %M499 6
192 — RSTADDRI ERROR —" Tag_10°
168 RETADDRZ EMBED2
Y RSTADDR3 STATUS p—"Tag_&°
30 RETADDRS EMBEO3
%M20.1 STATUS_FB [/ Tag 3"
“Oock_5HZ" — REQ EMQ =
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Integration SIWAREX WP231
Beispiel: Eichanzeige fir 2 Waagen projektieren

Frei verwendbar © Siemens AG 2019
Seite 43

WP231 WP231

SIWAREX Analog SIMWAREX Analog

192.168.0.10

192.168.0.30

T L i Lmil Lm2 S .3
— E
Station 1 VPC1517424|

1| Min 20 kg | Max 100 kg |e=0,1 kg |

B 108.4 kg

MAX

CONFRXNTR v 1)

SIEMENS
lngenuity for tife
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Integration SIWAREX WP231

Eichanzeige Projektieren

3. HMI- seitiq

- DisplayCali.XML Datei
anpassen

[m=] DisplayCali.exe
|| DisplayCali.xml <€

| | DisplayCali.xsd
B DisplayCali_XML-5chema_V3p00p11.png
|| filehead. xsd

=] StartDisplayCali,exe

Frei verwendbar © Siemens AG 2019
Seite 44

Datei: DisplayCali.xml| mit 1 Waage
BRRRD; splayEntry

zplay 1 er=te Waage

[l s I |

SIEMENS

Ih?ehuffy for ufa

Datei: DisplayCali.xml bei 2 Waagen

-3 DisplayEntry

---------- & Title
- @ Port
H- @ SubNet
- Ip
{3 Pos
H--[2) Pos
@[3 Pos
{3 Pos
H--[2) Pos

Fl bﬂisp;a},ﬂntry

---------- & Title

-l Port

[y ]
[}
41}

Display 1 erste Waage
2000

255.255.255.0
192.168.0.10

Diszplay 2 erste Waage
2001

255.255.255.0
152.168.0.10

G. Angelov RC-DE PD PA BUS PI




Integration SIWAREX WP231 SIEMENS
Eichanzeige Projektieren lngenuity for life

3.1 HMI- seitig

SIEMENS SIMATIC HM| Dateien: Compact Frame Work tUbertragen
auf Flash und installieren
=, Achtung: bei HMI mit WEC System Uber
@j'/_p 5 B B - © © @ ProSave
N 5 |, Compact Framework
. KTP400_COMFORT

=] . TPF00-900_COMFORT
J METCFv35.Messages.EM.cab

[Fle Edit view Go Favorites | & @[ % |[ %] [5<|4][ \
H address|\Pasl;

A;d’Efn Doc;énts dra—n;tire Extr;;jn... ;I;e/ N J NEFI:F'-JGE.'..'-.'EE._‘.{EE.Eah

and Settings Settings

2l

|

NETCFv35...  {NETCFv35.M:
i eszages.EN ¢

System Properties 1],4 ><

General| Memory | Device Name |

Move slider to the left for more memory to run programs. Move slider to

Im Bereich Settings vor Installation Flash Memory auf min. ;“mi”“w”mw“e““eimm
50% stellen, sonst wird die Installation abgebrochen! =y TN |
Allocated 666838KE Allocated 134038KB
In Use 6564KB In Use 52020KB

Seite 45
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Integration SIWAREX WP231 SIEMENS
Eichanzeige Projektieren lngenuity for life

3.2 HMI- seitig

SIEMENS SIMATIC HMI

- Secure Display Dateien vom USB -Stick auf

Flash ins korrekte Verzeichnis (wie in der

T Projektierung) Ubertragen

StartDispla... FILEHEAD  DisplayCali  DisplayCali  DisplayCali

®-/ DisplayCali.exe

| DisplayCali.xml

| | DisplayCali.xsd

B DisplayCali_ XML-Schema_V3p00p11.png
|| filehead. xsd
B/ StartDisplayCali.exe
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Integration SIWAREX WP231 SIEMENS

Eichanzeige Projektieren / Eistellungen im SIWAREX Modul lngenuity for Life
E Justageparameter (DR3)
_ hr @ Info
3. SIWAREX - seitig > Basisparameter
[ Waagenkennlinie
4 Zusatzparameter
g . ) Einschaltnullsetzen nein
- Wagebereichsdaten anzeigen Einschaltnullsetzen bei Tara ungleich 0 nein
_ SChnittSte”e zum HMI Automatische Mullnachfiihrung nein
. . Additive Taraeinrichtung nein
- Version Secure D|Sp|ay Gewichtssimulation freigegeben nein
a Zoomfaktor k.ommastelle fiir Prozesswerte Rundung auf 3 Nachkommastellen
Tarahéchstlast (3% von Max.) 100,0
Megativer Nullsetzgrenzwert beim Einschalten (% von 10,0
Positiver Nullsetzgrenzwert beim Einschalten (3 von b 10,0
Megativer Mullstellgrenzwert (3% von Max.) 1,0
Positiver Nullstellgrenzwert (% von Max.) 3,0
stillstandsbereich {in d) 1,0
stillstandszeit{ms) 2000
Stillstandswartezeit (ms) 2000
Grenzfrequenz (Hz) Tiefpassfilter 1 0,5
Ordnungszahl Tiefpassfilter1 4
Grenzfrequenz (Hz) Tiefpassfilter 2 0,0
Ordnungszahl Tiefpassfilter2 4
Tiefe Mittelwertfilter 10
SecureDisplay mit Wagebereichdaten ja
Eichfdhige Hauptanzeige SecureDisplay an SIWAREX Ethernet Port
WVersionSecureDisplay V3.00.10
Kleinster Zoomfaktor SecureDisplay (%) 100
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Integration SIWAREX WP231 SIEMENS
Eichanzeige im HMI projektieren lngenuity for Life

~ [} HMI [TP700 Comfort]

By Gerstekonfiguration If securelisplayBunning=Falae Then

4 Online & Diagnose StartProgram [\flash\SecureDi EE}-'"-.,Eta:tjiaEla'-i-'Ealj """ hmiShowNormal, hmiNo
1 RuntimeEinstellungen SetTag SecureDisplavyBunning,True

v [ Bilder ‘End If

» g Bildverwaltung

» | HMIVariablen EE.ﬂli sub

DE_'i Werbindungen
4 HMIHueldungen
ﬁ Rezepturen
dll Archive Position der Startdatei flr den Script im HMI ( Flash)
~ EE Skripte
= rﬁa VB-Skripte
ﬁ:" Meue VB-Funktion hinzufigen

E SecureDisplay

VB Script SecureDisplay erforderlich

Frei verwendbar © Siemens AG 2019
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Integration SIWAREX WP231 SIEMENS
Eichanzeige im HMI steuern lngenuity for Life

leer [1/ado| =< | T | pr | +9% | ew1| cw

| ew 2 [ service] Error

Siwarex VPE9125928

1|Minl0kg |Max 1000kg |e=0,5kg |

181.5 kg

0] [T [7]

Eigenschaften || Animationen || Ereignisse || Texte |

1T BE X ] ) .
) Aufgebaut / Nach Bildaufbau Secure Display automatisch
Abgebaut | SecureDisplay / elnblenden
B t:l-'ufn[ctinﬁn hinzuﬁ:lgen:/
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Integration SIWAREX WP231 SIEMENS

Eichanzeige im HMI steuern Ingenuity for Life
Bei Bildverlassen SecureDisplay ausblenden mit Befehl 860 e MG I

Erhohte Aufldsung einschalten (701)

Aktuelles Tara anzeigen (705)

Standardanzeige aktivieren (710)
Metto Prozessanzeige aktivieren (714)
Brutto Prozessanzeige aktivieren (715)

Brutto Prozessanzeige F2 aktivieren [718)
VPE9125928 | ';' ==l

1|Min10kg |Max 1000kg |e=0,5kg | Aktuelle Eichvorschrift anzeigen (801)
Wagebereichsdaten anzeigen (302)

1 8 1 3 5 kg SecureDisplay ausblenden (860)

SecureDisplay Position 1 (861)

SecureDisplay Position 2 (862)
SecureDisplay Position 3 (863)

SecureDisplay Position 4 (364)

SecureDisplay Position 5 (865)

Klicken
3 Driicken o G e g Kleinstes SecureDisplay (370)
o) Loslassen variable (Ausgabe) "WP231PR_DB_s_CMD2.i_CMD_CODE" Seriennummer anzeigen (371)
Aktivieren ] R =i Firmwareversion anzeigen (375)
Deaktivieren | * GSetzeBit _ _ _ .
- . . i i Softwareversion SecureDisplay anzeigen (376)
Anderung T Variable (EingabelAusgabe) WF231PR_DE_=_CMDZ.bo_ChMD_TRIGGER
-~ 3 i k'
i <Funktion hinzufigens Protokoll (D546) anzeigen (891)
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Integration SIWAREX WP231

Eichanzeige im HMI steuern

4.0 Eichiiberpriifung

4.1 Versions- und GrofBBen-
liberpriifung

4.2 Waageniiberpriifung

4.3 Logbuchiiberpriifung

Seite 51

1

SecureDisplay

einblenden

Version
SecureDisplay

w1 |

B

SIEMENS
Ilz\g,ev\ui\ly'foruft

SecureDisplay Kleinstes
ausblenden SecureDisplay

Waagendaten STWAREX
schriften 9 Seriennummer Firmwarestand
Siwarex VPE9125928 s
Minl0kg |Max1000kg |e=0,5kg |
404 r 1.
Siwarex VPE'9125928=
Vi |MiniOkg |Max1000kg |e=05kg |

Siwarex VPE9125928=
B Wi i MnlOkg | Max 1000kg |e=0,5kg

181.5 kg

Bei Bildverlassen OCX ausblenden mit Befehl 860

G. Angelov RC-DE PD PA BUS PI



Relevantes Bild fir alle wichtige Daten, welche ins SecureDisplay SIEMENS
per Befehl eingeblendet werden kénnen lngenuity for ife

4.1 Versions- und GroBeniiberpriifung

SecureDisplay Beilol reDis!:.llay 1 5 SecureDisplay Kleinstes
einblenden GrobBe: ausblenden SecureDisplay

Waaagendaten SIWAREX SIWAREX
9 Seriennummer Firmwarestand

Version Eichvor-

SecureDisplay schriften

SiwaiwaresjyaSi.

>'Siwigiwarex N \/PEQQSQEE
Wi

MIN-Zoom:

B MIN-Zoom: 100%.

k

Seite 52
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Integration SIWAREX WP231 SIEMENS
Eichanzeige im HMI steuern lngenuity for Life
e - - B -

Erhihte Aufldsung einschalten (701)
SecureDisplay i F SecureDisplay Kleinstes Aktuelles Tara anzeigen (705)
einblenden ausblenden SecureDisplay _ o
Standardanzeige aktivieren (710)
SIWAREX

Seriennummer Firmwarestand

Version Eichvor-

SecureDisplay schriften Metto Prozessanzeige aktivieren (714)

| Waagendaten

Brutto Prozessanzeige aktivieren (715)

Siwarex VP69125928=
Wi |Mnl0kg |Max1000kg |e=05N |

B 18 1 ” kg Aktuelle Eichvorschrift anzeigen (801)

. ' Wagebereichsdaten anzeigen (802)

: : SecureDisplay ausblenden (360)
— SecureDisplay Position 1 (861)
SecureDisplay Position 2 (862)
SecureDisplay Position 3 (863)
I__'_‘ Eigenschaften || Animaticﬁ Ereignisse || Texte SecureDisplay Position 4 (864)
T B8 %

SecureDisplay Position 5 (865)

Brutto Prozessanzeige F2 aktivieren (718)

thke" : kleinstes SecureDisplay (370)
E Driicken > SetzeVariable
Loslassen Variable (Ausgabe) *WP231PR_DB_s_CMD2.i_CMD_CODE" Seriennummer anzeigen (871)
Aktivieren m Wert 861
Deaktivieren i ¥ SetzeVanable Firmwareversion EII'IEEiQEI'I (8?5:'
Anderung : :E riable (Ausgabe} ;'.'-.I'P231 PR_DB_s_CMD2.bo_CMD_TRIGGER Softwareversion SEELIFEDiSDlEI'[.I' anzeigen |:8 ?E:I
l Wert

Protokall {D548) anzeigen (391)
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Integration SIWAREX WP231 SIEMENS
Eichanzeige im HMI steuern lngenuity for Life

|6.0 Eichiberpriifung

6.1 Versions- und

GroBeniiberpriifung 6.4 Protokolle Protokolldaten anzeigen

6.2 Waagen-

6.3 Logbuch-
uiberprifung

|

Frei verwendbar © Siemens AG 2019
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Integration SIWAREX WP231

Eichanzeige im HMI steuern

6.4.0 Protokolle

‘Jﬁngeste Protokoll-ID ‘ 5
‘Gewﬁnschte Protokoll-ID | 2 Protokoll anfordern
Siwarex VPE9125928=
ecord-1D: 2
B 483 kg > <T 0.0kg >
970.01.01 02:59:11
Brutto: |7r131 300 Netto: | +181,300 +0,000

neues Protokoll
erzeugen

Seite 55

Protokoll 2 Pmtnkoll 1
rucken rucken

SIEMENS
lngenuity for tife

Protokolldaten anzeigen

Protokollnummer eingeben und
anfordern z.B. -> 2 von 5
JUngste ID zeigt immer den
letzten Protokoll an
Anforderung mit ID ,0" = zeigt
immer den letzten Protokoll

G. Angelov RC-DE PD PA BUS PI



Integration SIWAREX WP231 SIEMENS

Eichanzeige im HMI steuern lngenuity for life
6.4:0 Protokolle Protokolldaten anzeigen
Tonaede ProtokoliiD 7 = Protokollnummer eingeben oder
,0“ anfordern
Gewiinschte Protokoll-ID | 0 Protokoll anfordern Jungste 1D 7 wird angezeigt
» | Protokollbefehl wird nur nach
Gewichtséanderung mit
Siwarex VPE9125928= Stillstandsanderung
ecord-1ID: 74
B 181.5kg > <T 0.0kg > _
Siwarex VPE9125928=
019.02.20 10:32:16 1] Min 10 kg /] Max 1000 kg [e=0,5kg |
[;3 / 181.5 kg
Brutto: Fr181 600 Netto: | +181,600 +0,000 hd

neues Protokoll Protokoll 2 Protokoll 1
erzeugen rucken rucken
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Eichschilder SIEMENS
Waagentyp: NSW Ihgehuify{or&{a

SIWAREX WP231

SIWAREX WP231

Firmenname
Anlagenname c €

Nicht selbsttatige

HMI

Waage
Max 1000kg
Serien Nr.: VP E9125928 Min 10kg
Zertifikat : D15-09-005 e=d 0,5kg
T- 1000kg
24V DC

SIMATIC HMI Panel

@D SIEMENS

DIGITALE ANZEIGE FUR SIWAREX WP231
gehdrt zum Modul

mit Serien Nr.: m:’: 10?8:((3
VPE9125928 e=d 0,5kg
Zertifikat Nr. : 1- 1000kg
D15-09-005

Anzeigebereich e —

fur gesicherte
Gewichtsausgabe:

Wasserzeichen beachten !

Frei verwendbar © Siemens AG 2019
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Hardware Sicherung, Eichschild, Klebemarken SIEMENS
Ihg«ehuf\ty‘for(,{fe

NSW Eichschild
SIWAREX WP231

& , 1 I
Stempelstellen 5 mtMENS e e Eichschild HMI
SIWAREX WP23T = =l
@D  SIEMENS
DIGITALE ANZEIGE FUR SIWAREX WP231
Max 1000kg
gehort zum Modul ;
mit Serien Nr.: Min 10kg
e=d 0,5kg
VPE9125928 T- 1000kg
Zertifikat Nr. :
Siwarex VPE9125928=
D15-09-005 1| Mini0kg |Max1000kg |e=0,5kg |
Anzeigebereich rB 181.5 kg
fur gesicherte hd
Gewichtsausgabe:
Wasserzeichen beachten !

Frei verwendbar © Siemens AG 2019
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Fernbedienung SIWAREX WP231 SIEMENS
Comfort Panels mit Sm@rtClient lngenuity for ife

1 2

Bendtigte Komponenten:

*  SIMATIC Comfort Panel

« Sm@rtClient Lizenz, nur bei V14; bei V15 Standard
WLAN-Access-Point

Frei verwendbar © Siemens AG 2019
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Fernbedienung SIWAREX WP231
Comfort Panels mit Sm@rtClient

SIEMENS
lngenuity for tife

Sm@rtClient muss lediglich in der RUNTIME Einstellungen aktiviert werden:

| Gerdte

CPU1214_WP231PR_TP700_V110_DE_ENG_FR_TIAV14_V15 » HM [TP700 Comfort] » Runtime-Einstellunge

v | 7 CPU1214_WP231PR_TF700_V110_DE_ENG_FR TIAV...
B Neues Gerat hinzufiigen
Eg'h Gerdate & Netze
» 1§ CPU [CPU 1214C DC/DCIDC]
* [ HMI[TP700 Comfort]
[I'f Gerdtekonfiguration
Y| Online & Diagnose

Y RuntimeEinstellungen

Seite 61

Allgernein

Dienste

Bilder

Tastatur

Good Manufacturin...
Meldungen
Benutzerverwaltung
Sprache & Schriftart
OPC-Einstellungen

Einstellungen fir Var...

Dienste

Fernbedienung

Variablen lesen/schreiben

@ SrniErtserver starten

D Als OPC UA-Server arbeiten

|| HTPChannelsenver

[ WehSanire SOAP
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Siemens Weighing Technologies SIEMENS
Mehr Interesse? lngenuity for ife

Produktportfolio und Katalog:

http://www.automation.siemens.com/wl/automation-technology-waegetechnik-dosiertechnik-17493.htm#related-catalogs

Produktsupport:
Email: hotline.siwarex@siemens.com

Telefon: +49 721 595 - 2811

Bernhard Litzahn Dominik Braun
bernhard.litzahn @siemens.com ralf.voisin@siemens.com dominik.braun@siemens.com

+49 721 595-2133 +49 721 595-3100 +49 721 595-1615

Frei verwendbar © Siemens AG 2019
Seite 62 Siemens Weighing Technology


http://www.automation.siemens.com/w1/automation-technology-waegetechnik-dosiertechnik-17493.htm#related-catalogs
mailto:bernhard.litzahn@siemens.com
mailto:ralf.voisin@siemens.com
mailto:dominik.braun@siemens.com

