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Panoramica funzioni SINAMICS Safety Integrated SIEMENS
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Panoramica prodotti e funzioni SINAMICS Safety Integrated
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G130
G150

Motors

Synchronous motors

Asynchronous motors

Asynchronous motors

Asynchronous motors Asynchronous/synchronous motors

Fail-safe communication
PROFIBUS/PROFINET
with PROFIsafe profile
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Integrated safety functions

Safe torque off (STQ)

Safe stop 1 (S51)

Safe brake control (SBC)

NSNS

Safe brake test (SBT)

Safely-limited speed (5LS)

Safe direction (SDI)

Safe speed monitor (SSM)
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Safe operating stop (S0S)

Safe stop 2 (552)

Safe position (SP)

Safely-limited position (SLP)

Certifications

SIL 2 acc. to IEC 61508, Cat. 3 or PL d according to EN 150 13849-1
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Panoramica prodotti e funzioni SINAMICS Safety Integrated
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S150

Motors

Synchronous motors

Asynchronous/synchronous/torgue/linear motors Asynchronous/synchronous/torgue/linear motors

Fail-safe communication
PROFIBUS/PROFINET
with PROFIsafe profile
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Integrated safety functions

Safe torque off (STQ)

Safe stop 1 (S51)

Safe brake control (SBC)

LN A

Safe brake test (SBT)

Safely-limited speed (5LS)

Safe direction (SDI)

Safe speed monitor (SSM)

Safe operating stop (S0S)

Safe stop 2 (552)

LIRS NS

Safe position (SP)
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Safely-limited position (SLP)
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Certifications

SIL 2 acc. to IEC 61508, Cat. 3 or PL d according to EN I1SO 13849-1
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Sinamics S120 funzioni Extended

Per un concetto di singolo-encoder, € possibile usare
Motori con encoder sin/cos e valutazione encoder con
interfaccia DRIVE-CLIQ o tramite Sensor Module
SMC20, SME20/25/120/125, encoder EnDat-2.2 con
SMCA40.

In alternativa si puo utilizzare un sistema a doppio
encoder con;

Encoder TTL /HTL a partire dal Firmware V4.7 per
Booksize/Blocksize/Chassis

Impiegabile solo in sistemi a 2 encoder. Uno di questi deve essere un encoder
HTL/TTL mentre il secondo pud essere sia un sen/cos che un HTL/TTL.

SIEMENS

Dalla nuovaversione FW V5.2 (S120) le Extended Functions SS1, SLS, SDI e
SSM "senza encoder” possono essere utilizzate anche con:
N

- Motori sincroni ariluttanza in regolazione vettoriale S\

N

Non applicabile su carichi trascinati o verticali
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[ ngeguo per lavita
Funzioni Abb. [Con Senza | Descrizione sintefica
enco- | enco-
der der
Basic Safe Torgue OFf STO |5 Si Disinserzione coppia sicura

Functions | za¢. Stop 1 551 |5 Si Arresto sicuro secondo la Categoria di stop 1
Safe Brake Contral SBC |Si Si Comanda freni sicura

Extended | Safe Torgue OFf STO |Si Sitl Disinserzione coppia sicura

Functions | safe Siop 4 551 |5 Sifl Arresto sicuro secondo la Categoria di stop 1
Safe Brake Control SBC |5 Sit Comandao freni sicura
Safe Operating Stop 505 |5 No Sorveglianza sicura della posizione di amesto
Safe Stop 2 552 |5 Mo Arresto sicuro secondo la Categornia di siop 2
Safely Limited Speed 5L |5 Sit Sorveglianza sicura della velocita massima
Safe Speed Monitor SSM | Si sifl Sorveglianza sicura della velocita minima
Safe Direction S0l |5 Sit Sorveglianza sicura della dirszione di movimento
Ricerca punto di rferimento SR Si Mo Ricerca punto di nferimento sicura
sicura
Safe Acceleration Monitor SAM | Si sifl Sorveglianza sicura dellaccelerazione dellaziona-

mento

Safe Brake Ramp SBR |Si sifl Rampa di frenatura sicura
Cambio velocita sicuro - Si Mo -
Safely-Limited Acceleration SLA | S Mo Accelerazione limitata sicura
Funzione di diagnostica Safe |SBT | Si Mo Verifica sicura della coppia di stazionamento richie-
Brake Test sta di un freno

Advanced | Safely-Limited Position SLFP | Si Mo Paosizione limitata sicura

Functions | rracmissione di SP i sit Trasmissicne di valori di posizione sicuri
valori di posizicne siour
Safe Cam SCA |5 Mo Camma sicura

L'impiego di guesta funzione di sicurezza senza encoder & consentito solo con | motor asincroni
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SINAMICS Safety Integrated SIEMENS

II/\W\O per(,a vita
Efficace:

@ Integrata, dal sensore al controllore fino all’attuatore

Costo competitivo:

@ Grazie alla riduzione del HW e ai costi di installazione

Integrazione semplificata:

@ Grazie alla comuniczione Safety, attraverso un bus standard

Diagnostica rapida ed efficace:
@ Per una elevata disponibilita di macchine e impianti
@ Prodotti, sistemi, soluzioni e service: tutto da un unico fornitore

Incremento della produttivita:

@ Rapida ricerca guasti e una diagnostica completariducono i tempi di inattivita
@ Prodotti certificati secondo gli standard vigenti

La tecnica di sicurezza integrata riduce il numero di componenti e i costi di cablaggio
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SINAMICS Safety Integrated SIEMENS
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Conventional safety technology

G
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Via PROFINET
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Startdrive V15.1 IEMENS
SINAMICS S120 e S210 Safety Integrated lingeguno per Lavita.
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Startdrive V15.1 — SINAMICS G120 - S120 - S210
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Grazie per la Vostra attenzione! SIEMENS
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Le informazioni riportate in questo depliant potrebbero variare con 'evolvere dei prodotti e non essere sempre aggiornate
e appropriate, nella forma descritta, per il caso applicativo concreto. Esse non costituiscono vincoli né responsabilita
specifiche e si intendono a titolo orientativo, da sottoporre all'attenzione di chi ha /'onere di certificare la macchina o
I'impianto ed € in carico di utilizzare i prodotti secondo la manualistica del fornitore e le normative vigenti.

Tutte le denominazioni dei prodotti possono essere marchi oppure nomi di prodotti della Siemens AG o di altre ditte
fornitrici, il cui utilizzo da parte di terzi per propri scopi puo violare il diritto dei proprietari.

siemens.it/safety
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